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CONEXIONES ELECTRICAS

El Manual de puesta en marcha del AquaStart es un suplemento de ayuda para lograr la rdpida puesta en
funcionamiento del AquaStart a través de la instalacién y las opciones de configuracién més comunes. Este
manual no pretende reemplazar el Manual del usuario del SSWO7. Para informaciéon sobre precauciones de

seguridad detalladas, montaje, instalacion, configuracién o instrucciones de operacion, consulte la Guia del
usuario del SSWO07.

ADVERTENCIA: La instalacion, la puesta en marcha, la operacién y el mantenimiento de este equipo deberan
ser planificados o realizados Unicamente por personal cualificado. El personal debera leer la Guia del usuario
del SSWO7 en su totalidad antes instalar, operar o intentar solucionar problemas del panel AquaStart.

Potencia de
suministro de

entrada

Fusible de

desconexidn
Transformador
de control de

potencia

Terminales

de cableado

de control
Caja de
Arrancador suave
fusibl
Hsibles del SSW-07

Potencia de salida

al motor

Tierra

(rosca Mé6)

FIGURA 1 - Disposicion interna del panel



CABLEADO BASICO

1. Monte el panel del AquaStart contra una superficie vertical plana.

2. Conecte los cables de alimentacién de entrada trifasica a R, Sy T en el terminal de alimentacién (consulte
la Figura 1). Conecte los cables del motor a U, V, W en el terminal de alimentaciéon y conecte el cable de

TIERRA a PE L en el chasis (consulte la Figura 1). Nota: Solo se pueden utilizar motores trifasicos de
corriente alterna.

USO DEL TECLADO (OPCIONAL)
El teclado se puede utilizar en las siguientes disposiciones:
e Teclado en el controlador:

o Elteclado Local se conecta al controlador SSWO07 para comandar, programar y/o visualizar los
parametros.

e Teclado en la puerta:

o El teclado Remoto estd montado “a través de la puerta” adjunta al controlador SSW07 con un cable
para comandar, programar y/o visualizar los pardmetros.

Los teclados local o remoto del SSW-07 presentan una pantalla LED de 7 segmentos y 4 digitos, con 4 LED de
estado y 8 teclas. Las figuras siguientes muestran una vista frontal del teclado remoto y el teclado local.
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TECLADO REMOTO VISTA FRONTAL DEL TECLADO LOCAL
FIGURA 2 - Teclados

FUNCIONES BASICAS DE LAS TECLAS:

Disminuye el nimero o valor del

Activa el motor (arranque); paradmetro;

Desactiva el motor (parada), reinicia . .
(p ) Selecciona el origen de los comandos
el arrancador suave después de que

entre Local o Remoto;
hayan ocurrido errores; W

P
b
Selecciona (cambia) la visualizacidon en
pantalla entre el nimero del pardmetro
°
4

Sin funcién en SSW-07

y su valor (posicién/contenido);

Sin funcién en SSW-07
Incrementa el nimero o valor del

pardmetro;



ARRANQUE POR RAMPA DE TENSION UTILIZANDO EL TECLADO: (la configuracién mas comun)

1

2.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

. El'arrancador suave debe ser encendido cuando la pantalla muestra “RDY".

Pulse la tecla @ para acceder al modo de programacién.

. Pulse la tecla o o o para seleccionar PO0O (Acceso a los parametros).

. Pulse la tecla @ para cambiar el valor del pardmetro.

. Pulse la tecla o o ° para ajustar a “5" y asi permitir el acceso a los pardmetros.

. Pulse la tecla @ para guardar la opcién seleccionada.

. Pulse la tecla o o ° para seleccionar P219 (Parametrizacién a través del teclado).
. Pulse la tecla @ para cambiar el valor del parametro.

. Pulse la tecla o o o para ajustar a “0"” para programacion por teclado.

Pulse la tecla @ para guardar la opcién seleccionada.

Pulse la tecla o o ° para seleccionar P202 (la Contrasefia es).

Pulse la tecla @ para cambiar el valor del pardmetro.

Pulse la tecla o o o para ajustar a “0” para rampa de tension.

Presione la tecla @ para guardar la opcién seleccionada y salir del modo de programacion.
Pulse la tecla o o o para seleccionar PO03 (Corriente del motor).

Pulse la tecla @ para leer el valor de la corriente del motor (Este es un parametro de lectura).
Pulse la tecla o para operar el arrancador suave a través de HMI.

Pulse la tecla de arranque | . El motor acelera a tension plenay se activa el contacto de bypass.

Nota: Si el sentido de giro es incorrecto, coloque la entrada de desconexidn en la posicién de apagado
y cambie dos cables cualesquiera en la salida del motor.

Pulse la tecla de parada . . El motor desacelera hasta detenerse paulatinamente. El tiempo que le

toma al motor detenerse dependera de la carga inercial y de la friccién.

Nota: Para una descripcion completa de los cédigos de pardmetros y de error, consulte los Capitulos 6
y 7 del Manual de programacién del SSWO07.

NOTA: PARA MOTORES SUMERGIBLES, AJUSTE EL VOLTAJE INICIAL P101 AL 70 % Y LA CLASE DE
PROTECCION TERMICA DEL MOTOR P640 A 2 (CLASE 10).




MODOS LOCAL/REMOTO (teclado opcional):

En la seccidn anterior, el arrancador suave se operd desde el teclado (modo local). Observe el LED indicador
Local de color verde ubicado en la parte inferior derecha del teclado. Para la programacién predeterminada
de fabrica, la seleccion del modo de operacidn (local/remoto) se realiza a través de la tecla “Local/Remote”
(Remoto viene seleccionado de manera predeterminada). Al pulsar “Local/Remote” se alterna entre las
operaciones locales y remotas. Observe que los LED indicadores cambian de color verde a rojo cuando

se oprime “Local/Remote”. Si desea utilizar un interruptor local/remoto externo, ajuste P220=4, conecte el
interruptor a una de las entradas digitales (DI1-DI3) y establezca el pardmetro correspondiente (P263 a 265=2).

Para operar siempre en el modo Local, ajuste P220=0.

Para operar siempre en el modo Remoto, ajuste P220=1.

CONEXIONES DE CONTROL Y SENALES:

Las conexiones de control y sefales (entradas digitales y salidas de relé) se realizan a través de los terminales
(ver Figura 3).
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Terminal Descripcion Especificaciones (pulg Ib)
- Tensién: 110 a 240 VCA(-15 % a +10 %)
Suministro electrénico Corriente: 140 mA méximo
A2 (conexiones de fabrica)
Terminal Valor predeterminado de fabrica Especificaciones
Restauracién por fallas 0,5(4,5)

Salida del relé 1 - Funcionamiento

Capacidad de contacto:
Tension: 250 VCA
Corriente: 1T A

Salida del relé 2 - Tensién plena

FIGURA 3 - Conexiones de control y sefiales del SSW-07



TERMINALES DE CABLEADO DE CONTROL

CAJA DE TERMINALES DE CABLEADO
DE CONTROL

Relé de et o SR

control e Terminales|Etiqueta de
= del terminal de

SSWO07 control

Terminal de control
Descripciéon

Parada de seguridad/
emergencia*

Conectado por J1. Para activar
una funcién de parada de

ES2 emergencia, extraiga el J1 e
instale el dispositivo de control
entre ES1y ES2

ES1

Al 1221
Tensién de control 110 VCA
1221
A2 1223
Neutro para tension de control
1223

Conectado a 1401 por J2.

J2 permite arrancar y parar
Botones de la cubierta de la
carcasa. Para desactivar los

13 1301 botones de la cubierta, retire
el J2. Para anadir un arranque/
parada remoto, conecte un
puente desde 1301 a 1441

y conecte el dispositivo de
control entre 1441y 1403.

Conexion a los botones de
1401 Arranque y Parada en la
cubierta de la carcasa.

% o Arranque/parada a distancia
) 1403 (remoto)**

FIGURA 4 - Terminales de cableado de control

SP
Repuestos
SP
GND
Tierra
GND
CONEXIONES PARA ARRANQUE/PARADA
A DISTANCIA Dispositivo
. de parada de .
* Parada de emergencia emergencia Terminales
de control
Se puede implementar una funcién de Seguridad o
de Parada de emergencia quitando el puente J1 que [

conecta los terminales ES1y ES2. A continuacion, se
conecta el dispositivo de parada de emergencia entre el
terminal ES1y el ES2. Cuando se detecta una situacion
de emergencia (alta presion y alta temperatura, etc.), el
dispositivo debe abrirse para desconectar la alimentacién
de control al circuito que activa el funcionamiento del
arrancador suave. Esto a su vez detendra la bomba/

el motor. Este dispositivo de control debe estar
dimensionado para operara 2,5Aya 115 VCA.

iPRECAUCION! EL DISPOSITIVO DE PARADA DE
EMERGENCIA NO DESCONECTA LA LINEA DE
ALIMENTACION AL ARRANCADOR SUAVE.




CONEXIONES PARA ARRANQUE/PARADA
A DISTANCIA (REMOTO)

** Arranque/parada a distancia (remoto)

Se puede implementar una funcién de arranque/
parada a distancia para permitir el control del
arrancador suave por parte de un dispositivo de
control externo (interruptor de presidn, interruptor de
flujo, etc.). Para implementar un arranque/parada a
distancia, retire el puente J2 terminales que conecta
los terminales 1301 y 1401. A continuacién, conecte
un cable de puente desde el terminal 1301 al 1441.

A continuacidn, se conecta el dispositivo de control
entre el terminal 1441 y el 1403. Cuando el dispositivo
de control estd abierto, el arrancador suave detendra
la bomba/el motor. Cuando el dispositivo de control
esté cerrado, el arrancador suave arrancard la bomba/
el motor. Este dispositivo de control debe estar
dimensionado para operara 2,5Aya 115 VCA.

iPRECAUCION! CUANDO SE RETIRA EL J2, LOS
BOTONES DE ARRANQUE Y DE PARADA QUE
ESTAN EN LA PARTE DELANTERA DEL PANEL SE
DESACTIVAN.

Dispositivo de
inicio/parada
a distancia
(remoto)

Terminales
de control

n[ |

ES1

ES2

1221

1221

1223

1223

1301

1401

1441

1403

SP

SP

GND

GND

Anadir puente
entre 1301 y 1441



CONEXIONES PARA EL CONTROL REMOTO DEL SSW07 (CUANDO SE COMPRA POR SEPARADO)

CONTROL DE ARRANQUE/PARADA

A TRAVES DE 2 CABLES (Modo remoto): Terminales
. SSWo07
Control de potencia
Linea = A1
Neutro e AZ
D —" o——
, DI2
FIGURA 5 - Control de arranque/parada a través de 2 cables
DI3
. , 13
Cableado de control: El interruptor de arranque/parada esta (N.A.)
(normalmente abierto) y estd cableado como se muestra en la Figura 4. 14,23
24
Parametros (teclado opcional):
1. Ajuste P220 = 1 Siempre remoto
2. Ajuste P230 = 1 Entradas digitales
3. Ajuste P263 = 1 DI1 activar/desactivar
CONTROL DE ARRANQUE/PARADA
A TRAVES DE 3 CABLES (Modo remoto): Terminales
Control de potencia SSW07
Linea A1
Neutro e A2 J_
ARRANQUE
DI1
DI2 PARADA |
NOTA: DI2 debe programarse
para control de tres cables DI3
13
14/23
24

FIGURA 6 - Control de arranque/parada a través de 3 cables

Cableado de control: Los botones “Start” y “Stop” son pulsadores interruptores momenténeos y estan
conectados como se muestra en la Figura 4. “Start” estd (N.A.) Contacto (normalmente abierto) y “Stop” esté

N.C. Contacto (normalmente cerrado).

Parametros (teclado opcional):
1. Ajuste P220 = 1 Siempre remoto
2. Ajuste P230 = 1 Entradas digitales
3. Ajuste P263 = 1 DI1 Arranque (tres cables)
4. Ajuste P264 = 1 DI2 Parada (tres cables)




PROGRAMACION A TRAVES DE LOS INTERRUPTORES DIP Y LOS POTENCIOMETROS:
Para programar DI2 para control de 3 cables, consulte la Figura 5 y realice lo siguiente:

1. Mantenga pulsado el botdn de reinicio que esté en la parte delantera del SSWO07 durante 5 segundos para
ingresar en el modo de programacién. Nota: El botén de reinicio debe mantenerse presionado durante la
programacion.

2. Cuando se ingresa en el modo de programacién, dos LED se iluminarén (sobrecorriente y pérdida de fase),
lo que indica que DI2 estd programado para restauracion por fallas.

3. Para volver a programar para control de 3 cables, active el interruptor DIP de sobrecorriente y vuélvalo a
la posicion anterior. Tres LED se iluminaran (sobrecorriente, pérdida de fase y secuencia de fases), lo que
indica que DI2 est4 programado para control de 3 cables.

4. Para programar DI2 a restauracién por fallas, active el interruptor DIP de impulso inicial y vuélvalo a la
posicién anterior. Dos LED se iluminaran (sobrecorriente y pérdida de fase), lo que indica que DI2 esta

programado para restauracion por fallas.

5. Suelte el botdn de reinicio para completar la programacién.

INITIAL VOLTAGE |
CURRENT LIMIT

ON KICK START
v | . ON® mm :
"90% 1 450% e | W OVERCURRENT
N~ 3 e | ON ® @ PHASE LOSS
30% / 150% . B e o e

ON ® g STALL

"] OVERLOAD

STATUS

40s ‘BB FAULT
1s OFF @ RUN
J 3020 105 I
FACTORY ON OFF -OFF ON ON /
[ ‘]
DEFAULT ON OFF ON OFF ON i

FIGURA 7 - Ubicaciones de los potenciémetros e interruptores DIP
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EJEMPLO DE PARAMETROS (Teclado opcional) (P219 = 1):

Datos del arrancador suave (ejemplo):
Modelo encerrado: AST40150
Modelo SSW-07: SSWO07XY0024T5S5Z

Datos del motor (ejemplo):

Potencia: 15 HP
Velocidad nominal: 3450 RPM
Corriente FLA del motor: 21 A
Corriente de factor de servicio: 24 A
Tensién nominal: 460V
Factor de servicio: 1,15

La siguiente es una lista tipica de los cambios de parametros necesarios al utilizar los datos del motor/
arrancador suave que se muestran arriba.

PO00=5 Acceso de pardmetro (5 = Contrasefia)

P219=1 Parametrizacién a través del teclado/ (potenciémetros e interruptores DIP) (1 = teclado)
P202=0 Tipo de control (0 = Rampa de tensién)

P101=50 Tensidn inicial seleccionada (50 %)

P102=20 Tiempo de rampa de tension (20 segundos)

P400=460 Tensién nominal del motor (460 voltios)

P401=87,5 % Corriente nominal del motor (21 amps)

P406=1,15 Factor de servicio del motor (1,15)

P640=6 Clase de proteccién térmica del motor (Clase 30)

Los parametros locales/a distancia permiten que se pueda ajustar el arrancador suave para ser operado
desde un teclado, una terminal remota, o una combinacién programada de teclado y entradas de terminales.

P220 - Seleccién local/remoto
P229 - Comando de estado local

P230 - Comando de estado remoto

Los parametros de solo lectura (P001 - P081) se puede utilizar para el monitoreo y la resolucién de
problemas. Para obtener una lista completa y las descripciones, por favor lea el Manual de programacién del
SSWO07. Mediante el monitoreo de ciertos parametros de solo lectura, las entradas, las salidas y los valores de
funcionamiento del arrancador suave se pueden determinar sin necesidad de usar cualquier otro equipo de
prueba.

P0O03 - Corriente del motor

PO06 - Estado del arrancador suave
POO7 - Tensién de salida

P012 - Estado de entrada digital

PO13 - (Estado del relé de salida) - se usa para monitorear las salidas de relé.

11



AJUSTES DE POTENCIOMETROS E INTERRUPTORES DIP (P219 = 0):

Los arrancadores suaves ya vienen con los valores predeterminados de fabrica. Si los potenciometros

e interruptores DIP han sido cambiados, se recomienda restablecer las posiciones predeterminadas de
fabrica antes de una nueva instalacién. Esto se logra alineando todos los potenciémetros e interruptores DIP
con los puntos rojos de fabrica. De manera predeterminada, el tipo de control es de arranque por rampa de
tension. Este tipo de control es muy fécil de ajustar y es el método de arranque méas comun. Arranque por
limite de corriente es el segundo tipo de control y se describe a continuacién.

Ajuste del potenciémetro de corriente del motor - La
posicion predeterminada de fabrica es 100% y viene marcada

con un punto rojo. Para proteger el motor contra sobrecargas, STAKng.Y('IME @H&%‘?T{;ﬁf J

obtenga el amperaje de carga plena (FLA) de las placas de
identificacion del motor y del arrancador suave. Utilizando la
férmula siguiente, calcule el porcentaje de corriente que el

"90% 1 450%

2s
motor consume del arrancador suave y ajuste el potencidémetro P -
de corriente del motor seguin corresponda. 0,2s " 30% /1 150%
- Max A del arrancador suave = 170 A ACCEL MOTOR
TIME TIME CURRENT

- Max A del motor=140 A

- Max A del motor / Max A del interruptor
=140A/170A =0,823
40s . 40s
il

- Potenciémetro de corriente del motor = 82,3 % s
1s OFF

Figura 8 - Potenciémetro de amperaje del motor

Ajuste del interruptor DIP de clase térmica - Ajuste al
valor predeterminado de fabrica de 30 (si no se especifica

EL MOTOR
E CURRENT

en la placa de identificacion del motor. (Nota: Las posiciones
predeterminadas de fabrica vienen marcadas con puntos rojos).

Nota: Si se utiliza un motor sumergible, ajuste la
clase de sobrecarga térmica a clase 10.

Nota: Estos son los valores de configuracién minimos THERMAL CLASS. -730. 20 10
para una perfecta adaptacion entre el arrancador suave y el B T OFF VOF‘F ON ON
motor. Para una descripciéon completa de los ajustes de los

potenciémetros e interruptores DIP, consulte el Capitulo 4 de

la Guia del usuario del SSWO07.

OFF ON' OFF ON

Figura 9 - Interruptor DIP de clase térmica

Ajuste de la tension inicial/el limite de corriente - Cuando se opera en el modo de arranque por rampa
de tensidn, este ajuste configura la tensidn inicial aplicada al motor durante el arranque. Cuando se utiliza un
motor sumergible, ajuste la tensidn inicial al 70 % para asegurar que el motor acelere a velocidad media en

1 segundo. Para otros tipos de motores, ajuste la tensién de modo que el motor comience a girar tan pronto
como el arrancador suave reciba una orden de arranque.

Ajuste de tiempo de aceleracion - Cuando se opera en el modo de arranque por rampa de tensién, este
ajuste controla el tiempo de la rampa de tensién. Este es el tiempo desde el inicio de la rampa (tensién inicial)
al bypass del arrancador suave. Este no es el tiempo de aceleracién del motor. Para un arranque més rapido,
disminuya el valor de este ajuste. Para un arranque mas lento, aumente el valor de este ajuste.

12



LIMITACION DE CORRIENTE PARA CARGAS CON PAR DE ARRANQUE ALTO Y CONSTANTE:

El control de limitacidn de corriente se utiliza para adaptar el arrancador suave a los limites de capacidad de
la fuente de alimentacion. A menudo se utiliza con generadores de energia de salida limitada, pero también
puede ser utilizado para mantener el consumo de corriente a un minimo en situaciones de cargas con par de
arranque alto y constante.

Teclado opcional:
1. Ajuste P202 = 1 Tipo de control = Limite de corriente.
2. Ajuste P110 al % de corriente que se desea limitar usando el siguiente ejemplo.

3. Ajuste P102 a la aceleracion deseada.

Ajustes de potenciometros e interruptores DIP (Figura 9):
1. Ajuste el interruptor DIP de la rampa de tensidn/limite de corriente en la posicidn de limite de corriente.

2. Ajuste el potencidmetro de limite de corriente utilizando el siguiente ejemplo.

Ejemplo de célculo para limitar la corriente a 2,5 x IN del motor:
- IN del interruptor = 60 A
-IN del motor = 52 A
- ILIM = 250 % de IN del motor
-25x52A=130A
- 130 A/ IN delinterruptor =130 A/ 60 A =2,17 x IN del interruptor
- Limite de corriente = 217 % de IN del interruptor = 2,5 x IN del motor

U
100 %
|
Tension fija |
- ~_Se ha alcanzado
N ~ | | _ ellimite de corriente
0 Limite de establecido

corriente

e

Tiempo

Tiempo de acel

A KIC| INITIAL VOLTAGE |
; W CURRKRENT LIMIT

Figura 10 - Limitacion de corriente

ACCEL DECEL MOTOR
TIME TIME CURRENT

Notas: (1) El Iimite de corriente debe fijarse a un nivel que -
permita que el motor acelere, de lo contrario el motor no »
1s

arrancara. (2) Si la tensiéon plena no se alcanza al final del

tiempo de la rampa de aceleracion, se producird un error E62
y el motor se desactivara. Para detalles sobre Cédigos de fallas, consulte el Capitulo 6 de la Guia del usuario del

SSWO07. Para detalles sobre Limitacién de corriente, consulte el Capitulo 5 de la Guia del usuario del SSW07.
13



FUNCIONAMIENTO DEL ARRANCADOR SUAVE:

El arrancador suave ahora estd listo para funcionar a través del sistema de control de 2 6 3 cables que se cred en
los pasos anteriores.

Para arrancar el motor, pulse el botdn “Start” y el arrancador suave acelerard a la velocidad deseada (el tiempo
de aceleracién predeterminado es de 20 seg). Cuando se alcanza la tensién plena, los contactores de bypass
interno se activaran y cambiaran el motor a la linea de suministro.

Para detener el motor, pulse el botén “Stop” y el arrancador suave desacelerard a la posicion de parada (el
tiempo de desaceleracién predeterminado es "Off” para que el motor se detenga paulatinamente). Para detalles
sobre como configurar el tiempo de desaceleracién y otros potenciometros, consulte el Capitulo 4 de la Guia
del usuario del SSWO07.

CODIGOS DE FALLA:

Teclado opcional:

Cuando se detecta una falla, el arrancador suave se desactiva y se visualiza el cédigo de error (por ejemplo: EO3).
Para reiniciar el arrancador suave, se deberd restablecerlo después de producirse una falla. Para restablecer el
arrancador suave debera desconectar y reconectar la alimentacion de CA (restablecimiento por apagado), pulsando
la tecla "O/RESET" (restablecimiento manual), restablecimiento automético o por medio de las entradas digitales.
Para més informacion sobre cémo restablecer el dispositivo, junto con una lista completa y la descripcion de los
cédigos de falla, por favor lea el Capitulo 6 de la Guia del usuario del SSWO07.

Potenciémetros e interruptores DIP:

Cuando se detecta una falla, el arrancador suave se desactiva y se muestra el cédigo de falla mediante el
parpadeo del LED. Para reiniciar el arrancador suave, se debera restablecerlo después de producirse una falla.
Para restablecer el arrancador suave debera desconectar y reconectar la alimentacion de CA (restablecimiento
por encendido), pulsando el botén “RESET” que esté en la parte delantera del panel (restablecimiento manual),
hacer un restablecimiento automético o por medio de las entradas digitales. Para mas informacién sobre cémo
restablecer el dispositivo, junto con una lista completa y la descripcion de los cdédigos de falla, por favor lea el
Capitulo 6 de la Guia del usuario del SSWQ7.
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GARANTIA LIMITADA

Esta garantia se aplica a este producto de Xylem Inc.

Toda pieza o piezas que resulten defectuosas dentro del periodo de garantia seran reemplazadas sin cargo alguno para el comerciante durante dicho periodo de
garantia. El periodo de garantia se extiende por un periodo de treinta (30) meses a partir de la fecha de instalacion o de treinta y seis (36) meses a partir de la fecha
de fabricacién, cualquiera se cumpla primero.

El comerciante que considere que existe un reclamo de garantia debera ponerse en contacto con el distribuidor autorizado de Xylem Inc. donde compré el equipo
y presentar informacién detallada con respecto al reclamo. El distribuidor esta autorizado a ajustar todos los reclamos de garantia a través del Departamento de
servicio al cliente de Xylem Inc.

La garantia no incluye:

(a) Costos de mano de obra, de transporte y costos relacionados que incurra el comerciante;
b) Costos de reinstalacion del equipo reparado;
c) Costos de reinstalacion del equipo reemplazado;

)
d) Dafios emergentes de cualquier tipo; y,
)

Reembolso por cualquier pérdida causada por la interrupcién del servicio.

Para los fines de esta garantia, los siguientes términos se definen de la siguiente manera:

(1) “Distribuidor” es todo individuo, sociedad, corporacion, asociacién u otra entidad juridica que se desempefia entre Xylem Inc. y el comerciante para la compra,
consignacién o contratos de venta del equipo en cuestion.

(2
3

“Comerciante” es todo individuo, sociedad, corporacién, asociacién u otra entidad juridica que realiza negocios de venta o alquiler de equipos a los clientes.

“Cliente” es toda entidad que compra o alquila el equipo en cuestién de un distribuidor. El “cliente” puede significar un individuo, una sociedad, una
corporacién, una sociedad de responsabilidad limitada, una asociacién u otra entidad juridica que realice actividades en cualquier tipo de negocio.

ESTA GARANTIA SE EXTIENDE AL COMERCIANTE SOLAMENTE.

xylem ...

P 2881 East Bayard Street Ext., Suite A
Let’s Solve Water Seneca Falls, NY 13148
Teléfono: (800) 453-6777
Fax: (888) 322-5877
www.centripro.com
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