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1 Bevezet6 és biztonsag

1.1 Bevezetd
A kézikonyv célja

A kézikdnyv célja, hogy a HVX+ Smart Controller (a tovabbiakban: egység) eszkozzel vald
munkavégzéshez sziikséges informéacidkat kozdlje.
A munkavégzés megkezdése elStt olvassa el figyelmesen ezt a kézikdnyvet.

A kézikdnyvben hasznalt betliszavak

Bet(isz6 Jelentés

EEE Elektromos és elektronikus berendezések

AWG American Wire Gauge

BMS Building Management System

CE Eurdpai megfelelGségi jelolés

CRC Ciklikus redundancia keretvezérlés

CSA Canadian Standards Association

EEPROM Elektromosan tordlhetd, programozhaté, csak olvashaté meméria

ENCLOSURE Type Burkolatok védettségi fokozata UL szabvanyok szerint

P Burkolatok védettségi fokozata IEC és EN szabvanyok szerint

LRC Hossziranyl redundancia keretvezérlés

MAC Media Access Control

MS/TP Master-Slave / Token-Passing

NPSH Nettd pozitiv szivémagassag

NPT National Pipe Thread

PE Biztonsagi foldelés

PELV Biztonsdgi torpefesziiltség

PLC Programozhatd logikai vezérld

PM Egységverzid elektromos panelre vald szereléshez (EN IEC 61010-2-201: Panelre szerelt
berendezések)

WEEE Elektromos és elektronikus berendezések hulladékai

RTU Tévoli termindlegység

EU Eurdpai Unid

EU/EEEA Eurépai Unid és Eurépai Gazdasagi Térség

uL Underwriters Laboratories

VFD Frekvenciadtalakitd

WM Falra szerelhetd egységverzié

6 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok
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1.2 Veszélyszintek és biztonsagi szimbdlumok

Az egység hasznélta el6tt a felhasznéld olvassa el, értelmezze és tartsa be a veszélyre
figyelmeztetd utasitdsokat, hogy elkerilje a kdvetkezd kockazatokat:

o Sérilések és egészségligyi veszélyek

o Atermék sérilései
e Egység hibds mikodése.

Veszélyszintek

Veszélyszint

Jelzés

VESZELY:

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem keriilik el, stlyos
sériilést, vagy akar halalos balesetet okoz.

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem kerillik el, silyos
sériilést, vagy akar haldlos balesetet is okozhat.

VIGYAZAT:

f FIGYELMEZTETES:

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem keriilik el, konny( vagy
kozepes sériléseket okozhat.

MEGJEGYZES:

Olyan helyzetet azonosit, amely, ha nem kerilik el, anyagi karokat
okozhat, de személyi sériilést nem.

Kiegészité szimbdlumok

Szimbdélum

Leiras

N

Aramiités veszélye

Robbanasveszélyes komyezet kockézata

/A

lonizald sugarzas veszélye

1.3 Felhasznaldi biztonsag

Szigordan megfelel a hatdlyos egészségligyi és biztonsagi el8irdsoknak.

Képzett személyzet

Az egység telepitését, Uzemeltetését, karbantartdsat és hibaelhéritasat kizadrdlag szakképzett
személy végezheti. A szakképzett felhasznaldk azok a személyek, akik képesek felismerni a
kockazatokat és elkeriilni az egység telepitése, hasznalata, karbantartdsa és hibaelharitasa

soran felmerilé veszélyeket.

Egyéni védbeszkdzok

A kezelés, telepités, Uzemeltetés, karbantartds és hibaelhéaritds sorén szikség szerint
hasznéljon egyéni véddéfelszerelést. Az egyéni véddbfelszerelések kdzé tartozik tdbbek kézott a

sisak, a keszty( és a munkavédelmi cipé.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 7
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Az ionizalé sugarzasnak kitett helyek

FIGYELMEZTETES: lonizalé sugarzas veszélye

Ha az egység ionizalé sugarzasnak volt kitéve, alkalmazza a szikséges biztonsagi
intézkedéseket a személyek védelme érdekében. Ha az egységet el kell kiildeni, tajékoztassa
megfelel6 mdédon a fuvarozdt és a cimzettet, hogy megtegyék a sziikséges biztonsagi
intézkedéseket.

1.4 A koérnyezet védelme

A csomagoldanyagok és a termék hulladékkezelése

Tartsa be a szétvalogatott hulladék artalmatlanitasara vonatkozd hatédlyos el8irdsokat, lasd
Artalmatlanitas.

8 HVX+ Smart Controller - Tovabbi telepitési, izemeltetési és programozaési utasitdsok
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2 Mozgatas és tarolas
2.1 Ovintézkedések

Miel6tt elkezdené a munkét, gy6z6djon meg rdla, hogy elolvasta és megértette a(z) Bevezetd
és biztonsag. részben feltlintetett 6sszes biztonsagi utasitast.

FIGYELMEZTETES: Vagas- és becsip&désveszély
Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

2.2 A szallitds utdn vizsgalja meg az egységet
A csomag ellenérzése

1. Ellen&rizze, hogy a mennyiség, a leirdsok és a termékkédok megfelelnek-e a rendelésnek.
2. Ellendrizze a csomagolast, hogy nincsenek-e rajta sérilések vagy nem hianyoznak-e
alkatrészek.
3. Azonnal kimutathato sérilések vagy hidnyzé alkatrészek esetén:
e Fogadja el az arukat fenntartéssal, jelezve minden észlelést a széllitdsi dokumentumon,
vagy
e Utasitsa vissza az drukat, megadva az okot a szallitdsi dokumentumon.
Mindkét esetben azonnal vegye fel a kapcsolatot a Xylemmel vagy a hivatalos
forgalmazdval, akitsl a terméket vasarolta.

A berendezés kicsomagolasa és vizsgalata

1. Tévolitsa el a csomagolast.

2. Gondoskodjon az 6sszes csomagoldéanyag vonatkozé el8irdsok szerinti szétvélogatéasardl.

3. Oldja ki az egységet, eltavolitva a csavarokat, és/vagy elvdgva a hevedereket, ha fel vannak
szerelve.

4. Ellenérizze az egység épségét és gy6z8djon meg arrdl, hogy nincsenek hidanyzé
alkatrészek.

5. Sérllések vagy hidnyzd dsszetevék esetén haladéktalanul forduljon a Xylemhez vagy a
hivatalos forgalmazéhoz.

2.3 Tarolas

A becsomagolt egység tarolasa

Az egység tarolasa:

e Fedett és szaraz helyen

Hdéforrasoktdl tavol

Szennyez8déstdl védve

A rezgésektdl védve

-40°C és +70°C (-40°F és 158°F) kozotti kornyezeti hémérsékleten, és 30°C (86°F)
h&mérséklet melletti 90%-o0s maximalis relativ paratartalomnal.

MEGJEGYZES:

e Ne helyezzen nehéz sulyokat az egységre.
e Védje az egységet az Gtésektdl.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 9
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3Termékleiras

3.1 Felépitési jellemzdSk

Megnevezés

Vezérl8rendszer (Programozhaté logikai vezérl8) frekvenciaatalakitékhoz (a tovabbiakban:
dtalakitékhoz), analdg és digitalis bemenetekkel és kimenetekkel, RS485 és vezeték nélkili
funkciokkal.

Sorozat neve

hydrovar X+ Smart Controller.

Verzidk
Verzié Telepités Tapellatas fesziiltsége
WM Fali szerelés e 24V egyendram
o 115-240V véltakoz6 dram
PM Elektromos panelben 24V egyendram

Rendeltetésszer(i hasznélat

o Kereskedelmi, Gzleti, kézmUives vagy szakmai felhasznéalasra szant termék, egy vagy tébb
szivattyu frekvenciavaltéjanak vezérlésére.

e Atermék nem ,fogyasztdk” altali felhasznalasra készilt (a ,fogyasztd” fogalmanak
meghatarozasat lasd az (EU) 2023/988 rendeletben).

e Mindig tartsa be az Gzemi hatarértékeket; lasd: Mszaki adatok.

VESZELY: Potencialisan robbanasveszélyes kérnyezet kockazata

Tilos az egységet esetlegesen robbanasveszélyes kdrnyezeten vagy éghets porok kdzelében
elinditani.

Helytelen hasznalat

A rendeltetésszer(i hasznélatba nem tartozé berendezések ellenérzése.

FIGYELMEZTETES: Fizikai veszély

A rendeltetésszerl hasznéalattédl eltéré minden mas hasznélat ronthatja a gyarto altal tett
megel8z8 és védelmi intézkedések hatasfokat.

10 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok
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3.2 Az alkatrészek nevei

WM

ph

HVX+_WM_MO0005_B

Vezérl§ kijelzgje

Burkolat

Segédcsatlakozdk

Tépcsatlakozok

Elektromos tapkabel bemenet

Jelkdbel bemenetek

Arnyékold rugdk

Figyelmeztetd matrica

Adattabla
0. Adott esetben az EU/EGT teriletén kivil radiéberendezésre megadott engedélyeket mutatd matrica
1. Tapkabel hmérsékletére figyelmeztetd matrica

oSSV NoRWN =

PM

_| _B_ph

HVX+_PM_M0006_B

Vezérl§ kijelzsje

Az egység kilsS része

Segédcsatlakozdk

Az egység belsé része

Arnyékold rugék

Tépcsatlakozdk

Figyelmeztetd matrica

Adattabla

Adott esetben az EU/EGT teriletén kiviil radidberendezésre megadott engedélyeket mutaté matrica
0 Tépkéabel hEmérsékletére figyelmeztetd matrica

—“090.\‘9‘.‘“:“@!\’.‘

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok 11
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3.3 Adattabla

Model :» Ir./— == (:520;%1 A .
SINE I—20°C/E/ S I
PIN : eA

Un:" — ¢~ 7 .
fn: Imax_ 0 lml A ‘
ENCLOSURE\ IP:/ :

HVX+_WM_MO0049_B_sc

O OO

1. Azonositékdd

2. QGyartasi szdm és gyartas idSpontja

3. Termékkod

4. Fesziltség, tapellatas tipusa, maximalis dramfogyasztas

5. Minimaélis és maximalis kornyezeti lizemi h6mérséklet

6. Hely a megfeleléségi és engedélyezési szimbdlumok és jeldlések szaméra
7. UL védettségi fokozat

8. IP védettségi fokozat

9. Tulfeszlltség kategédria

10. Témeg

Azonositékéd

HVX+_WM_MO0022_A_sc

+3, modellnév

Tépfesziltség 24 V [0] egyendramnél vagy 1~ 115-240 V 50/60 Hz [1] véltakozd dramnal

Fali [WM - falra szerelhet&] vagy elektromos panel [PM - panelre szerelhet8] szerelvény

WM verzié esetén [T] IP66 védettségi fokozat; vagy PM [U] verzid esetén IP66 a kiilsS résznél és IP20 a belsd
résznél

Protokoll kiegészit§ modul nem érhetd el [0]

LCD-kijelzé [0]

A gyarté altal hozzarendelt

AL~

Now

3.4 Matricak

Figyelmeztet6 matrica, WM

[ @

o

HVX+_WM_MO0064_A_sc

1. Kilénleges figyelmeztetések az Egyesiilt Allamok és Kanada piacai szamara
2. Figyelmeztetések egyéb orszagok esetén

12 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok
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Figyelmeztet matrica, PM

——2)
D
O

HVX+_PM_MO0022_A_sc

1. Kilénleges figyelmeztetések az Egyesiilt Allamok és Kanada piacai szaméra
2. Figyelmeztetések egyéb orszagok esetén

Minimalis tapkabel-h&mérsékletre figyelmeztetd matrica

A

R Tmin°C
U.S.A. - CANADA
Field-wiring box cable
min. temperature
& Température min. du
cable du boitier de
cablage de terrain
75 °C (167 °F;

690.28!

%

HVX+_PM_MO0068_A sc

Adott esetben a radiéberendezésre megadott engedélyt mutaté matrica

O
@/'

O

HVX+_WM_MO0065_A_sc

1. Engedélyek az Egyesiilt Allamok piaca szamara
2. Engedélyek a kanadai piac szdmara
3. Engedélyek egyéb orszagok szdmara

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok
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4 A csomag tartalma

WM
A csomag az aldbbiakat tartalmazza:
e 1 x ,Safety and other information” kézikdnyv (Biztonsagi és egyéb informéacidk)
e 1 x,Quick Startup Guide” (Gyors Uzembe helyezési itmutatd)
e 1 x HVX+ Smart Controller egység
e 1 xM12 x 1.5 kdbelcsavarzat
e 1 xM16 x 1.5 kdbelcsavarzat
e 1 x %" NPT adapter
e 1 xfardsablon.
PM
A csomag az aldbbiakat tartalmazza:
e 1 x ,Safety and other information” kézikényv (Biztonsagi és egyéb informacidk)
e 1x,Quick Startup Guide” (Gyors lizembe helyezési Gtmutatd)
e 1 x a HVX+ Smart Controller egység kilsé része
e 1 x a HVX+ Smart Controller egység belsé része
e 1 x 4x50-PH2 csavar
e 3 x 4x20-PH2 csavar
o 1 x M4x40-TX20 csavar + anya + alatét
o 3 x M4x20-TX20 csavar + anya + alatét
e 1 xfarésablon.
14 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok
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5Telepités

5.1 Ovintézkedések

Miel6tt elkezdené a munkét, gy6z6djon meg rdla, hogy elolvasta és megértette a(z) Bevezetd
és biztonsag. részben feltlintetett 6sszes biztonsagi utasitast.

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerllje az egység, a vezérlSpult és a segéd-vezérlé dramkor véletlenszerl bekapcsolasat.

FIGYELMEZTETES: Fizikai veszély
Mindig viseljen egyéni védSeszkozdket.

5.2 WM verzid szerelése

5.2.1 Méretek és suly

Az dbra mm (in) mértékegységben mutatja az egység méreteit.

Ny =
‘9 % > i <
4 \ \ ) é‘
i ) - o é‘
e B "
N
S
I » L] Vo
©
0
m 2 o
i - ]% o
® . e 1!‘ »
L - == —
210 (8.27) 61 (2.40) 37 (1.46)

Sdly: 1.6 kg (3.5 Ib).

5.2.2 Telepitési terilet

1. Kdvesse a M(ikddési kdrnyezet fejezet utasitasait a 123. oldalon.

2. Szerelje fel az egységet falra vagy kell§ mértékben erds és nehéz tartéfellletre, lasd még:
Méretek és suly.

3. Ugyeljen arra, hogy az esetleges szivargasok ne arasszak el a telepitési teriiletet, illetve,
hogy ne meriljon viz ald az egység.

4. Kultéri telepités esetén a késziléket megfelel burkolattal kell védeni a kdzvetlen
napfénytdl és az id8jaras viszontagsagaitdl.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 15
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_A_ph

HVX+_WM_MO0003_A

Téavolsag az egység kordl
Az dbra azokat a minimélis tavolsdgokat mutatja, amelyeket az egység és barmilyen targy vagy
egyéb egység kozott be kell tartani annak érdekében, hogy a burkolatot fel lehessen nyitni és
az elektromos kéabeleket el lehessen vezetni, mm (in) mértékegységben.

o” (&
2100 DB
(3.94) | )
-,V-,';‘% T ."'_"'-- !-_"

>300 (11.81)

Telepitési pozicidk
Az dbrén a megengedett és nem megengedett telepitési pozicidk lathatok.

HVX+_WM_MO0001_A_sc

16 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok
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5.2.3 Rogzités

1. Helyezze a sablont a falra, és jel6lje be a rogzitéelemek helyét.
2. Rdgzitse az egységet a tartéfeliilet anyaganak megfeleld régzitérendszerekkel:

Tartéfeliilet anyaga Rogzitbrendszer Meghizési nyomaték Nm (Ibf-in)
Beton 3tipli 6x30 (1/4"x3/16") + 3 csavar 2(18)
4.5x40 (#8x1.5")
Fém 3 csavar M5X15 min. (10-32x5/8" min.)
Megjegyzések:

e Lapos, nem klpos és nem siillyesztett csavarfejeket kell hasznalni.
e ROgzités kozben tartsa lezarva az egység burkolatat.

Y
\
\
"
N\
C___ “\-
2
TN Wl

_ _B_ph

\
HVX+_WM_MO0004_B

5.2.4 Elektromos csatlakozas

Kovetelmények

1. A24V DC verzié esetében a tdpvezeték:
o Biztonsagi térpefesziltségli (tovabbiakban PELV) tipusu legyen
e Legaldbb 350 mA dramot biztositson.
2. A115-240 V AC verzié esetében a tdpvezeték:
e Rovidzarlat elleni védSegység védi, amelynek tulfesziltség-kategadridja lll, kiiszébarama
pedig 1 A, vagy alternativaként 2A késleltetett biztositékkal.
o Haldzati levéalasztdkészilék kapcesolatnyitd tavolsdggal, amely lll. kategdriés feltételek
melletti tulfesziiltség esetén biztositja a teljes levalasztast.
3. Atépcsatlakozok az aldbbiaknak megfelels vezetékek hasznélatat teszik lehetévé:
e Merev, a keresztmetszet 0.2 és 4 mm?2 kdzott van
e Rugalmas, a keresztmetszet 0.2 és 2.5 mm? kdzott van
o Kabelsarus termindlhively esetén a keresztmetszet 0.25 és 2.5 mm? kozott van, mianyag
betétgydrivel (javasolt) vagy anélkil
o AWG 24-12 UL/CSA.
4. Ellenédrizze, hogy a vezetékes csatlakozédoboz kdbelének minimélis hémérséklete 75°C
(167°F) és védett-e az aldbbiakkal szemben:
Magas hémérséklet
Rezgések
Utkdzések
Folyadékok.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 17
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Csatlakozas

ph

HVX+_WM_MO0008_A

Burkolatrégzits csavarok

Burkolat

Téapcsatlakozdk

Fézisvezetékek

Elektromos tapkabel

Tépellatas M16-os kébelcsavarzata
Véd8vezets (foldelés)

Noubkwh =

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkeriilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls aramkér véletlenszer( bekapcsolasat.

1. Tévolitsa el az M12-es és M16-o0s dugdkat.

|

HVX+_WM_MO0066_A_sc

=

2. Nyissa fel az egység burkolatat a 6 csavar kicsavarozasaval.
3. Szerelje fel a tartozék M12-es és M16-os kdbelcsavarzatokat, hizza meg az anyat 1.5 Nm
(13.3 Ibfin) és 2.5 Nm (22.1 Ibf-in) nyomatékra.

18 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok
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1
i®

B M12

HVX+_WM_MO0067_A_sc

4. Sziikség esetén cserélje ki a tapellatds M16-os kabelcsavarzatat a tartozék 2" NPT standard

adapterre:
e Tévolitsa el a kdbelcsavarzatot.

ph

HVX+_WM_MO010_A

e Helyezze be az adaptert, és régzitéséhez hizza meg az anyat 2.5 Nm (22.1 lbf-in)
nyomatékra.

_A_ph

HVX+_WM_M0011_A

Helyezze be a kabelt a kdbelcsavarzatba vagy az adapterbe.
Ugyeljen arra, hogy a véd&vezeték hosszabb legyen, mint a fazis- vagy tapvezeték.
Végja le a vezetékeket 8 mm (0.31 in) hosszra.
Csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozdkhoz, és hiizza meg a csavarokat 0.6 Nm (5.3
Ibf-in) nyomatékra.
9. Huzza meg a kdbelcsavarzatot, ha fel van szerelve.
Meghuzasi nyomaték: 2.5 Nm (22.1 lbf-in) + 15%.
10.Zérja le a fedelet és hizza meg a csavarokat.
Meghuzasi nyomaték: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) + 15%.

o Noo

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok 19
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5.2.5 Ajelkabelek csatlakoztatasa

Kovetelmények

Csatlakozas

e A segédcsatlakozdk az aldbbiaknak megfeleld vezetékek hasznalatat teszik lehetévé:
Merev vagy rugalmas, a keresztmetszet 0.14 és 1.5 mm? kozott van
Kébelsarus terminalhiively esetén, a keresztmetszet 0.25 és 0.5 mm? kdzo6tt van,
mUanyag betétgydrlvel (javasolt), vagy a keresztmetszet 0.25 és 1.5 mm?2 kdzott van
betétgydri nélkil

- AWG 28-16 UL/CSA.

o Asegédrelék csatlakozdi az aldbbiaknak megfelel§ vezetékek hasznélatat teszik lehetévé:
Merev vagy rugalmas, a keresztmetszet 0.2 és 2.5 mm? k6zott van
Kébelsarus terminalhiively esetén a keresztmetszet 0.25 és 2.5 mm?2 kz6tt van, mianyag
betétgydrivel vagy anélkil
AWG 24-12 UL/CSA.

o Avezetékeket védeni kell az aldbbiakkal szemben:
Magas hémérséklet
Rezgések
Utkdzések
Folyadékok.

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellenérizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsoléasat.

1. Nyissa fel az egység burkolatét a 6 csavar kicsavarozéséaval.
2. lllessze a jelkdbeleket a kdbelcsavarzatokba.

Kabelcsavarzat mérete Kabelatmérg, min. - max., mm (in)
M12 3-6(0.1-0.24)
M16 5-9.5(0.2-0.4)
M20 8-13(0.3-0.5)

3. Végja le a vezetékek végét 6-7 mm (0.2-0.3 in) hosszra.
4. Csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozdkhoz, és hizza meg a csavarokat a tadblazatban
megadott nyomatékra:

Csatlakozé szdma Meghiizasi nyomaték, Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 és49-51 0.2(1.7)
40-45 0.5(4)

VESZELY: Aramiités veszélye

Ha a relé 1 30 V-nal nagyobb fesziiltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és
ne hasznélja a relé 2 kapcsait.

5. A kébelarnyékolasok féldelése javasolt:
e Vdagja le a kdbeleket kb. 12 mm (0.5 in) hosszra.
o lllessze a levagott részt a rugdkba.

20
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6. Hazza meg a kdbelcsavarzatokat.

Kabelcsavarzat mérete Meghizési nyomaték, Nm (Ibf-in) £ 15%
M12 1.5(13.3)

M16 2.5(22.1)

M20 3.5(31)

7. Zérja le a fedelet és hlzza meg a csavarokat.
Meghuzasi nyomaték: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) + 15%.

5.3 PM verzid szerelése

FIGYELMEZTETES: Fizikai és elektromos veszélyek

A beszerelének gondoskodnia kell a biztonsagrél amikor az egységet az elektromos panelbe
szereli. Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a telepités és az Osszes csatlakozés az érvényben 1évé
biztonsagi szabalyoknak megfelelen, helyesen tértént, hogy elkerilje az dramtés, rovidzarlat
vagy egyéb fizikai veszélyek kockazatat.

5.3.1 Méretek és suly

Az dbra mm (in) mértékegységben mutatja az egység méreteit.

31 (1.22) 60 (2.36)
[P — 5
N <
< 5
N s .
0| / c:\
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. @ ©
180 (7.09)

Saly: 0.9 kg (2 Ib).

5.3.2 Telepitési teriilet

1. Kdvesse a M(ikddési kdrnyezet fejezet utasitasait a 123. oldalon.
2. Szerelje be az egységet egy fém- vagy mianyag elektromos panelbe.
3. Bizonyosodjon meg réla, hogy a készilék régzitésének felilete 1-4 mm (0.04-0.16 in)
vastag, és hogy:
e Merev
e Sima vagy texturalt
e Tiszta és mentes az IP védettségi fokozatot (Enclosure type - burkolat tipusa)
veszélyeztetd szilard részektdl.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 21
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MEGJEGYZES:

Az egység IP védettségi fokozata az elektromos panel IP védettségi fokozataval egyezik
meg, kivéve, ha a panel maga is azonos védelmet biztosit.

Az egységet a padldhoz képest megemelt pozicidéba helyezze.

Ugyeljen arra, hogy az esetleges szivargasok ne rasszak el a telepitési teriiletet, illetve,

hogy ne meriljon viz ald az egység.

6. Kultéri telepités esetén:

e az egységet megfeleld burkolattal kell védeni a kbzvetlen napfénytdl és az idGjaras
viszontagsagaitdl

e Lasd az elektromos panelre vonatkozé telepitési Utmutatot.

ok

o C
<
5

| <
)
)
]
3
=
&
X
=
T

Téavolsag az egység kordl
Az 4dbra az egység belsd része és mas egységek vagy az elektromos panel élei kozott
betartandé minimalis tdvolsdgokat mutatja mm-ben (in).
Megjegyzés: A tavolsdgok ugyanakkorak, amikor a belsé egységet a vezérl§ kijelz§jéhez
képest 180°-kal elforgatva szerelik fel.
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Telepitési pozicidk
Az dbra a megengedett és nem megengedett telepitési helyzeteket mutatja, ez arra az esetre

is vonatkozik, amikor a bels§ egységet a vezérls kijelz8jéhez képest 180°-kal elforgatva szerelik
fel.

5.3.3 Régzités

HVX+_PM_MO0016_B_sc

1. dbra: Az egység rogzitése

1.
2.
3.
4.
5.

Az egység belsé része
Elektromos panel fala
J9 csatlakozd

Lapos kébel

Az egység kulsé része

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatas le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsolasat.

1. Furja meg az elektromos panelt a tartozék sablonnal: hasznélja a sablon A oldalat, ha
beltlrdl far, illetve a B oldalat, ha kivilrdl far.

2. Biztositsa az egység belsd részét a tartozék 3 db M4X20 csavarral és egy M4X40 csavarral.
Meghuzasi nyomaték: 3 Nm (26.6 Ibf-in) = 15%.

MEGJEGYZES:

Gy8z8djén meg réla, hogy az M4X40 csavar helyzete az 1. dbrén lathatd helyzetnek felel
meg.
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3. lllessze a lapos kédbelt a furatba, és biztositsa az egység kiilsé részét a tartozék 3 db 4X20

csavarral és egy 4X50 csavarral.
Meghuzasi nyomaték: 2.5 Nm (22.1 Ibf-in) + 15%.

MEGJEGYZES:
Gy&z8djon meg réla, hogy a 4X50 csavar helyzete az 1. dbran lathatd helyzetnek felel meg.

4. Az egység belss részén helyezze fel a lapos kabelt a J? csatlakozdra az aldbbi dbran lathatd
maédon.

5.3.4 Elektromos csatlakozas

Kévetelmények

o Atépvezeték:
Biztonsagi torpefesziltség (tovédbbiakban PELV) tipusd legyen
Legaldbb 350 mA dramot biztositson.
o Atdpcsatlakozdk az aldbbiaknak megfelels vezetékek hasznéalatat teszik lehetévé:
Merev, a keresztmetszet 0.2 és 4 mm?2 kdzott van
Rugalmas, a keresztmetszet 0.2 és 2.5 mm? kdz6tt van
Kébelsarus terminédlhiively esetén a keresztmetszet 0.25 és 2.5 mm? koz6tt van, mianyag
betétgydrivel (javasolt) vagy anélkil
AWG 24-12 UL/CSA.
o Ellendrizze, hogy a vezetékes csatlakozédoboz kdbelének minimélis hémérséklete 75°C
(167°F) és védett-e az aldbbiakkal szemben:
Magas hémérséklet
Rezgések
Utkdzések
Folyadékok.
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Csatlakozas

VéddBvezets (foldelés)
Téapcsatlakozdk
Tapvezetékek
Elektromos tapkébel

pwd =

ph

HVX+_PM_MO0017_A

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellenérizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsoléasat.

Nyissa fel az elektromos panelt.

Ugyeljen arra, hogy a védévezeték hosszabb legyen, mint a tApvezetékek.

Véagja le a vezetékeket 8 mm (0.31 in) hosszra.

Csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozdkhoz, és hizza meg a csavarokat 0.6 Nm (5.3
lbf-in) nyomatékra.

5. Zarja le az elektromos panelt.

P -

5.3.5 Ajelkabelek csatlakoztatdsa

Kévetelmények

e A segédcsatlakozdk az alabbiaknak megfelel§ vezetékek hasznélatat teszik lehetévé:
Merev vagy rugalmas, a keresztmetszet 0.14 és 1.5 mm? kdz6tt van
Kébelsarus terminédlhiively esetén, a keresztmetszet 0.25 és 0.5 mm?2 kdzott van,
mUanyag betétgydrlvel (javasolt), vagy a keresztmetszet 0.25 és 1.5 mm? kdzott van
betétgydrd nélkdl

- AWG 28-16 UL/CSA.

e A segédrelék csatlakozdi az aldbbiaknak megfeleld vezetékek hasznélatat teszik lehetévé:
Merev vagy rugalmas, a keresztmetszet 0.2 és 2.5 mm? k6zott van
Kébelsarus terminalhiively esetén a keresztmetszet 0.25 és 2.5 mm?2 kz6tt van, mianyag
betétgydrlvel vagy anélkdl
AWG 24-12 UL/CSA.

o Avezetékeket védeni kell az aldbbiakkal szemben:
Magas hémérséklet
Rezgések
Utkdzések
Folyadékok.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok 25



26

hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Csatlakozas

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellenérizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsoléasat.

1. Végja le a vezetékek végét 6-7 mm (0.2-0.3 in) hosszra.

2. Csatlakoztassa a vezetékeket a csatlakozdkhoz, és hizza meg a csavarokat a tablazatban
megadott nyomatékra

Csatlakoz6 szama Meghizasi nyomaték, Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 é549-51 0.2(1.7)
40-45 0.5(4)

VESZELY: Aramiités veszélye

Ha a relé 1 30 V-nél nagyobb fesziiltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és
ne hasznélja a relé 2 kapcsait.

3. Akébelarnyékolasok féldelése javasolt:
e Vdagja le a kdbeleket kb. 12 mm (0.5 in) hosszra.
o lllessze a levagott részt a rugdkba.
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5.4 Segédcsatlakozasok

Az 4bra a segédcsatlakozdk helyzetét mutatja.

(o]
2
o
o
o}
o
=
=
o
+
X
S
T

1. Analdg és digitélis bemenetek és kimenetek
2. Relé

Analdg és digitalis bemenetek és kimenetek

Csatlakozd |Név Leirds Alapértelmezett
bedllitds

Analdg bemenet 1 +24V dramelldtds, max. 60 mA (dsszesen, 1 + 5 sorkapocs) Nyomdsérzékeld 1

Konfiguralhaté analdg bemenet 1
Elektronikus foldelés

Fenntartva Belsd haszndlat céljra, ne csatlakoztassa

Analdg bemenet 2 +24V dramelldtds, max. 60 mA (6sszesen, 1 + 5 sorkapocs) Nincs kivélasztva

Konfigurélhaté analég bemenet 2

Elektronikus foldelés

O |INO~| PN

Kiilsg Start/Stop Digitalis inditasi/leallitdsi bemenet, belsé felhtizo ellendllas +24 |-
V-re, 6 mA érintkezési dramerdsség

9 Elektronikus foldelés

10 Aviz kiilsg hianya Alacsony vizszint digitalis hemenet, belsé felhtizo ellendllds +24 |-
V-re, 6 mA érintkezési dramerdsség

" Elektronikus foldelés

12 Digitalis bemenet 3 Konfiguralhatd digitalis bemenet 3, belsd felhz6 ellendllds +24 |Maximdlis sebességen
V-re, 6 mA érintkezési aramerdsség inditson (CSAK FUTTATAS)

13 Elektronikus foldelés
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Csatlakozd |Név Leirds Alapértelmezett
bellitds

14 Analdg kimenet Konfigurélhaté analdg kimenet Motor fordulatszama

15 Elektronikus foldelés

16 Analdg bemenet 3 +24V dramelldtds, max. 60 mA (6sszesen, 16. és 19. sorkapocs) [Nincs kivdlasztva

17 Konfigurélhaté analég bemenet 3

18 Elektronikus foldelés

19 Analdg bemenet 4 +24V dramelldtds, max. 60 mA (0sszesen, 16. és 19. sorkapocs) [Nings kivdlasztva

20 Konfigurélhaté analég bemenet 4

21 Elektronikus foldelés

22 Digitalis bemenet 4 Konfiguralhatd digitalis bemenet 4, belsd felhiiz6 ellendllas +24 |Nincs kivalasztva

V-re, 6 mA érintkezési dramerdsség
23 Elektronikus foldelés
24 Digitalis bemenet 5 Konfiguralhatd digitalis bemenet 5, belsd felhiizd ellendllas +24 |Nincs kivalasztva
V-re, 6 mA érintkezési dramerdsség

25 Elektronikus foldelés

26 10VDC éramelldtas +10V dramellatds, max. 3 mA

27 Elektronikus foldelés

28 Kommunikdciés busz 1 [RS485 1. port:RS485-1B N (-) Tobbszivattyls rendszer

29 RS485 1. port:RS485-1A P (+)

30 RS485 1. port:RS485-COM

31 Kommunikdciés busz 2~ [RS485 2. port:RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485 2. port:RS485-2A P (+)

33 RS485 2. port:RS485-COM

34 Kommunikdciés busz 1 [RS485 1. port:RS485-1B N (-) Tobbszivattyls rendszer

35 RS485 1. port:RS485-1A P (+)

36 RS485 1. port:RS485-COM

37 Kommunikacids busz 2~ [RS485 2. port:RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 2. port:RS485-2A P (+)

39 RS485 2. port:RS485-COM

Relé

Csatlakozd |Név Leirds Alapértelmezett
bedllitas

40 Relé 1 Konfiguralhatd relé 1: dltalaban nyitva Hibajelentés

Iy Konfigurélhatd relé 1: dltaldban zérva

42 Konfiguralhatd relé 1: kozos érintkezd

43 Relé 2 Konfiguralhatd relé 2: dltalaban nyitva Motor jaratdsa

44 Konfigurélhatd relé 2: dltaldban zérva

45 Konfiguralhatd relé 2: kozos érintkezd
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5.5 Frekvenciaatalakitohoz torténd csatlakozas

Az egység az aldbbi atalakitokhoz csatlakoztathatd, és ezeket tudja vezérelni:

Xylem Aquavar IPC
Danfoss VLT AQUA Drive FC 202
ABB ACQ 580

vagy éaltaldnos modell.

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva,
hogy elkeriilje az egység, a frekvenciavaltd, a vezérlpult és a segéd-vezérl§ dramkodr
véletlenszer(l bekapcsolasat.

Miutén levéalasztotta a rendszert az dramellatasrdl, varjon néhény percet, hogy a
konverterben maradt feszlltség eloszoljon. Nézzen utana az atalakitd kézikdnyvében.

Csatlakozas

wn

. Az egység verzidjatdl fuggden:

e WM, nyissa fel az egység burkolatét, l4sd: Elektromos csatlakozés a 17. oldalon, vagy

e PM, nyissa fel az elektromos panelt, és férjen hozza az egység belsd részéhez.

Nyissa fel az atalakitd burkolatat; 1asd az atalakitd kézikonyvét.

Csatlakoztassa az egység csatlakozdit az dtalakitd csatlakozdihoz az aldbbi dbrakon lathato
kapcsolasi rajzok szerint.

Xylem
Aquavar IPC

b <

ki

55 [
53

02
13
18

b o

HVX+_WM_MO0069_A_sc

2. dbra: Az egység csatlakoztatdsa ehhez: Xylem Aquavar IPC
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Danfoss
VLT AQUA Drive
FC 202

HVX+_WM_M0070_A_sc

3. dbra: Az egység csatlakoztatdsa ehhez: Danfoss VLT AQUA Drive FC 202

ABB
ACQ 580

HVX+_WM_MO0071_A_sc

4. dbra: Az egység csatlakoztatdsa ehhez: ABB ACQ 580
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Generic

L

HVX+_WM_MO0072_A_sc

5. dbra: Az egység csatlakoztatdsa altalanos atalakitéhoz

Meghuzasi nyomatékok:
o 1-39.és49-51. csatlakozédk — 0.2 Nm (1.7 Ibfin) £ 15%
o 40-45. csatlakozdk — 0.5 Nm (4 Ibf-in) £ 15%
o Atalakité csatlakozdi — lasd az atalakité kézikdnyvében.
4. Zarja le az 4talakitd burkolatat.
5. Az egység verziéjatdl fuggden:
o WM, zérja le az egység burkolatét, lasd: Elektromos csatlakozas a 17. oldalon, vagy
e PM, zérja le az elektromos panelt.
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6 Hasznalat és mikodés
6.1 Ovintézkedések

A késziilék hasznalata el&tt gydzEdjon meg arrdl, hogy elolvasta és megértette a(z) Bevezetd
és biztonsag részben taldlhatoé biztonsagi elSirdsokat, és hogy megfelelSen kovette a(z)
Telepités fejezetben taldlhatd utasitédsokat.

FIGYELMEZTETES: Fizikai és hémérsékleti veszélyek
Mindig viseljen egyéni védSeszkozoket.

6.2 Az egység és a frekvenciaatalakité bekapcsolasa

VESZELY: Aramiités veszélye

Az egység és az atalakitd bekapcsolésa elétt ellendrizze, hogy:
e Az egység fedele

o Az 4talakité fedele

o Avezérl panel ajtaja

zarva legyenek.

6.2.1 AWM verzié bekapcsolasa

24 V DC, az atalakitéval meghajtott egység
1. Keresse meg az atalakito tapvezetékét védd kapcsolot.
2. Kapcsolja be a kapcsolot.

24 V DC, az atalakitéval nem meghajtott egység

1. Keresse meg és kapcsolja be a 24 V DC dramot biztositd késziléket.
2. Keresse meg az atalakitd tapvezetékét védd kapcsoldt.
3. Kapcsolja be a kapcsolét.

115-240 V valtakozé aram

1. Keresse meg az egység tapvezetékét védé kapcsolot.
2. Keresse meg az atalakitd tapvezetékét védd kapcsolot.
3. Kapcsolja be mindkét kapcsolét.

6.2.2 A PM verzié bekapcsolasa

Kapcsolja be az elektromos panel kapcsoldjat.

6.3 Frekvenciaatalakité konfiguralasa

MEGJEGYZES:

Az aldbbi bekezdésekben megadott utasitdsok nem feltétlenll naprakészek, vagy nem
feltétlentl vonatkoznak az adott termékre a kézikdnyv kiadasa 6ta elvégzett médositasok vagy
véltoztatdsok miatt. Ajanlatos elolvasni a gyarto éltal az atalakitéhoz biztositott legfrissebb
kézikdnyvet, vagy a miszaki tdmogatas tanacsat kérni.

32 HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

6.3.1 Xylem Aquavar IPC

Lasd: ,Xylem Aquavar IPC Quick Start Guide” dokumentum.

1. Elsé inditas esetén az atalakité a START-UP GENIE gyorsinditasi men(t jeleniti meg: menjen
a 3. |épésre.

2. Ujinditas esetén:
¢ Nyomja meg a QUICK MENU gombot az &talakitd vezérl&jének kijelz&jén
e Vdlassza ki a Q4 SMART START lehet&séget.

3. Vélassza ki a SPEED CONTROL (sebességszabalyozas) lehetéséget.

Start-Up Genie

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP!

______________________

______________________

HVX+_WM_MO023_A _tc

4. Vélassza ki a ANALOGUE INPUT 53 (53-as analég bemenet) lehetSséget.
Start-Up Genie

Speed Reference Source

——————————————————————

______________________

HVX+_WM_M0024_A_tc

5. Adja meg az 53-as bemenet referenciait LOW (alacsony) és HIGH (magas). A HIGH értéknek

a motor maximalis frekvencidjaval azonosnak kell lennie.

Start-Up Genie

Terminal 53 Low Ref./F...

A XL [N B =

Terminal 53 High Ref./F... g‘
________ XXXXX " 1
______________________ %

6. Adja meg az 53-as bemenet MIN és MAX SPEED REFERENCE értékeit (minimalis és
maximalis sebességreferencia). Az értékeknek egyeznilk kell az 5. 1épésben megadott
értékekkel.

Start-Up Genie

Min Speed Reference

L _____0000Hz il

Max Speed Reference =
““““ KKK Hz 1
______________________ %

7. Lépjen a PUMP PROTECTION CONFIGURATION menibe.
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8. Allitsa be az alabbi dbrékon lathaté médon egymas utdn a paramétereket.

Start-Up Genie
Continue to Pump .
Protection Setup <
e E
oo Yes _______ I
%‘

Start-Up Genie
Sleep mode .
:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
No water/Loss of Prime .
Fault ;:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
Suction Input .
<
e
t_______NotSet ______ P

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 277 3
____________________ =
o] Disabled ______ 2

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 297 8
____________________ =
o] Disabled ______ 2
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Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 197 |
......................
__________ No ________i|z
%‘

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 27?7 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 297 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Continue to Digital Input |
Setup ;:
......................
__________ Yes _______il|z

Start-Up Genie
Terminal 19 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z

Start-Up Genie
Terminal 29 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z
;&\
=
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Start-Up Genie

Terminal 32 Digital Input

<
_________ Roce™~""""71 s
eset

______________________ %
g

Start-Up Genie
Terminal 33 Digital Input |
<
______________ S
______ No operation_____; |z
|
g

o
~
Q
—~

9. Vilassza ki az 1. és 2. relé funkcid

Start-Up Genie

Relay 1 Function

L _NoAlarm [l

Relay 2 Function 5
_____ Pump Running "}
______________________ %

10.Lépjen ki a START-UP GENIE menibdl.

11.Nyomja meg a QUICK MENU gombot, és vélassza kia Q1 MY PERSONAL MENU
lehet&séget.

12.Allitsa be az 1. rdmpa gyorsulasi és lassulasi idejét.

My Personal Menu
3-41 Ramp 1 Ramp Up
Time )
01.00s ;\
g
E\
2
My Personal Menu
3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time E)
01.00s :\
s
2
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6.3.2 Danfoss VLT AQUA Drive FC 202

Lasd: ,Danfoss VLT AQUA Drive FC 202 Operating Instructions” dokumentum.

1. Els6 inditas esetén az atalakité a SMARTSTART gyorsinditasi mendit jeleniti meg: menjen a
3. 1épésre.

2. Ujinditas esetén:

¢ Nyomja meg a QUICK MENU gombot az &talakitd vezérl&jének kijelz&jén

e Vdlassza ki a 04 SMARTSTART lehet8séget.

A motorparaméterek konfigurédladsdhoz kdvesse a kijelzén lathatd utasitédsokat.

4. Allitsa be az 1. rAmpa gyorsulasi idejét.

w

SmartStart

Ramp 1 Ramp Up Time

______________________

HVX+_WM_MO030_A_tc

5. Allitsa be az 1. rdmpa lassulasi idejét.

SmartStart

Ramp 1 Ramp Down Time

______________________

HVX+_WM_MO031_A_tc

6. Vélassza ki a OPEN LOOP (nyitott hurok) konfiguréciot.
SmartStart

Select configuration mode

______________________

HVX+_WM_MO032_A_tc

7. Allitsa be a motor alsé és felsé fordulatszam-hatarértékeit.

SmartStart

Motor speed low limit

A L I )

Motor speed high limit g‘
P XXXXRPM R
______________________ %
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8. Valassza ki a ANALOG 4-20 mA on Al53 referenciaforrast.
SmartStart

Select reference source

e 1
] ]
] ]

______________________

HVX+_WM_MO034_A_tc

9. Adja meg az 53-as bemenet referenciait LOW (alacsony) és HIGH (magas). Az értékeknek
egyeznilk kell az 6. |épésben megadott értékekkel.

SmartStart
Terminal low reference
0000 i«
Terminal high reference z
T XXXX.000 R
______________________ %

10.Adja meg az 53-as bemenet MIN és MAX SPEED REFERENCE értékeit (minimalis és
maximalis sebességreferencia). Az értékeknek egyezniik kell a 6. és 8. [épésekben
megadott értékekkel.

SmartStart
Min. speed reference
{_____0000RPM____ il
Max. speed reference z
P XXXX.000RPM ™~ i 3
______________________ %

11.Lépjen ki a SMARTSTART menibdl.

12.Nyomja meg a MAIN MENU gombot.

13.Vélassza ki a GROUP 5 lehet8séget.

14.Valassza ki az 1. relé [160] NO ALARM (nincs riasztas) funkcidjat.

Relay 1

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO037_A_tc

15.Vélassza ki a 2. relé [5] RUNNING (fut) funkciojat.

Relay 2

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO038_A_tc
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6.3.3 ABB ACQ 580

Lasd: ,ABB ACQ 580 Instruction Manual” dokumentum.

1. Elsé inditas esetén az atalakité a FIRST START ASSISTANT gyorsinditadsi menit jeleniti meg:
menjen a 3. [épésre.

2. Ujinditas esetén Iépjen a FIRST START ASSISTANT meniibe.

3. Vélassza ki a START SET-UP lehet8séget.

First start assistant

Set-up drive now?

Start set-up

Exit & don't show at power up
Exit now

HVX+_WM_MO039_A _tc

4. A motorparaméterek konfiguralasédhoz kévesse a kijelzén lathatd utasitasokat.
5. Allitsa be a motor mikoédési hatarértékeit.

Limits

Check the allowed operation range:
Minimum frequency 0.00 Hz
Maximum frequency XX.00 Hz

HVX+_WM_MO040_A _tc

6. Vélassza ki a OTHER (egyéb) lehetSséget.

Equipment type?

Please select the type of used
equipment:

Blower

Pump

Other

HVX+_WM_MO0041_A _tc

7. Konfigurélja a gyorsulasi és lassulasi rampakat.

Operational ramps

How fast the drive speeds up and
slows down. Press (?) for help:
Acceleration time: 1.000s
Deceleration time: 1.000s

HVX+_WM_MO0042_A _tc
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Acceleration time:

0001.000 s

Deceleration time:

0001.000 s

Control setup

Do you want to set up control setting
now?

Yes

No

keresztil) lehetéséget.

How do you control

Press (?) for help.

SCADA

Direct control via I/O

Direct control fieldbus comm.
PID control, single motor

frekvenciareferenciit.

Reference (Al1) scaling

Adjust the scaling of Al1 signal if
required:

Al1 input range: 4-20 mA
Frequency when Al1 at....  0.000 Hz
Frequency when Al1 at.... XX XXX Hz

HVX+_WM_MO0043_A_tc

HVX+_WM_MO0044_A_tc

HVX+_WM_MO0046_A _tc HVX+_WM_MO0045_A _tc

HVX+_WM_MO0047_A _tc

8. Adja meg a gyorsulasi és lassulasi idSket.

9. Vélassza ki a YES (igen) lehet8séget.

10.Vélassza ki a DIRECT CONTROL VIA I/O (kdzvetlen vezérlés bemeneten és kimeneten

11.Allitsa be a frekvenciaatalakité analdg vezérlGjelét és a motor minimaélis és maximalis

40

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

12.Allitsa be a digitalis relé kimeneteket.

Relay outputs

Set relay outputs sources:

RO1 source Ready run |,

RO2 source Running ;:

RO3 source Fault (-1) g
g\
=
g\
N
3
T

6.3.4 Altaldnos

Tanulmanyozza az atalakité hasznélati utasitasat, és kdvesse az aldbbi irdanyelveket:

o Allitsa a vezérlési médot SPEED CONTROL (sebességszabalyozas) vagy annak megfeleld
lehet&ségre.

e A4-20 mA analdg jel tartoméanyéanak egyeznie kell a motor fordulatszam-tartoméanyaval
nulla és maximum kéz6tt. Ne éllitson be minimalis fordulatszamot.

o Allitsa a hibajelzs relét NC-re (nyugvdéaram), ha nincs hiba, tehét olyan hiba, ami a motor
leallasat okozza. Hagyja figyelmen kiviil az 8sszes hibajelet, ami nem okozza a motor
ledllasat.

o Allitsa be a gyorsulasi és lassulési rdAmpakat 1 s idével.

¢ Konfigurélja a digitalis bemenetet, amihez az atalakitdé miikodésének engedélyezése
csatlakozik, hogy megakadélyozza a motor miikddését nyitott érintkezés esetén.

MEGJEGYZES: Vizkalapacs kockazata

Ugyeljen arra, hogy az engedélyezé érintkezés hibaja vagy nyitasa esetén az atalakité
ellen8rzott médon (kifutas nélkil) dllitsa le a motort.

e Ajanlatos a hibajel automatikus visszaéllitdsét engedélyezni, ha az rendelkezésre all, hogy
elkertlhetd legyen a manudlis hiba-visszaéllitas elvégzése.

6.4 Az egység elsé inditdsa GENIE varazsloval

A vezérl§ kijelzGjének hasznélatara vonatkozé informéciok a Vezérlés. fejezetben taldlhatdk a
42. oldalon.

1. Ellenérizze:
o Elektromos csatlakozasok az egység és a frekvenciaétalakitd kézott, 1asd az 0 szakaszt a
29. oldalon
o A frekvenciaatalakité megfeleld konfiguraldsara vonatkozdan lasd a 6.3 szakaszt a 32.
oldalon.
2. Kovesse a GENIE konfigurélasi varazslét.

A varazslé megismétlése

Sziikség esetén meg lehet ismételni a GENIE konfigurélasi varazslét.

1. AHOME PAGE (kezdélap) oldalon nyomja meg a tdbbfunkciés gombot, és adja meg a
jelszét a MENU (men) eléréséhez (alapértelmezés: 066).

2. Allitsa be a paramétereket:
e P09.3.05 GYARI BEALLITASOK VISSZAALLITASA: IGEN vagy
e P09.3.06 UZEMBE HELYEZES BEFEJEZVE: NEM

3. Kapcsolja ki és Ujra be az egységet.
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7 Vezérlés

7.1 Ovintézkedések

VESZELY: Aramiités veszélye
Ha a vezérld kijelzSje sérilt, forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz.

7.2 Vezérl6 kijelzdje

Ve

O

Ry

.

<
g
(®) 2
Poziciészam [Név Funkcié
1 Kijelz6
2 Fékapcsold gomb e Azegység elinditdsa és ledllitésa
o Ahibdk visszadllitdsa a gomb 5 mdsodpercig tarté megnyomasaval.
3 FELésLE o Meniipontok kdzdtti fiiggéleges mozgds
nyilbillentydik o Kézi tkapcsolds végrehajtdsa a tbbszivattyds rendszeren a LE nyil megnyomdsaval (a gomb
hosszabb idej(i megnyomdsa)
o Akijelz6 180°o0s elforgatdsa a Bevitel és a FEL nyil egyidej(i megnyomasaval (a gombok hosszabb
ideji megnyomasa).
4 JOBBRA s BALRA |e  Vizszintes mozgassal navigélhat a kezdGképernydk és a meniik megtekintéséhez
nyilbillentydk o Akijelz6 lezrasa és felolddsa a JOBBRA és BALRA nyilak egyidejii megnyomasaval (a gombok
hosszabb idej(i megnyomasa).
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Pozicidszdm |Név Funkcié
5 Kildés gomb o Meniszintek kdzotti tovabblépés
o Paraméter kivdlasztdsdnak megerdsitése
o Paraméter értékének megerdsitése.
6 Az egység Az egység bekapcsoldsét jelzi
bekapcsoldsat jelzo
LED
7 Az egység Akdvetkez6t jelzi:
allapotjelzG LED-je |e A motor nincs bekapcsolva (nem vilgit)
o Aktiv riasztds és a motor ledllitva (sdrga)
o Azegység hibdja ésa motor ledllitva (piros)
o Motor elinditva (zold)
o Aktiv riasztds és a motor elinditva (felvaltva sarga és zld)
8 Akapcsolat Akdvetkez6t jelzi:
allapotjelzG LED-je |e Az épiiletirdnyitési rendszer (tovébbiakban BMS) kommunikécidja nem miikodik (ki van
kapcsolva)
o BMS kommunikaci6 aktiv (zold)
o Létrejotta vezeték nélkiili kommunikacio a mobileszkozzel (folyamatosan kéken vildgit)
o Létrejott a vezeték nélkiili kommunikdcid a mobileszkdzzel (kéken villog)
o Aktiv vezeték nélkiili kommunikécio és BMS kommunikacié (felvaltva kéken és zélden vilégit)
9 Tobbfunkcios gomb|e A paramétermenii vagy a kiegészitd funkciok elérése a kijelzn megjelend képernyGnek
megfelelden.
o Avezeték nélkiili kapcsolat engedélyezése (a gomb hosszabb idejii megnyomdsa)

7.2.1 Grafikus kijelzé

N

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm 8‘
Q Run ;\
% - :
P 910 bar| 65% | Move @ Menu @ ;‘

Pozicidszém |Név Leirds

1 Fejléc sav Az lizemi feltételekkel kapcsolatos statikus informéciok és lzenetek megjelenitése, mint példaul:
o Riasztasok
o Hibdk
o Tobbszivattyls makadés.

2 Foképernyd Afontosabb informaciék megjelenitése és az iizemi paraméterek megvaltoztatasanak engedélyezése.
Legfeljebb 5 képernyd all rendelkezésre, amelyek kizott a JOBBRA és BALRA nyilbillenty(ikkel
naviglhat.

Abejegyzés melletti = szimbélum egy szerkeszthetd paramétert jelez.

3 Also sav Akdvetkezdket jeleniti meg:

o Abal oldalon a lényeges mikdési informéciok, példaul a tényleges bedllitasi érték és az egység
mikddési sebességének szdzalékos értéke lathatok
o Ajobboldalon a f6képernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok taldlhatok.
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7.2.2 Paraméterek menu

0%y

3.0 - Actual Measured Values

‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.0.20  Required Val. 8.90 bar £
3.0.30  Pump Status Run Z\
% :
=
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @ Home @ ;‘
Poziciészdm |Név Leirds
1 Fejléc sév A paraméter elérési (tjdt mutatja meg meni és almenii szerinti szinten.
2 Aparaméterek  |A kovetkezdket jeleniti meg:
listaja o Mutat,
o néy,
o azértékeldnézete
az aktudlis meniiszinthez tartozd paraméterek esetében.
Egy szinttel torténd eldrelépéshez vagy az érték médositasahoz nyomja meg a Kiildés vagy a JOBBRA
nyilbillentydt.
3 Alsd sav Akdvetkezket jeleniti meg:
o Abaloldalon a Iényeges miikadési informéciok, példaul a tényleges beallitasi érték és az egység
mikddési sebességének szdzalékos értéke lathatok
o Ajobboldalon a féképernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok talalhatok.

A meni 3 szintre oszlik:

Fémenl
Almeni
Paraméterek.

Paraméter megjelenitéséhez vagy mdédositasahoz:

Nyomja meg a funkcidgombot a f6képernydén.

Adja meg a jelszét a nyilbillentykkel.

Nyomja meg a Kildés gombot.

Megjegyzés: 10 percnyi tétlenséget kdvetSen a jelszot Gjra meg kell adni.
Nyomja meg a JOBBRA nyilbillenty(it vagy a Kildés gombot a szintek kozotti
el6rehaladéshoz, vagy a BALRA nyilat a visszatéréshez.

1.
2.
3.

4.

7.2.3 Uzemmodvaltas

A paraméterek és a speciélis funkciok médositdsdhoz nyissa meg a konfiguraciés menit.
Nyomja meg a tébbfunkciés gombot.

1.

2
3.
4

. Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.

Nyomja meg a Kildés gombot.

. Amenikben navigélva keresse meg a mddositani kivant paramétert vagy funkciét.
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7.2.4 Hiba-visszaallitas

Error E11 (© Press for details

System Configuration

Single Pump o 00 3

Control Mode s .
Constant Pressure 0% bar 100%

zaag

910bar| A0% | Move @ Menu @

Motor Speed
0rpm

A Error

XM_MO0007_A_tc

Hiba esetén az egység automatikusan tobbszor is megkisérli Gjrainditani magat, amennyiben
az megengedett: sikertelen kisérletek esetén az egység leéll és a kijelz6n megjelenik a
hibakdd.

A hiba elharitasdhoz:

1

2.
3.
4.

Nyissa meg az elsé f6képernyét a Kiildés gomb megnyomaéséval.

Olvassa el a hiba leirasét a képernyén.

Hatérozza meg az okot, és kdvesse a kdvetkezd hibaelharitési utasitdsokat: Hibaelharitas.
Allitsa alaphelyzetbe a hibat a f6kapcsolé gombot 3 méasodpercig nyomva tartva: az egység
visszatér a hiba elétti allapotba.

7.3 Xylem X alkalmazas

Bevezet6

Minden technoldgiéju operécids rendszerrel mikodd vezetékmentes mobilkészilékhez.
Az alkalmazas a kévetkezSkre hasznélhato:

Ellendrizze az egység éllapotat

Paraméterek konfigurélasa

Képes kapcsolatot tartani az egységgel és adatokat feljegyezni a telepités és karbantartas
alatt

Munkajelentés létrehozésa

Ugyfélszolgalat felkeresése.

Toltse le az alkalmazast, és csatlakoztassa hozza a mobileszkzt az egységhez

1.

Toltse le a Xylem X alkalmazést mobileszkdzére az App Store' vagy a Google Play?
aruhédzbdl a QR-kéd beolvaséasaval:

E-'."

TA11.0 és jabb verzi6ju i0S® operaciés rendszerekkel kompatibilis
27 8.0 és tjabb verzioju Android operacids rendszerekkel kompatibilis
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2. Végezze el a regisztraciét.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Avezérlé kijelz6jén nyomja meg a vezeték nélkili kommunikacié gombot.
4. Adja hozza az egységet a felhasznaldi profilhoz.

941 " -

&« xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. A kapcsolat |étrejottét kdvetSen a kapcsolat jelz8fénye folyamatosan kéken vildgit: ekkor
mar mobileszkdzrdl is vezérelhetd az egység.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

o o0%
i@
" [Emes]
3w
T —
Snaies”* eaingane
QRun
|

Connected | & 75% | 45 bar

@ Report

XM_MOO10_A _tc
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8 Programozas

Firmware-verzié
A firmware verzidja a P03.4.19 paraméteren keresztil jelenithetS meg

Alkalmazott szimbdlumok

Szimbdlum |Lefras

(G) Globjlis.
Ha megvaltoztatjak ezt a paramétert egy tobbszivatty(s rendszer egyik egységében, akkor az tovabbitédik az dsszes tobbi
egységre.

(R) Csak olvashatd.

A paraméter nem mddosithatd.
Ha a szimbélum nem jelenik meg, a paraméter modosithato.

A paraméter csak arra az egységre van hatdssal, amelyiken megjelenik, akkor is, ha az egy tobbszivattyls rendszer része.

8.1 M01 Fémenu

Gyakran hasznélt paraméterek vagy azok alternativ elnevezései.

8.1.1 S01.0 Alkalmazas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.0.01 Nyelv Akijelz6 nyelvének kivalasztasa. Default = English
P01.0.05 (G) Rendszer tipusa Arendszer tipusdnak kivalasztasa. Default = Nyomas ald helyezés

0-Nyomés ald helyezés: nyitott hurkos rendszereknél, viznyomds
emelésére magas épiileteknél

1-Circulation (HV 6rokélt): cirkuldciés HVAC rendszerhez Hydrovar
Ramps Control hasznalataval

2-Circulation: Cirkuldciés HVAC-hoz Pl vezérléssel

P01.0.06 (G) Vezérlési méd A szivatty( vezérlési modjanak kivélasztasa. Default = Alland6 nyomas

0-MikddtetGelem: az egység allandé sebesség(
mikddtetdszerkezetként miikodik. Egyetlen miiveletnél csak egy
egységhez hasznélhatd.

1-Allandé nyomés: az eqyséq az aramlés valtozasatol fiiggetleniil
allandé nyomést tart fenn.

2-Ardnyos nyomds: az egység az dramlassal egyenesen ardnyosan
ndveli a nyomas alapjelét.

3-Ar. négyzetes nyomas: az eqyséq az dramldssal négyzetes
aranydban noveli meg a nyomds alapjelét (az aktudlisan igényelt
értéket).

4-Allandd draml4s: az egység valtoztatja a motor fordulatszamat,
hogy éllandd dramldst tartson fenn.

5-Allandd hémérséklet: az egység valtoztatja a motor
fordulatszamat, hogy allandd hémérsékletet tartson fenn.
6-Allands szint: az eqyséq valtoztatja a motor fordulatszamat,
hogy dllandd szinten tartsa a vizszintet (példaul tartaly vagy kit
esetében).

7-Altalanos: az eqyséq (igy véltoztatja a sebességet, hogy allandd
altaldnos mért mennyiséget tartson fenn.

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 47



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.0.10 (G)

Rendszerkonfiguracié Rendszer konfigurdcidjanak kivalasztasa. Default = Egyetlen szivattyd

0-Egyetlen szivatty(: az egység onallé mikddésre van beallitva,
és nincs interakcidban mds egységekkel.

1-Soros kaszkad: ennél a konfiguracional tobb olyan egység
mikadik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen keresztill
egymashoz vannak csatlakoztatva. Csak az utoljdra inditott egység
valtoztatja a sebességét, a mér futd egységek pedig teljes
sebességgel futnak.

2-Szinkron kaszkad: ennél a konfiguracional tobb olyan egység
mikadik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen keresztill
egymashoz vannak csatlakoztatva. Minden mikddd egység
azonos, valtoztathatd fordulatszammal iizemel.

P01.0.11 Tobbszivattyls rendszer, cim Az elektromos szivatty( cimének kivdlasztasa téhbszivatty(s Min =1
rendszernél. Max = -
Tobbszivattyls rendszerben minden egységnek egyedi cime van, Default = 1
1 és 8 kozotti értékkel.

P01.0.15 (G) Kezddérték Akezddérték meghatdrozasa igény hidnya miatti rendszerledllds  Min=0%
utdn, az alapjel szazalékaban. Max = 100 %
Ha egy nyomasfokozd rendszemél eléri az alapjelet, és nincs tobb Default = 100 %
fogyasztés, a szivatty( ledll. A szivattyd akkor indul Gjra, amikor a
nyomds az Ujrainditasi érték ald esik (pl. ha az alapjel 10 barra van
allitva, 90%-ra dllitott Gjrainditasi érték mellett a szivattyd 9 baral
indul). Figyelem: ha az érték tdl alacsonyra van bedllitva (pl. a
bejévd nyomds ald, a szivattyd nem indul el). Ha az érték 100%, a
paraméternek nincs hatdsa.

P01.0.20 (G) Vizhidny késleltetés Vizhiany-késleltetési idd (,LOW") bedllitasa. Min=1s
Ez a késleltetés az az idd, amely a vizhiany-érintkez¢ nyitasa ésaz Max =100
,E21 Vizhidny (,LOW")" hiba tényleges aktivéldsa kozott telik el.  Default=2s

P01.0.31 (G) Nyomés - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.11

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.12
értékén belil, az egyséq ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték"  Default = 0 bar
hibaiizenettel.

P01.0.32 (G) Aramlés - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.21

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.22
értékén belil, az egyséq ledll az ,E22 Minimélis kiiszobérték”  Default = 0 I/min
hibaiizenettel.

P01.0.33 (G) Homérséklet - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer ~ Min =-

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiszobkésleltetés paraméter ~ Max =-
értékén belill, az egység leall az ,E22 Minimdlis kiiszobérték”  Default =-50°C
hibaiizenettel.

P01.0.34 (G) Szint - Minimalis kiiszobérték A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.41
nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.42
értékén belill, az egység leall az ,E22 Minimdlis kiiszobérték”  Default=0m
hibaiizenettel.

P01.0.35 (G) Altaldnos - Minimélis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.51

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.52
értékén belil, az egyséq ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték"  Default = P05.0.57
hibaiizenettel.

P01.0.40 (G) Minimalis kiiszobérték, A minimalis kiiszobérték szerinti védelem késleltetési idejének ~ Min=1s

késleltetés bedllitasa. Max =100
Ez a késleltetés az az idd, amely alatt a rendszer eléri a minimalis  Default =2
kiiszobértéket: ha nem éri el, az egység ledll, és megjelenik az
,E22 Minimalis kiiszobérték" hiba.
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.0.45 (G) Autom. indités A szivattyd dllapotanak kivalasztasa az aramellatas megszlinése  Default = Igen
utdn.
0-Nem: amikor visszaall az dramellatds, a rendszer kikapcsolt
helyzetbe all.
1-Igen: az dramellatds visszadlldsa utdn az egység abba az
dllapotba all vissza, amelyben az dramellatds megsz(inésekor volt.
P01.0.46 Be- és kikapcsolds bedllitasa  Valassza ki az elektromos szivatty(i be- vagy kikapesolt allapotat. A Default = Ki
Be- és kikapcsold gombbal végzett miiveletnek felel meg.
0-On
1-Off
P01.0.50 (G) Détum Az egység naptari ddtumanak kivalasztasa.
P01.0.51 (G) Idé Az egyséq 6rajanak bedllitasa.

8.1.2 S01.1 Erzékel8k

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P01.1.00 (G) Amértékegység kivdlasztasa Az egyséq dltal haszndlt mértékegységkészlet kivalasztasa. Default = Sl-mértékegységek
0-SI-mértékegységek
1-Angolszasz mértékegységek
P01.1.01 MikddtetGelem - Nulla érték A szabdlyozési visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min = 0rpm
kivalasztésa. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02 Mikddtetéelem - Teljes skdla A szabdlyozési visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min=0rpm
kivalasztésa. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Nyomas - Nulla érték A szabdlyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min = -5 bar"
kivalasztasa. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P01.1.12 (G) Nyomds - Teljes skala A szabdlyozdsi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 bar"
kivalasztasa. Max = 100 bar"
Default =10 bar"
P01.1.21 (@) Aramlas - Nulla érték A szabdlyozasi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min = 0 l/min®
kivélasztésa. Max = 9999 I/min”
Default = 0 l/min"
P01.1.22 (G) Aramlés - Teljes skala A szabdlyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 l/min*
kivalasztasa. Max = 9999 l/min")
Default = 100 l/min”)
P01.1.31 (G) Homérséklet - Nulla érték A szabdlyozasi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min =-100°C
kivalasztsa. Max = 9999 °C
Default =0°C
P01.1.32 (G) Hémérséklet - Teljes skala A szabdlyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-100°C
kivalasztsa. Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41 (G) Szint - Nulla érték A szabdlyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =-999 m*
kivalasztasa. Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42 (G) Szint - Teljes skala A szabdlyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min =-999 m"

kivalasztasa.

Max = 9999 m*)
Default = 10 m*

) A motorteljesitménytdl fiiggden
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Paraméter  Tipus Név Leiras Eriék
P01.1.51 (G) Altalanos - Nulla érték A szabdlyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =-1000
kivalasztésa. Max = 1000
Default=10
P01.1.52 (G) Altalanos - Teljes skala A szabdlyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min =-1000
kivalasztsa. Max = 1000
Default = 100
P01.1.61 (G) Alapjeleltolds-nyomds, Nulla Az Alapjeleltolds funkciohoz hasznalt nyomasérzékeld nulla Min = -1 bar
érték értékének kivalasztasa. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62 (G) Alapjeleltolds-nyomas, Teljes Az Alapjeleltolas funkcidhoz hasznalt nyomasérzékeld teljes Min = 0 bar
skala terjedelmének kivalasztasa. Max = 999 bar

Default =10 bar

") A motorteljesitménytdl figgden

8.1.3 S01.2 Alapjelek

Paraméter  Tipus Név

Leiras

Erték

P01.2.01 (G) Sebesség, alapjel 1

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.02 (G) Sebesség, alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03 (G) Sebesség, alapjel 3

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.04 (G) Sebesség, alapjel 4

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.11 (G) Nyomds, alapjel 1

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min=P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12 (G) Nyomés, alapjel 2

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?)

P01.2.13 (G) Nyomés, alapjel 3

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14 (G) Nyomds, alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min=P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?)

P01.2.21 (G) Aramlés, alapjel 1

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.22 (G) Aramlss, alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.23 (G) Aramlss, alapjel 3

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

) A motorteljesitménytdl figgden
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Paraméter

Tipus

Név

Leiras

Erték

P01.2.24

(6)

Aramlss, alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.31

(6)

Hém. alapjel 1

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min=-
Max = -
Default = 25°C

P01.2.32

HEm. alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min =-
Max = -
Default = 25°C

P01.2.33

Hém. alapjel 3

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min=-
Max = -
Default=25°C

P01.2.34

HEm. alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztasa.

Min=-
Max = -
Default = 25°C

P01.2.41

Szint, alapjel 1

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m®

P01.2.42

Szint, alapjel 2

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m®

P01.2.43

Szint, alapjel 3

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m?

P01.2.44

Szint, alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m”

P01.2.51

Altaldnos alapjel 1

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.52

Altalanos alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztdsa.

Min =P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.53

Altalanos alapjel 3

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.54

(6)

Altalnos alapjel 4

Az alapjel értékének kivdlasztasa.

Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

) A motorteljesitménytdl fiiggden

8.1.4 S01.3 Ténylegesen mért értékek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.3.01 (R) Aktudlis nyomés Aktudlisan mért NYOMASERTEK.
P01.3.02 (R) Tényleges dramlas Aktualisan mért ARAMLASI érték.
P01.3.03  (R) Aktudlis folyadék-hgm. Az aktualisan mért FOLYADEK-HOMERSEKLET értéke
P01.3.04  (R) Tényleges szint Aktudlisan mért SZINTERTEK.
P01.3.05 (R Aktualis altalénos Aktualisan mért ALTALANOS érték.
P01.3.10 (G) Tényleges igényelt érték Aktudlis szamitott alapjel.
(R) Ez az aranyos vagy négyzetes nyomésszabalyozds, a fejveszteség-

kompenzacid és az Alapjeleltolds funkcié eredménye.
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8.1.5 S01.4 |éptetés mod

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P01.4.01 Léptetési sebesség A sebesség kivalasztasa a léptetéses madhoz. Min =0 rpm
Léptetéses modban a szivatty( adott sebességgel Gzemel Max = P04.2.32
feltoltéshez vagy a minimalis sebesség ellendrzéséhez. Default = 0 rpm

P01.4.02 (G) Min. sebesség Aszivattyd minimalis sebességének kivalasztasa. Min =0 rpm”

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*

") A motorteljesitménytdl figgden

8.1.6 S01.5 Biztonsag

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P01.5.10 Jelszobevitel Jelszo megadasa. Az alapértelmezett felhasznaldi jelszd ,66".  Min=0
Max = 999
Default =0

P01.5.11 (R) Kijelentkezés Logout

P01.5.12 Jelsz6 bedllitasa Uj jelsz6 bedllitasa. A meniit csak jelszval lehet hasznélni. Min=0
Max = 999
Default = 66

8.2 M02 Hibanaplé

8.2.1 S02.0 Hibak

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték

P02.0.01 (G) 1. hiba (legutobbi)
(R)

P02.0.02 (G) 2. hiba
(R)

P02.0.03 (G) 3. hiba
(R)

P02.0.04 (G) 4. hiba
(R)

P02.0.05 (G) 5. hiba
(R)

P02.0.06 (G) 6. hiba
(R)

P02.0.07 (G) 7. hiba
(R)

P02.0.08 (G) 8. hiba
(R)

P02.0.09 (G) 9. hiba
(R)

P02.0.10 (G) 10. hiba
(R)
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8.2.2 S02.9 Bitfield

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P02.9.01 R) Hiba Bitfield 1 1. hiba, Bitfield:
0-+6-*Fenntartva
7-Altalanos firmware hiba
8-Kiils6 Flash-meghait. hibdja
9-Kiils6 Eeprom hibdja
10+16-*Fenntartva
17-Kiilsd hiba
18-Sensor1 hiba
19-Sensor2 hiba
20-Sensor3 hiba
21-Sensor4 hiba
22-Alapjel 1 hiba
23-Alapjel 2 hiba
24-lapjel 3 hiba
25-Mapjel 4 hiba
26--28-*Fenntartva
29-A0C hardverhiba
30-*Fenntartva
31-*Fenntartva

P02.9.02 (R) Hiba Bitfield 2 Error2 BitField:
0+4-*Fenntartva
5-Minimalis kiiszobérték
6-Vizhiany
7-*Fenntartva
8-Hidnyz6 konfigurdciés fajlok
9-*Fenntartva
10-Hibds visszacsatolasi konfiguracio
11-A konfiguraciés fajlok nem egyeznek
12-Drive alkatrész
13-Vezérlokartya alkatrész
14-HVSC csatlakoztatva a Hydrovar X+-hoz
15-Hidnyz6 hidraulikus ivek
16+28-*Fenntartva
29-Kiilsg VFD (valtozéfrekvencias meghajtd) hiba
30+31-*Fenntartva
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P02.9.05 (R) Riasztds Bitfield 1 Alarm1 Bitfield:
0-Altalénos firmware riasztés
1-Kiils§ riasztds
2-*Fenntartva
3-Tobbszivattyis komm. Megszakadt
4-Tobbszivattyls cimiitkdzés
5-Tobbszivattyts inkompatibilitas
6-*Fenntartva
7-Hibds visszacsatoldsi konfig.
8-Hibds alapjel-konfig.
9-Megszakadt terepibusz-komm.
10-Csétoltési riasztas
11-IGBT hémérséklet-csokkenés
12-Belsd kommunikacid, UI-AOC
13-Al1 riasztds
14-AI2 riasztds
15-Al3 riasztds
16-Al4 riasztds
17-Belsé kommunikacid, UI-BLE
18-A gyari fajlok nincsenek a kiils§ Flash-meghajt.-ban
19-A nyelvii fajl hibds
20-A vezérldkartya frissitése lehetséges
21 - Klénozasi hiba a felhasznaldi feliileten
22-Klénozasi hiba a tobbszivattyls buszban
23+30-*Reserved
31-Kiils6 VFD (véltozéfrekvencids hajtas) riasztds

8.3 M03 Szivattyu adatai

8.3.1 S03.0 Ténylegesen mért értékek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P03.0.00 (R) Becsiilt tényleges érték Atényleges érték becslése a késziilékben tarolt hidraulikus
gorbék, valamint a fordulatszam és az energiafogyasztas kiils
érzékeldk haszndlata nélkiil torténd ellendrzésével torténik.

P03.0.01 (R) Aktualis nyomés Aktualisan mért NYOMASERTEK.
P03.0.02 (R) Tényleges dramlas Aktualisan mért ARAMLASI érték.
P03.0.03  (R) Aktudlis folyadék-hgm. Az aktualisan mért FOLYADEK-HOMERSEKLET értéke
P03.0.04  (R) Tényleges szint Aktualisan mért SZINTERTEK.
P03.0.05 (R Aktudlis dltaldnos Aktudlisan mért ALTALANOS érték.
P03.0.06 (R) Tényleges valtas Aktualis mért alapjel alkalmazésa bemeneti értékként
P03.0.10 (G) Tényleges igényelt érték Aktudlis szdmitott alapjel.

(R) Ez az ardnyos vagy négyzetes nyomasszabalyozas, a fejveszteség-

kompenzacid és az Alapjeleltolds funkcié eredménye.

P03.0.20 (G) Igényelt érték Aktudlis alapjel.

(R) Ez az érték az aktudlis alapjel az ardnyos vagy négyzetes

nyomasszabalyozds, a nyomdsveszteség-kompenzacio vagy az
eltolasi funkcid kiszamitasa eldtt.
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Paraméter

Tipus Név

Leiras Erték

P03.0.30

(G) Aszivatty( llapota
(R)

Megjeleniti az egység aktudlis allapotat.

0-Kikapcsolds: az egység 4l helyzetbe van allitva.

1-Futtatds (---): az egység fut.

2-Riasztds, az egyséq leallt (—): az egység éppen nem fut, merta
START/STOP digitalis bemend jel ,nyitott", és van aktiv riasztds
3-Riasztds, az egység mikddik (): az egység éppen fut, és van
aktiv riasztds

4-Riasztds, az egyséq be van kapcsolva (—): az egység nem fut, de
készen dll a futdsra, és van aktiv riasztds

5-Riasztds, az egység ki van kapcsolva (—): az egység allo
helyzetbe van dllitva, és van aktiv riasztés

6-Hiba (-): az egység nem mkddik, mert egy hiba aktiv.

7-Stop (--): az egység nem fut, mert a START/STOP digitélis
bemend jel ,nyitott"

8-Bekapcsolds: az egység nem fut, de készen dll a futdsra

8.3.2 S03.1 Szamlalok

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.1.01 (G) Az egység mlikodtetésiideje  Megjeleniti, hogy az egység dsszesen mennyi ideig volt dram

(R) alatt.
P03.1.02 (G) Motor futdsi ideje Megjeleniti a motor miikddtetésének teljes idejét.

(R)

8.3.3 S03.2 Motor

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.2.01 (G) Motor fordulatszama Megjeleniti a motor tényleges fordulatszamat ford./perc

(R) mértékegyséq szerint.
P03.2.02 (G) Motor fordulatszéma % Megjeleniti a motor tényleges fordulatszamat szézalékos érték

(R) szerint.

8.3.4 S03.3 Bemenetek/kimenetek allapota

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.3.01 (R) Adigitalis be-/kimenetek Megjeleniti a digitalis bemenetek és kimenetek allapotat
allapota
P03.3.11  (R) Analdg bemenet 1 értéke Megjeleniti az analog bemenet nyers értékét.
P03.3.12  (R) Analdg bemenet 2 értéke Megjeleniti az analog bemenet nyers értékét.
P03.3.13  (R) Analdg bemenet 3 értéke Megjeleniti az analog bemenet nyers értékét.
P03.3.14  (R) Analdg bemenet 4 értéke Megjeleniti az analog bemenet nyers értékét.
P03.3.20 (R) Analdg kimenet értéke Megjeleniti az analog kimenet értékét
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8.3.5 S03.4 Termékinformaciok

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.4.01 (R) Az egység cikkszama Mutassa meg a Smart Controller cikkszamat (PN).
P03.4.02 (R) Az egység gyartasi ddtuma Mutassa meg a Smart Controller gyartdsi ddtumét (PD).
P03.4.03 (R) Az egység sorozatszdma Mutassa meg a Smart Controller sorozatszamat (SN).
P03.4.10 (G) AHmifirmware verzidja Megjeleniti a felhasznaldi kezeldfelilet kartydjanak firmware-
(R) verzigjat
P03.4.11 (G) AHmi-Bt firmware verzioja Megjeleniti a vezeték nélkiili kommunikdcid kdrtyajanak
(R) firmware-verziéjat
P03.4.13 (G) Avezérlokartya firmware Megjeleniti a vezérldkartyaja firmware-verzidjat
(R) verzija
P03.4.14 (R) Térképfajl verzioja Megjeleniti a térképfajl verzidjat
P03.4.15 (R) Alapértelmezett fajlverzié Megjeleniti az alapértelmezett fajl verzidjat
P03.4.17 (R) Nyelvi fajl verzidja Megjeleniti a nyelviajl verziojat
P03.4.19 (R) Firmware-verzio Megjeleniti az eszkoz halmozott firmware-verziojat
P03.4.25 (R) Hidraulikus gorbék térolva Ez a paraméter azt jelzi, hogy a hidraulikus gorbék térolva vannak- -

e a memoriaban.

8.4 MO04 Szivattyuvezérlés

8.4.1 S04.0 Konfiguracié

Paraméter  Tipus  Név Leirés Eriék
P04.0.01 (G) Rendszer tipusa Arendszer tipusdnak kivalasztasa. Default = Nyomds ala
helyezés

0-Nyomés ald helyezés: nyitott hurkos rendszereknél, viznyomés emelésére magas
épileteknél

1-Circulation (HV 6rokélt): cirkulaciés HVAC rendszerhez Hydrovar Ramps Control
hasznalataval

2-Circulation: Cirkuldciés HVAC-hoz Pl vezérléssel

P04.0.02 (G) Vezérlési mod A szivatty( vezérlési modjanak kivélasztasa. Default = Allandd
nyomés
0-Mkddtetdelem: az egység allandd sebesséqli miikddtetdszerkezetként mdkadik.
Egyetlen miiveletnél csak egy egységhez hasznélhatd.
1-Allandd nyomés: az eqység az dramlds véltozésatdl fiiggetleniil allandé nyomast
tart fenn.
2-Ardnyos nyomds: az egyséq az dramlassal egyenesen ardnyosan noveli a nyomas
alapjelét.
3-Ar. négyzetes nyomds: az egyséq az dramlssal négyzetes aranyaban noveli meg a
nyomds alapjelét (az aktudlisan igényelt értéket).
4-Allandd draml4s: az egység vltoztatja a motor fordulatszamét, hogy 4llando
aramlast tartson fenn.
5-Allandd hémérséklet: az eqyséq valtoztatja a motor fordulatszdmét, hogy &llando
hémérsékletet tartson fenn.
6-Allands szint: az egyséq valtoztatja a motor fordulatszdmét, hogy &llandd szinten
tartsa a vizszintet (példaul tartdly vagy kit esetében).
7-Altalanos: az eqyséq (igy véltoztatja a sebességet, hogy allandd 4ltalanos mért
mennyiséget tartson fenn.
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Paraméter  Tipus  Név Leirés Eriék

P04.0.03 (G) Szabalyozasi mdd A szabélyozasi mod kivdlasztasa. Default = Normal
0-Normal: Amikor a mért érték az alapjel alatt van, a motor sebessége né, amikor
pedig folotte, csokken
1-Inverz: Amikor a mért érték az alapjel fol6tt van, a motor sebessége nd, amikor
pedig alatta, csokken

P04.0.05 (G) Kezddérték Akezddérték meghatdrozsa igény hidnya miatti rendszerledllds utan, az alapjel Min= 0%
szézalékaban. Max =100 %
Ha egy nyomésfokoz6 rendszemél eléri az alapjelet, és nincs tobb fogyasztés, a Default = 100 %
szivatty( ledll. A szivatty( akkor indul djra, amikor a nyomds az Gjrainditasi érték ald
esik (pl. ha az alapjel 10 barra van dllitva, 90%-ra llitott Gjrainditasi érték melletta
szivatty( 9 barral indul). Figyelem: ha az érték tdl alacsonyra van bedllitva (pl. a
bejévd nyomds ald, a szivattyd nem indul el). Ha az érték 100%, a paraméternek
nincs hatdsa.

P04.0.06 (G) Autom. inditds Aszivatty dllapotanak kivalasztasa az dramellatds megsz(inése utdn. Default = Igen
0-Nem: amikor visszaéll az dramellatas, a rendszer kikapcsolt helyzetbe all.
1-Igen: az dramellatds visszadlldsa utdn az egység abba az dllapotha all vissza,
amelyben az dramellatds megszlinésekor volt.

P04.0.07 (G) Konfiguracié min. Aszivattyd viselkedésének kivlasztdsa az alapjel és a minimdlis sebesség elérésekor. Default = Nulla

sebességnél MUKODTETOELEM vezérlési médban ez a paraméter valasztja ki a szivattyd sebesség
viselkedését, amikor a sebesség alapjele alacsonyabb a minimalis sebességnél.
0-Nulla sebesség: A szivatty( eléri a 0 sebességet, majd ledll.
1-Min. sebesség: A szivatty( tovabbra is fenntartja a minimalis sebességet.

P04.0.09 (G) A mértékegyséq kivélasztdsa Az egyséq altal haszndlt mértékegységkészlet kivalasztasa. Default = SI-
0-SI-mértékegységek mértékegységek
1-Angolszdsz mértékegységek

P04.0.11 (G) Anyomds mértékegysége A mértékegyséq kivalasztasa. Default = bar
0-bar
1-psi
2t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in

P04.0.12 (G) Az dramlds mértékegysége A mértékegység kivélasztasa. Default = m3/h
0-1/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-fs

P04.0.13 (G) Ahdmérséklet A mértékegyséq kivalasztasa. Default = °C

mértékegysége 0-°C
1-°F
2K

P04.0.14 (G) A szint mértékegysége A mértékegyséq kivalasztasa. Default =m
1-m
2t
3-tm
4-in
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Paraméter  Tipus  Név Leirés Eriék

P04.0.15 (G) Ateljesitmény A mértékegyséq kivalasztasa. Default = kW
mértékegysége 1-W
2-kW
3-MW
4-Hp
P04.0.16 Az energia mértékegysége A mértékegyséq kivalasztasa. Default = kWh
0-kWh
1-MWh
2-BTU
3-HPh
4-M)
5KJ
P04.0.21 Azalapjel 1kivdlasztasa Az alapjel 1 forrasanak kivalasztasa. Default = Paraméter

0-Analdg: Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van megadva
1-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre hasznélatos paraméteren &t van
megadva

P04.0.22 Azalapjel 2 kivdlasztdsa Az alapjel forrédsanak kivalasztasa. Default = Paraméter

0-Ki: Az alapjel nincs haszndlathan.

1-Analdg: Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van megadva
2-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre haszndlatos paraméteren at van
megadva

P04.0.23 Azalapjel 3 kivlasztdsa Az alapjel forrdsanak kivalasztasa. Default = Paraméter

0-Ki: Az alapjel nincs haszndlathan.

1-Analdg: Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van megadva
2-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre haszndlatos paraméteren at van
megadva

P04.0.24 Az alapjel 4 kivdlasztdsa Az alapjel forrédsanak kivalasztasa. Default = Paraméter

0-Ki: Az alapjel nincs haszndlathan.
1-Analdg: Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van megadva
2-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre haszndlatos paraméteren at van

megadva
8.4.2 S04.1 Alapjelek
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.1.01 (G) Sebesség, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.02 (G) Sebesség, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.03 (G) Sebesség, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) Sebesség, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32

Default = 2000 rpm”

) A motorteljesitménytdl fiiggden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.1.11 (G) Nyomds, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.12 (G) Nyomés, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.13 (G) Nyomds, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14 (G) Nyomés, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.15 (G) Nyomés alapjel tipusa Ez a paraméter hatarozza meg, hogy az alapjel nulla dramlés (lasd Default = Alapjel nulla
a4.2.06 paramétert) vagy a maximalis térfogatdram (max. gorbe) dramlasnal
legyen. A Max Curve opcid csak akkor érhetd el, ha az egység a
hidraulikus gérbéket térolja a meméridban
P04.1.16 (G) HO Nyomds Ha a "Nyomés-alapjel tipusa" (04.1.15-6s paraméter) a "Setpoint  Min = P05.0.11
at Max Curve"-re van bedllitva, és a linedris vagy a kvadratikus ~ Max = P05.0.12
kompenzacid aktivalva van, akkor ez a paraméter a nyomds Default = 0.5 bar
alapjelének kiszamitasahoz nulla dramldsnal.
P04.1.21 (G) Aramlés, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default =0 I/min®
P04.1.22 (G) Araml4s, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 l/min®
P04.1.23 (G) Aramlés, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 l/min®
P04.1.24 (G) Aramlas, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default =0 I/min®
P04.1.31 (G) Hém. alapjel 1 Az alapjel értékének kivdlasztasa. Min =-
Max =-
Default = 25°C
P04.1.32 (G) HEm. alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = -
Max = -
Default = 25°C
P04.1.33 (G) Hém. alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min=-
Max =-
Default = 25°C
P04.1.34 (G) HEm. alapjel 4 Az alapjel értékének kivdlasztasa. Min =-
Max =-
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Szint, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42 (G) Szint, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42

Default =0 m”

) A motorteljesitménytdl fiiggden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.1.43 (G) Szint, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Szint, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.51 (G) Altalanos alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Altalanos alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Altalanos alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Altaldnos alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztdsa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Az alapjel mentésének Afunkcid korlatozza a mentések szamat a belsé memdridban.  Default = Nem
korldtozdsa Engedélyezni kell, hogy a terepi busz folyamatosan irhassa az
alapjelet.
) A motorteljesitménytdl fiiggden
8.4.3 S04.2 Szabalyozas
Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.2.00 (G) szabalyozas vagy ellendrzés  Eza paraméter hatarozza meg, hogy a szabalyozas a Hydrovar ~ Default = Hydrovar
tipusa Ramps szabdlyozdson vagy a Pl szabalyozason alapul-e. Ldsd a
paramétert a 04.2.xx almeniiben
P04.2.01 (G) Ablak A szabdlyozasi ablak kivdlasztésa. Min=1%
Ez a paraméter az alapjel korilli savot hatdrozza meg az alapjel ~ Max =100 %
szazalékos értékében. Amikor a mért érték az ablakon kiviil esik, a Default = 20 %
rendszeraz 1. és 2. rdmpat hasznélja, amikor pedig belilre, a 3.
és 4. rdmpdt.
P04.2.02 (G) Hiszterézis A szabdlyozasi hiszterézis kivalasztasa. Min=1%
Ez a paraméter az alapjel korilli savot hatdrozza meg az ablak Max =100 %
szézalékos értékében. A hiszterézissav hatdrai hatdrozzak meg,  Default =90 %
hogy a rendszer hol valt t a gyorsulasi és lassitdsi rampa kézott.
P04.2.06 (G) Emelési sebesség Annak a sebességértéknek a kivalasztdsa, amelynél az alapjel ~ Min = P04.2.31
értéke ndvekedni kezd, ha emelési mennyiség van bedllitva. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.2.07 (G) Linedris emelési mennyiség  Alinedris alapjel-ndvekmény értékének kivalasztdsa maximalis ~ Min=0%
sebességnél az alapjel szdzalékos értékében a sdrléddsi Max =200 %

veszteségek kompenzéldsa céljabél.

Andvelés linedris lesz. 0%-nél kezdddik, amikor a motor
fordulatszama egyezik az EMELESI SEBESSEG értékével,
maximuma pedig a LINEARIS EMELESI MENNYISEG a motor
maximalis sebességénél.

Default=10%

) A motorteljesitménytdl figgden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.2.08 (G) Négyzetes em. menny. Anégyzetes alapjel-ndvekmény értékének kivalasztdsa maximalis Min=0%
sebességnél az alapjel szdzalékos értékében a strlodasi Max = 999 %
veszteségek kompenzaldsa céljahol. Default = 0%
Andvelés négyzetes lesz. 0%-ndl kezdddik, amikor a motor
fordulatszama egyezik az EMELESI SEBESSEG értékével,
maximuma pedig a NEGYZETES EMELESI MENNYISEG a motor
maximalis sebességénél.
P04.2.11 (G) 1. rdmpa Agyors gyorsulsi id¢ kivalasztasa. Min=1s"
Eza rampa akkor haszndlatos, amikor a motor fordulatszdma Max = 250"
meghaladja a MINIMALIS FORDULATSZAMOT, és a mért érték ~ Default=10s"
kiviil esik az ABLAK dltal meghatarozott tartoményon.
P04.2.12 (G) 2. rdmpa A gyors lassuldsi idd kivalasztésa. Min=1s"
Eza rampa akkor haszndlatos, amikor a motor fordulatszdma Max = 250"
meghaladja a MINIMALIS FORDULATSZAMOT, és a mért érték ~ Default=10s"
kiviil esik az ABLAK altal meghatdrozott tartoményon.
P04.2.13 (G) 3. rdmpa Alassti gyorsuldsi id§ kivalasztasa. Min=1s"
Ez a rdmpa akkor hasznalatos, amikor a mért érték beliil esikaz ~ Max =999 5"
ABLAK ltal meghatdrozott tartomanyon. Default=705"
P04.2.14 (G) 4. rdmpa Alassu lassitasi idd kivalasztasa. Min = 15"
Ez a rdmpa akkor hasznalatos, amikor a mért érték beliil esikaz ~ Max =999 5"
ABLAK ltal meghatdrozott tartomanyon. Default=705"
P04.2.15 (G) Rémpasebesség, min. gyorsulds A gyorsuldsi rampaidd minimalis sebességének kivalasztasa. Min=0.15"
Eza rampa akkor haszndlatos, ha a motor fordulatszdma a Max = 255"
MINIMALIS SEBESSEG alatt van. Default=2s"
P04.2.16 (G) Rémpasebesség, min. lassulds A lassuldsi rimpaidd minimalis sebességének kivdlasztasa. Min=0.15"
Eza rampa akkor haszndlatos, ha a motor fordulatszama a Max = 255"
MINIMALIS SEBESSEG alatt van. Default =25V
P04.2.21 (G) Pl-vezérlés -Kp APl-vezérlés aranyos allanddjanak kivalasztasa Min = 0"
Max = 10000"
Default=0.5"
P04.2.25 (G) Pl-vezérlés -Ti Ti az integréldsi idd valtozo, amelyet az erdsitéssel (Kp) Min=0s"
hasznalnak a Pl (ardnyos integral) szabélyozas bedllitdsahoz. Max = 10000 5"
-Ha a vezérlgrendszer "vadész" (oszcillél) vagy instabil, akkoraz ~ Default = 0.5s"
er6sités csokkentésével (Kp) vagy az integralasi id6 novelésével
(Ti) stabilizaIni tudja.
-Ha a rendszer il lasst a reakciohoz, akkor az erdsités (Kp)
novelésével érzékenyebbé teheti.
P04.2.31 (G) Min. sebesség Aszivattyd minimalis sebességének kivalasztasa. Min =0 rpm”
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32 (G) Max. sebesség Aszivattyd maximalis sebességének kivalasztasa. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm”
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Min. sebességgel kapcsolatos — Annak a késleltetési idonek a kivalasztdsa, amelyet a motor Min=0s
idé minimalis sebességen tolt a teljes ledllas elétt. Max =100
Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a KONFIGURACIO MIN. Default=1s

SEBESSEGNEL paramétert ,Nulla sebesséq" lehetdségre allitottak
be.

) A motorteljesitménytdl fiiggden
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8.4.4 S04.3 Kiisz6bok

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P04.3.00 (G) Automatikus hiba-visszadllitds A hiba-visszaallitds tipusanak kivélasztasa. Default = Igen
0-Nem: hiba esetén az egység ledllitva marad, és vérja, hogy a
felhaszndlé hiba-visszadllitasi parancsot killdjon.
1-lgen: az egység automatikusan visszadllitja a hibat, ha
lehetséges, maximum 5 alkalommal 1 6rén beliil.

P04.3.01 (G) Nyomés - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.11

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.12
értékén belil, az egység ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték”  Default = 0 bar
hibaiizenettel.

P04.3.02 (G) Aramlds - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.21

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.22
értékén belill, az egység leall az ,£22 Minimalis kiiszobérték”  Default=01/min
hibaiizenettel.

P04.3.03 (G) Homérséklet - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketarendszer ~ Min =-

kiiszobérték nem ériel a P01.0.40 Minimalis kiszobkésleltetés paraméter ~ Max =-
értékén belill, az egység leall az ,E22 Minimdlis kiiszobérték”  Default =-50°C
hibaiizenettel.

P04.3.04 (G) Szint - Minimalis kiiszobérték A minimélis kiiszobérték kivélasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.41
nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.42
értékén belil, az egyséq ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték”  Default=0m
hibaiizenettel.

P04.3.05 (G) Altalanos - Minimélis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a rendszer ~ Min = P05.0.51

kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimalis kiiszobkésleltetés paraméter ~ Max = P05.0.52
értékén belil, az egyséq ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték"  Default = P05.0.57
hibaiizenettel.

P04.3.10 (G) Minimalis kiiszobérték, A minimalis kiiszobérték szerinti védelem késleltetési idejének ~ Min=1s

késleltetés bedllitdsa. Max =100
Ez a késleltetés az az id6, amely alatt a rendszer eléri a minimalis  Default=2s
kiiszobértéket: ha nem éri el, az egység ledll, és megjelenik az
,E22 Minimalis kiiszébérték" hiba.

P04.3.11 (G) Vizhidny késleltetés Vizhidny-késleltetési id6 (,LOW") bedllitésa. Min=1s
Ez a késleltetés az az idd, amely a vizhiany-érintkez¢ nyitasa ésaz Max =100
,E21 Vizhidny (,LOW")" hiba tényleges aktivéldsa kozott telik el.  Default=2s

8.4.5 S04.4 Prébaizem

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P04.4.01 (G) Prébaiizem szerinti A motor fordulatszamanak kivdlasztasa a prébaiizemhez. Min = 0 rpm"

fordulatszam Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02 (G) Probatizemmel kapcsolatos Annak az id6tartamnak a kivalasztasa, amennyinek el kell telniea Min=0h
idétallépés prébaiizem induldsa el6tt. Max =255h
Aszivattyd nem futhat a paraméterben megadott idgben, ésa  Default =100 h
prébaiizem csak ekkor indulhat. A PROBAUZEM csak akkor
mikadik, ha a START/STOP digitélis bemend jel zart
P04.4.03 (G) Aprébaiizem ideje A prébaiizem id6tartamanak kivalasztasa. Min=0s
Max =180
Default =55
P04.4.05 Prébaiizemre vonatkozd parancs A préhaiizem manudlis inditdsahoz valassza az BE lehetdséget.  Default = Ki

) A motorteljesitménytdl figgden
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8.4.6 S04.5 Alapjeleltolas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P04.5.01 (G) Alapjeleltolds funkcid Az Alapjeleltolds funkcio tipusanak kivalasztasa. Default = Ki
0-Ki: az Alapjeleltolds funkcié le van tiltva.
1-SSV1: Az Alapjeleltolds funkcié engedélyezve van, és csak az
SSV1 (alapjeleltolds, 1. érték) van hasznalatban
2-S5V2: Az Alapjeleltolds funkcid engedélyezve van, és csak az
SSV2 (alapjeleltolds, 2. érték) van hasznalatban
3-Teljes: Az Alapjeleltolasfunkcid engedélyezve van, és az SSV1 és
az SSV2 is haszndlathan van.

P04.5.02 (G) Alapjeleltolds bemenete Valassza ki az Alapjeleltolds funkcio referencidjaként hasznalandd Default = Alapjeleltolasos
mennyiséget. nyomés
0-Alapjeleltoldsos nyomads: Az analég bemenet az Alapjeleltoldsos
nyomasra van dllitva
1-Nyomds: Az analog bemenet a Nyomdsra van dllitva
2-Aramlds: Az analég bemenet az Aramldsra van 4llitva
3-Homérséklet: Az analdg bemenet a Hémérsékletre van dllitva
4-Szint: Az analég bemenet a Szintre van dllitva
5-Altalanos: Az analég bemenet az Altalanosra van 4llitva

P04.5.05 (G) Alapjeleltolds 1. ERTEK Az Alapjeleltolds funkcié elsd részéhez kivant alapjelérték Min =-
kivélasztasa Max =-
Default=10
P04.5.06 (G) Alapjeleltolds 2. ERTEK Az Alapjeleltolds funkcié masodik részéhez kivént alapjelérték  Min =-
kivélasztasa Max = -
Default=0
P04.5.10 (G) Alapjeleltolds X 1 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztasa, Min =-
amelynél az Alapjeleltolds 1. érték elkezd az alapjel felé tolodni ~ Max = P04.5.11
Default=10
P04.5.11 (G) Alapjeleltolds X 2 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztasa, Min =P04.5.10
amelynél az Alapjel haszndlatos Max = P04.5.12
Default=10
P04.5.12 (G) Alapjeleltolds X 3 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztasa, Min = P04.5.11
amelynél az Alapjeleltolds értéke elkezd az Alapjeleltolds 2. érték  Max = P04.5.13
felé tolddni Default=0
P04.5.13 (G) Alapjeleltolds X 4 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztasa, Min = P04.5.12
amelynél az Alapjeleltolds 2. érték haszndlatos Max = -
Default=10

8.4.7 S04.6 Csétoltés

Ellendrizze a hidraulikus rendszer feltdltését, ha nincs nyomas alatt, hogy elkerilje a

vizkalapécs jelenséget.

Engedélyezés esetén ez a funkcid akkor indul el, ha a mért nyomaés a Csétéltési kliszébérték

alatt van, és a kdvetkezs esetek valamelyike bekdvetkezik:

* Az egység be van kapcsolva

e Azinditasi/leédllitasi érintkezd nyitott dllapotbdl zért dllapotba kapcsol at

e Bekapcsoltdk az egységet

* Az esetleges hibak visszaallitasra kerlltek.

Amikor a funkcio aktiv, az egység a csétdltési stabilizalasi idé minimaélis sebességén miikodik, a

nyomast pedig a rendszer felligyeli:

e  Ha astabilizélasi id6 alatt a nyomas allandd, a sebesség a csétéltési sebesség névekedési
értékével ndvekszik, és a rendszer a nyomast ismét felligyeli egy Gjabb stabilizélasi idSre
stb.

e Haanyomas nem éllandd, a sebesség nem né
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e Haarendszer a csétéltési idS alatt eléri a csétéltési kiiszobértéket, az egység atvalt a
bedllitott standard vezérlésre.

A csétéltési funkcid paraméter lehetévé teszi a funkcid letiltdsat vagy az egység éllapoténak

kivalasztdsat, ha a rendszer nem éri el a csétdltési kiiszobértéket a csétdltési idén belll.

Paraméter  Tipus Név

Leiras

Erték

P04.6.01 (G) Cs6toltési funkcio

Ezzel a paraméterrel letilthatja a CsGtdltési funkciot vagy ha a
rendszer nem érte el a Cstoltési kiiszobértéket, kivalaszthatja az
egység llapotat.

O-Letiltva: a Cs6toltési funkeid le van tiltva.

1-Riasztds: a Csatoltési funkcid sikertelensége esetén A29
Cstoltési riasztas keletkezik, és az egyséq tovabb futtatja a
funkciét.

2-Hiba: a Cs6toltési funkcid sikertelensége esetén E29 Csdtdltési
hiba keletkezik, s az egység leall.

A Cs6toltési funkcio futasa kozben a Minimélis kiiszobérték nincs
érvényben.

Default = Letiltva

P04.6.03 (G) Cs6toltési kiiszobérték Annak a nyomasnak a kivalasztasa, amelyet a rendszemek el kell  Min = P05.0.11

émie a csdtoltési funkciobol valé kilépéshez. Max = P05.0.12
Default = 2 bar

P04.6.05 (G) Csétoltésiidd A csé’}éljrés funkgié szamdra biztositott maximalis idG kivalasztasa Min=0s

a CSOTOLTESI KUSZOBERTEK elérése érdekében. Max =999 s
Default = 180's

P04.6.06 (G) Max. cstolt. szivattyik A csétoltés funkeid futdsa kozben egyidejileg miikodd szivattyik  Min =1

szaménak kivalasztasa. Max = P06.0.02
Default =1

P04.6.10 (G) Cs6toltési allandé idg Az egység szdmdra biztositott idd kivalasztdsa annak Min=1s
ellenrzéséhez, hogy a mért nyomas allandé-e. A nyomast akkor  Max = P04.6.05
tekinthetd dllandonak, ha értéke az alapjelre szamitott ABLAKON  Default="5s
beliil van, vagyis az aktudlis stabilizacids idd kezdetén mért
nyomas kzéppontjaban.

P04.6.15 (G) CsGtoltési sebességfok. A maximalis sebesséq szazalékaban kifejezett sebesség Min=5%
kivalasztdsa, amelyet az egység hozzdad az aktudlis ~ Max=100%
fordulatszmhoz, ha a mért nyomés stabil a CSOTOLTESI ALLANDO Default =10 %
IDO sorén.
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8.5 M05 Bemenetek/kimenetek beallitasa

8.5.1 S05.0 Mérési tartomanyok

Paraméter  Tipus Név Leirds

Erték

P05.0.00 Aktudlis értékforras Aszablyozott értékhez tartozé bemenet kivalasztasa.
0-Auto AB: Az aktudlis értéket a rendszer dsszekapcsolja a
vezérlési mdd szerinti szabalyozott mennyiséghez beallitott

analdg bemenettel

Default = Autom. AB

1-AB-kilonbség: Az aktudlis érték egyenld a vezérlési mod szerinti
szabalyozott mennyiséghez bedllitott két analdg bemenettel
2-Auto AB - Als6: Az aktudlis érték egyenld a vezérlési méd szerinti

szabdlyozott mennyiséghez bedllitott analog bemenetek
legkisebb értékével
3-Auto AB- Felsd: Az aktualis érték egyenld a vezérlési méd

szerinti szabalyozott mennyiséghez bedllitott analdg bemenetek

legnagyobb értékével

4-DB-kivalasztés: Az analég értéket az , Erzékel kivalasztasa 1/2"

funkciohoz bedllitott digitalis bemenet dllapota vélasztja ki.

P05.0.01 Mikddtetdelem - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =0 rpm
kivalasztasa. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Mikodtetoelem - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =0 rpm
kivalasztasa. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Nyomas - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min = -5 bar”)
kivalasztasa. Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P05.0.12 (G) Nyomés - Teljes skala A szablyozdsi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 bar"
kivalasztasa. Max = 100 bar"
Default =10 bar"
P05.0.21 (G) Aramlds - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min = 0 I/min*
kivalasztésa. Max = 9999 |/min"
Default = 0 l/min®
P05.0.22 (G) Araml4s - Teljes skala A szablyozdsi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 l/min®
kivalasztésa. Max = 9999 |/min"
Default = 100 |/min")
P05.0.31 (G) Homérséklet - Nulla érték A szabdlyozdsi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min =-100°C
kivlasztasa. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32 (G) Hémérséklet - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min =-100°C
kivalasztasa. Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P05.0.41 (G) Szint - Nulla érték A szablyozdsi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min =-999 m*
kivélasztésa. Max = 9999 m"
Default =0 m"
P05.0.42 (G) Szint - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-999 m"
kivélasztésa. Max = 9999 m"
Default =10 m"
P05.0.51 (G) Altaldnos - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =-1000
kivalasztasa. Max = 1000
Default =0

) A motorteljesitménytdl figgden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.0.52 (G) Altalanos - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-1000
kivalasztasa. Max = 1000
Default = 100
P05.0.61 (G) Alapjeleltolas-nyomas, Nulla Az Alapjeleltolas funkciéhoz hasznalt nyomasérzékeld nulla Min = -1 bar
érték értékének kivalasztasa. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) Alapjeleltolds-nyomds, Teljes Az Alapjeleltolds funkcidhoz hasznalt nyomasérzékeld teljes Min = 0 bar
skala terjedelmének kivalasztasa. Max = 999 bar

Default = 10 bar

) A motorteljesitménytdl figgden

8.5.2 S05.1 Analég bemenetek

Paraméter  Tipus Név

Leiras

Erték

P05.1.01 Analdg bemenet 1 funkcidja

Az analdg bemenethez tartoz6 funkcio kivélasztasa.

0-Ki: az analég bemenet le van tiltva.

1-Nyomds: egy nyomdsérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Mapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlds: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
hemenethez

5-Szint: eqy szintérzékeld csatlakozik az analég bemenethez.
6-Altalnos: egy 4ltalénos bemenet csatlakozik az analég
hemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznélt egyik bemenet
csatlakozik az analég bemenethez

Default = Nyomds

P05.1.02 Analég bemenet 1, tipus

Az analdg bemenethez csatlakozo analdg jel tipusanak
kivalasztasa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V

Default = 4+20 mA
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.1.11 Analdg bemenet 2 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivalasztasa. Default = Ki

0-Ki: az analdég bemenet le van tiltva.

1-Nyomds: egy nyomésérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Mapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
hemenethez

5-Szint: egy szintérzékeld csatlakozik az analég bemenethez.
6-Altalnos: egy 4ltalénos bemenet csatlakozik az analég
hemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznélt egyik bemenet
csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.12 Analdég bemenet 2, tipus Az analdg bemenethez csatlakozd analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivalasztasa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
P05.1.21 Analdg bemenet 3 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivalasztasa. Default = Ki

0-Ki: az analég bemenet le van tiltva.

1-Nyomds: egy nyomésérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez

2-Mapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlds: egy dramlésérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez

4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

5-Szint: egy szintérzékel§ csatlakozik az analég bemenethez.
6-Altalnos: egy 4ltalénos bemenet csatlakozik az analég
bemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznalt egyik bemenet
csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.22 Analdg bemenet 3, tipus Az analég bemenethez csatlakozd analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivlasztasa.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok 67



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.1.31 Analdg bemenet 4 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivalasztasa. Default = Ki
0-Ki: az analdég bemenet le van tiltva.
1-Nyomds: egy nyomésérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez
2-Mapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez
3-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez
4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
hemenethez
5-Szint: egy szintérzékeld csatlakozik az analég bemenethez.
6-Altalnos: egy 4ltalénos bemenet csatlakozik az analég
hemenethez
7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznélt egyik bemenet
csatlakozik az analég bemenethez
P05.1.32 Analég bemenet 4, tipus Az analdg bemenethez csatlakozd analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivalasztasa.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2010V
32+10V
P05.1.50 Analég mikddtetdelem Az akkor hasznélandd mkgdtetdelem-profil tipusanak Default = Hydrovar HVL

kivalasztasa, amikor a mkddtetdelem-mdd alapjele analdg
bemenetre van dllitva.

0-Hydrovar HVL: A profil egyezik a Hydrovar HVL modellnél
hasznélt profillal; ldsd a kiilon diagramot

1-Manudlis: A profil az erre hasznalt paramétereken keresztill
allithatd be.
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8.5.3 S05.2 Digitalis bemenetek

Paraméter

Tipus Név

Leirds Erték

P05.2.03

Digitdlis bemenet 3,
funkcié

A digitalis hemenethez tartozd funkcid kivalasztasa. Default = Fiiggetlen futtatas

O-Letiltva: hasznalaton kiviili funkcid

1-Alapjelvltds: A digitdlis bemenettel lehet véltani az alapjelek kdzdtt.

2-Erzékel6 kivalasztasa 1/2: A digitalis bemenettel lehet valtani az 1-es és a 2-es
analdg érzékeld kozott.

3-Min. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor minimalis sebességgel
fusson

4-Max. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor maximalis sebességgel
fusson

5-Fiiggetlen futtatds: A digitalis bemenet zardsa, hogy a motor maximalis
sebességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtdbb hibat.
6-Hiba-visszadllitas: A digitélis bemenet zrdsa a hibadllapot visszaallitdsahoz
7-Kiils6 hiba: A digitalis bemenet nyitdsa az ,£16 Kiils6 DB-hiba" hibaallapot
aktivalasahoz

8-Kiilsd riasztas: A digitalis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiils§ DB-riasztas” riasztasi
dllapot aktivalasdhoz

9-Paraméterkészlet kivalasztdsa: Zérja be a digitalis bemenetet a paraméterkészlet
valtdsahoz

10-Kiils6 meghajté hiba: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "E80 kiilsg VFD
(valtozofrekvencias meghajto) hiba" hibadllapot aktivélasahoz.

11-Kiils6 meghajté riasztds: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "A80 kiils6 VFD
(valtozofrekvencids meghaito) riasztas" riasztasi allapot aktivalasdhoz.

P05.2.04

Digitdlis bemenet 4,
funkcio

A digitalis hemenethez tartozd funkcid kivalasztasa. Default = Kiilsé VFD hiba

O-Letiltva: hasznalaton kiviili funkcid

1-Alapjelvltds: A digitalis bemenettel lehet véltani az alapjelek kdzdtt.

2-Erzékel6 kivalasztasa 1/2: A digitélis bemenettel lehet valtani az 1-es és a 2-es
analdg érzékeld kozott.

3-Min. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor minimalis sebességgel
fusson

4-Max. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor maximalis sebességgel
fusson

5-Fiiggetlen futtatds: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor maximalis
sehességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtdbb hibat.
6-Hiba-visszadllitas: A digitélis bemenet zdrdsa a hibadllapot visszaallitdsahoz
7-Kiils6 hiba: A digitalis bemenet nyitdsa az ,£16 Kiils6 DB-hiba" hibaallapot
aktivalasahoz

8-Kiilsd riasztas: A digitalis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiils§ DB-riasztas” riasztasi
allapot aktivalasdhoz

9-Paraméterkészlet kivdlasztésa: Zdrja be a digitalis bemenetet a paraméterkészlet
valtdsahoz

10-Kiils6 meghajté hiba: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "E80 kiilsd VFD
(valtozofrekvencias meghajto) hiba" hibadllapot aktivélasahoz.

11-Kiils6 meghaijtd riasztas: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "A80 kiilsé VFD
(valtozofrekvencids meghaito) riasztas" riasztasi allapot aktivalasdhoz.
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.2.05 Digitalis bemenet 5, A digitalis bemenethez tartozé funkcio kivélasztasa. Default = Letiltva
funkcié

O-Letiltva: hasznlaton kiviili funkcio

1-Alapjelvltas: A digitalis bemenettel lehet véltani az alapjelek kdzott.

2-Erzékel6 kivalasztasa 1/2: A digitalis bemenettel lehet valtani az 1-es és a 2-es
analdg érzékeld kozott.

3-Min. sebesség: A digitalis bemenet zdrdsa, hogy a motor minimalis sebességgel
fusson

4-Max. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor maximalis sebességgel
fusson

5-Fiiggetlen futtatds: A digitalis bemenet zardsa, hogy a motor maximalis
sebességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtdhb hibét.
6-Hiba-visszadllitas: A digitélis bemenet zrdsa a hibadllapot visszadllitdsahoz
7-Kiils6 hiba: A digitalis bemenet nyitdsa az ,£16 Kiils6 DB-hiba" hibaallapot
aktivaldsahoz

8-Kiilsd riasztas: A digitalis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiils6 DB-riasztds” riasztasi
allapot aktivalasdhoz

9-Paraméterkészlet kivalasztdsa: Zérja be a digitalis bemenetet a paraméterkészlet
vdltdsahoz

10-Kiilsé meghaijtd hiba: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "E80 kiils6 VFD
(valtozdfrekvencids meghaitd) hiba" hibadllapot aktivélasahoz.

11-Kiils6 meghajté riasztds: Nyissa meg a digitalis bemenetet az "A80 kiils6 VFD
(valtozofrekvencias meghaito) riasztas" riasztasi allapot aktivalasahoz.

P05.2.13 Digitalis bemenet 3 Eza paraméter bedllitja a digitdlis bemenet aktivaldsi logikdjat. Default = Normal
logika 0-Normal: aktiv, ha a digitalis bemenet zérva van.
1-Inverz: aktiv, ha a digitalis bemenet nyitva van.

P05.2.14 Digitdlis bemenet4  Eza paraméter bedllitja a digitalis bemenet aktivélasi logikdjat. Default = Normal
logika 0-Normal: aktiv, ha a digitalis bemenet zarva van.
1-Inverz: aktiv, ha a digitalis bemenet nyitva van.

P05.2.15 Digitalis bemenet 5  Eza paraméter bedllitja a digitalis bemenet aktivalasi logikdjat. Default = Normal
logika 0-Normal: aktiv, ha a digitalis bemenet zarva van.

1-Inverz: aktiv, ha a digitalis bemenet nyitva van.
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8.5.4 S05.3 Analég kimenet

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.3.01 Analdg kimenet funkcié Az Analdg kimenet (AK) funkcid kivalasztasa. Default = Motor fordulatszama

0-Aktudlis érték: Az AK megismétli az ténylegesen mért értéket.
1-Tényleges igényelt érték: Az AK megismétli az ténylegesen
igényelt értéket.

2-Motor fordulatszama: Az AK megismétli a motor aktudlis
fordulatszamét

3-Motorterhelés: Az AK megismétli az aktualis
motorteljesitményt.

4-Motor dramerdssége: Az AK megismétli a motor tényleges
kimend dramerdsségét.

5-ANT -érték: Az AK megismétli az 1-es analég bemeneten
olvasott értéket.

6-AN2 -érték: Az AK megismétli az 2-es analég bemeneten
olvasott értéket.

7-AN3 -érték: Az AK megismétli az 3-es analdg bemeneten
olvasott értéket.

8-AN4 -érték: Az AK megismétli az 4-es analdg bemeneten
olvasott értéket.

9-Hémérséklet: Az AK megismétli az aktudlisan mért folyadék-
hémérsékletet.

10-Aramlasi sebesség: Az AK megismétli az ténylegesen mért
aramlési sebességet.

11-Alapjeleltolds bemeneti értéke: Az AK megismétli az
Alapjeleltolds funkciéhoz hasznélt analég bemenet aktualis
értéket

P05.3.02 Analdg kimenet tipusa Az analdg kimenet tipusanak kivalasztasa. Default = 4+20 mA

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V
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8.5.5 S05.4 Digitalis kimenetek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.4.01 Relé 1 funkcid A Relé funkciéjanak kivalasztésa. Default = Hiba

0-Ki: a Relé le van tiltva.

1-Aramellats: a relé akkor aktiv, amikor az egység aramforréshoz
csatlakozik.

2-Futés: a relé akkor aktiv, amikor a motor fut.

3-Motorfiités: a relé akkor aktiv, amikor a motorfiitd funkcid aktiv
4-Hiba: a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv hiba.

5-Riasztds vagy hiba: a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv riasztds
vagy hiba.

6-Be: a relé akkor aktiv, amikor az egység dllapota ,bekapcsolt”
(nem fut, de Gizemkész).

7-Hiba-visszaallitas: a relé akkor aktiv, amikor az ,Automatikus
hibavisszaallitds" paraméter értéke IGEN, és a rendszer elérte az
automatikus visszadllitdsok maximalis szamat

P05.4.02 Relé 2 funkcid A Relé funkcidjanak kivalasztésa. Default = Futds

0-Ki: a Relé le van tiltva.

1-Aramellats: a relé akkor aktiv, amikor az egység aramforréshoz
csatlakozik.

2-Futas: a relé akkor aktiv, amikor a motor fut.

3-Motorfiités: a relé akkor aktiv, amikor a motorfiit6 funkcio aktiv
4-Hiba: a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv hiba.

5-Riasztds vagy hiba: a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv riasztds
vagy hiba.

6-Be: a relé akkor aktiv, amikor az egyséq dllapota ,bekapcsolt”
(nem fut, de Gizemkész).

7-Hiba-visszaallitds: a relé akkor aktiv, amikor az ,Automatikus
hibavisszaallitds" paraméter értéke IGEN, és a rendszer elérte az
automatikus visszaallitasok maximalis szamat
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8.5.6 S05.8 Kalibralasok

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P05.8.01 Analdg bemenet 1 eltolasa Az eltolas kivdlasztasa az Analdg bemenet nulla értékénél. Min =-100
Max = 100
Default=10
P05.8.02 Analdg bemenet 1 erdsitése Az Analdg bemenet erdsitésének kivalasztdsa. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.11 Analdg bemenet 2 eltoldsa Az eltolds kivalasztdsa az Analég bemenet nulla értékénél. Min =-100
Max =100
Default=10
P05.8.12 Analdg bemenet 2 erdsitése Az Analdg bemenet erdsitésének kivdlasztasa. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.21 Analdg bemenet 3 eltoldsa Az eltolds kivdlasztasa az Analég bemenet nulla értékénél. Min =-100
Max =100
Default =0
P05.8.22 Analdg bemenet 3 erdsitése Az Analdg bemenet erdsitésének kivdlasztasa. Min=0
Max=1.5
Default = 1
P05.8.31 Analdg bemenet 4 eltolasa Az eltolas kivdlasztasa az Analdg bemenet nulla értékénél. Min =-100
Max = 100
Default =0
P05.8.32 Analdg bemenet 4 erdsitése Az Analdg bemenet erdsitésének kivalasztdsa. Min=0
Max=1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Az OFFSET paraméter az analdg kimeneti jelre alkalmazott additiv. Min =-100 mA
dllando, amely a teljes kimeneti tartomanyt eltolja. Az OFFSET ~ Max = 100 mA
bedllitsa korrigélja a kimeneti jel nullponti hibdit Default = 0 mA
P05.8.45 GainAO 1 A GAIN paraméter az analdg kimeneti jelre alkalmazott szorz6, ~ Min=0
amely a kimenet meredekségét szabalyozza. A GAIN bedllitdisa ~ Max = 1.5
korrigalja a kimeneti jel skalazasi hibait. Default =1
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8.6 M06 Tobbszivattyus rendszer

8.6.1 S06.0 Konfiguracié

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P06.0.01 (G) Rendszerkonfiguracio Rendszer konfiguraciéjanak kivalasztasa. Default = Egyetlen szivattyl

0-Egyetlen szivattyd: az egység dnallé miikadésre van bedllitva,
és nincs interakcidban mds egységekkel.

1-Soros kaszkad: ennél a konfigurdcional tobb olyan egység
miikodik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen keresztill
egymashoz vannak csatlakoztatva. Csak az utoljdra inditott egység
valtoztatja a sebességét, a mér futd egységek pedig teljes
sebességgel futnak.

2-Szinkron kaszkad: ennél a konfiguraciéndl tobb olyan egység
mikadik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen keresztill
egymashoz vannak csatlakoztatva. Minden mikédd egység
azonos, valtoztathatd fordulatszammal tizemel.

P06.0.02 (G) Egységek max. szdma Atdbbszivattyds rendszerben egyidejdleg miikddd egységek Min =1
maximalis szdmanak kivalasztasa. Max = -

Default =6
P06.0.03 Tobbszivattyls rendszer, cim Az elektromos szivatty( cimének kivalasztasa téhbszivattyls Min =1
rendszernél. Max = -

Tobbszivattyls rendszerben minden egységnek egyedi cime van, Default = 1
165 8 kdzotti értékkel.

P06.0.04 (R) Tobbszivattyds térkép Atdbbszivatty(s rendszer részét képezhetd egységek térképének -
megjelenitése

P06.0.05 (R) Tobbszivattyus rendszer - Tobbszivattyls rendszer prioritdsdnak megjelenitése
Prioritds

8.6.2 S06.1 Szabalyozas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P06.1.11 (G) Nyomés - Nov. érték Atdbbszivatty(s rendszer tényleges értékndvekedésének Min = 0 bar"
kivalasztasa. Max = P05.0.12

Tobbszivattyls rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default = 0.35 bar”)
értékesdkkenés sziikséges a tényleges igényelt érték
kiszdmitdsahoz.

) A motorteljesitménytdl figgden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P06.1.12 (G) Nyomas - Csokk. érték Atobbszivattyts rendszer tényleges értékcskkenésének Min = 0 bar”
kivalasztasa. Max = P05.0.12
Tobbszivattyds rendszemél az aktudlis csokkenési értékkel egyiitt  Default = 0.15 bar”
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték
kiszdmitasahoz.

P06.1.21 (G) Aramlds - Nov. érték Atdbbszivatty(s rendszer tényleges értékndvekedésének Min = 0 l/min”
kivdlasztasa. Max = P05.0.22
Tobbszivattyus rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default = 0.35 /min®
értékesdkkenés sziikséges a tényleges igényelt érték
kiszdmitdsahoz.

P06.1.22 (G) Aramls - Csokk. érték Atdbbszivatty(s rendszer tényleges értékcsokkenésének Min = 0 l/min”
kivalasztasa. Max = P05.0.22
Tobbszivattys rendszernél az aktudlis csokkenési értékkel egyitt Default = 0.15 /min”)
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték
kiszdmitdsahoz.

P06.1.31 (G) Hémérséklet - Nov. érték Atdbbszivatty(s rendszer tényleges értékndvekedésének Min=0°C
kivalasztasa. Max = P05.0.32
Tobbszivatty(s rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default=1.5°C
értékesdkkenés sziikséges a tényleges igényelt érték
kiszdmitdsahoz.

P06.1.32 (G) Hémérséklet - Csdk. érték Atdbbszivatty(s rendszer tényleges értékcsdkkenésének Min=0°C
kivalasztasa. Max = P05.0.32
Tobbszivattyls rendszernél az aktudlis csokkenési értékkel egyitt Default=1.5°C
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték
kiszdmitdsahoz.

P06.1.41 (G) Szint - Nov. érték Atobbszivattyds rendszer tényleges értékndvekedésének Min=0m"
kivalasztasa. Max = P05.0.42
Tobbszivattyls rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default = 0.35 m"
értékesokkenés sziikséges a tényleges igényelt érték
kiszdmitasahoz.

P06.1.42 (G) Szint - Csokk. érték Atobbszivattyts rendszer tényleges értékcskkenésének Min=0m"
kivalasztasa. Max = P05.0.42
Tobbszivattyds rendszemél az aktudlis csokkenési értékkel egyiitt Default=0.15m"
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték
kiszdmitasahoz.

P06.1.51 (G) Altalanos - Nov. érték Atobbszivattyls rendszer tényleges értékndvekedésének Min=0
kivalasztasa. Max = P05.0.52
Tobbszivattyls rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default=1.5
értékesokkenés sziikséges a tényleges igényelt érték
kiszdmitasahoz.

P06.1.52 (G) Altalanos - Csokk. érték Atobbszivattyts rendszer tényleges értékcskkenésének Min=0
kivdlasztasa. Max = P05.0.52
Tobbszivattyds rendszemél az aktualis csokkenési értékkel egyitt  Default = 1.5

ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték
kiszdmitasahoz.

) A motorteljesitménytdl figgden
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Paraméter  Tipus

Leiras

Erték

P06.1.61 (G) Tobbszivattyts bekapcsoldsi

Akivant kioldasi sebesség kivdlasztésa a kovetkez§ szivattyikhoz.
Akovetkezd szivattyd akkor indul, amikor a kovetkezd feltételek

Min =P04.2.31
Max = P04.2.32

teljestilnek: ) Default = 3000 rpm"
-a motor fordulatszdma eléri a TOBBSZIVATTYUS BEKAPCSOLAS|
SEBESSEG paramétert , o ,
- atényleges érték az ALAPJEL-TENYLEGES ERTEKCSOKKENES ald
esik.

P06.1.71 (G) Korlatozas szinkronizalt Fordulatszam-korlatozés kivalasztasa tobbszivattyds szinkron Min = 0 rpm"
kaszkad modnél. Max = 3600 rpm"
AP2 prioritési szivattyd kikapcsol, ha afordulatszama ezaldaz  Default = 840 rpm”
érték ald esik.

P06.1.72 (G) Szinkronizalasi ablak Fordulatszam-ablak kivélasztasa tobbszivattyds szinkron kaszkdd ~ Min = 0 rpm
madnal. Max = P04.2.32
AP3 prioritasu szivatty( kikapcsol, amikor a fordulatszima a Default = 150 rpm
SZINKRONHATAR + SZINKRONABLAK ald csékken, a P4 akkor,
amikor a fordulatszéma a
SZINKRONHATAR + 2 x SZINKRONABLAK ald csokken, és igy
tovabb.

P06.1.81 (G) Automatikus dtkapcsoldsi id6kdz Az automatikus kapesolds id6tullépésének kivlasztdsa: ezteszi  Min=0h
lehetévé a REFERENCIA szivatty( és a segédszivattyk Max =250 h
automatikus cseréjét. Default =24 h
Amikor letelt az idGtullépés szerinti idd, a kdvetkezd szivattyd lesz
a REFERENCIA, és a szamlalé djraindul, hogy a szivattytk
egyenletesen hasznélddjanak el a hasonld Gizemiddk miatt. A
cserére hasznélhatd id6 a REFERENCIA ledllasdig marad
érvényben.

) A motorteljesitménytdl fiiggden

8.7 MO7 Inverter

8.7.1 S07.1 Elkeriilendd fordulatszam funkcié

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P07.1.01 (G) Elkeriilend§ fordulatszam- Afordulatszim-sav kézéppontjanak kivélasztésa, amelyet a motor Min = P04.2.31

kozéppont elkerdl. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02 (G) Elkeriilendd fordulatszam- Afordulatszdm-sav azon tartoméanyanak kivélasztasa, amelyeta ~ Min =0 rpm
tartoméany motor elkeril. Max = 300 rpm

Default = 0 rpm

") A motorteljesitménytdl fiiggden

8.7.2 S07.9 Smart Controller

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P07.9.01 (G) Motor teljesitmény tartomany  Valassza ki a szabalyozott motorteljesitmény-tartomanyt. £ Default = Motor <=5 kW
kivalasztds alapjan egy alapértelmezett paraméterkészlet keriil
alkalmazdsra.
Motor <=5 kW
5kW < Motor <= 11 kW
11kW < Motor <= 22kW
22kW < Motor <= 90kW
Motor > 90 kW
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8.8 M08 Kommunikacid

8.8.1 S08.0 Portok

Paraméter  Tipus

Név

Leiras

Erték

P08.0.01

Kom. 1 funkcié

Az 1. kommunikécids port funkcidjénak kivalasztasa (RS 485.1).

O-Letiltva: A kommunikdcids port nem aktiv

1-Modbus RTU: A MODBUS RTU protokoll van kivalasztva, és az
egység Modbus-kiszolgaldegységként miikadik.

2-BACnet MS/TP: A BACnet MS/TP protokoll van kivalasztva
3-Tobbszivattyds: A, Hydrovar X Multipump" protokoll van
kivalasztva

Default = Tobbszivatty(s

P08.0.02

Kom. 2 funkcié

Az 2. kommunikacids port funkcidjénak kivalasztasa (RS 485.2).

0-Letiltva: A kommunikdcids port nem aktiv

1-Modbus RTU: A MODBUS RTU protokoll van kivalasztva, és az
egység Modbus-kiszolgaldegységként miikadik.

2-BACnet MS/TP: A BACnet MS/TP protokoll van kivalasztva

Default = Modbus RTU

8.8.2 S08.1 Modbus RTU

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P08.1.01 Modbus RTU ¢im Az egység cimének kivélasztasa a Modbus RTU hdlézatban. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Modbus RTU tviteli sebesség Az egység haldzati atviteli sebességének kivalasztasa, hogy Default = 115200
megfeleljen a Modbus RTU master atviteli sebességének.
P08.1.08 Modbus RTU formétum Az egység halézati formatumanak kivélasztasa, hogy megfeleljen Default = 8N
a Modbus RTU master formatumanak.
8.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P08.2.01 BACnet MS/TP MAC-cim Az egység cimének kivalasztésa az RS-485 hélézatban. Min=0
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 BACnet MS/TP dtviteli sebesség Az egység halézati tviteli sebességének kivalasztésa, hogy Default = 38400
megfeleljen a halézathoz csatlakoztatott téhbi BACnet MS/TP
eszkoz dtviteli sebességének.
P08.2.03 BACnet MS/TP formatum Az egység halézati formatumdnak kivélasztasa, hogy megfeleljen Default = 8N
a halézathoz csatlakoztatott tbbi BACnet MS/TP eszkdz
formatumanak.
P08.2.04 BACnet MS/TP eszkdzazonositd A BACnet MS/TP eszkdzazonositd kivalasztasa Min =-
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max. Master A referenciaszivattyik BACnet MS/TP szerinti maximalis szamanak Min = P08.2.01

a kivalasztasa

Max =127
Default = 127
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8.8.4 S08.3 Vezeték nélkuli kommunikacié

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P08.3.01 Vezeték nélkiili kommunikacio A vezeték nélkiili kommunikacids szolgaltatas aktivalasanak Default = Be
engedélyezése kivalasztasa.

0-Ki: A vezeték nélkiili kommunikacid le van tiltva, és az egység

nem csatlakoztathatd okostelefonhoz.

1-Be: A vezeték nélkiili kommunikdcié aktiv, és az egység

okostelefonhoz csatlakoztathatd a megfeleld alkalmazdssal.
8.9 M09 Altalanos beallitasok
8.9.1 S09.0 Honositas
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.0.01 Nyelv Akijelz6 nyelvének kivalasztasa. Default = English
P09.0.11 (G) Détum Az egység naptari datumanak kivalasztasa.
P09.0.12 (G) Idé Az egység 6rdjanak bedllitasa.

8.9.2 S09.1 Kijelz8

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.1.01 Akijelz§ energiatakarékos Akijelz6 energiatakarékos funkcidja dllapotanak kivalasztasa. Default = Be
funkcioja
0-Ki: Az egyséq kijelz6je folyamatosan bekapcsolva marad.
1-Be: Az egység kijelz6je az ENERGIATAKAREKOSSAGI IDO
paraméterben megadott idd leteltével sotétebb lesz
P09.1.02 Energiatakarékossagi id6 Annak az idnek a kivlasztdsa percekben, amelynek a Min =605
billenty(izeten végzett utolsé mivelettél szamitva el kell telniea  Max = 3600
kijelz§ elsotétiiléséig. Default = 600 s
P09.1.10 Akijelzd téjoldsa Akijelz6 tdjolasanak kivélasztasa. Default = 6 ORA"
0-6 ORA: Akijelz6 tajolasa vizszintes szivattyihoz megfeleld
1-12 ORA: Akijelz6 tajoldsa fiiggGleges szivattyihoz megfeleld
P09.1.11 Max. tizedesjegy Akezddoldalon legfeljebb ennyi tizedesjeggyel jelenjenek meg ~ Min =0
az értékek Max =3
Default =3
I A motorteljesitménytdl fiiggden
8.9.3 S09.2 Paraméterprofilok
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P09.2.01 (G)

Aktiv paraméterkészlet
kivalasztésa

Az aktivalandd paraméterkészlet kivalasztdsa.

Default = 1. paraméterkészlet

P09.2.02

Aktiv paraméterkészlet mentése Az aktiv paraméterkészlet mentése.

Default = Vérakozds mentési
miiveletre

P09.2.03

Paraméterkészlet betoltése

Az alapértelmezett paraméterkészlet betdltése

Default = Varakozés betéltési
miveletre

78

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitadsok



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

8.9.4 S09.3 Gyari beallitasok

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.3.01 Hibanapld visszaallitasa A hibanaplé visszaallitdsahoz valassza az IGEN lehetdséget. Default = Nem
P09.3.02 Uzemid6-szamlalé visszadllitasa Az iizemidd-szamlal6 visszaallitdsahoz vélassza az IGEN Default = Nem
lehet6séget
P09.3.03 Motormikddési szamlalé Az motormikodési szamlalg visszadllitasdhoz valassza az IGEN ~ Default = Nem
visszaallitasa lehetdséget
P09.3.05 Gydri bedllitdsok visszaallitisa A gydri alapértelmezett paraméterek visszadllitdsahoz az Default = Nem
egységen vélassza az IGEN lehetdséget
P09.3.06 (G) Uzembe helyezés befejezve  Valassza ki, hogy a Genie eljards befejezddott-e. Default = Nem
P09.3.07 Kotott eszkozlista visszadllitisa A Bluetooth-szal csatlakozo eszkozok listdjanak visszaallitdsahoz — Default = Nem
vdlassza az Igen lehetgséget
P09.3.10 Vezérlokartya frissitése Toltse le a konfiguracids fajlt a HMI-r6l a vezériGkartydra Default = Nem
8.9.5 S09.4 Biztonsag
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.4.01 Jelszébevitel Jelsz6 megadasa. Az alapértelmezett felhasznaldi jelszd ,66".  Min=0
Max = 999
Default =0
P09.4.02 R) Kijelentkezés Logout
P09.4.03 Jelszé beallitasa Ujjelszo bedllitasa. A meniit csak jelszval lehet hasznélni. Min=0
Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Billenty(izr Abillenty(zér aktivldsanak kivalasztasa. Default = Nem

Alehetséges vélasztasok:

0-Nem: A billentyik mindig aktivak.

1-Igen: Az energiatakarékossagi idG leteltével a nyilbillenty(ik és a
vezeték nélkiili kommunikacio billentyti zarolva lesznek. A
fokapcsold aktiv marad.

2-Igen - Jelsz6: Az energiatakarékossagi idd leteltével minden
billenty( zarolva lesz. A billenty(ket csak a jelsz6 megaddsdval
lehet ismét hasznalni. Figyelem: a fékapcsold is zarolva lesz, ezért
ajanlott kiils@ indité-/ledllitdkapcsolatrél gondoskodni.

8.9.6 S09.5 Klénozas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.5.01 Start AKLONOZAS elinditasaval az adott eqyséq firmware-e letoltodik  Default = Nem
az Osszes tohbi csatlakoztatott egységre.
Afolyamat fiiggetlendl attdl, hogy ennek az egységnek a
firmware-verziéja tobbé-kevéshé friss-e a tobbi egységhez képest.
P09.5.02 (R) Firmware-verzié Megjeleniti az eszkdz halmozott firmware-verzidjat
P09.5.03 (R) El6rehalad Ez az érték a KLONOZAS el6rehaladasanak szzalékos aranyat

mutatja a folyamat elinditdsa utan
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9 Modbus RTU

9.1 Kommunikacié

9.2 Atvitel

Az egység az RS485 soros interfészt hasznélja, amely a kbvetkezSket hatdrozza meg:

A csatlakozésok érintkezétit

A vezetékezést

A jelszinteket

Az adatétviteli sebességet

e A paritasellendrzést.

A vezérl8k olyan mester-kliens (master-client) megoldéassal kommunikalnak, ahol csak a master
kezdeményezhet atvitelt vagy lekérdezést. A tobbi eszkdz (kliens/client) tgy vélaszol, hogy
megadja a master szdmara a kért adatokat, vagy ledllitja a lekérdezésben kért miveletet.

A funkcié nem tdmogatott.

9.3 Adatvédelem

A standard Modbus soros hélézatok kétféle hibaellendrzést hasznalnak:

o A paritdsellendrzés (paros vagy pératlan), amely tetsz8legesen alkalmazhaté barmilyen
karakterre

e Hosszirdnyl redundancia keretvezérlés (tovabbiakban LRC) vagy ciklikus redundancia
keretvezérlés (tovabbiakban CRC), a teljes Uzenetre alkalmazva.

Mindkét ellendrzés a master szintl eszkdzben generdlédik, és az Gizenet tartalmara vonatkozik,

az atvitel elétt.

A client eszkoz vétel kozben az 6sszes karaktert és a teljes lizenetkeretet ellendrzi.

9.4 Protokoll atviteli mdédok

Az egység éltal kezelt adatok a Modbus virtuélis meméridbdl érheték el, amely az dsszes
értékhez tartozé Holding regisztereket tartalmazza.

Az S08.0 Portok menl paramétereinek beadllitdsakor a Modbus RTU protokoll szerinti atviteli
mod all rendelkezésre.

A soros port kommunikacids paraméterei:

e P08.0.01 Cim

e P08.0.02 Atviteli sebesség

e P08.0.08 Formatum

a héaldzati konfiguracionak megfelelSen kell kivalasztani.

MEGJEGYZES:

A médnak és a soros paramétereknek azonosaknak kell lennitik a Modbus hélézathoz tartozé
valamennyi eszk6zénél.

A P08.0.08 Forméatum paraméter bedllitdsakor a kovetkezé modok allnak rendelkezésre:
e 8N1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, nincs parités

e 8N2 1 start bit, 8 adatbit, 2 stop bit, nincs paritas

e 8E1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paros paritas

e 801 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paratlan paritas.

A soros port alapértelmezett konfiguracidja:

e P08.0.01 Cim=1

e P08.0.02 Atviteli sebesség=115200

e P08.0.08 Formatum=8NT1.
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9.5 Tdmogatott funkciékédok

Az egységgel kapcsolatos Modbus protokoll funkcidkédok a kdvetkez8k:

e Holding regiszterek olvaséasa (0x03 hexadecimalis kdéd) a paraméterekkel és az
informacidkkal kapcsolatos regiszterek olvasdsdhoz

e Tobb regiszter irdsa (0x10 hexadecimalis kéd) a paraméterekkel kapcsolatos Holding
regiszterek irdsdhoz.

9.5.1 1.példa

0x03 Holding regiszterek olvasasa - A READ COMMAND beolvassa a Holding regiszterek
binéris tartalmat a kliensben (client).

Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatdl kezdédik, példaul a OxBBA-ként indexelt
Holding regisztert 0OXBB9-ként kell cimezni.

Példa: Az aktuélis nyomas leolvaséasa

Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03 Holding regiszterek olvasasa
Kezddcim, Magas 0x0B
Kezddcim, Alacsony 0xB9 => 3001 DEC => Aktuélis nyomds Modbus-cim (FLOAT32)
Pontok szama, Magas 0x00
Pontok szama, Alacsony 0x02 Két regiszter olvasasa FLOAt32-ként

CRC Hibaellendrzés-Magas ~ 0x17
CRC Hibaellendrzés-Alacsony  0xCA CRC-Ellendrzé dsszeg generélva

Vélasz
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03
Béjtszdm 0x04
Adat, Magas 0x40
Adat, Alacsony 0xA0
Adat, Magas 0x00
Adat, Alacsony 0x00

CRCHibaellendrzés-Magas ~ OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Aktualis érték = 5.2 bar
CRC Hibaellendrzés--Alacsony 0xD1 CRC-Ellendrzé sszeg generalva
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9.5.2 2.példa

0x10 Tobb regiszter irdsa - A WRITE COMMAND értékeket ir egy szomszédos regiszter

blokkjaba.

Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatél kezdédik, példaul a 0x1074-ként indexelt

Holding regisztert 0x1073-ként kell cimezni.

Példa: 1. rdmpa és 2. rdmpa 25 s-ra, 3. rdmpa és 4. rampa 100 s-ra torténd beallitasa.

Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcié 0x10 T6bb regiszter irasa
Kezddcim, Magas 0x10

Kezddcim, Alacsony

Regiszterek mennyisége, Magas
Regiszterek mennyisége, Alacsony
Béjtszém

Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony

CRC Hibaellendrzés-Magas

CRC Hibaellendrzés-Alacsony

0x74 => 4211 DEC => az els regiszter: 1. rdmpa

0x00

0x04 dsszesen 4 regiszter (1. rdmpa - 4. rdmpa) frand¢

0x08 2 * Regiszterek mennyisége

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 1. rdampa beallitdsa 25 sec-ra
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 2. rdmpa beallitdsa 25 sec-ra
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 3. rampa beallitdsa 100 sec-ra
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 4. rdmpa beallitasa 100 sec-ra
OxED

0x6D CRC-Ellenérzg dsszeg generdlva

Regiszterek mennyisége, Alacsony
CRC Hibaellendrzés-Magas
CRC Hibaellendrzés-Alacsony

Vélasz
Klienscim 0x01
Funkcié 0x10
Kezddcim, Magas 0x00
Kezddcim, Alacsony 0xCA
Regiszterek mennyisége, Magas 0x00

0x04 dsszesen 4 regiszter (1. rdmpa - 4. rdmpa) frva
OxF4
0xE1 CRC-Ellendrz8 6sszeg generdlva
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9.6 Csatlakozasok és adatkezelés, Modbus RTU

Az egység telepitésével, bekotésével és konfiguraldsaval kapcsolatos részletes informacidkért
olvassa el a Tovabbi telepitési, Gzemeltetési és karbantartasi utasitdsok ciml dokumentumot.

Amikor aktiva Modbus RTU kommunikécié az egység és egy kilsé eszkdz kozott, vildgitani
kezd a vezérlé kijelz&jének kapcsolat-allapotjelzdje.

Allitsa a P04.1.60 Az alapjel mentésének korlatozasa paramétert Igen lehetSségre a felejtd
memoriaterlletre torténd irdshoz és a nem felejt6 EEPROM memdria élettartaménak
meghosszabbitdsédhoz.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozza a vezérlpanel (C) kapcsat kildnb6z6 fesziltségpotencidlokhoz vagy
PE-hez.

Egyetlen egység csatlakoztatasa kiilsé eszk6zh6z

Csatlakoztassa a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) csatlakozdkat a kiilsé eszkdzhdz, pl. programozhatéd
logikai vezérl8hoz (tovabbiakban PLC), BMS-hez stb....

Ext.

HVX+_PM_MO0020_A_sc

Tobbszivattyus rendszer csatlakoztatasa kiilsé eszk6zh6z

A tdbbszivattyds Gzemmdd lehetdvé teszi két vagy hdrom egység csatlakoztatasat Multi-Master
tébbszivattyus konfiguracidban.

A nyomasfokozd készlet minden egyes egysége sajat egyedi Modbus cimmel rendelkezik,
és a regiszterek teljes listdjat elérhetévé teszi a kiilsé eszkdz szaméra

A P08.1.01 Cim paramétert egyedi értékre kell beallitani a nyomésfokozd készlet minden
egyes egységén. A P08.1.01 Cim paraméter a Modbus hélézat egységazonosité szdmat
tartalmazza.

A 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsok alapértelmezés szerint kilsé vezérlSeszkdzzel (példaul
PLC, BMS stb.) folytatandé kommunikaciéhoz hasznélatosak.

Az RS485 portjelek kaszkddcsatlakozdsdnak megkonnyitése érdekében az egyes portokhoz
tartozé kapcsok két csatlakozdsorban is megtalélhatdk.

Az RS485.2 port jelei a 31-31-33-as és a 37-38-39-es kapocskombinacién is
megismétiédnek.
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Ext.

HVX+_PM_MO0021_A_sc

Mivel az egység tobbszivattyus rendszerben is csatlakozik, kiilénés figyelmet kell forditani arra
az esetre, ha egy kils8 eszkdz (Modbus protokollon keresztiil) a hajtasparaméterek olvasasat
és irasat kéri.

Kilénosen:

e Egy tébbszivattyus rendszernél a Modbuson keresztili ,Regiszterek olvasédsa” kérésre
vélaszul minden egység csak a sajat paramétereit juttatja vissza a kils8 eszkdz szamara, a
nyomaésfokozé készlethez tartozo tébbi csatlakoztatott egységét nem.

e Tobbszivattyls rendszernél a Modbuson keresztili ,Regiszterek irdsa” kéréseket el kell
kildeni a kiilsé eszkdzrél az 6sszes csatlakoztatott egység szamara, még abban az esetben
is, ha a beirand6 paraméterek mindgsitése ,Globélis” (a nyomasfokozd készlet
szempontjabal).

9.7 Regiszterek listaja

Modbus Menu ID Name RIW Type Dimension Min Max
Register

Valassza ki az elektromos szivatty(
be- vagy kikapcsolt allapotét. A Be-
és kikapcsold gombbal végzett

0 . RIW ENUM - 0 1
miveletnek felel meg.
0-On
1-0ff
1 - Hibavisszaallitdsi parancs RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 1. hiba (legutdbbi) R UINT16
2002 - 1. hiba - Datum R UINT32
2004 - 1. hiba - 1d6 R UINT32
2006 - 1. hiba - Befejezési détum R UINT32
2008 - 1. hiba - Befejezési idd R UINT32
2010 - Napld: Hibaszamlalé R UINT16
201 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
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2013 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2015 Napl: 1. riasztas, Bitfield UINT32

2017 LogSpeed UINT32

2019 Napld: Hibakéd UINT32

) P04.0.12 - Az

2021 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2023 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2039 P02.0.02 2. hiba UINT16

2040 2. hiba - Datum UINT32

2042 2. hiba-1dé UINT32

2044 2. hiba - Befejezési datum UINT32

2046 2. hiba - Befejezési id6 UINT32

2048 Naplé: Hibaszamlalé UINT16

2049 Naplé: 1. hiba, Bitfield UINT32

2051 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2053 Naplo: 1. riasztas, Bitfield UINT32

2055 LogSpeed UINT32

2057 Naplé: Hibakéd UINT32

) P04.0.12 - Az

2059 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2061 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2077 P02.0.03 3. hiba UINT16

2078 3. hiba - Détum UINT32

2080 3. hiba - 1d6 UINT32

2082 3. hiba - Befejezési datum UINT32

2084 3. hiba - Befejezési id UINT32

2086 Naplé: Hibaszamlalé UINT16

2087 Napld: 1. hiba, Bitfield UINT32
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2089 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2091 - Napl: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2093 - LogSpeed R UINT32

2095 - Naplé: Hibakdd R UINT32

) P04.0.12 - Az

2097 - Napld: Aramlds R FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2099 - Napld: Prevalencia R FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2115 P02.0.04 4. hiba R UINT16

2116 - 4. hiba - Datum R UINT32

2118 - 4. hiba - 1d6 R UINT32

2120 - 4. hiba - Befejezési datum R UINT32

2122 - 4. hiba - Befejezési idd R UINT32

2124 - Napld: Hibaszamlalé R UINT16

2125 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2127 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2129 - Napl6: 1. riasztds, Bitfield R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Naplé: Hibakéd R UINT32

) P04.0.12 - Az

2135 - Napld: Aramlds R FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2137 - Napld: Prevalencia R FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2153 P02.0.05 5. hiba R UINT16

2154 - 5. hiba - Détum R UINT32

2156 - 5. hiba - 1d6 R UINT32

2158 - 5. hiba - Befejezési datum R UINT32

2160 - 5. hiba - Befejezési id R UINT32

2162 - Napld: Hibaszamlalé R UINT16

2163 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
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2165 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2167 Napl: 1. riasztas, Bitfield UINT32

2169 LogSpeed UINT32

2171 Naplé: Hibakdd UINT32

) P04.0.12 - Az

2173 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2175 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2191 P02.0.06 6. hiba UINT16

2192 6. hiba - Datum UINT32

2194 6. hiba - 1d6 UINT32

2196 6. hiba - Befejezési datum UINT32

2198 6. hiba - Befejezési id6 UINT32

2200 Naplé: Hibaszamlalé UINT16

2207 Naplé: 1. hiba, Bitfield UINT32

2203 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2205 Napl6: 1. riasztds, Bitfield UINT32

2207 LogSpeed UINT32

2209 Napld: Hibakéd UINT32

) P04.0.12 - Az

2211 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2213 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2229 P02.0.07 7. hiba UINT16

2230 7. hiba - Détum UINT32

2232 7. hiba - 1dé UINT32

2234 7. hiba - Befejezési datum UINT32

2236 7. hiba - Befejezési id6 UINT32

2238 Naplé: Hibaszamlalé UINT16

2239 Naplé: 1. hiba, Bitfield UINT32
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2241 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2243 - Napl: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2245 - LogSpeed R UINT32

2247 - Naplé: Hibakdd R UINT32

) P04.0.12 - Az

2249 - Napld: Aramlds R FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2251 - Napld: Prevalencia R FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2267 P02.0.08 8. hiba R UINT16

2268 - 8. hiba - Datum R UINT32

2270 - 8. hiba - 1d6 R UINT32

2272 - 8. hiba - Befejezési datum R UINT32

2274 - 8. hiba - Befejezési idd R UINT32

2276 - Napld: Hibaszamlalé R UINT16

2271 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2219 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2281 - Napl6: 1. riasztds, Bitfield R UINT32

2283 - LogSpeed R UINT32

2285 - Naplé: Hibakéd R UINT32

) P04.0.12 - Az

2287 - Napld: Aramlds R FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2289 - Napld: Prevalencia R FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2305 P02.0.09 9. hiba R UINT16

2306 - 9. hiba - Dtum R UINT32

2308 - 9. hiba - 1d6 R UINT32

2310 - 9. hiba - Befejezési datum R UINT32

2312 - 9. hiba - Befejezési idd R UINT32

2314 - Napld: Hibaszamlalé R UINT16

2315 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
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2317 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2319 Napl: 1. riasztas, Bitfield UINT32

2321 LogSpeed UINT32

2323 Napld: Hibakéd UINT32

) P04.0.12 - Az

2325 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2327 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2343 P02.0.10 10. hiba UINT16

2344 10. hiba - Datum UINT32

2346 10. hiba - 1d6 UINT32

2348 10. hiba - Befejezési datum UINT32

2350 10. hiba - Befejezési idd UINT32

2352 Naplé: Hibaszamlalé UINT16

2353 Napld: 1. hiba, Bitfield UINT32

2355 Napld: 2. hiba, Bitfield UINT32

2357 Naplo: 1. riasztas, Bitfield UINT32

2359 LogSpeed UINT32

2367 Naplé: Hibakéd UINT32

) P04.0.12 - Az

2363 Napld: Aramlds FLOAT32 aramlds
mértékegysége
P04.0.11-A

2365 Napld: Prevalencia FLOAT32 nyomés
mértékegysége

2381 Osszes hiba szamlaléja UINT16

2382 Osszes riasztés szamlaloja UINT16

2383 P02.9.01 Hiba Bitfield 1 UINT32

2385 P02.9.02 Hiba Bitfield 2 UINT32

2387 P02.9.05 Riasztas Bitfield 1 UINT32

3000 P03.0.00 Becsiilt tényleges érték ENUM
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P04.0.11-A

3001 P03.0.01 Aktudlis nyomds FLOAT32 nyomés
mértékegysége
P04.0.12 - Az

3003 P03.0.02 Tényleges ramlds FLOAT3?2 aramlds
mértékegysége
P04.0.13-A

3005 P03.0.03 Aktudlis folyadék-hgm. FLOAT32 hémérséklet
mértékegysége

3007 P03.0.04  Tényleges szint floarsy  FOr014-Aszint
mértékegysége

3009 P03.0.10 Tényleges igényelt érték FLOAT32

3011 P03.0.20 lgényelt érték FLOAT32

3013 P03.0.30 A szivattyd allapota ENUM

3014 P03.0.05 Aktudlis dltaldnos FLOAT32

3016 P03.0.06 Tényleges véltas FLOAT32

3101 P03.1.01 Az egység miikadtetési ideje UINT32 s

3103 P03.1.02 Motor futdsi ideje UINT32 s

3207 P03.2.01 Motor fordulatszama UINT16 pm

3202 P03.2.02 Motor fordulatszéma % FLOAT32 %

3307 P03.3.01 Adigitalis be-/kimenetek &llapota UINT16

3302 P03.3.11 Analdg bemenet 1 értéke FLOAT32 P05.1.02 - Analg
hemenet 1, tipus

3304 P03312  Analég bemenet 2 értéke florzy (05112 Analog
bemenet 2, tipus

3306 P03313  Analdg bemenet 3 értéke floasy  F03-1.22-Analg
bemenet 3, tipus

3308 P03.3.14 Analég bemenet 4 értéke FLOAT32 P05.1.32- Analdg
bemenet 4, tipus

3310 P03320  Analdg kimenet értéke owrzy o302 Analg

Imenet tipusa

3401 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3402 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3403 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3404 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3405 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3406 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16

3407 P03.4.01 Az egység cikkszdma UINT16
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3408 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16

3409 P03.4.02 Az egység gyartasi datuma R UINT32

3411 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3412 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3413 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3414 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3415 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3416 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3417 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3418 P03.4.03 Az egység sorozatszéma R UINT16

3429 P03.4.10 AHmifirmware verziéja R UINT32

3431 P03.4.11 AHmi-Bt firmware verzioja R UINT32

3435 P03.4.13 AvezérlGkartya firmware verzidja R UINT32

3437 P03.4.14 Térképfajl verzidja R UINT32

3439 P03.4.15 Alapértelmezett fajlverzi R UINT32

3443 P03.4.17 Nyelvi fajl verziéja R UINT32

3445 P03.4.19 Firmware-verzié R UINT32

3448 P03.4.25 Hidraulikus gérbék tarolva R ENUM

4001 P04.0.01 Rendszer tipusa RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Vezérlési méd RIW ENUM 0 7
4003 P04.0.03 Szabélyozdsi méd RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Kezd6érték RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Autom. inditas RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Konfiguracié min. sebességnél RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 A mértékegység kivélasztdsa RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Anyomds mértékegysége RIW ENUM 0 8
4009 P04.0.12 Az dramlds mértékegysége RIW ENUM 0 4
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4010 P04.0.13 A hémérséklet mértékegysége RIW ENUM 0 2
4011 P04.0.14 A szint mértékegysége RIW ENUM 0 3
4012 P04.0.15 Ateljesitmény mértékegysége RIW ENUM 0 3
4013 P04.0.16 Az energia mértékegysége RIW ENUM 0 5
4014 P04.0.17 Fajl. energia mértékegysége RIW ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Nyomés alapjel tipusa RIW ENUM 0 1
P04.0.11-A P05.0.11- .
4019 POT6.01  HONyomds RIW FLOAT32  nyomds Nyomds-Nulla F0>-012 - Nyomés -
- . 2 Teljes skala
mértékegysége  érték
4021 P04.0.21 Az alapjel 1 kivalasztasa RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Az alapjel 2 kivalasztésa RIW ENUM 0 2
4023 P04.0.23 Az alapjel 3 kivalasztésa RIW ENUM 0 2
4024 P04.0.24 Az alapjel 4 kivalasztésa RIW ENUM 0 2
4101 PO4.101  Sebesség, alapel 1 RW  UINTI6  pm POA.2.31 -Min.  PO4.2.32-Max.
sebesség sebesség
4102 P04.1.02  Sebesség, alapjel 2 RW  UINTI6  rpm POA.2.31-Min. ~P04.2.32 -Mex.
sebesség sebesség
4103 POATO3  Sebesség, alapjel3 RW  UNTI6 POA.2.31-Min. —P04.2.32 -Mex.
sebesség sebesség
104 PO4104  Sebesség, alapjel 4 RW  UNTI6  rpm POA.2.31-Min. —P04.2.32 -Mex.
sebesség sebesség
P04.0.11-A P05.0.11- .
4111 POA11T  Nyomds, alapjel 1 RIW FLOAT32  nyomds Nyomés-Nulla | 0o0-12 - Nyomés-
- . > Teljes skdla
mértékegysége  érték
P04.0.11-A P05.0.11- .
4113 PO4112  Nyomds, alapjel 2 RIW FLOAT32  nyomds Nyomds-Nulla ~0>-012 - Nyoms -
-~ . o Teljes skala
mértékegysége  érték
P04.0.11-A P05.0.11- .
15 PO4113  Nyoms, alapjel3 RW  FLOAT2  nyomés Nyomds-Nulla o012 Nyoms -
-~ . 2 Teljes skala
mértékegysége  érték
P04.0.11-A P05.0.11- .
4117 PO4114  Nyomds, alapjel 4 RIW FLOAT32  nyomds Nyomés-Nulla | 0o0-12 - Nyomés-
- . > Teljes skdla
mértékegysége  érték
P04.0.12 - Az P05.0.21- o
4121 PO4121  Aramlds, alapjel RIW FLOAT32  dramls framlis-Nulla  P0>022 - ramlds -
o . o Teljes skdla
mértékegysége  érték
P04.0.12 - Az P05.0.21- f
4123 P04.1.22 Aramlés, alapjel 2 RIW FLOAT32 aramlds Aramlés - Nulla P05'0'22, -Aramlas -
-~ . o Teljes skala
mértékegysége  érték
P04.0.12 - Az P05.0.21- f
4125 P04.1.23 Aramlés, alapjel 3 RIW FLOAT32 dramlés framlis—Nulla ~ F0>-0:22 - Aramlds -
-~ . o Teljes skdla
mértékegysége  érték
P04.0.12 - Az P05.0.21- o
4127 PO4.1.24  Aramlds, alapjel 4 RIW FLOAT32  dramls framlis-Nulla  P0>022 - ramlds -
- . o Teljes skdla
mértékegysége  érték
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P04.0.13-A
431 P04.1.31 HEm. alapjel 1 RIW FLOAT32 hémérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
4133 P04.1.32 HEm. alapjel 2 RIW FLOAT32 hémérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
4135 P04.1.33 Hom. alapjel 3 RIW FLOAT32 homérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
4137 P04.1.34 HEm. alapjel 4 RIW FLOAT32 hémérséklet
mértékegysége
a1 PO41 41 Sint, alapjel 1 RIW FLOAT32 POIZL(?.M-Alszmt P05.0.I41l-Szmt— P0§.0.42-SZ|nt—Teljes
mértékegysége  Nulla érték skdla
na3 PO41 42 Sint, alapjel 2 RIW FLOAT32 POIZLQ.M-A,szmt P05.0.,41,-Szmt— P0§.0.42-SZ|nt—Teljes
mértékegysége  Nulla érték skala
1145 P041.43 Saint, alapjel 3 R FLOATS? P0,4.Q.14-A,szmt P05.0.,41,-Szmt— P0§.O.42-SZ|nt—Te|Jes
mértékegysége  Nulla érték skala
1147 p04.1.44 Saint, lapjel 4 R FLOAT3? P0,4.Q.14-A,szmt P05.0.,41,-Szmt— P0§.O.42-SZ|nt—Te|Jes
mértékegysége  Nulla érték skala
4155 P04.1.60 Az alapjel mentésének korldtozdsa ~ RIW ENUM 0 1
P05.0.51- o
4156 PO4.151  Altaldnos alapjel 1 RIW FLOAT3? Altalinos - Nulla  F0>-0:52 - Altalénos -
o Teljes skéla
érték
P05.0.51- o
4158 POA152  Alldnos alapjel 2 RW  FLOAT3? Altalinos - Nulla  F0>-0:52-Altaldnos -
o Teljes skéla
érték
P05.0.51- (e
4160 P04.153  Altalénos alapjel 3 RIW FLOAT3? Altalinos - Nulla F0>-0-52 - Altaldnos -
o Teljes skdla
érték
P05.0.51- o
4162 PO4.154  Altaldnos alapjel 4 RIW FLOAT3? Altalinos - Nulla F0>-0-52 - Altaldnos -
o Teljes skdla
érték
4200 P04.2.00 szabalyozds vagy ellendrzés tipusa ~ RIW ENUM 0 1
4201 P04.2.01 Ablak RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hiszterézis RIW UINT16 % 1 100
4203 P042.06  Emelési sebesség RW  UINTI6  rpm POA.2.31-Min. —P04.2.32 -Max.
sebesség sebesség
4204 P04.2.07 Linedris emelési mennyiség RIW UINT16 % 0 200
4205 P04.2.08 Négyzetes em. menny. RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 1. rdmpa RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 2.rdmpa RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 3. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 4. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rédmpasebesség, min. gyorsulds RIW FLOAT32 S 0.1 25
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4217 P04.2.16 Rémpasebesség, min. lassulds RIW FLOAT32 5 0.1 25
422 P04.2.21 Pl-vezérlés -Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Pl-vezérlés -Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min. sebesség RIW UINT16 pm 0 2000
4232 P04.2.32 Max. sebesség RIW UINT16 rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. sebességgel kapcsolatos ids ~ R/W UINT16 5 0 100
4300 P04.3.00 Automatikus hiba-visszaallitds RIW ENUM 0 1
P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 - Nvomés -
4307 P04.3.01 Nyomés - Minimalis kiiszobérték ~ R/W FLOAT32 nyomas Nyomés - Nulla R
" . 2 Teljes skdla
mértékegysége  érték
PO40.12-Az  P05.021- 05,022 - Ararmls -
4303 P04.3.02 Araml4s - Minimalis kiiszobérték ~ RIW FLOAT32 aramlds Araml4s - Nulla 0400 - AIamias
-~ . . Teljes skala
mértékegysége  érték
Hémérséklet - Minimélis P020.13-A
4305 P04.3.03 I RIW FLOAT32 hémérséklet
kiiszobérték " .
mértékegysége
4307 POA3O4  Sunt-Minmaliskiswbende  RW  Floars FOrOM-AstintPOS.0.A4T-Saint- POS042-Seint-Teljs
mértékegysége  Nulla érték skala
4310 P04.3.10 Minimélis kiiszobérték, késleltetés ~ R/W UINT16 s 1 100
431 P04.3.11 Vizhidny késleltetés RIW UINT16 s 1 100
P05.0.51- o
4312 P04305  Altaldnos- Minimalis kiiszobérték  RW  FLOAT32 Altalénos -Nulla  F0>02-Aleldnos -
o Teljes skala
érték
4401 P04.4.01 Prébaiizem szerinti fordulatszam ~ R/W UINT16 pm 0 P04'2'3,2 -Max.
sebesség
4402 Pog0p Obatzemmelkapcsolatos RW  UNTI6  h 0 255
id6tallépés
4403 P04.4.03 A probaiizem ideje RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Prébaizemre vonatkozd parancs RIW ENUM 0 1
4501 P04.5.01 Alapjeleltolds funkcid RIW ENUM 0 3
4502 P04.5.02 Alapjeleltolds bemenete RIW ENUM 0 5
4503 P04.5.05 Mapjeleltolds 1. ERTEK RIW FLOAT32
4505 P04.5.06 Aapjeleltolds 2. ERTEK RIW FLOAT32
. . P04.5.11-
4507 P04.5.10 Alapjeleltolds X 1 RIW FLOAT32 Nlapjelefiolés X 2
. . P04.5.10- P04.5.12 -
4509 P04.5.11 Alapjeleltolds X 2 RIW FLOAT32 NapjeleliolésX 1 Alapjeleltolés X 3
. . P04.5.11- P04.5.13-
4511 P04.5.12 Alapjeleltolds X 3 RIW FLOAT32 NapjeletiolisX 2 Alapjeleltolés X 4
4513 P04.5.13 Alapjeleltolds X 4 RIW FLOAT32 PO4.5.12-
e Alapjeleltolds X 3
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4601 P04.6.01 Cstoltési funkcio RIW ENUM 0 2
P04.0.11-A P05.0.11- .

4602 PO4603  Csbtoltési iiszobérék RW  FLOAT2  nyomis Nyomds-Nulla F0>-012 - Nyomés -

-~ . o Teljes skala

mértékegysége  érték

4604 P04.6.05 Cs6toltési idd RIW UINT16 s 0 999

4605 POL606  Max csdish savattyik RW UINTI6 1 P06.0.02 - Egységek

max. szama

4606 P04.6.10 Csétoltési allandd idd RIW UINT16 s 1 P04.6.05- Csdtoltésiidé

4607 P04.6.15 CsGtoltési sebességfok. RIW UINT16 % 5 100

4901 P07.9.01 Motor teljesitmény tartomany R ENUM

1905 P07.9.05 VFD (valto{zof{rekvencias meghajté) R ENUM

Csatlakozds tipusa

5000 P05.0.00 Aktudlis értékforras RIW ENUM 0 7

5001 P05.0.01 Makddtetdelem - Nulla érték RIW UINT16 rpm 0 9999

5002 P05.0.02 Mikddtetéelem - Teljes skdla RIW UINT16 pm 0 9999
P04.0.11-A

5003 P05.0.11 Nyomds - Nulla érték RIW FLOAT32 nyomas -5 10
mértékegysége
P04.0.11-A

5005 P05.0.12 Nyomds - Teljes skala RIW FLOAT32 nyomés 0 100
mértékegysége
P04.0.12- Az

5007 P05.0.21 Araml4s - Nulla érték RIW FLOAT32 aramlas 0 9999
mértékegysége

) P04.0.12 - Az

5009 P05.0.22 Aramlds - Teljes skala RIW FLOAT3?2 aramlds 0 9999
mértékegysége
P04.0.13-A

5011 P05.0.31 Homérséklet - Nulla érték RIW FLOAT32 hémérséklet -100 9999
mértékegysége
P04.0.13-A

5013 P05.0.32 Homérséklet - Teljes skala RIW FLOAT32 hémérséklet -100 9999
mértékegysége

5015 POS.0.41  Saint-Nullaéték W ROz oel14-As 9999
mértékegysége

5017 PO5.042  Szint-Teljes skila RIW Flowsy  TOAOT4-Asint 9999
mértékegysége
P04.0.11-A

5021 P05.0.61 Alapjeleltolds-nyomas, Nulla érték ~ RIW FLOAT32 nyomés -1 99
mértékegysége
P04.0.11-A

5023 P05.0.62 Alapjeleltolds-nyomas, Teljes skala ~ RIW FLOAT32 nyomas 0 999
mértékegysége

5025 P05.0.51 Altalénos - Nulla érték RIW FLOAT32 -1000 1000

5027 P05.0.52 Altalénos - Teljes skala RIW FLOAT32 -1000 1000
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5101 P05.1.01 Analég bemenet 1 funkcidja RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Analég bemenet 1, tipus RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 Analdg bemenet 2 funkciéja RIW ENUM - 0 7
5104 P05.1.12 Analég bemenet 2, tipus RIW ENUM - 0 3
5105 P05.1.21 Analdg bemenet 3 funkciéja RIW ENUM - 0 7
5106 P05.1.22 Analég bemenet 3, tipus RIW ENUM - 0 3
5107 P05.1.31 Analdg bemenet 4 funkciéja RIW ENUM - 0 7
5108 P05.1.32 Analég bemenet 4, tipus RIW ENUM - 0 3
5109 P05.1.40 Erzékel6 gorbe RIW ENUM - 0 1
5110 P05.1.50 Analég miikodtetGelem RIW ENUM - 0 1
5203 P05.2.03 Digitalis bemenet 3, funkcié RIW ENUM - 0 11
5204 P05.2.04 Digitalis bemenet 4, funkcié RIW ENUM - 0 11
5205 P05.2.05 Digitalis bemenet 5, funkcié RIW ENUM - 0 11
5213 P05.2.13 Digitalis bemenet 3 logika RIW ENUM - 0 1
5214 P05.2.14 Digitalis bemenet 4 logika RIW ENUM - 0 1
5215 P05.2.15 Digitalis bemenet 5 logika RIW ENUM - 0 1
5307 P05.3.01 Analég kimenet funkcio RIW ENUM - 0 12
5302 P05.3.02 Analdg kimenet tipusa RIW ENUM - 0 3
5401 P05.4.01 Relé 1 funkcio RIW ENUM - 0 7
5402 P05.4.02 Relé 2 funkcié RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analdg bemenet 1 eltoldsa RIW FLOAT3?2 - -100 100
5803 P05.8.02 Analdg bemenet 1 erdsitése RIW FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Analdg bemenet 2 eltoldsa RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Analdg bemenet 2 erdsitése RIW FLOAT3?2 - 0 1.5
5809 P05.8.21 Analdg bemenet 3 eltoldsa RIW FLOAT32 - -100 100
5811 P05.8.22 Analdg bemenet 3 erdsitése RIW FLOAT32 - 0 1.5
5813 P05.8.31 Analdg bemenet 4 eltoldsa RIW FLOAT32 - -100 100
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5815 P05.8.32 Analdg bemenet 4 erdsitése RIW FLOAT32 0 1.5
5844 PO5.844  OffsetAOT W Foarsy  TOoo02-Analdg o 100
kimenet tipusa
5846 P05.8.45 GainAO 1 RIW FLOAT32 0 1.5
6007 P06.0.01 Rendszerkonfigurécid RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Egységek max. szdma RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Tobbszivatty(s rendszer, cim RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Tobbszivattyus térkép R UINT16
6005 P06.0.05 Tobbszivattyus rendszer - Prioritds R UINT16
P04.0.11-A .
6111 PO6.111  Nyomds- Nv. érték RIW FLOAT32  nyomds 0 P05.0.12 - Nyomds -
- . Teljes skdla
mértékegysége
P04.0.11-A .
6113 PO6112  Nyomds - Csikk. érték RW  FLOATR2  nyomis 0 P05.0.12 - Nyomds -
" . Teljes skala
mértékegysége
P04.0.12 - Az f
6115 PO6.121  Aramlds - Nov. érték RW  FLOAT32  dramlds 0 P05.0:22 - Aramls -
-~ . Teljes skdla
mértékegysége
P04.0.12 - Az T
6117 P06.1.22  Aramlds - Csokk. érték RW  FLOM32  ramlds 0 P05.0.22 - Aramlis -
- . Teljes skdla
mértékegysége
P04.0.13-A .
6119 POAI3T  Homérséket-Nov. ek RW  FLOATR2  homérsskdet 0 P05.0.32- Homérséldet
- . - Teljes skala
mértékegysége
P04.0.13-A g
6121 PO6I32  Himérséklet-Csik. érték RW  FLOATR2  homérsékdet 0 P05.0.32- Homérseldet
- . - Teljes skala
mértékegysége
6123 POGIAT  Saint-Nov. éntsk W Fowzz oRlTaAsnt PO3.0.42. Saint -Teljes
mértékegysége skala
6125 PO61.42  Szint- Csokk. érték RW ROz oellaAsnt g PO3.0.42. Seint -Teles
mértékegysége skala
6129 P061.61 Tobbsz[vattyus bekapcsoldsi RW UINTT6 om P04.2.§1 -Min. P04.2.3,2 - Max.
sebesség sebesség sebesség
6130 o171 Korétouds szinkronizi RW  UNTI6 pm 0 3600
tizemmédndl
6131 P06.1.72 Szinkronizaldsi ablak RIW UINT16 pm 0 P04'2'3,2 Max.
sebesség
6132 P06.1.81 Automatikus dtkapcsoldsi idékdz ~ RIW UINT16 h 0 250
6133 MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 POSIST  Alalinos - Nov. énték RW  FLOAT3? 0 P05.0.52 - Altlénos -
Teljes skala
6136 POGTS2  Altalinos- Csokk. értek RW  FLOAT 0 P05.0.52 - Aleldnos -
Teljes skala
7101 P07.1.01 E!.kelrulendo fordulatszam- R UINTI6 o P04'2'3,1 -Min. P04'2'3,2 - Max.
kozéppont sebesség sebesség
7102 po7.10p  Dkerllenddfordulatszam- RIW UINT16 rpm 0 300

tartomdny
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8001 P08.0.01 Kom. 1 funkcié RIW ENUM - 0 3
8002 P08.0.02 Kom. 2 funkcié RIW ENUM - 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU ¢im RIW UINT16 - 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU 4tviteli sebesség RIW ENUM - 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formétum RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.01 BACnet MS/TP MAC-cim RIW UINT16 - 0 IF\)/IOS?TZF’(;/?axBﬁ/Ing;r
8202 P08.2.02 BACnet MS/TP dtviteli sebesség RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP formatum RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP eszkdzazonositd RIW UINT32 - - 4194304
P08.2.01-
8206 P08.2.05 BACnet MS/TP Max. Master RIW UINT16 - BACnet MS/TP 127
MAC-cim
8210 - Keretinformacidk, BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet Reinit RIW ENUM - 0 1
8301 P0.3.01 Xﬁ;‘;‘j‘;;:z'ti' ommunlkdco vy M- 0 1
9001 P09.0.01 Nyelv RIW ENUM - 0 28
9011 P09.0.12 |dd RIW UINT32
9013 P09.0.11 Détum RIW UINT32
9107 P09.2.01 Aktiv paraméterkészlet kivélasztdsa  RIW ENUM - 0 1
9201 P09.1.01 Akijelzd energiatakarékos funkcidja  R/W ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energiatakarékossagi id6 RIW UINT16 5 60 3600
9210 P09.1.10 Akijelz6 tajoldsa RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Max. tizedesjegy RIW UINT16 - 0 3
9301 P09.3.01 Hibanaplé visszadllitésa RIW ENUM - 0 1
9302 P09.3.02 Uzemidg-szaml4lo visszadllitésa RIW ENUM - 0 1

9303 po9303  Motormikddésiszamlald RW ENUM : 0 1
visszadllitasa

9305 P09.3.05 Gyari bedllitasok visszadllitdsa RIW ENUM - 0 1
9306 P09.3.06 Uzembe helyezés befejezve RIW ENUM - 0 1
9307 P09.3.07 Kotott eszkozlista visszaallitasa RIW ENUM - 0 1
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9501 P09.5.01 Start RIW ENUM - 0 1

9503 P09.5.03 Elérehalad R UINT16 %
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10 BACnet MS/TP

10.1 Protokollvégrehajtasi megfelel6ségi nyilatkozat (PICS)

MegfelelSségi nyilatkozat

Détum 2211112024

Vendor name Xylem Inc.

Product name HYDROVAR X+ SMART CONTROLLER
Product model number HVX+/WT, HVX+/PU

Application software version 01.00.00

Firmware revision 01.00.00

BACnet protocol version 19

BACnet standard eszkdzprofil (L melléklet)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o} BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet egylttm(ikédési blokkok (K melléklet)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Halbzati eszkdzkezelés

Synchronization-A

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
0] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control- | DM-DCC-A
A
O Device Management - Device Communication Control |DM-DCC-B
-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
a Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
O Device Management - Text Message-A DM-TM-A
O Device Management - Text Message-B DM-TM-B
a Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
O Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A  |DM-UTC-A
a Device Management - UTC Time Synchronization-B |DM-UTC-B
O Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
a Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A
O Device Management - Restart-B DM-R-B
a Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
O Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A |DM-OCD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B |DM-OCD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
a Device Management - Automatic Network Mapping-A [DM-ANM-A
O Device Management - Automatic Device Mapping-A  [DM-ADM-A
a Device Management - Automatic Time DM-ATS-A

O

Device Management - Manual Time Synchronization-A

DM-MTS-A
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Tamogatott standard objektumok

Object Supported Created / deleted Optional properties Writing properties
dynamically supported
Analog Input | O
Analog Value ] a - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a
Adatkapcsolati szint
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
o} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) 1200 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tdllépés lehetdsége)
o 2400 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tdllépés lehetdsége)
o 4800 (korldtozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tllépés lehetdsége)
e 9600
e 19200
o 38400 (javasolt)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Egyéb
Eszkdzcim-korlatozas
Tdmogatottal-e azok az eszkdzok, amelyekre statikus korlatozasok vonatkoznak? O igen |M nem
Sziikséges az MS/TP slave és mds eszkozokkel kapcsolatos kétiranyd kommunikdciéhoz.

Tovabbi funkcidk

e Haldzati funkcidk: Nem elérhetd.
e Haldzatbiztonsagi funkcidk: Nem elérhetd.
e Tamogatott karakterkészlet: Nem elérhetd.
e Szegmentélasi képességek: Nem elérheté.
o Halozatkezelés: Nem elérheté.
e Riasztas- és eseménykezelés: Nem elérheté.
o Utemezés és programozas: Nem elérhetd.
o Naplok kezelésének képessége (trendeld): Nem elérhetd.
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10.2 BACnet eszk6z és BACnet eszk6z objektumazonositdja

A HVX+ Smart Controller egy BACnet eszkdz, mivel BACnet protokoll hasznélataval tdimogatja
a digitélis kommunikacidt.

Minden egyes BACnet eszkdz tartalmaz egy eszkdzobjektumot. Ez egy standard objektum,
amelynek tulajdonséagai a kiviilrél lathatd jellemz8ket reprezentéljdk.

Ha az egység a Master-Slave / Token-Passing (tovabbiakban MS/TP) helyi hdlézathoz
csatlakozik, az aldbbiakon keresztll lokalizalhaté:

e a Eszkdz objektumazonositdja, vagy

e Media Access Control cim (tovabbiakban MAC).

BACnet eszk6z objektumazonositdja

MAC-cim

A gyarilag beéllitott érték 84003.

Az érték modositdsdhoz hasznélja a Write Property szolgéltatast az eszkézobjektum
Object_ldentifier tulajdonsdgaban, vagy a kijelzén elérhets P08.2.04 BACnet MS/TP
eszkbzazonositd paramétert.

A gyérilag beéllitott érték 1.
Ellenérizze, hogy minden egyes, az MS/TP héldzathoz csatlakoztatott egységet mas cim
azonosit-e a P08.2.01 MAC-cim, BACnet MS/TP paraméterben.

10.3 Csatlakozasok és adatkezelés, BACnet MS/TP

Az egység telepitésével, bekdtésével és konfiguralasaval kapcsolatos részletes informacidkért

olvassa el a Tovabbi telepitési, Gzemeltetési és karbantartasi utasitdsok ciml dokumentumot.

e Amikor aktiv a BACnet MS/TP kommunikacié az egység és egy kilsé eszkdz kozott,
vildgitani kezd az egység kijelzéjének kapcsolat-allapotjelzdje.

o Allitsa a P04.1.60 Az alapjel mentésének korlétozasa Igen-re a felejté memériateriiletre
torténd irdshoz, és hogy meghosszabbitsa az elektromosan t6rélhetd, programozhatd, csak
olvashatdé memoaria (tovabbiakban EEPROM) élettartamat.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozzé a vezérlpanel (C) kapcsat kildnb6z8 fesziiltségpotencidlokhoz vagy a
véddéfoldeléshez (tovédbbiakban PE).

Egyetlen egység csatlakoztatasa kiilsé eszk6zhéz

Csatlakoztassa a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) csatlakozdkat a kilsé eszkdzhdz, példaul
programozhaté logikai vezérl6hoz (tovabbiakban PLC), BMS-hez stb.

Ext.

HVX+_PM_MO0020_A_sc
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10.4 BACnet karakterlancok TABLAZATA

Objektumazonositd  Meniiazonositd  Paraméternév BACnet Obj. név Tipus
0 P03.4.01 Az egység cikkszdma Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03 Az egység sorozatszdma Unit Serial Number UINT16

10.5 BACnet analég bemenetek TABLAZATA

Objektumazonositd ~ Meniiazonositd ~ Paraméternév BACnet Obj. név Tipus Méret Min Max
0 P02.0.01 1. hiba (legutobbi) Error 1(Most Recent) UINT16
1 1. hiba - Ddtum Error 1- Date UINT32
2 1. hiba - 1d6 Error 1-Time UINT32
3 1 hiba -Befejezési ko1 Eng Date UINT32
détum
4 1. hiba - Befejezésiids  Error 1- End Time UINT32
5 Naplé: Hibaszdmlalé Log: Error Counter 1 UINT16
6 Naplé: 1. hiba, Bitfield ~ Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
Naplo: 1. riasztds, ) -
8 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 1 UINT32
, P04.0.12 - Az
11 Napld: Aramlds Log: Flow 1 FLOAT32  dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
12 Naplé: Prevalencia Log: Head 1 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
13 P02.0.02 2. hiba Error2 UINT16
14 2. hiba - Ddtum Error 2- Date UINT32
15 2. hiba - 1d6 Error2-Time UINT32
16 2. hiba - Befejezés Error 2 - End Date UINT32
détum
17 2. hiba - Befejezésiidd  Error2- End Time 1 UINT32
18 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 2 UINT16
19 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
20 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
Naplo: 1. riasztds, . "
21 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield2  UINT32
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22 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
23 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 2 UINT32
, P04.0.12 - Az
24 Naplé: Aramlds Log: Flow 2 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
25 Naplé: Prevalencia Log: Head 2 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
26 P02.0.03 3. hiba Error 3 UINT16
27 3. hiba - Détum Error 3 - Date UINT32
28 3. hiba - 1d6 Error 3-Time UINT32
29 3. hiba - Befejezesi Error 3- End Date UINT32
détum
30 3. hiba - Befejezésiidd  Error 3-EndTime 1 UINT32
31 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 3 UINT16
32 Naplé: 1. hiba, Bitfield ~ Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
33 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
Naplé: 1. riasztds, . .,
34 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
35 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
36 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 3 UINT32
) P04.0.12 - Az
37 Naplé: Aramlds Log: Flow 3 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
38 Naplé: Prevalencia Log: Head 3 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
39 P02.0.04 4. hiba Error 4 UINT16
40 4. hiba - Datum Error 4 - Date UINT32
41 4. hiba - 1d6 Error4-Time UINT32
4 4 hiba-Befejezési g4 ng Date UINT32
détum
43 4. hiba - Befejezésiidd  Error4-EndTime 1 UINT32
44 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 4 UINT16
45 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
46 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
47 Naplo: 1. riasztas Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

Bitfield
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48 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
49 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 4 UINT32
, P04.0.12 - Az
50 Naplé: Aramlds Log: Flow 4 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
57 Naplé: Prevalencia Log: Head 4 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
52 P02.0.05 5. hiba Error 5 UINT16
53 5. hiba - Datum Error 5- Date UINT32
54 5. hiba - 1d6 Error 5-Time UINT32
55 5 hiba -Befejezésl g5 gng Date UINT32
détum
56 5. hiba - Befejezésiidd  Error 5- End Time 1 UINT32
57 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 5 UINT16
58 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
59 Naplé: 2. hiba, Bitfield ~ Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
Naplé: 1. riasztds, . .,
60 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 5  UINT32
61 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
62 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 5 UINT32
) P04.0.12 - Az
63 Naplé: Aramlds Log: Flow 5 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
64 P02.0.06 6. hiba Error 6 UINT16
65 6. hiba - Datum Error 6 - Date UINT32
66 6. hiba - 1d6 Error 6-Time UINT32
67 6 hiba -Befejezésl g6 ng Date UINT32
détum
68 6. hiba - Befejezésiidd  Error 6- End Time 1 UINT32
69 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 6 UINT16
70 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
7 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
Naplo: 1. riasztds, ) -
72 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 6~ UINT32
73 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
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74 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 6 UINT32
, P04.0.12 - Az
75 Naplé: Aramlds Log: Flow 6 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
76 Naplé: Prevalencia Log: Head 6 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
77 P02.0.07 7. hiba Error7 UINT16
78 7. hiba - Datum Error 7 - Date UINT32
79 7. hiba - 1d6 Error 7-Time UINT32
80 7. hiba -Befejezésl g7 ng Date UINT32
détum
81 7. hiba - Befejezésiidd  Error 7- End Time 1 UINT32
82 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 7 UINT16
83 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
84 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
Napld: 1. riasztas, . o
85 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
86 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
87 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 7 UINT32
) P04.0.12 - Az
88 Naplé: Aramlds Log: Flow 7 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
89 Naplé: Prevalencia Log: Head 7 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
90 P02.0.08 8. hiba Error 8 UINT16
9 8. hiba - Détum Error 8- Date UINT32
92 8. hiba - 1d6 Error 8- Time UINT32
93 8. hiba - Befejezesi Error 8- End Date UINT32
détum
94 8. hiba - Befejezésiidd  Error 8- End Time 1 UINT32
95 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 8 UINT16
96 Naplé: 1. hiba, Bitfield ~ Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
97 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
Napld: 1. riasztas, . o
98 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
99 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
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100 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 8 UINT32
, P04.0.12 - Az
101 Napld: Aramlds Log: Flow 8 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
102 Naplé: Prevalencia Log: Head 8 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
103 P02.0.09 9. hiba Error 9 UINT16
104 9. hiba - Datum Error 9 - Date UINT32
105 9. hiba - 1d6 Error 9-Time UINT32
106 9. hiba - Befejezesi Error 9- End Date UINT32
détum
107 9. hiba - Befejezésiidd  Error 9- End Time 1 UINT32
108 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 9 UINT16
109 Naplé: 1. hiba, Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
110 Naplé: 2. hiba, Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
Naplé: 1. riasztds, . .,
m Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield9  UINT32
112 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
13 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 9 UINT32
) P04.0.12 - Az
114 Napld: Aramlds Log: Flow 9 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
115 Naplé: Prevalencia Log: Head 9 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
116 P02.0.10 10. hiba Error 10 UINT16
17 10. hiba - Détum Error 10 - Date UINT32
118 10. hiba - 1d6 Error 10- Time UINT32
119 10.iba - Befelezésl g0 10 EndDate UINT32
détum
120 10. hiba - Befejezésiidé  Error 10 - End Time 1 UINT32
2 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 10 UINT16
122 Naplé: 1. hiba, Bitfield ~ Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
123 Naplé: 2. hiba, Bitfield ~ Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
Naplé: 1. riasztds, . .,
124 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
125 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
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126 Naplé: Hibakéd Log: Error Code 10 UINT32
, P04.0.12- Az
127 Napld: Aramlds Log: Flow 10 FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.11-A
128 Naplé: Prevalencia Log: Head 10 FLOAT32  nyomds
mértékegysége
129 Osszes hiba szamlalgja  Total Error Counter UINT16
130 Osszes iasuds Total Alarm Counter ~~~ UINT16
szamlaléja
131 P02.9.01 Hiba Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
132 P02.9.02 Hiba Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
133 P02.9.05 Riasztas Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32
P04.0.11-A
134 P03.0.01 Aktualis nyomas Actual Pressure FLOAT32  nyomés
mértékegysége
P04.0.12- Az
135 P03.0.02 Tényleges aramlds Actual Flow FLOAT32  dramlas
mértékegysége
P04.0.13-A
136 P03.0.03 Aktudlis folyadék-hém.  Actual Fluid Temperature  FLOAT32  hémérséklet
mértékegysége
P04.0.14-A
137 P03.0.04 Tényleges szint Actual Level FLOAT32  szint
mértékegysége
138 P03.0.10 Tényleges igényelt érték  Effective Required Value  FLOAT32
139 P03.0.20 lgényelt érték Required Value FLOAT32
140 P03.0.30 Aszivattyl dllapota Pump Status ENUM
141 P03.1.01 fje‘;gyseg MG it povered T UNTI2 s
142 P03.1.02 Motor futdsi ideje Motor Running Time UINT32 s
143 P03.2.01 Motor fordulatszdma Motor Speed UINT16  rpm
144 P03.2.02 Motor fordulatszdma %  Motor Speed % FLOAT32 %
145 P03.3.01 Adigitals be-kimenetek ;110 siatus UINT16
dllapota
P05.1.02 -
146 PO33.11 Analdg bemenetl i oq input 1Value  FLOAT32  A1AI%0
értéke bemenet 1,
tipus
P05.1.12-
Analdg bemenet 2 Analdg
147 P03.3.12 Sitéke Analog Input 2 Value FLOAT32 bemenet 2,
tipus
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P05.1.22 -
Analdg bemenet 3 Analdg
148 P03.3.13 Sitéke Analog Input 3 Value FLOAT32 bemenet 3,
tipus
P05.1.32-
Analdg bemenet 4 Analdg
149 P03.3.14 Sitéke Analog Input 4 Value FLOAT32 bemenet 4,
tipus
P05.3.02-
150 P03.3.20 Analdg kimenet értéke  Analog Output Value FLOAT32  Analdg
kimenet tipusa
151 P03.4.02 2 eg)seq gyartés UnitProduction Date ~ UINT32
détuma
152 P06.0.04 Tobbszivattyds térkép Multipump Map UINT16
153 P06.0.05 Tobbszivattyds rendszer -y ooy o priority  UINTI6
Prioritds
154 P03.413 Ave;grlokartya firmware Cont‘rol Card Firmware UINT32
verzija Version
155 P03.4.10 AHmifirmware verziéja ~ Hmi Firmware Version ~ UINT32
156 P03.4.11 AHmEBLmUEE e Fimware Version UINT32
verziéja
157 P03.4.14 Térképfajl verzidja Map File Version UINT32
158 P034.15 f,'f’pe”?,'meze“ DefaultFileVersion ~ UINT32
djlverzid
159 P03.4.17 Nyelvi fajl verzidja Language File Version  UINT32
160 P03.0.00 Becsiilt tényleges érték  Senorless or Sensored ~ ENUM
161 P03.4.25 Hidraulikus gorbek ¢ tionCapabily  ENUM
tdrolva
162 P03.4.19 Firmware-verzio Firmware Version UINT32
163 P03.0.05 Aktudlis altaldnos Actual Generic FLOAT32
164 P03.0.06 Tényleges valtds Actual Shift FLOAT32
165 P07.9.01 Motor teljesitmény —yotor powerRange  ENUM
tartomény
VFD (véltozofrekvencids
166 P07.9.05 meghajté) Csatlakozds  Inverter Connection Type  ENUM
tipusa
10.6 BACnet analég értékek TABLAZATA
Objektumazonositd ~ Meniiazonosité  Paraméternév BACnet Obj. név Tipus Méret Min Max
Valassza ki az elektromos
szivatty( be- vagy
kikapcsolt dllapotdt. A Be-
0 éskikapcsolt gombbal g s ENUM - 0 1
végzett mveletnek felel
meg.
0-On
1-0ff
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1 Hibavisszaallitdsi parancs ~ ERRORRESTCMD ENUM 0 1
2 P04.0.01 Rendszer tipusa System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02 Vezérlési méd Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 Szabalyozasi mdd Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05 Kezdérték Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Autom. inditds Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 Konfigurécig min. Min Speed ENUM 0 1
sebességnél Configuration
8 P04.0.09 A‘n}ertek,egyseg Measgnng Unit ENUM 0 1
kivalasztésa Selection
9 P04.0.11 A nyomas mértékegysége E‘neiis“re Measuring ey 0 8
10 P04.0.12 Az dramlds mértékegysége  Flow Measuring Unit ENUM - 0 4
1 P04.0.13 A P]orpersekllet Temperature Measuring M- 0 )
mértékegysége Unit
12 P04.0.14 Aszint mértékegysége Level Measuring Unit ~ ENUM - 0 3
13 P04.0.15 Atleljfesnmer,]y PowerMeasuring Unit ~ ENUM - 0 3
mértékegysége
14 P04.0.16 Az energia mértékegysége  Energy Measuring Unit ~ ENUM - 0 5
15 P04.017 Faj{l. (?nergial Spgcific Energy Meas. ENUM ) 0 1
mértékegysége Unit
16 P09.1.11 Max. tizedesjegy Max Decimals UNT16 - 0 3
17 P04.0.21 Az alapjel 1 kivalasztésa Setpoint 1 Selection ENUM - 0 1
18 P04.0.22 Az alapjel 2 kivalasztésa Setpoint 2 Selection ENUM - 0 2
19 P04.0.23 Az alapjel 3 kivalasztasa Setpoint 3 Selection ENUM - 0 2
20 P04.0.24 Az alapjel 4 kivalasztésa Setpoint 4 Selection ENUM - 0 2
. . . P04.2.31- P04.2.32-
21 P04.1.01 Sebesség, alapjel 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Min. sehesség _ Max. sehesség
. . . P04.2.31- P04.2.32-
22 P04.1.02 Sebesség, alapjel 2 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Min. sehesség _ Max. sehesség
. . . P04.2.31- P04.2.32-
23 P04.1.03 Sebesség, alapjel 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Min_sebesség  Max. sehessé
. . . P04.2.31- P04.2.32-
24 P04.1.04 Sebesség, alapjel 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Min_sebesség  Max. sebessé
P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12-
25 P04.1.11 Nyomds, alapjel 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32  nyomés Nyomds - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12 -
26 P04.1.12 Nyomds, alapjel 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32  nyomés Nyomds - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok

111



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12-
27 P04.1.13 Nyomés, alapjel 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  nyomds Nyomés - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 -
28 P04.1.14 Nyomds, alapjel 4 Pressure Setpoint 4 FLOAT32  nyomés Nyomds - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
29 P04.1.21 Araml4s, alapjel 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  ramlés Aramlas - Araml3s -
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
30 P04.1.22 Aramlas, alapjel 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  ramlés Aramlds - Araml3s -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
31 P04.1.23 Aramlés, alapjel 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  &ramlds Aramlds - Aramlds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
3 P04.1.24 Aramlas, alapjel 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  ramlés Aramlas - Aramlss -
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
P04.0.13-A
33 P04.1.31 Hém. alapjel 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  hdmérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
34 P04.1.32 HEm. alapjel 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  hdmérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
35 P04.1.33 Hém. alapjel 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  hdmérséklet
mértékegysége
P04.0.13-A
36 P04.1.34 HEm. alapjel 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  hdmérséklet
mértékegysége
P04.0.14-A  P05.0.41- P05.0.42 -
37 P04.1.41 Szint, alapjel 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skala
P04.0.14-A  P05.041- P05.0.42 -
38 P04.1.42 Szint, alapjel 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skala
P04.0.14-A  P05.041- P05.0.42 -
39 P04.1.43 Szint, alapjel 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skala
P04.0.14-A  P05.0.41- P05.0.42 -
40 P04.1.44 Szint, alapjel 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skala
P05.0.51- P05.0.52 -
Iy P04.1.51 Altalénos alapjel 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Altalinos-  Altalanos -
Nulla érték Teljes skala
P05.0.51- P05.0.52 -
42 P04.1.52 Altalénos alapjel 2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Altalinos-  Altalanos -
Nulla érték Teljes skala
P05.0.51- P05.0.52 -
43 P04.1.53 Altalanos alapjel 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Altaldnos-  Altalanos -
Nulla érték Teljes skala
P05.0.51- P05.0.52-
44 P04.1.54 Altalénos alapjel 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Altalinos-  Altalanos -
Nulla érték Teljes skala
45 P04.2.01 Ablak Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Hiszterézis Hysteresis UNT16 % 1 100
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L . . P04.2.31- P04.2.32-
47 P04.2.06 Emelési sebesség Lift Speed UINT16  rpm Min. sebesség _ Max. schesség
18 P04.2.07 Linedris emelési Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
mennyiség
49 P04.2.08 Négyzetes em. menny. Quad. Lift Amount UNT16 % 0 999
50 P04.2.11 1. rdmpa Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12 2.rampa Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 3. rdmpa Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 4. rampa Ramp 4 UINT16 s 1 999
54 P04.2.15 Rimpasebesség, min. - Ramp Speed Min FLONT3 s 0.1 25
gyorsulds Acceleration
55 P04.2.16 Rimpasebesség, min. - Ramp Speed Min FLOAT32 s 0.1 25
lassulds Deceleration
56 P04.2.31 Min. sebesség Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32 Max. sebesség Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Min. sebességge Min Speed Time UINTI6 s 0 100
kapcsolatos idd
59 P04.3.00 Automatikus fiba- Automatic Error Reset  ENUM 0 1
visszadllités
Nyomés - Minimalis Pressure - Minimum PORO1T-A POSO1T- POS.0.12-
60 P04.3.01 yomas = FLOAT32  nyomds Nyomds - Nyomds -
kiiszohérték Threshold - . L "
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
Aramlds - Minimalis Flow - Minimum POA0.12-Az  POS.021- P05.0.22-
67 P04.3.02 o s FLOAT32  éramlas Aramlds - Aramlds -
kiiszobérték Threshold -~ . " o
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
o S . P04.0.13-A
6 P043.03 Hf)m"erslekllet -Minimdlis  Temperature - Minimum FLOAT32  hémerseklet
kiiszobérték Thresho - .
mértékegysége
Szint - Minimalis Level - Minimum POL014-A - POS041- PO5.042-
63 P04.3.04 ol FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
kiiszohérték Threshold - N .
mértékegysége érték skala
Altalanos - Minimélis PO3.0.57- P03.0.52-
64 P04.3.05 o Generic- Min. Threshold ~ FLOAT32 Altaldnos - Altalénos -
kiiszobérték - o
Nulla érték Teljes skala
65 P04.310 Ml|n|ma||ls kiiszobérték, Minimum Threshold UNT16 s 1 100
késleltetés Delay
66 P04.3.11 Vizhidny késleltetés Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
67 P04.4.01 Probauzemszerlntl Test Run Speed UINT16  rpm 0 P042.32- )
fordulatszam Max. sebesség
68 P04.4.02 Prébatizemmel kapsolatos 1ot py Timeout UINT16 0 255
id6tallépés
69 P04.4.03 A probaiizem ideje Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Prébatzemievonatkozs 1o iy Command ENUM 0 1
parancs
71 P04.6.01 Csétoltési funkcid Pipe Filling Function ENUM 0 2
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P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12 -
72 P04.6.03 Cs6toltési kiiszdbérték Pipe Filling Threshold ~ FLOAT32  nyomds Nyomds - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skdla
73 P04.6.05 Cs6toltési idd Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
P06.0.02 -
74 P04.6.06 Max. cs6tolt. szivattytk Max Pipe Filling Pumps ~ UINT16 1 Egységek max.
széma
75 P04.6.10 Cstoltési allando idd Pipe Filling Steady Time ~ UINT16 s 1 P04605 .
Csétoltési idd
76 P04.6.15 Cstoltési sebességfok. Pipe Filling Speed Step ~ UINT16 % 5 100
77 P05.0.00 Aktudlis értékforras Actual Value Source ENUM 0 7
78 P05.0.01 Zfékk"dteme'em Nula ator-ZeroValie  UINTI6  rpm 0 9999
79 P05.0.02 eodeelenTeles pcator-Fullsale  UNTI6 o 0 9999
P04.0.11-A
80 P05.0.11 Nyomds - Nulla érték Pressure - Zero Value  FLOAT32  nyomds -5 10
mértékegysége
P04.0.11-A
81 P05.0.12 Nyomds - Teljes skala Pressure - Full Scale FLOAT32  nyomds 0 100
mértékegysége
P04.0.12 - Az
82 P05.0.21 Aramlas - Nulla érték Flow - Zero Value FLOAT32  éramlas 0 9999
mértékegysége
) P04.0.12 - Az
83 P05.0.22 Aramlds - Teljes skala Flow - Full Scale FLOAT32  édramlds 0 9999
mértékegysége
Temperature - Zero PO20.13-A
84 P05.0.31 Homérséklet - Nulla érték Valuz FLOAT32  hGmérséklet  -100 9999
mértékegysége
P04.0.13-A
85 P05.0.32 Hémérséklet - Teljes skala ~ Temperature - Full Scale  FLOAT32 ~ hémérséklet ~ -100 9999
mértékegysége
P04.0.14 - A
86 P05.0.41 Szint - Nulla érték Level - Zero Value FLOAT32  szint -999 9999
mértékegysége
P04.0.14-A
87 P05.0.42 Szint - Teljes skala Level - Full Scale FLOAT32  szint -999 9999
mértékegysége
88 P05.0.51 Altalanos - Nulla érték Generic- Zero Value FLOAT32 -1000 1000
89 P05.0.52 Altalénos - Teljes skala Generic- Full Scale FLOAT32 -1000 1000
90 P05.1.01 ]f\“a""q,beme”“ 1 Analog Input 1 Function  ENUM 0 7
unkcioja
9 P05.1.02 Analég bemenet 1, tipus  Analog Input 1 Type ENUM 0 3
92 P05.1.11 ]f\"a""q,beme”e” Analog Input 2 Function  ENUM 0 7
unkcioja
93 P05.1.12 Analég bemenet 2, tipus ~ Analog Input 2 Type ENUM 0 3
9 P05.1.21 Analg bemenet 3 Analog Input 3 Function  ENUM 0 7
funkcidja
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95 P05.1.22 Analég bemenet 3, tipus  Analog Input 3 Type ENUM 0 3
% P05.1.31 Analg bemenet 4 Analog Input 4 Function  ENUM 0 7
funkcidja
97 P05.1.32 Analég bemenet 4, tipus  Analog Input 4 Type ENUM 0 3
98 P05.1.40 Erzékel§ gorbe Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50 Analég mikddtetdelem Analog Actuator Type ~ ENUM 0 1
100 P05.2.03 Digitals bemenet 3, Digital Input 3 Function  ENUM 0 1"
funkcié
101 P05.2.04 Digitals bemenet , Digital Input 4 Function ~ ENUM 0 1"
funkcié
102 P05.2.05 f[)'g't?'fs bemenet 5, Digital Input 5 Function  ENUM 0 1"
unkcié
103 P05.3.01 Analdg kimenet funkcié Analog Output Function  ENUM 0 12
104 P05.3.02 Analdg kimenet tipusa Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Relé 1 funkcid Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02 Relé 2 funkcid Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 Analdg bemenet 1 eltoldsa  Analog Input 1 Offset ~ FLOAT32 -100 100
108 P05.8.02 Analdg bemenet 1 Analog Input 1 Gain~ FLOAT3? 0 5
erdsitése
109 P05.8.11 Analdg bemenet 2 eltoldsa ~ Analog Input 2 Offset ~ FLOAT32 -100 100
110 P05.8.12 Analdg bemenet 2 Analog Input2 Gain~ FLOAT3? 0 15
erdsitése
m P05.8.21 Analdg bemenet 3 eltoldsa  Analog Input 3 Offset ~ FLOAT32 -100 100
112 P05.8.22 Analdg bemenet 3 Analog Input3 Gain~ FLOAT3? 0 15
erdsitése
113 P05.8.31 Analdg bemenet 4 eltoldsa ~ Analog Input4 Offset ~ FLOAT32 -100 100
114 P05.8.32 Analdg bemenet 4 Analog Input4 Gain ~ FLOAT? 0 5
erdsitése
115 P06.0.01 Rendszerkonfiguracio System Configuration ~ ENUM 0 2
116 P06.0.02 Egységek max. széma Max Units UINT16 1
17 P06.0.03 L?rgbsz'va”yus endSZen \ipump Address  UINTI6 1
P04.0.11-A P05.0.12-
118 P06.1.11 Nyomés - Nov. érték Pressure - Inc. value FLOAT32  nyomds 0 Nyomds -
mértékegysége Teljes skdla
P04.0.11-A P05.0.12-
119 P06.1.12 Nyomés - Csokk. érték Pressure - Dec. value FLOAT32  nyomds 0 Nyomds -
mértékegysége Teljes skala
P04.0.12 - Az P05.0.22 -
120 P06.1.21 Aramlds - Nov. érték Flow - Inc. value FLOAT32  dramlds 0 Aramlds -
mértékegysége Teljes skala
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) P04.0.12 - Az P05.0.22 -
121 P06.1.22 Aramlés - Csokk. érték Flow - Dec. value FLOAT32  aramlds 0 Aramlas -
mértékegysége Teljes skdla
P04.0.13-A P05.0.32-
122 P06.1.31 HEmérséklet - Nov. érték  Temperature- Inc.value  FLOAT32  hGmérséklet 0 HEmérséklet -
mértékegysége Teljes skala
Temperature - Dec P04.0.13-A P05.0.32-
123 P06.1.32 Homérséklet - Csok. érték valuz ' FLOAT32  hémérséklet 0 Homérséklet -
mértékegysége Teljes skala
P04.0.14-A P05.0.42 -
124 P06.1.41 Szint - Nov. érték Level - Inc. value FLOAT32  szint 0 Szint - Teljes
mértékegysége skdla
P04.0.14-A P05.0.42 -
125 P06.1.42 Szint - Csokk. érték Level - Dec. value FLOAT32  szint 0 Szint - Teljes
mértékegysége skdla
P05.0.52 -
126 P06.1.51 Altalanos - Nov. érték Generic - Inc. value FLOAT3?2 0 Altalanos -
Teljes skala
P05.0.52 -
127 P06.1.52 Altalanos - Csokk. érték ~ Generic- Dec. value FLOAT32 0 Altalanos -
Teljes skala
Tobbszivattyls Multipump Enable P04.2.31- P04.2.32 -
128 P061.61 bekapcsoldsi sebesség Speed UINT16— rpm Min. sebesség  Max. sebesség
129 P06.1.71 Kordtozds szinkronizalt ¢ o onoustimit— UINTI6 rpm 0 3600
iizemmodnal
. s . P04.2.32 -
130 P06.1.72 Szinkronizalasi ablak Synchronous Window ~ UINT16  rpm 0 ,
Max. sebesség
131 P06.1.81 .Au”tohfnatlkus dtkapcsoldsi  Automatic Switchover UNTI6  h 0 250
iddkoz Interval
Elkeriilend§ fordulatszam- . P04.2.31- P04.2.32 -
132 P07.1.01 kezéppont Skip Speed Center UINT16  rpm Min.sebesség  Max. sebesség
133 P07.1.02 Elkertlends fordulatszim- ;0 6106 Range UINT16  rpm 0 300
tartomany
134 P08.0.01 Kom. 1 funkcié Com 1 Function ENUM 0 3
135 P08.0.02 Kom. 2 funkcié Com 2 Function ENUM 0 2
136 P08.1.01 Modbus RTU cim Modbus RTU Address UINT16 0 127
137 P08.1.02 Modbus RIU dtvieli Modbus RTU Baudrate ~ ENUM 0 8
sebesség
138 P08.1.08 Modbus RTU formatum Modbus RTU Format ENUM 0 3
P08.2.05 -
139 P08.2.01 BACNStMS/TP MACim  DACNEtMSTPMac 0 BAChet MS/TP
Address
Max. Master
140 P08.2.02 BACnetMSITP dtviteli oot M/TP Baudrate  ENUM 0 8
sebesség
141 P08.2.03 BACnet MS/TP formatum ~ BACnet MS/TP Format ~ ENUM 0 3
142 P08.2.04 BACnet MSTTP BAChet MS/TP Deviceld  UINT32 4194304
eszkdzazonosito
P08.2.01-
143 P08.2.05 BACnet MS/TP Max, Master 0Cnet MSTPMax o BACNet MS/TP 127
Master ,
MAC-cim
144 Keretinforméciék, BACnet ~ BACnet Info Frames UINT16 1 255
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145 BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM 0 1
Vezeték nélkili ,
146 P08.3.01 ommunikicio Enable Wieless ENUM 0 1
A Communication
engedélyezése
147 P09.0.01 Nyelv Language ENUM 0 28
148 P09.0.12 Idé Time UINT32
149 P09.0.11 Détum Date UINT32
Akijelzd energiatakarékos . .
150 P09.1.01 funkeidja Display Energy Saving ~ ENUM 0 1
151 P09.1.02 Energiatakarékossdgiidé  Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
152 P09.1.10 Akijelzd téjoldsa Display Orientation ENUM 0 1
153 P09.3.01 Hibanapld visszadllitésa Error Log Reset ENUM 0 1
154 P09.3.02 U'zemi,dquamlalo Operating Time Couter ENUM 0 1
visszadllitésa Reset
155 P09.3.03 I\/'Iotorrmljlfodem szamlald  Motor Running Counter ENUM 0 1
visszadllitésa Reset
156 P09.3.05 Gyri bedlltésok Factory Restore ENUM 0 1
visszadllitésa
157 P09.3.06 Uzembe helyezés befcjove COmMISSIONINg ENUM 0 1
Completed
158 P09.3.07 Kotottles,zlfozllsta Bonded Device List ENUM 0 1
visszadllitésa Reset
159 P04.1.60 ﬁz alapjel mentésének sy cotnointsaving  ENUM 0 1
orlétozésa
P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12 -
160 P01.6.01 HO Nyomds Setpoint Zero Flow FLOAT32  nyomés Nyomds - Nyomds -
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
161 P04.2.00 ff;f:;yozas vagy ellenrzés oo ulation Type ENUM 0 1
P05.3.02-
162 P05.8.44 Offset AQ 1 Analog Output 1 Offset ~ FLOAT32  Analdg -100 100
kimenet tipusa
163 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain ~ FLOAT32 0 1.5
164 P04.2.21 Pl-vezérlés -Kp Pi Control - Kp FLOAT32 0 10000
165 P04.2.25 Pl-vezérlés -Ti Pi Control - Ti FLOAT32 s 0 10000
166 P09.2.01 A.kt[v pargameterkeszlet Select Active Parameter ENUM 0 1
kivalasztésa Set
167 MultipumpDeviceEnable  MUIipump Device UINT16 0 1
Enable
168 P04.5.05 Mapjeleltolds 1. ERTEK SP Shift VALUE 1 FLOAT32
169 P04.5.06 Mapjeleltolds 2. ERTEK SP Shift VALUE 2 FLOAT32
P04.5.11-
170 P04.5.10 Alapjeleltolds X 1 SP Shift X 1 FLOAT32 Alapjeleltolds X
2
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P04.5.10- P04.5.12 -

m P04.5.11 Alapjeleltolds X 2 SPShiftX 2 FLOAT32 - Alapjeleltolds X Alapjeleltolds X
1 3
P04.5.11 - P04.5.13-
172 P04.5.12 Alapjeleltolds X 3 SPShiftX 3 FLOAT32 - Alapjeleltolds X Alapjeleltolds X
2 4
P04.5.12 -
173 P04.5.13 Alapjeleltolds X 4 SP Shift X 4 FLOAT32 - Alapjeleltolds X -
3
174 P04.5.01 Alapjeleltolds funkcié SP Shift Function ENUM - 0 3
175 P04.5.02 Alapjeleltolds bemenete P Shift Input ENUM - 0 5
Alapjeleltolas-nyomés PO0.11-A
176 P05.0.61 o ' SPS Pressure Zero Value  FLOAT32  nyomés -1 99
Nulla érték " .
mértékegysége
Alapjeleltolds-nyomés POROTT-A
177 P05.0.62 N ' SPS Pressure Full Scale ~ FLOAT32  nyomés 0 999
Teljes skdla " .
mértékegysége
178 P04.1.15 Nyomés alapjel tipusa Pressure SetpointType ~ ENUM - 0 1
179 P05.2.13 Digitdlis bemenet 3 logika ~ digital_in_3_polarity ~ ENUM - 0 1
180 P05.2.14 Digitalis bemenet 4 logika ~ digital_in_4_polarity ~ ENUM - 0 1
181 P05.2.15 Digitdlis bemenet 5 logika ~ digital_in_5_polarity ~ ENUM - 0 1
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11 Karbantartas

Miel&tt elkezdené a munkét, gy6z8djon meg rdla, hogy elolvasta és megértette a(z) Bevezetd
és biztonsag. részben feltlintetett 6sszes biztonsagi utasitast.

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerllje az egység, a vezérlSpult és a segéd-vezérlé dramkor véletlenszerl bekapcsolasat.

FIGYELMEZTETES: Fizikai veszély
Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

11.1 Karbantartas 4000 Gzemoranként vagy évente

Ha a két hatarérték kozil az elsét eléri, ellendrizze a meghuzast:
e Egységrogzité csavarok

o Kébelcsavarzatok

e Csatlakozok.
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12 Hibaelharitas

Miel6tt elkezdené a munkat, gy6z8djon meg réla, hogy elolvasta és megértette a(z) Bevezetd
és biztonsag. részben feltlintetett 6sszes biztonsagi utasitast.

12.1 Riasztasok listdja

Kéd Név Ok és megoldas
A1 Analdg bemenet 1, riasztds | Az analdg bemenet értéke tilsagosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozo eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
A12 Analdg bemenet 2, riasztds | Az analdg bemenet értéke tilsagosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozd eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
A13 Analdg bemenet 3, riasztds | Azanalég bemenet értéke tilsagosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analég bemenethez csatlakozé eszkzt és az analég bemenet
konfigurdcidjat.
A14 Analdg bemenet 4, riasztds | Az analdg bemenet értéke tilsagosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analég bemenethez csatlakozé eszkézt és az analég bemenet
konfiguracidjat.
A16 Kiilsé DI-hiba Akililsg riasztds aktivalodott.
Ellendrizze a kiilsd eszkdz csatlakozdsat.
A18 Atobbsziv. rendsz. komm. Az egyséq tobbszivattyls mikodésre van bedllitva, de nincs kommunikacié mas
megszak. eqységekkel.
Ellendrizze a tobbszivatty(s rendszer csatlakozasat és a kommunikdcids port
konfigurcidjat.
A19 Cimiitkdzés a tobbsz. Atdbbszivatty(s rendszerben vannak mds olyan egységek is, amelyeknek ugyanaz a
rendszerben tobbszivattyds cime.
Ellendrizze, hogy minden egység rendelkezik-e egyedi tébbszivattyds cimmel.
A20 Inkompat. a tébbsziv. Atdbbsziv. rendszerhez csatlakoztatott egység inkomp. funkciokkal vagy eltérg tobbsziv.
rendszerben protokollal rendelkezik
Ne hasznélja az inkomp. funkciot; frissitse az dsszes egységet egy firmware-verziora.
A21 Klgnozési hiba Klénozési hiba
A23 Analdg bemenet rossz Az analdg bemenetek egyike sincs a vezérlési mod mért mennyiségéhez allitva.
konfiguraciéja Ellendrizze az M05 menii paramétereinek helyes konfigurdciojat.
A24 Helytelen alapjel-konfiguracio | A valasztott alapjelek egyike sincs a vezérlési méd mért mennyiségéhez éllitva.
Ellendrizze az M04 és MO5 menii paramétereinek helyes konfiguraciojat.
A28 AFieldbus komm. megszakadt | Megszakadt a kommunikacié a tavoli Fieldbus-eszkdzzel.
Ellendrizze a tavoli eszkdz dllapotét, valamint a Fieldbus-kommunikécids paraméterek
helyes konfiguracigjat.
A29 CsGtoltési riasztds A csGtoltési funkcié nem érte el a toltési nyomdst a csdtoltési idd alatt.
Ellendrizze a rendszer épségét és a cs6toltési paramétereket.
A35 AHMI-kommunikdcié Bels6 kommunikacids probléma van a felhasznal6i felilet kartyaja és a vezérlgkartya
megszakadt kozott.
Kapesolja ki, varjon 1 percet, majd kapcsolja vissza.
A36 ABTLE-kommunikdcid Belsd kommunikdcids probléma van a felhasznal6i feliilet kartydja és a vezeték nélkiili
megszakadt interfész kdzdtt.
Kapesolja ki, varjon 1 percet, majd kapcsolja vissza.
A0S Rossz fajlkonfigurcio Egyezési hiba van a konfiguracios fajlokban, vagy a fajlok nem toltdtek be megfelelden.
Kapcsolja ki, varjon 1 percet, majd kapcsolja vissza.
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12.2 A hibak

Kéd Név Ok és megoldas
A50 Afdjlok valtozatanak eltérése | AHMI kértya és a vezérlGkartya ugyanazon konfiguracios fajlok kiilonbozd valtozatait
tartalmazza.
A80 VFD (valtozéfrekvencids hajtds) | Ez a riasztds a kiils VFD (valtozdfrekvencids meghajtd) riasztasként konfiguralt digitalis
riasztds bemenet megnyitasaval aktivalhatd. A kiils6 VFD alaphelyzetbe dllitja bels§ riasztasat a
konfiguracidjanak megfelelGen.
listaja
Kéd Név Ok és megoldas
EN 1. érzékel6vel kapcsolatos Az analdg bemenet értéke tilsdgosan magas vagy alacsony.
hiba Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozo eszkdzt és az analdg bemenet
konfigurcidjat.
E12 2. érzékelGvel kapcsolatos Az analdég bemenet értéke tulsdgosan magas vagy alacsony.
hiba Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozd eszkdzt és az analég bemenet
konfigurcidjat.
E13 3. érzékeldvel kapcsolatos Az analdg bemenet értéke tilségosan magas vagy alacsony.
hiba Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozd eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
E14 4. érzékeldvel kapcsolatos Az analdg bemenet értéke tilsdgosan magas vagy alacsony.
hiba EllenGrizze az analdg bemenethez csatlakozd eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
E16 Kiils6 DI-hiba Akillsé hiba aktivalodott.
Ellengrizze a kiils6 eszkdz csatlakozdsét.
E21 Viz hidnya (,LOW") Avizhiany (,LOW") digitalis bemenete nyitva van.
Ellendrizze a vizhidnyeszkdz allapotat, ha pedig nem hasznél ilyet, tartson fenn hurkot az
ilyen (,LOW") csatlakozék kdzott.
£22 Minimalis kiiszobérték A min. kiiszob késl. idején beliil a rendszer nem érte el a min. kiiszobkészletet.
Ellendrizze, van-e viz a szivattydban. Ellendrizze a min. kiiszdbértékekkel kapcs.
paraméterek helyes beallitasat.
£23 Analdg bemenet rossz Az analdg bemenetek egyike sincs a vezérlési mod mért mennyiségéhez allitva.
konfiguracidja Ellendrizze az M05 menii paramétereinek helyes konfiguraciéjt.
£29 CsGtoltési hiba A cs6toltési funkcié nem érte el a toltési nyomast a csétoltési idd alatt.
Ellendrizze a rendszer 8pségét és a cs6tdltési paramétereket.
E31 KiilsG referencia 1 hibaja Az analdg bemenet értéke tilsdgosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozo eszkdzt és az analdg bemenet
konfigurcidjat.
£32 Kiilsg referencia 2 hibja Az analdg bemenet értéke tilségosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analég bemenethez csatlakozé eszkézt és az analég bemenet
konfigurcidjat.
£33 Kiilsg referencia 3 hibdja Az analdg bemenet értéke tilségosan magas vagy alacsony.
Ellendrizze az analdg bemenethez csatlakozo eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
E34 KiilsG referencia 4 hibaja Az analdg bemenet értéke tilsdgosan magas vagy alacsony.
EllenGrizze az analdg bemenethez csatlakozd eszkdzt és az analdg bemenet
konfiguracidjat.
E0S Adatmemoria sériilt A meméria egy része nincs megfelelden inicializalva, vagy nem mikadik.
Kapesolja ki, varjon 1 percet, majd kapcsolja vissza.
E50 Akonfigurécids fajlok nem Nem egyezik a HMI-kértya és a vezérldkartya konfiguracids fajjai.
egyeznek

HVX+ Smart Controller - Tovébbi telepitési, Gzemeltetési és programozasi utasitdsok

121



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Kéd Név Ok és megoldas
E51 A meghajtd alkatrész AHMI kartya és a vezérlGkartya nem tartalmazza a konfiguracids fajlokat.
E52 A vezérlGkartya alkatrész a vezérldkartya konfigurdcids fajlok nélkiili alkatrész. A P09.3.10 paraméterrel frissitheti
avezérlkartyat a HMI kértyan talalhatd fajlokkal.
E60 Tobbszivattys protokoll Inkompatibilitds van a tobbszivattyls protokoll kéztt az egységek kozott, igazitsa az
inkompatibilitésa egységeket ugyanahhoz a firmware-verziéhoz.
E61 HVSC csatlakozik a Hydrovar X- | A Hydrovar Smart Controller és a Hydrovar X+ nem kapcsolhatd dssze. a két modell
hez kiilonbdz6 tobbszivattyls protokollt haszndl.
E80 VFD (valtozéfrekvencids Ez a hiba akkor aktivalodik, ha bezérja a kiils6 VFD (valtozofrekvencids meghaijto)
meghajto) Hiba hibaként konfiguralt digitalis bemenetet. A hiba kiold a kapcsolédé digitalis bemenet
megnyitasakor, és automatikusan visszaall, ha a digitdlis bemenet ismét kozeledik. A
VFD (valtozéfrekvencids meghajté) a konfigurdcidjanak megfelelden torli a belsd hibdit.

12.3 Altaladnos problémak

Probléma Ok Megoldds
Amikor ki- és Gjra bekapcsolja, az egység Hibas vagy lemeriilt akkumulator |Forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz,
elvesziti a naptart vagy kiildje el az egységet egy hivatalos szakszervizhe

Ariasztasok és hibak régzitése sorrendben, de
détum és idg nélkil torténik
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13 Mszaki adatok

13.1 Mikodési kérnyezet

Adat

Leirds

Kérnyezeti feltételek

Beltéri és kiiltéri hasznalat

Atmoszféra

Nem agressziv és nem rohbandsveszélyes

Hémérséklet

-20 65 50°C(-4 65 122°F) kozott.

Alevegd relativ paratartalma 5%-90% 50°C-on (122°F) lecsapédés nélkil

Nedves helyen torténd haszndlat esetén Nem
Magassag <2000 m (6600 ft) tengerszint felett
Szennyezettségi fok 2

13.2 Mszaki jellemz&k

Lasd még Adattabla.

Adat Egységverzié

PM WM
Berendezés tipusa Stabil Stabil
Csatlakozés tapellatasra Allando Allandg
Uzemi feltételek Folytonos Folytonos
Tapellats fesziiltsége 24V egyendram 24\ egyendram Viltakoz6 dram

115V, ..., 240V 50/60 Hz

Megengedett tiiréshatar a tapfesziltség esetén =10% *10% =10%
Max. bemeneti dramerdsség 350 mA 350 mA 150 mA
Max. bemeneti teljesitmény 85W 8.5W now

Rovidzarlat elleni
védbegység, amelynek
tllfesziiltség-kategaridja
I1l, kiiszébdrama pedig 1
A, vagy alternativaként 2A
késleltetett biztositék
Tulfesziiltség kategria (EN 61010-1) I Il Il
Berendezés osztélya (EN IEC 61010-2-201)
Szivdrgasi dram - - <0.5mA

o Kiilsg rész: 66 06 66
o Belsd rész: 20

Tapvezeték védelme

I. osztaly, véddfoldeléssel |I. osztaly, véddfoldeléssel |I. osztaly, véddfoldeléssel

P védettségi fokozat

Burkolat (EN IEC 61010-2-201) Zdrt berendezés (panelre |Zart berendezés

szerelt berendezés)

UL védettségi fokozat 12-es tipusti berendezés, |12-estipust berendezés, |12-estipust berendezés,
4X 4X 4X
(killsG rész)

Berendezés mobilitasa Rogzitett Régzitett
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13.3 Az EU/EGT/GB radiéfrekvencias jellemzék megfelelésége

Jellemzgk Leirds

Technoldgia Bluetooth® Low Energy 5.2 vezeték nélkiili technoldgia
Savszélesség 2.4 GHz ISM

Radidfrekvencia <4.5mW (6.5 dBm)

13.4 Egyéb EU/EGT/GB megfelel6ségek és engedélyek

CE-jeldlés, lasd: MegfelelSségi nyilatkozat.

13.5 A be- és kimenetek jellemzéi

Jellemz6k

Leirds

Kommunikacids portok

2,RS-485

Digitalis bemenetek

o Usz6/NPN érintkez6, nyitott eloszté/leeresztd a féldelési pont iranyaba
o Belsd polarizacio +24 V valtéarammal, max. 6 mA-re korlatozott dramerdsség
o Vltodram elleni védelem-0.5 és +30 VDC kdz6tt, max. =15 mA

Analdg bemenetek

o Konfigurdlhat6 0-20 mA dramerdsséggel, vagy 0-10 V fesziiltséggel
o 24V-0s jel az érzékel6 tapellatisahoz 60 mA-re korldtozott dramerdsséggel

Analdg kimenet

* Konfiguralhat6 0-20 mA dramerdsségii jelként vagy 0-10 V fesziiltséq(i jelként

Relé 1 o NCés NO valtoérintkezdvel
o 250 V-ig (valtakozd dram) 0.25 A-ig. Terhelés tipus, &ltaldnos hasznélat
o 30V-ig (egyendram) 2 A-ig. Terhelés tipus, ohmos

Relé?2 o NCés NO vdltoérintkezGvel

o 30 V-ig (vdltakozd dram) 0.25 A-ig. Terhelés tipus, dltaldnos haszndlat
o 30V-ig (egyendram) 2 A-ig. Terhelés tipus, ohmos

VESZELY: Aramiités veszélye

Ha a relé 1 30 V-nal nagyobb fesziltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és ne hasznélja a

relé 2 kapcsait.

13.6 Litiumakkumulator

Az egység litiumakkumulatort tartalmaz, amely megfelel a szarazféldi, tengeri és |égi szallitasra

vonatkozd nemzetkdzi eléirdsoknak.

124 HVX+ Smart Controller - Tovabbi telepitési, lizemeltetési és programozaési utasitdsok




hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

14 Artalmatlanitas
14.1 Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES: Kérnyezeti kockazat

Az egységet a kildnb6z8 tipust anyagok: acél, réz, manyag, litium, ferritek stb. azonositésara
szakosodott, engedélyezett véllalatokon keresztil kell artalmatlanitani.

14.2 Elektromos és elektronikus berendezések hulladékai (EU/EGT)

{=Z

INFORMACIOK A FELHASZNALOK SZAMARA az Eurdpai Parlament és a Tanacs 2012. jdlius 4-i
elektromos és elektronikus berendezések hulladékairdl szolé 2012/19/EU irdnyelv 14. cikkelye
értelmében. Az dthdzott szemeteskuka szimbdlum a berendezésen vagy a csomagon azt
jelenti, hogy a terméket az életciklusa végén kilon kell artalmatlanitani és nem szabad a
haztartasi hulladékkal egydtt leadni. A leszerelt berendezés ezt kdvetd Ujrahasznositas, kezelés
és kdrnyezetbarat hasznélat céljabdl végzett megfelel§ kilon gy(jtésével elkerilheti az
egészségligyi és kornyezeti kdrokat és el8segiti a kdrnyezetre veszélye anyagok
Ujrahasznélatat és/vagy Ujrahasznositasat.

Elektromos és elektronikus berendezések nem magéanhaztartasokbdl szarmazé hulladékais:
berendezés kilon gy(ijtését az élettartama végén a gyartd* szervezi meg.

Ha egy felhasznald szeretné a berendezést artalmatlanitani, akkor felkeresheti a gyartét és
koteles a gyarto altal elSirt rendszert betartani a berendezés élettartama végén érvényes,
kilon dsszegydijtése céljabdl vagy dnmaga is vélaszthat hulladékkezelési lancot.

3 Az osztélyozds a terméktipustdl és a jelenleg érvényes, helyi torvényektsl fiigg
4 Elektromos és elektronikus berendezések gyértoja a 2012/19/EU irdnyelv értelmében
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15 Megfelel6ségi nyilatkozat

L

4sd a terméken taladlhato specialis jeldlési nyilatkozatot.

q

EU Megfelel8ségi nyilatkozat (86. sz.)

1.

w

7.
8.
9.

RED - réddidfrekvencias berendezés: HVX+..WM..., HVX+...PM....
(lasd a cimkét a ,Safety and Other Information” - Biztonsagi és egyéb informacidk - cimi
kézikonyv utolsé oldalan)
RoHS - Az elektromos vagy elektronikus berendezés egyedi azonositdja: HVX+..WM..., HVX+...PM....
. A gyarté neve és cime:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Olaszorszag
E megfelel8ségi nyilatkozat kiaddsa a gyarto kizardlagos felel6ssége mellett torténik.
A nyilatkozat targya: vezérl8rendszer (Programozhaté logikai vezérl8)
frekvenciaatalakitékhoz, analdg és digitalis bemenetekkel és kimenetekkel, RS485 és
vezeték nélkili funkcidkkal.
A fent leirt nyilatkozat tdrgya megfelel a vonatkozé unids harmonizacids jogszabalyoknak:
e 2014, 4prilis 16-i 2014/53/EU irdnyelv és ezt kdvetd mddositédsok (radidberendezések).
e A2011.jdnius 8-i 2011/65/EU irdnyelv és annak késébbi médositasai, beleértve az (EU)
2015/863 irdnyelvet (egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus
berendezésekben vald alkalmazasdnak korldtozasa).
Hivatkozasok a megfelel8 harmonizalt szabvanyokra vagy egyéb miszaki el&irdsokra,
amelyekkel kapcsolatban megfelel$ségi nyilatkozatot tettek:
e EN61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019-04,
ENIEC 61010-2-201:2018,
EN 61326-1:2013, EN IEC 61326-1:2021,
EN 62311:2008, EN IEC 62311:2020,
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSIEN 301 489-1V2.2.3(2019-11),
ETSIEN 301 489-17 V3.3.1 (2024-09)
e ENIEC 63000:2018.
Bejelentett szervezet: - - -
RED - minden tartozék/alkatrész/szoftver: - - -
Tovébbi informacidk: - - -

Alairas az aldbbi fél nevében: Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 2025.09.18.
Alessio Vendraminelli \ W
Ugyvezetd o«

01. jav.

A Xylem a Xylem Inc. vagy egy leanyvallalatdnak védjegye.

A Hydrovar a Xylem Inc. vagy egy lednyvéllalatanak védjegye.

A Bluetooth® markanév és logdk bejegyzett védjegyek, amelyek a Bluetooth SIG, Inc.
tulajdonét képezik, és hasznélatukra a Xylem Service ltalia S.r.l. engedéllyel rendelkezik.
Az Apple, az Apple logd, az App Store és az iPhone az Apple Inc. védjegyei.

Az |OS® a Cisco Systems, Inc. és/vagy lednyvaéllalatainak bejegyzett védjegye az Egyesiilt
Allamokban és més orszagokban, amelyet az Apple Inc. licence alapjan hasznalnak.

A Google Play, a Google Play logé és az Android a Google LLC védjegyei.

Minden egyéb név a megfeleld tulajdonos védjegye vagy bejegyzett védjegye.
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16 Garancia

A garanciara vonatkozé informécidkkal kapcsolatban olvassa el a kereskedelmi okményokat!
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

le m Xylem Service ltalia S.r.l.
w Via Vittorio Lombardi 14
Let's Solve Water 36075 Montecchio Maggiore VI - Italy
xylem.com/lowara
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