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1 Introduktion och sakerhet

1.1 Introduktion

Bruksanvisningens andamal

Bruksanvisningens &ndamal &r att ge nédvandig information for att arbeta med HVX+ Smart
Controller (nedan kallad enheten).
Las denna bruksanvisning noggrant innan du pabdrjar nagot arbete.

Akronymer som anvands i bruksanvisningen

Akronym Betydelse

EEE Elektrisk och elektronisk utrustning

AWG American Wire Gauge

BMS Building Management System

CE EU-forsakran om dverensstimmelse

CRC Cyklisk redundanskontroll

CSA Canadian Standards Association

EEPROM Elektriskt raderbart programmerbart skrivskyddat minne
ENCLOSURE Type Grad av kapslingsskydd enligt UL-standarder

IP Grad av kapslingsskydd enligt IEC- och EN-standarder
LRC Lingsgaende redundanskontroll

MAC Media Access Control

MS/TP Master-Slave / Token-Passing

NPSH Netto positivt sughuvud

NPT National Pipe Thread

PE Sakerhetsjordning

PELV Skydd mot extra Iag spanning

PLC Programmable Logic Controller

PM Enhetsversion for installation i en elpanel (SS-EN IEC 61010-2-201: Panelmonterad utrustning)
WEEE Avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning

RTU Fjdrterminalenhet

EU Europeiska unionen

EU/EEEA Europeiska unionen och Europeiska ekonomiska samarbetsomradet
UL Underwriters Laboratories

VED Frekvensomvandlare

WM Vdggmonterad enhetsversion

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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1.2 Risknivaer och sakerhetssymboler

Fore anvédndningen av enheten maste anvandaren |asa, forsta och iaktta varningsforeskrifterna
for att undvika foljande risker:

e Skador och halsorisker

e Produktskada

e Fel pad enheten.

Faronivaer

Faroniva Anvisning

FARA: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, orsakar
allvarlig personskada eller till och med dadsfall.

allvarlig personskada eller till och med dadsfall.

f VARNING: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka

FORSIKTIGT: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
mindre eller mattliga personskador.
OBS:

|dentifierar en situation som, om den inte undviks, kan orsaka
sakskada men inte personskada.

Kompletterande symboler

Symbol Beskrivning

/\ Elektrisk fara

Fara for explosiv atmosfér
EX

Fara for joniserande stralning
(Y )
a

1.3 Anvandarsakerhet

Folj géllande hélso- och sékerhetsbestéammelser noggrant.
Kvalificerad personal

Installation, drift och felsékning vad enheten betréffar ar forbehallet endast kvalificerad
personal. Med kvalificerad personal menas personer som kan identifiera riskerna och undvika
faror under installation, drift, underhall och felsékning vad enheten betréffar.

Personlig skyddsutrustning

Anvénd nédvéndig personlig skyddsutrustning vid hantering, installation, drift, underhall och
felsdkning. Exempel pa personlig skyddsutrustning &r, men inte begransat till, hjalm, handskar
och skyddsskor.

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 7
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Platser utsatta for joniserande stralningar

VARNING: Fara for joniserande stralning

Om enheten har utsatts for joniserande stralning maste nédvéandiga sdkerhetsatgarder vidtas
for att skydda manniskorna. Om enheten maste skickas ivag ska speditéren och mottagaren
informeras i enlighet med detta sa att lampliga sdkerhetsatgarder kan vidtas.

1.4 Skyddande av miljon

Bortskaffande av férpackningsmaterial och produkter

Folj géllande bestammelser vad hantering av sorterat avfall betraffar, se Bortskaffande.

8 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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2 Hantering och forvaring

2.1 Forsiktighetsmatt

Innan du pabdrjar nagot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sdkerhetsinstruktioner i
Introduktion och sékerhet.

VARNING: Skéar- och krosskador
Bér alltid personlig skyddsutrustning.

2.2 Inspektion av enheten vid mottagandet

Inspektera férpackningen

1. Kontrollera att antal, beskrivning och produktkoder 6verensstémmer med ordern.
2. Kontrollera att férpackningen inte har skador eller saknade komponenter.
3. Vid omedelbart detekterbara skador eller saknade delar:

e Acceptera godset med forbehall genom att ange eventuella fynd pa

transportdokument, eller

e Tillbakavisa godset och indikera anledningen pa transportdokumentet.

| bada fallen, kontakta omedelbart Xylem eller den auktoriserade distributéren fran vilken

produkten kdptes.

Uppackning och inspektion av enheten

Ta bort férpackningen.

Se till att allt forpackningsmaterial sorteras i enlighet med géllande bestammelser.

Ta bort skruvarna och/eller skér av remmarna, om saddana finns, for att frigdra enheten.
Kontrollera att enheten ar fullstdndig och att inga komponenter saknas.

Vid eventuell skada eller om komponenter saknas, kontakta omedelbart Xylem eller den
auktoriserade distributdren.

g =

2.3 Forvaring

Férvaring av den férpackade enheten

Enheten maste forvaras pa foljande séatt:
e Paen tackt och torr plats
Borta fran varmekallor

)

e Skyddad fran smuts

e Skyddad fran vibrationer

e Vid en omgivande temperatur mellan -40°C och +70°C (-40°F och 158°F) och en maximal
relativ luftfuktighet pa 90% vid 30°C (86°F).

OBS:

e Placera inte tung last ovanpa enheten.
e Skydda enheten fran kollisioner.

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 9
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3 Produktbeskrivning

3.1 Konstruktionsegenskaper

Beteckning
Styrsystem (Programmable Logic Controller) fér frekvensomriktare (nedan kallade omriktare),
med analoga och digitala in- och utgangar, RS485 och tradlésa funktioner.

Seriens namn

hydrovar X+ Smart Controller.

Versioner
Version Installation Matningsspanning
WM Vaggmontering o 24V likstrom
o 115-240V véxelstrom
PM I'en elpanel 24V likstrém

Avsedd anvandning

e Produkt avsedd for kommersiell, entreprendrs-, hantverks- eller professionell anvédndning,
for styrning av en frekvensomvandlare for en eller flera pumpar.

e Produkt som inte ar avsedd att anvdndas av en "konsument" (for definition av "konsument",
se férordning (EU) 2023/988).

o Observera alltid driftsgranserna i Specifikationer.

FARA: Fara for potentiellt explosiv atmosfar

Det ar forbjudet att starta enheten i miljder med potentiellt explosiv atmosfar eller bréannbart
damm.

Felaktig anvandning

Kontroll av utrustning som inte ingar i den avsedda anvéndningen.

VARNING: Fysisk fara

Anvéndning fér andra andamal 8n det avsedda kan dventyra de férebyggande och skyddande
atgérder som tillverkaren har vidtagit.

10 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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3.2 Delnamn

WM

ph

HVX+_WM_MO0005_B

Kontrolldisplay

Holje

Terminaler fér extra anslutningar
Terminaler for stromférsérjning

Ingéng for elkabel

Ingangar for signalkabel
Avskarmningsfjadrar

Varningsdekal

Markplat

10 Dekal som visar godkénnanden utanfér EU/EES som radioutrustning, om tillampligt
11. Varningsdekal fér temperatur strémkabel

V®NO A WN =

PM

_| _B_ph

HVX+_PM_M0006_B

Kontrolldisplay

Extern del av enheten

Terminaler fér extra anslutningar

Intern del av enheten

Avskarmningsfjadrar

Terminaler for stromférsérjning

Varningsdekal

Mérkplat

Dekal som visar godkdnnanden utanfér EU/EES som radioutrustning, om tillampligt
0 Varningsdekal for temperatur strémkabel

—“°.°°.\‘.°‘.‘“:'>PJ!\’.‘

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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3.3 Markplat

Model :» Ir./— == (:520;%1 A .
SINE I—20°C/E/ S I
PIN : eA

Un:" — ¢~ 7 .
fn: Imax_ 0 lml A ‘
ENCLOSURE IP:/ :

HVX+_WM_MO0049_B_sc

5 boe

1. ldentifikationskod

2. Serienummer och tillverkningsdatum

3. Produktkod

4. Spénning, typ av stromfoérsdrjning, maximal energiférbrukning

5. Minsta och hégsta omgivningstemperatur vid drift

6. Plats for symboler och méarken fér 6verensstdmmelse och godkédnnande
7. UL-skyddsklass

8. IP skyddsgrad

9. Overspanningskategori

10. Vikt

Identifikationskod

HVX+_WM_MO0022_A_sc

1. +3, modellbeteckning

2. Matningsspanning med 24 V [0] likstrom eller 1~ 115-240 V 50/60 Hz [1] véxelstrém

3. Installation med vaggmontering [WM] eller elpanel [PM]

4. Skyddsklass IP66 for WM-versionen [T]; eller IP66 fér den externa delen och IP20 fér den interna delen fér PM-
versionen [U]

5. Tillaggsmodul fér protokoll inte tillganglig [0]

6. LCD-display [0]

7. Tilldelad av tillverkaren

3.4 Dekaler

Varningsdekal, WM

@

o

HVX+_WM_MO0064_A_sc

)

1. Sérskilda varningar fér den amerikanska och kanadensiska marknaden
2. Varningar fér évriga lander

12 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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Varningsdekal, PM

Dekal som visar godkannanden som

@

Y0

HVX+_PM_MO0022_A_sc

1.

A

R Tmin°C
U.S.A. - CANADA
Field-wiring box cable
min. temperature
& Température min. du
cable du boitier de
cablage de terrain
75 °C (167 °F;

690.28!

%

HVX+_PM_MO0068_A sc

Varningsdekal fér minsta temperatur stromkabel

radioutrustning, om tillampligt

O
@/'

1. Godkannande for den amerikanska marknaden
2. Godkannande foér den kanadensiska marknaden
3. Godkénnande fér 6vriga lander

HVX+_WM_MO0065_A_sc

Sarskilda varningar f6r den amerikanska och kanadensiska marknaden
2. Varningar fér 6vriga lander

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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4 Forpackningens innehall

WM
Forpackningen innehéller:
e 1 x handbok “Safety and other information” (Sdkerhet och annan information)
e 1 x"Quick Startup Guide” (Snabbstartguide)
e 1 x HVX+ Smart Controller-enhet
o 1 xM12x 1.5 packbox
o 1 xM16 x 1.5 packbox
e 1 x %" NPT-adapter
e 1 x borrmall.
PM
Forpackningen innehaller:
e 1 x handbok “Safety and other information” (Sékerhet och annan information)
e 1 x"Quick Startup Guide” (Snabbstartguide)
e 1x extern del av HVX+ Smart Controller-enheten
e 1 x intern del av HVX+ Smart Controller-enheten
e 1 x 4x50-PH2 skruv
o 3 x 4x20-PH2 skruvar
e 1 x M4x40-TX20 skruv + mutter + bricka
e 3 x M4x20-TX20 skruvar + muttrar + brickor
e 1 x borrmall.
14 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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5 Installation

5.1 Forsiktighetsmatt

Innan du pabdrjar ndgot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sdkerhetsinstruktioner i
Introduktion och sakerhet.

FARA: Elektrisk fara
Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig

omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

VARNING

: Fysisk fara

Bér alltid personlig skyddsutrustning.

5.2 Installation WM-version

5.2.1 Matt och vikt

Bilden visar enhetens dimensioner i mm (in).

o e
e

A

356 (14.02)
A J

210 (8.27)

.

®

61 (2.40)

-

_| _A_ph

HVX+_WM_MO0007_A

37 (1.46)

Vikt: 1.6 kg (3.5 Ib).

5.2.2 Installationsomrade

1. Folj foreskrifterna i Driftsmiljé pa sid. 121.

2. Fast enheten pa en vagg eller pa ett tillrdckligt starkt och tungt stéd, se dven Matt och vikt.
3. Kontrollera att eventuella lackor inte orsakar 6versvdmning av installationsomradet eller

dréanker enheten.
4. Vid installation utomhus ska enheten skyddas mot direkt solljus och véder med ett lampligt

holje.

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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_A_ph

HVX+_WM_MO0003_A

Utrymme runt enheten

Bilden visar det minsta erforderliga avstdndet mellan enheten och andra
féremal/komponenter for att sékerstalla att locket kan 6ppnas och kablarna dras i mm (in).

el o” Q%
2100 DB

(3.94) | )
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-—— === ==
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N

Instalaltionspositioner

Figuren visar tillatna och otilldtna installationspositioner.

HVX+_WM_MO0001_A_sc
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5.2.3 Fastsattning

1. Placera mallen pa vdggen och markera fastanordningarnas position.
2. Fast enheten med fastsystem som ar ldampliga for stddmaterialet:

Stddmaterial Féstsystem Atdragningsmoment Nm (Ibf-in)
Betong 3 dymlingar 6x30(1/4"x3/16") + 3 2(18)

skruvar 4.5x40 (#8x1.5")
Metall Minst 3 M5X15-bultar (minst 10-

32x5/8")

Anmaérkningar:
e Skruvarnas huvuden maste ha en plan bas, inte konisk eller férsankt.
o Lockettill enheten ska vara stdngt under fastséttningen.

Y
\
\
"
N\
C___ “\-
2
TN Wl

_ _B_ph

\
HVX+_WM_MO0004_B

5.2.4 Elektrisk anslutning

Krav

1. 124V DC-versionen maste strémférsériningsledningen:
e Vara av typen skyddad klenspanning (nedan kallad PELV)
e Ge minst 350 mA.
2. 1115-240 V AC -versionen maste stromfoérsérjningsledningen:
e Vara skyddad av ett kortslutningsskydd med &verspanningskategori Ill och troskelstrom
installd pa 1 A eller, alternativt, av en fordréjd sdkring pa 2A
e Ha en huvudbrytare med ett kontaktavstand som sékerstaller fullsténdig frankoppling i
handelse av 6verspanning av kategori lll.
3. Terminalerna for strémforsorjning mojliggér anvandning av ledare enligt féljande:
e Styv med tvarsnitt fran 0.2 till 4 mm?
e Flexibel med tvarsnitt fran 0.2 till 2.5 mm?
e Med terminalhylsa med nippel, tvarsnitt fran 0.25 till 2.5 mm?, med (rekommenderad)
eller utan plastkrage
e AWG 24-12 UL/CSA.
4. Kontrollera att kabeln till kabeldosan har en minsta temperatur pa 75°C (167°F) och &r
skyddad mot:
e HOgtemperatur
Vibrationer
Kollisioner
Vatskor.
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Anslutning

ph

HVX+_WM_MO0008_A

Skruvar fér lockets stangning
Holje

Terminaler for strémférsérjning
Fasledare

Elkabel

Stromforsérining M16 packbox
Skyddsledare (jord)

Nooubkwh =

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

1. Ta bort M12- och M16-pluggarna.

|

HVX+_WM_MO0066_A_sc

=

2. Oppna enhetens lock genom att skruva loss de 6 skruvarna.
3. Montera de medféljande packboxarna M12 och M16 och dra at muttern med ett
atdragningsmoment pa 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) och respektive 2.5 Nm (22.1 Ibf-in).

18 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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1
i®

B M12

HVX+_WM_MO0067_A_sc

4. Vid behov, byt ut strdmférsériningens packbox M16 mot den medfdljande 2" NPT-

©Now

9.

standardadaptern:
e Ta bort packboxen.

ph

HVX+_WM_MO010_A

e Sattiadaptern och dra &t muttern med ett dtdragningsmoment pa 2.5 Nm (22.1 Ibf-in).

ph

HVX+_WM_MO011_A

Forin kabel i packboxen eller adaptern.

Se till att skyddsledaren ar langre &n fas- eller strémledaren.

Skala ledarna till en langd pa 8 mm (0.31 in).

Anslut ledarna till terminalerna genom att dra at skruvarna med ett dtdragningsmoment pa
0.6 Nm (5.3 Ibf-in).

Dra at packboxen, om sadan finns.

Atdragningsmoment: 2.5 Nm (22.1 Ibf-in) £ 15%.

10.5tang skyddet och dra &t skruvarna.

Atdragningsmoment: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) = 15%.

HVX+ Smart Controller -

Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 19



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

5.2.5 Anslutning av signalkablar

Krav

Anslutning

e Terminalerna for extra anslutningar mojliggér anvéandning av ledare enligt féljande:
Styv eller flexibel med tvarsnitt fran 0.14 till 1.5 mm?2
Med terminalhylsa med nippel, tvérsnitt fran 0.25 till 0.5 mm?2 med plastkrage
(rekommenderad), eller tvérsnitt fran 0.25 till 1.5 mm?2 utan krage
AWG 28-16 UL/CSA.
e Terminalerna for extra relder mojliggdr anvandning av ledare enligt féljande:
Styv eller flexibel med tvarsnitt fran 0.2 till 2.5 mm?2
Med terminalhylsa med nippel, tvarsnitt fran 0.25 till 2.5 mm?2, med eller utan plastkrage
AWG 24-12 UL/CSA.
e Ledare maste skyddas mot:
Hog temperatur
Vibrationer
Kollisioner
Vatskor.

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

1. Oppna enhetens lock genom att skruva loss de 6 skruvarna.
2. Forin signalkablarna i packboxarna.

Storlek packbox Kabeldiameter, min. - max., mm (in)

M12 3ill 6(0.1till 0.24)

M16 51il19,5(0.2 il 0.4)

M20 81ill 13(0.31ill 0.5)

3. Skala dndarna pa ledarna till en langd pa 6-7 mm (0.2-0.3 in).
4. Anslut ledarna till terminalerna genom att dra at skruvarna med det dtdragningsmoment
som anges i tabellen:

Terminalnummer Atdragningsmoment, Nm (Ibf.in) £ 15%

11ill 39 och 49 ill 51 0.2(1.7)

401ill 45 0.5(4)

FARA: Elektrisk fara

Om rela 1 &r anslutet till en hdgre spanning én 30V, koppla bort och anvand
inte uttagen till reld 2.

5. Jordning av kabelskarmarna rekommenderas:
e Skala kablarna till en langd pa cirka 12 mm (0.5 in)
e Forin den skalade delen i fjagdrarna.

20
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6. Dra at packboxarna.

Storlek packbox Rtdragningsmoment, Nm (Ibf-in) + 15%
M12 1.5(13.3)

M16 2.5(22.1)

M20 3.5(31)

7. Stang skyddet och dra at skruvarna.
Atdragningsmoment: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) + 15%.

5.3 Installation PM-version

VARNING: Fysiska och elektriska faror
Installatéren maste sakerstélla saékerheten nar enheten integreras med elpanelen. Se till att

installationen och alla anslutningar utférs korrekt i enlighet med géllande
sdkerhetsbestammelser, for att undvika risken for elektriska stétar, kortslutningar eller andra

fysiska faror.

5.3.1 Matt och vikt

Bilden visar enhetens dimensioner i mm (in).

31 (1.22) 60 (2.36)
[y — 5
N <
N g
\l F '3 2
R ' P
S| T
™
— ,\ \
AN
. @ ©
180 (7.09)

Vikt: 0.9 kg (2 Ib).

5.3.2 Installationsomrade

1. Folj foreskrifterna i Driftsmiljé pa sid. 121.

2. Installera enheten i en elpanel av metall eller plast.

3. Setill att ytan dar enheten ska fastas ar 1 till 4 mm (0.04 till 0.16 in) tjock och att den &r:
e Styv
o Slat eller strukturerad
e Ren och utan fasta delar som kan dventyra IP-skyddsklassen (Enclosure type -

kapslingstyp).

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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OBS:
Enhetens IP-skydd begréansas av elpanelens IP-skydd, savida inte elpanelen sjélv ger ett
likvardigt skydd.

Placera enheten i ett upphdjt 1age i férhallande till golvet.

Kontrollera att eventuella lackor inte orsakar éversvdmning av installationsomradet eller
drénker enheten.

6. Vid installation utomhus:

e Skydda enheten mot direkt solljus och vader med ett lampligt holje

¢ Seinstallationsanvisningarna fér elpanelen.

ok

_A_ph

HVX+_PM_MO0013_A

Utrymme runt enheten

Bilden visar de minimiavstand till andra enheter eller panelkanter som maste hallas for

enhetens interna del (matt i mm/in).
OBS: Avstanden ar desamma aven nar den interna enheten ar roterad 180° i férhallande till

kontrolldisplayen.
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Instalaltionspositioner

Bilden visar de godkénda och icke godkanda monteringspositionerna, dven nar den interna
enheten ar roterad 180° i férhallande till kontrolldisplayen.

HVX+_PM_MO0015_A_sc

5.3.3 Fastsattning

HVX+_PM_MO0016_B_sc

Bild 1: Férankring av enheten

1.
2.
3.
4.
5.

Intern del av enheten
Elpanel vagg
J9-kontakt

Platt kabel

Extern del av enheten

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

1. Borraielpanelen med hjélp av den medféljande mallen: anvind sida A pa mallen om du
borrar fran insidan, sida B om du borrar fran utsidan.

2. Fast enhetens interna del med de 3 medféljande M4X20-skruvarna och M4X40-skruven.
Atdragningsmoment: 3 Nm (26.6 Ibf-in) + 15%.

OBS:
Se till att M4X40-skruven sitter i det lage som visas i bild 1.
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3. Forin den platta kabeln i halet och fast enhetens yttre del med de 3 medfdljande 4X20-

skruvarna och 4X50-skruven.
Atdragningsmoment: 2.5 Nm (22.1 Ibf-in) + 15%.

OBS:
Se till att 4X50-skruven sitter i det lage som visas i bild 1.

4. Anslut den platta kabeln till J9-kontakten pa enhetens interna del, enligt bilden nedan.

5.3.4 Elektrisk anslutning

Krav

e Stromférsérjningsledningen maste:
Vara av typen skyddad klenspénning (nedan kallad PELV).
Ge minst 350 mA.
e Terminalerna for stromforsérining moéjliggér anvédndning av ledare enligt féljande:
Styv med tvarsnitt fran 0.2 till 4 mm?
Flexibel med tvarsnitt fran 0.2 till 2.5 mm?
Med terminalhylsa med nippel, tvarsnitt fran 0.25 till 2.5 mm?, med (rekommenderad)
eller utan plastkrage
AWG 24-12 UL/CSA.
e Kontrollera att kabeln till kabeldosan har en minsta temperatur pa 75°C (167°F) och &r
skyddad mot:
Hog temperatur
Vibrationer
Kollisioner
Vatskor.
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Anslutning

Skyddsledare (jord)
Terminaler for stromférsérining
Stromforsériningsledare
Elkabel

pwd =

ph

HVX+_PM_MO0017_A

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

Oppna elpanelen.

Se till att skyddsledaren ar langre &n strémférsériningsledarna.

Skala ledarna till en langd pa 8 mm (0.31 in).

Anslut ledarna till terminalerna genom att dra at skruvarna med ett atdragningsmoment pa
0.6 Nm (5.3 Ibf-in).

5. Sténg elpanelen.

Ll N

5.3.5 Anslutning av signalkablar

Krav

e Terminalerna fér extra anslutningar méjliggdr anvéndning av ledare enligt féljande:
Styv eller flexibel med tvarsnitt fran 0.14 till 1.5 mm?2
Med terminalhylsa med nippel, tvarsnitt fran 0.25 till 0.5 mm2 med plastkrage
(rekommenderad), eller tvérsnitt fran 0.25 till 1.5 mm?2 utan krage
AWG 28-16 UL/CSA.
e Terminalerna for extra relder mojliggdér anvéndning av ledare enligt féljande:
Styv eller flexibel med tvarsnitt fran 0.2 till 2.5 mm?
Med terminalhylsa med nippel, tvarsnitt fran 0.25 till 2.5 mm?2, med eller utan plastkrage
AWG 24-12 UL/CSA.
e Ledare maste skyddas mot:
Hog temperatur
Vibrationer
Kollisioner
Vatskor.
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Anslutning

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

1. Skala &ndarna pé ledarna till en langd pad 6 - 7 mm (0.2 - 0.3 in).
2. Anslut ledarna till uttagen genom att dra at skruvarna med det atdragningsmoment som
anges i tabellen

Terminalnummer f\tdragningsmoment, Nm (Ibf-in) + 15%
1till 39 och 49 till 51 0.2(1.7)
40 till 45 0.5(4)

FARA: Elektrisk fara

Om reld 1 &r anslutet till en hdégre spanning én 30V, koppla bort och anvand
inte uttagen till rela 2.

3. Jordning av kabelskdrmarna rekommenderas:
e Skala kablarna till en langd pa cirka 12 mm (0.5 in)
e Forin den skalade delen i fjagdrarna.
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5.4 Extra anslutningar

Bilden visar placeringen av uttagen for extra anslutningar.

(8]
(2}
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)
o}
o
=
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1. Analoga och digitala in- och utgangar
2. Rela

Analoga och digitala in- och utgangar

Uttag Namn Beskrivning Standardinstéllning
1 Analog ingang 1 Stromforsdrining +24V, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Tryckgivare 1
2 Konfigurerhar analog ingang 1
3 Elektronisk GND
4 Reserverad For intern anvandning, anslut inte
5 Analog ingang 2 Stromforsdrining +24V, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Inte vald
6 Konfigurerbar analog ingéng 2
7 Elektronisk GND
8 Extern start/stopp Digital ingang start/stopp, intern pull-up +24V, kontaktstrom 6
mA
9 Elektronisk GND
10 Extern vattenbrist Digital ingang for lag vattennivd, intern pull-up +24V,
kontaktstrom 6 mA
11 Elektronisk GND
12 Extern spanningssignal 3 |Konfigurerbar digital ingdng 3, intern pull-up +24V, Starta med maximal
kontaktstrom 6 mA hastighet (ENDAST
13 Elektronisk GND KORNING)
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Uttag Namn Beskrivning Standardinstéllning

14 Analog utgang Konfigurerbar analog utgéng Motorvary

15 Elektronisk GND

16 Analog ingang 3 Stromforsdrining +24 VC, max. 60 mA (total, uttag 16 och 19)  |Inte vald

17 Konfigurerbar analog ingéng 3

18 Elektronisk GND

19 Analog ingang 4 Stromforsdrining +24 VC, max. 60 mA (total, uttag 16 0ch 19)  |Inte vald

20 Konfigurerbar analog ingang 4

21 Elektronisk GND

22 Extern spanningssignal 4 |Konfigurerbar digital ingang 4, intern pull-up +24V, Inte vald
kontaktstrém 6 mA

23 Elektronisk GND

24 Extern spanningssignal 5 |Konfigurerbar digital ingdng 5, intern pull-up +24V, Inte vald
kontaktstrém 6 mA

25 Elektronisk GND

26 10VDC stromfdrsdrjning |Strdmférsrjning +10V, max. 3 mA

27 Elektronisk GND

28 Kommunikationshuss 1 |RS485-port 1: RS485-1BN () Multipump

29 RS485-port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485-port 1: RS485-COM

31 Kommunikationsbuss 2 [RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485-port 2: RS485-2A P (+)

33 RS485-port 2: RS485-COM

34 Kommunikationshuss 1 |RS485-port 1: RS485-1BN () Multipump

35 RS485-port 1: RS485-1A P (+)

36 RS485-port 1: RS485-COM

37 Kommunikationsbuss 2 [RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485-port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485-port 2: RS485-COM

Rela

Uttag Namn Beskrivning Standardinstélining

40 Reld 1 Konfigurerbart reld 1: normalt 5ppet Rapportering av fel

4 Konfigurerbart reld 1: normalt stingd

42 Konfigurerbart reld 1: gemensam kontakt

43 Reld 2 Konfigurerbart reld 2: normalt 5ppet Motor igdng

44 Konfigurerbart reld 2: normalt stingd

45 Konfigurerbart reld 2: gemensam kontakt

5.5 Anslutning med en frekvensomvandlare

Enheten kan anslutas till och styra nagon av féljande omvandlare:

e Xylem Aquavar IPC

e Danfoss VLT AQUA Drive FC 202
e ABB ACQ 580

eller en generisk modell.
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Anslutning

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strémférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, omvandlaren, mandverpanelen och hjélpstyrkretsen.

Né&r du har kopplat bort systemet fran stromférsériningen ska du vanta ndgra minuter tills
eventuell restspanning i omvandlaren har férsvunnit. Vanligen se omvandlarens handbok.

Beroende pa enhetsversionen:

o WM, 6ppna enhetens lock, se Elektrisk anslutning pa sida 17, eller

e PM, Oppna elpanelen och fa tillgang till enhetens interna del.

Oppna omvandlarens lock; se omvandlarens bruksanvisning.

Anslut enhetens terminaler till omvandlarens terminaler enligt kopplingsschemana i
bilderna nedan.

Xylem
Aquavar IPC

HVX+_WM_MO0069_A_sc

Bild 2: Anslutning av enheten med Xylem Aquavar IPC

Danfoss
VLT AQUA Drive
FC 202

| .

HVX+_WM_M0070_A_sc

Bild 3: Anslutning av enheten med Danfoss VLT AQUA Drive FC 202
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ABB
ACQ 580

<

L

HVX+_WM_MO0071_A_sc

Bild 4: Anslutning av enheten med ABB ACQ 580

Generic

e

HVX+_WM_MO0072_A_sc

Bild 5: Anslutning av enheten med en generisk omvandlare

Atdragningsmoment:
e Terminaler 1till 39 och 49till 51 — 0.2 Nm (1.7 Ibfiin) + 15%
e Terminaler 40 till 45 — 0.5 Nm (4 Ibf-in) £ 15%
¢ Omvandlarens terminaler — se omvandlarens bruksanvisning.
4. Stdng omvandlarens skydd.
5. Beroende pa enhetsversionen:
e WM, stdng enhetens lock, se Elektrisk anslutning pa sida 17, eller
e PM, stdng elpanelen.
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6 Anvandning och drift

6.1 Forsiktighetsmatt

Innan du anvander enheten, kontrollera att du last och forstatt sdkerhetsanvisningarna i
Introduktion och sékerhet och att du foljer anvisningarna i kapitel Installation korrekt.

VARNING: Fysisk och termisk fara
Bér alltid personlig skyddsutrustning.

6.2 Sla pa enheten och frekvensomvandlaren

FARA: Elektrisk fara

Innan du slar pa enheten och omvandlaren, kontrollera att:
e Enhetens lock

¢ Omvandlarens skydd

e Manoverpanelens dorr

ar stangda.

6.2.1 Sla pa WM-versionen

24 V DC, enheten drivs av omvandlaren
1. Lokalisera brytaren som skyddar omvandlarens stromférsérjningsledning.
2. Sla PA brytaren.

24 V DC, enheten drivs inte av omvandlaren

1. Lokalisera och sla pa den enhet som tillhandahaller 24 V DC-strémférsériningen.
2. Lokalisera brytaren som skyddar omvandlarens strémférsérjningsledning.
3. Sl& PA brytaren.

115-240 V vaxelstrém

1. Lokalisera brytaren som skyddar enhetens strémforsérjningsledning.
2. Lokalisera brytaren som skyddar omvandlarens stromférsérjningsledning.
3. Sétt bada brytarna pa ON.

6.2.2 Sla pa PM-versionen
Satt elpanelens brytare pa ON.

6.3 Konfiguration av frekvensomvandlare

OBS:

Instruktionerna i féljande avsnitt kan vara inaktuella eller inte galla for din specifika produkt pa
grund av uppdateringar som gjorts efter att denna bruksanvisning publicerades. For
fullstandig information och fértydliganden bor du alltid se tillverkarens senaste bruksanvisning
fér omvandlaren, eller kontakta deras tekniska support.
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6.3.1 Xylem Aquavar IPC

Se dokumentet “"Xylem Aquavar IPC Quick Start Guide”.
1. Vid forsta start visar omvandlarens display snabbstartmenyn START-UP GENIE: ga till steg 3.

2. Vid en ny start:

e Tryck pa knappen QUICK MENU pa omvandlarens kontrolldisplay

e Valj Q4 SMART START.

3. Valj SPEED CONTROL (hastighetsreglering).

Start-Up Genie

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP!

______________________

______________________

4. Valj ANALOGUE INPUT 53 (ana

Start-Up Genie

Speed Reference Source

——————————————————————

______________________

HVX+_WM_MO023_A _tc

log ingéng 53).

HVX+_WM_M0024

5. Ange referensvérdena LOW (lag) och HIGH (hég) fér ingang 53. HIGH maste vara lika med

motorns maximala frekvens.

Start-Up Genie

Terminal 53 Low Ref./F...

——————————————————————

______________________

——————————————————————

______________________

HVX+_WM_MO0025_A _tc

6. Ange MIN och MAX SPEED REFERENCE (minimal och maximal hastighetsreferens) for
ingdng 53. Vardena maste vara desamma som de som angavs i steg 5.

Start-Up Genie

Min Speed Reference

______________________

______________________

______________________

______________________

HVX+_WM_MO026_A tc

7. Oppna menyn PUMP PROTECTION CONFIGURATION.
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8. Stéll in parametrarna i den ordning som visas i bilderna nedan.

Start-Up Genie
Continue to Pump .
Protection Setup <
e E
oo Yes _______ I
%‘

Start-Up Genie
Sleep mode .
:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
No water/Loss of Prime .
Fault ;:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
Suction Input .
<
e
t_______NotSet ______ P

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 277 3
____________________ =
o] Disabled ______ 2

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 297 8
____________________ =
o] Disabled ______ 2
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Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 197 |
......................
__________ No ________i|z
%‘

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 27?7 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 297 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Continue to Digital Input |
Setup ;:
......................
__________ Yes _______il|z

Start-Up Genie
Terminal 19 Digital Input |
;\
......................
______ No operation_____; |z

Start-Up Genie
Terminal 29 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z
;&\
=
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Start-Up Genie
Terminal 32 Digital Input |
<
......................
_________ Reset _______il|z
%‘
Start-Up Genie
Terminal 33 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z
9. Valj relédfunktionerna 1 och 2.
Start-Up Genie
Relay 1 Function
L _____NoAlam i<
Relay 2 Function 5
_____ Pump Running "}
______________________ %

10.Ldmna menyn START-UP GENIE.
11.Tryck pa knappen QUICK MENU och valj Q1 MY PERSONAL MENU.
12.Stéll in accelerationstiden och retardationstiden f6r ramp 1.

My Personal Menu
3-41 Ramp 1 Ramp Up
Time )
01.00s ;\
g
E\
g\
My Personal Menu
3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time E)
01.00s :\
s
2
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6.3.2 Danfoss VLT AQUA Drive FC 202

Se dokumentet “Danfoss VLT AQUA Drive FC 202 Operating Instructions”.
1. Vid forsta start visar omvandlarens display snabbstartmenyn SMARTSTART: ga till steg 3.
2. Vid en ny start:
e Tryck pa knappen QUICK MENU pa omvandlarens kontrolldisplay
e Valj 04 SMARTSTART.
3. For att konfigurera motorparametrarna, félj anvisningarna pa displayen.
4. Stall in accelerationstiden fér ramp 1.

SmartStart

Ramp 1 Ramp Up Time

______________________

HVX+_WM_MO030_A_tc

5. Stéllin retardationstiden for ramp 1.

SmartStart

Ramp 1 Ramp Down Time

______________________

HVX+_WM_MO031_A_tc

6. Valj konfigurationen OPEN LOOP (&ppen krets).
SmartStart

Select configuration mode

______________________

HVX+_WM_MO032_A_tc

7. Stéll in motorens lagsta och hégsta hastighetsgrénser.

SmartStart

Motor speed low limit

A L I )

Motor speed high limit g‘
""" XXXXRPM 1 |5
______________________ %

36
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8. Valj referenskalla ANALOG 4-20 mA on Al53.
SmartStart

Select reference source

e 1
] ]
] ]

______________________

HVX+_WM_MO034_A_tc

9. Ange referensvardena LOW (lag) och HIGH (hég) fér ingang 53. Vardena maste vara
desamma som de som angavs i steg 6.

SmartStart
Terminal low reference
0000 i«
Terminal high reference z
T XXXX.000 R
______________________ %

10.Ange MIN och MAX SPEED REFERENCE (minimal och maximal hastighetsreferens) for
ingang 53. Vardena maste vara desamma som de som angavs i steg 6 och 8.

SmartStart
Min. speed reference
{_____0000RPM____ il
Max. speed reference z
P XXXX.000RPM ™~ i 3
______________________ %

11.Ldmna menyn SMARTSTART.

12.Tryck pa knappen MAIN MENU.

13.Valj GROUP 5.

14.Valj funktion [160] NO ALARM (inget larm) for reld 1.

Relay 1

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO037_A_tc

15.Valj funktion [5] RUNNING (drift) fér reld 2.
Relay 2

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO038_A_tc
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6.3.3 ABB ACQ 580

Se dokumentet "ABB ACQ 580 Instruction Manual”.

1. Vid forsta start visar omvandlarens display snabbstartmenyn FIRST START ASSISTANT: ga
till steg 3.

2. Vid en ny start, ppna menyn FIRST START ASSISTANT.

3. Valj START SET-UP.

First start assistant

Set-up drive now?

Start set-up

Exit & don't show at power up
Exit now

HVX+_WM_MO039_A _tc

4. For att konfigurera motorparametrarna, félj anvisningarna pa displayen.
5. Stéll in motorns driftsgrénser.

Limits

Check the allowed operation range:
Minimum frequency 0.00 Hz
Maximum frequency XX.00 Hz

HVX+_WM_MO040_A _tc

6. Valj OTHER (annan).

Equipment type?

Please select the type of used
equipment:

Blower

Pump

Other

HVX+_WM_MO0041_A _tc

7. Konfigurera accelerations- och retardationsramperna.

Operational ramps

How fast the drive speeds up and
slows down. Press (?) for help:
Acceleration time: 1.000s
Deceleration time: 1.000s

HVX+_WM_MO0042_A _tc
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8. Ange accelerationstiden och retardationstiden.

Acceleration time:

0001.000s s
=
g\
2
Deceleration time:
0001.000s s
=
g\
2

9. Valj YES (ja).

Control setup

Do you want to set up control setting
now?

Yes

No

HVX+_WM_MO0045_A _tc

10.Valj DIRECT CONTROL VIA I/O (direkt styrning via in- och utgang).

How do you control

Press (?) for help.

SCADA

Direct control via I/O

Direct control fieldbus comm.
PID control, single motor

HVX+_WM_MO0046_A _tc

11.Stéll in frekvensomvandlarens analoga styrsignal och motorns minimala och maximala
frekvensreferenser.

Reference (Al1) scaling

Adjust the scaling of Al1 signal if
required:

Al1 input range: 4-20 mA
Frequency when Al1 at....  0.000 Hz
Frequency when Al1 at.... XX XXX Hz

HVX+_WM_MO0047_A _tc
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6.3.4 Allmant

12.5téll in de digitala relautgangarna.

Relay outputs

Set relay outputs sources:

RO1 source Ready run
RO2 source Running :
RO3 source Fault (-1)

HVX+_WM_MO0048_A _tc

Se omvandlarens bruksanvisning och f6lj féljande riktlinjer:

Stall in kontrollaget till SPEED CONTROL (hastighetsreglering), eller motsvarande.
Intervallet for den analoga signalen 4-20 mA maste vara lika med motorns varvtalsomrade
fran noll till max. Stéll inte in ndgon lagsta hastighet.

Stall in reldet for felsignal pa NC (normalt stdngt) om det inte finns nagot fel, dvs. ett fel som
orsakar motorstopp. Ignorera alla felsignaler som inte far motorn att stanna.

Stall in accelerations- och retardationsramperna med en tid pa 1 s.

Konfigurera den digitala ingdngen som &r ansluten till aktiveringen av omvandlarens drift
for att férhindra att motorn startar vid 6ppen kontakt.

OBS: Risk for vattenhammare

Konfigurera omvandlaren att alltid anvénda ett kontrollerat stopp (ingen frirullning) vid fel
eller nar aktiveringskontakten 6ppnas.

For att sékerstélla kontinuerlig drift efter ett tillfaélligt fel, konfigurera systemet att
automatiskt aterstélla felsignalen om funktionen ér tillganglig.

6.4 Forsta enhetsstart med GENIE-guiden

Information om hur du anvander kontrolldisplayen finns i kapitel Kontroll pa sidan 41.

Upprepa guiden

1.

Kontrollera:
e Elektriska anslutningar mellan enheten och frekvensomvandlaren, se avsnitt 5.5 pa sidan
28

e For korrekt konfiguration av frekvensomvandlaren, se avsnitt 6.3 pa sidan 31.

2. Folj GENIE-konfigurationsguiden.

Vid behov kan du upprepa GENIE-konfigurationsguiden.

1.

Fran HOME PAGE (startsidan) trycker du p& multifunktionsknappen och anger |16senordet
for att fa atkomst till MENU (menyn) (standard: 066).

2. Stéll in parametrarna:

e P09.3.05 ATERSTALLNING FABRIK till JA eller
e P09.3.06 IDRIFTTAGNING SLUTFORD till NEJ.

3. Stédng av enheten och sla pa den igen.

40
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7 Kontroll

7.1 Forsiktighetsmatt

FARA: Elektrisk fara
Om kontrolldisplayen ar skadad, kontakta Xylem eller en auktoriserad distributor.

.y

7.2 Kontrolldisplay

Ve

<4pr

O

-

<
g
@ 2
Positions-  [Namn Funktion
nummer
1 Display
2 ON/OFF-knapp o Startoch stopp av enheten
o Aterstill felen genom att trycka pd den i 5 sekunder.
3 Piltangenterna UPP |e  Flyttar vertikalt mellan menyalternativen
och NER o Utféren manuell omkoppling pa ett system med flera pumpar genom att trycka pa pilen NER

(langre tryck)
o Rotera displayen 180° genom att samtidigt trycka pa RETUR och pilen UPP (léngre tryck).

4 Piltangenterna | Flyttar horisontellt for att navigera i startskérmar och menyer.
HOGER och o LisochI8s upp displayen genom att samtidigt trycka pd HOGER och VANSTER pil (Ingre tryck).
VANSTER
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Positions-  |Namn Funktion
nummer
5 Knappen SEND | Avancerar genom menynivierna
o Bekrifta valet av en parameter
o Bekrafta vardet av en parameter.
6 Enhetens LED pd | Indikerar att enheten &r stromforsorjd.
7 Enhetens Anger:
statusindikator o Motor inte stromfdrsorjd (slackt)
o Larm aktivt och motor stoppad (gul)
o Felienheten och motor stoppad (rdd)
o Motor startad (gron)
o Larmet dr aktivt och motorn har startat (gul vaxlande gron).
8 Anslutning Anger:
statusindikator ~ |e  Kommunikationen med byggnadsautomationssystemet (nedan kallad BMS) fungerar inte
(avsténgd)
o BMS-kommunikation aktiv (gron)
o Tradlos kommunikation med mobil enhet etablerad (fast bla)
o Tradls kommunikation med mobil enhet haller pa att uppréttas (blinkande bla)
o Tradls kommunikation och BMS-kommunikation aktiva (bla véxlande grén).
9 Multifunktionsknap|e  Fa tillgang till parametermenyn eller ytterligare funktioner enligt skarmen pa displayen.
p o Aktivera tradlds anslutning (ldngre tryck).

7.2.1 Grafisk display

=
@4 A | Home - Real Time Data
@_/ System Configuration 2
Single Pum ( %
Comgrol Modep 9'10 -
Constant Pressure 0% bar ik
Motor Speed
2300 rpm )
|
Q Run ;\
P ol0barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
Positions-  [Namn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Har visas statisk information och meddelanden om driftforhallandena, t.ex:
o larm
o Fel
o Funktion med flera pumpar.
2 Huvudskdrm Har visas den viktigaste informationen och det gar att dndra driftsparametramna.
Det finns upp till fem skérmar som kan navigeras genom att trycka pa hdger och vénster piltangenter.
Symbolen 2 bredvid en post anger en redigerbar parameter.
3 Nedre falt Visar:
o Till vénster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvardet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.
o Tillhdger, de knappar som dr tillgangliga pa huvudskarmen.
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7.2.2 Parametermeny

s
@_4 3.0 - Actual Measured Values
[3001

Actual Pressure 9.10 bar|
@_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.003  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.0.20  Required Val. 8.90 bar £
3.0.30  Pump Status Run Z\
% g
E\
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @ Home @ =
Positions-  [Namn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Den visar parameterns sokvag pa meny- och undermenyniva.
2 Parameterlista Visar:
e Indexet,
o Namnet,

o Forhandsvisning av vérdet
pa parametrarna for den aktuella menynivan. )
Om du vill gd vidare en nivd eller &ndra vardet trycker du pa SEND eller pd HOGER pilknapp.

3 Nedre falt Visar:

o Till vinster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvardet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.

o Tillhdger, de knappar som dr tillgéngliga pd huvudskarmen.

Menyn ar uppdelad i tre nivaer:
e Huvudnat

e Undermeny

e Parametrar.

For att visa eller andra en parameter:

1. Tryck pa funktionsknappen pa huvudskarmen.

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.
Obs!: Efter 10 minuters inaktivitet maste |0senordet anges pa nytt.

4. Tryck pd HOGER piltangent eller SEND for att gé vidare mellan nivéerna, eller pd VANSTER
pilknapp for att ga tillbaka.

7.2.3 Byte av driftlage

Oppna konfigurationsmenyn fér att andra parametrar och avancerade funktioner.

1. Tryck pa multifunktionsknappen.

2. Ange lésenordet med hjalp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.

4. Navigera genom menyerna for att hitta den parameter eller funktion som ska &ndras.
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7.2.4 Aterstillning av fel

Error E11 (© Press for details

System Configuration 2
Single Pump o 00 “IL
Control Mode A © .
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<
A Error ~
o
8
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

Vid ett fel gér enheten automatiskt flera férsok att aterstalla sig, om det ar tillatet: om férséken

misslyckas stannar enheten och felkoden visas pa displayen.

For att eliminera felet:

1. Oppna den férsta huvudskidrmen genom att trycka pa SEND.

2. Las beskrivningen av felet pa skarmen.

3. ldentifiera orsaken och 3l instruktionerna i Felsékning.

4. Aterstill felet genom att trycka pa ON/OFF i 3 sekunder: enheten atergar till statusen fore
felet.

7.3 Xylem X App

Introduktion

Appen finns fér mobila enheter med operativsystem med tradlds teknik.
Anvand appen for att:

e Kontrollera enhetens status

Konfigurera parametrar

Interagera med enheten och erhalla data under installation och underhall
Generera en arbetsrapport

Kontakta serviceavdelningen.

Ladda ner appen och anslut mobiltelefonen till enheten.

1. Ladda ner Xylem X-appen till den mobila enheten fran App Store’ eller Google Play?
genom att skanna QR-koden:

E-'."

1 Kompatibel med i0S® operativsystem med version 11.0 och senare
2 Kompatibel med Android operativsystem med version 8.0 och senare
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2. Slutfér registreringen.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Tryck pé knappen for tradlés kommunikation pa kontrolldisplayen.
4. Laggtill enheten i anvandarprofilen.

941 " -

&« xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Nér anslutningen har uppréttats lyser anslutningslampan med blatt fast sken: det &r nu
mojligt att styra enheten med hjélp av den mobila enheten.

ot -
o Menvienss
Home unit
/N’ ]
4.5
[ 4.0
o% 100%
Flow ()
" [Emes]
Power (W)
w
SystemType  Application  Control Mode
Singlep Heating ape
ORun
[$)
ol
<> <(‘
o
Connected | & 75% | 4.5bar S
o
|
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8 Programmering

Den fasta programvaruversionen

den fasta programvaruversionen kan visas via parametern P03.4.19.

Symboler som anvands

Symbol  |Beskrivning

(G) Global.

Andringen av denna parameter i en enhet i ett flerpumpsystem dverfors till alla andra enheter.

(R) Skrivskyddad.

Parametern kan inte &ndras.
Om symbolen inte ar ndrvarande kan parametern dndras.

Parameterns installning géller endast den enhet du ser den pd, oavsett om systemet har flera pumpar.

8.1 M01 Startmeny

Ofta anvanda parametrar eller deras alias.

8.1.1 S01.0 Anvandningsomrade

Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P01.0.01 Sprak

Vilj sprak for displayen. Default = English

P01.0.05 (G) Typ av system

Valj typ av system. Default = Tryckséttning

0-Tryckséttning: for system med Gppen krets, t.ex. for
tryckstegring av vatten till en hdg byggnad

1-Circulation (HV-legacy): for Circulation HVAC-system som
anvander Hydrovar Ramps Control

2-Cirkulation: for Cirkulations-HVAC med Pl-kontroll

P01.0.06 (G) Kontrolldge

Vilj kontrolldge for pumpen. Default = Konstant tryck

0-Styrdon: enheten fungerar som ett styrdon med konstant
varvtal. Det kan endast anvéndas for en enhet i enkel drift.
1-Konstant tryck: enheten upprétthaller ett konstant tryck oavsett
flodesvariation.

2-Proportionellt tryck: enheten dkar tryckborvardet linjért i
proportion till fladet.

3-Prop. kvad. tryck: enheten okar tryckbdrvardet (vrde for faktiskt
behov) kvadratiskt i proportion till flodet.

4-Konstant flode: enheten varierar motorvarvtalet for att
uppratthalla konstant flode.

5-Konstant temperatur: enheten varierar motorvarvtalet for att
upprétthalla konstant temperatur.

6-Konstant niva: enheten varierar motorvarvtalet for att
uppratthalla konstant nivé (t.ex. i en tank eller brunn).
7-Allmant: enheten varierar sin hastighet for att upprétthalla en
konstant allmén uppmétt volym.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P01.0.10 (G) Systemkonfiguration Valj systemkonfiguration. Default = Enskild pump
0-Enskild pump: enheten ar installd for att arbeta ensam, utan
interaktioner med andra enheter.

1- Seriell kaskad: i denna konfiguration arbetar flera enheter
tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet. Endast den senast
startade enheten varierar sin hastighet, medan de enheter som
redan arigdng arbetar med max. hastighet.

2-Synkron kaskad: i denna konfiguration arbetar flera enheter
tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet. Alla enheter som
kdrs arbetar med samma variabla hastighet.

P01.0.11 Adress for flera pumpar Vilj pumpadress i ett flerpumpsystem. Min =1
| ett flerpumpsystem har varje enhet en unik adress, med ett Max = -
varde fran 11ill 8. Default = 1

P01.0.15 (G) Startvarde Definiera startvirdet efter systemstopp p.g.a. uppnatt borvarde, i Min=0%
procent av bgrvardet. Max =100 %
| ett trycksttningssystem stannar pumpen om bdrvérdet har Default = 100 %
uppnatts och det inte forekommer nagon férbrukning. Pumpen
startar igen nar trycket faller under vrdet for omstart (om
borvardet t.ex. arinstallt pa 10 bar, innebér ett vérde for omstart
installt pd 90% att pumpen startar vid 9 bar). Observera: om
virdet stills in for 1gt (t.ex. under inloppstrycket) kommer
pumpen inte att starta. Vardet 100% gor denna parameter
ineffektiv.

P01.0.20 (G) Fordrdjning vid vattenbrist Vilj tidsfordrdjning for skydd mot vattenbrist (LOW). Min=1s
Denna fordrdjning &r den tid som forflyter mellan 6ppningenav  Max =100
LOW-kontakten och den faktiska aktiveringen av felet "E21 Inget  Default =2
vatten (LOW)".

P01.0.31 (G) Tryck - Minsta troskelvarde Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.11
P01.0.40 "Fordrdjning |agsta troskelvarde”, stannar enheten och - Max = P05.0.12
gerfelet "E22 Minsta troskelvérde". Default = 0 bar

P01.0.32 (G) Flode - Minsta troskelvarde Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.21
P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”, stannar enheten och  Max = P05.0.22
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default = 0 I/min

P01.0.33 (G) Temperatur - Minsta Valj minsta troskelvarde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min =-

troskelvarde P01.0.40 "Férdrdjning lagsta troskelvirde", stannar enhetenoch  Max =-
gerfelet "E22 Minsta troskelvérde". Default =-50°C

P01.0.34 (G) Nivd - Minsta troskelvérde Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.41
P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”, stannar enheten och - Max = P05.0.42
gerfelet "E22 Minsta troskelvérde". Default=0m

P01.0.35 (G) Allmént - Minsta troskelvarde  Valj minsta troskelvarde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.51
P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”, stannar enheten och - Max = P05.0.52
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default = P05.0.51

P01.0.40 (G) Fordrojning lagsta troskelvarde Valj tidsfordrojning for skydd mot lgsta troskelvérde. Min=1s
Denna fordrdjning ar den tid som systemet har pa sig attnd det ~ Max =100
lagsta troskelvardet: om det inte nds stannar enheten och ger ~ Default =25
felet "E22 Minsta troskelvérde".

P01.0.45 (G) Automatisk start. Vilj pumpstatus efter ett stromavbrott. Default=Ja
0-Nej: nar strommen dterkommer satts enheten till OFF.
1-Ja: ndr strtimmen dterkommer satts enheten till den status som
var aktiv fore stromavbrottet.

P01.0.46 P3/Av-instéllning Valj status PA/AV for pumpen. Motsvarar atgarden pd ON/OFF- Default = Av

knappen.
0-Ukljuceno
1-Iskljuteno
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P01.0.50 (G) Datum Vlj enhetens kalenderdatum.

P01.0.51 (G) Tid Stall in enhetens klocka.

8.1.2 S01.1 Givare

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P01.1.00 (@) Val av métenhet Vlj den matenhet som anvands av enheten. Default = Sl-enheter

0-Sl-enheter
1-Brittiska enheter

P01.1.01 Stélldon - nollvérde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn for reglering.

Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm

P01.1.02 Stalldon - full skala

Vilj full skala for terkopplingssensor fér reglering.

Min=0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P01.1.11 (G) Tryck - nollvarde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn for reglering.

Min = -5 bar*
Max = 10 bar”
Default = 0 bar?

P01.1.12 (G) Tryck - full skala

Vilj full skala for aterkopplingssensor fr reglering.

Min = 0 bar”
Max = 100 bar”
Default = 10 bar?

P01.1.21 (G) Flode - nollvarde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn fdr reglering.

Min = 0 I/min*
Max = 9999 |/min®
Default = 0 /min*

P01.1.22 (G) Flode - full skala

Vilj full skala for aterkopplingssensor fr reglering.

Min = 0 l/min®
Max = 9999 I/min*
Default = 100 I/min*

P01.1.31 (G) Temperatur - nollvarde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn fdr reglering.

Min =-100°C
Max = 9999 °C
Default=10°C

P01.1.32 (G) Temperatur - full skala

Vilj full skala for terkopplingssensom fér reglering.

Min =-100°C
Max = 9999 °C
Default = 100°C

P01.1.41 (G) Nivé - nollvarde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn for reglering.

Min =-999 m*
Max = 9999 m*)
Default =0 m"

P01.1.42 (G) Niva - full skala

Vilj full skala for terkopplingssensorm fér reglering.

Min =-999 m*
Max = 9999 m*
Default = 10 m*

P01.1.51 (G) Allmént - nollvéarde

Vilj nollvardet for terkopplingssensorn for reglering.

Min =-1000
Max = 1000
Default=10

P01.1.52 (G) Allmént - full skala

Vilj full skala for aterkopplingssensor fér reglering.

Min =-1000
Max = 1000
Default =100

P01.1.61 (G) SPS Tryck - nollvérde

Vilj nollvérdet for tryckgivaren som anvands for funktionen for

horvardesforskjutning.

Min = -1 bar
Max = 99 bar
Default = 0 bar

P01.1.62 (G) SPS Tryck - full skala

Vlj full skala for tryckgivaren som anvands for funktionen for

borvardesforskjutning.

Min = 0 bar
Max = 999 bar
Default = 10 bar

") Beroende pa motoreffekt
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8.1.3 S01.2 Borvarden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P01.2.01 (G) Borvdrde hastighet 1 Valj borvardet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.02 (G) Borvdrde hastighet 2 Valj borvardet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03 (G) Borvdrde hastighet 3 Valj borvardet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.04 (G) Borvdrde hastighet 4 Valj borvardet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.11 (G) Borvrde tryck 1 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"

P01.2.12 (G) Bérvarde tryck 2 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13 (G) Bérvarde tryck 3 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14 (G) Borvérde tryck 4 Valj borvardet. Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21 (G) Borvérde flode 1 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.22 (G) Borvérde flode 2 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min

P01.2.23 (G) Borvarde flode 3 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.24 (G) Borvérde flode 4 Valj borvardet. Min = P05.0.21

Max = P05.0.22

Default = 0 I/min
P01.2.31 (G) Bérvérde temp. 1 Valj borvardet. Min =-

Max = -

Default =25°C
P01.2.32 (G) Bérvérde temp. 2 Valj borvardet. Min =-

Max = -

Default = 25°C
P01.2.33 (G) Bérvarde temp. 3 Valj borvardet. Min =-

Max = -

Default =25°C

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P01.2.34 (G) Bérvarde temp. 4 Valj borvardet. Min =-
Max = -
Default =25°C
P01.2.41 (G) Borvdrde niva 1 Valj borvardet. Min = P05.0.41

Max = P05.0.42
Default=0m?

P01.2.42 (G) Borvérde niva 2 Valj borvérdet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m®

P01.2.43 (G) Borvdrde niva 3 Valj borvardet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P01.2.44 (G) Borvdrde niva 4 Valj borvardet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m®

P01.2.51 (G) Allmént borvarde 1 Valj borvérdet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.52 (G) Allmént borvarde 2 Valj borvardet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.53 (G) Allmént borvéarde 3 Valj borvérdet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.54 (G) Allmént borvarde 4 Valj borvérdet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

") Beroende pa motoreffekt

8.1.4 S01.3 Faktiska uppmatta varden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vérde
P01.3.01 (R) Faktiskt tryck Aktuellt uppmiitt TRYCKVARDE
P01.3.02 (R) Aktuellt flode Aktuellt uppmatt FLODESVARDE
P01.3.03 (R) Faktisk vétsketemperatur Aktuellt uppmatt varde for VATSKETEMPERATUR
P01.3.04 (R) Faktisk niva Aktuellt uppmatt varde for NIVA,
P01.3.05 (R) Faktiskt allmant Aktuellt uppmatt ALLMANT véirde.
P01.3.10 (G) Faktiskt erford. varde Aktuellt berdknat borvarde.
(R) Detta varde dr resultatet av proportionell eller kvadratisk

tryckreglering, kompensation for tryckforluster och funktion for
bérvardesforskjutning.
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8.1.5 S01.4 Jog-lage

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P01.4.01 Jog-hastighet Vilj hastighet for Jog-léget. Min =0 rpm
Jog-lage anvands for att kéra pumpen vid en specifik hastighet for Max = P04.2.32
kontroll av fyllning eller min. hastighet. Default = 0 rpm

P01.4.02 (G) Min. hastighet Valj pumpens min. hastighet. Min = 0 rpm"

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*

") Beroende pa motoreffekt

8.1.6 S01.5 Sakerhet

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.5.10 [nmatning av 18senord Mata in ldsenordet. Det fabriksinstéllda anvéndarldsenordetdr ~ Min =0
66. Max = 999
Default=10
P01.5.11 (R) Utloggning Logout
P01.5.12 Stall in l6senord Stéll in ett nytt 16senord. Losenordet krévs for att komma at Min=0
menyn. Max = 999
Default = 66

8.2 M02 Fellogg

8.2.1 S02.0 Fel

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P02.0.01 (G) Fel 1 (senaste)
(R)

P02.0.02 (G) Fel 2
(R)

P02.0.03 (G) Fel 3
(R)

P02.0.04 (G) Fel4
(R)

P02.0.05 (G) Fel 5
(R)

P02.0.06 (G) Fel 6
(R)

P02.0.07 (G) Fel 7
(R)

P02.0.08 (G) Fel 8
(R)

P02.0.09 (G) Fel 9
(R)

P02.0.10 (G) Fel 10
(R)

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 51



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

8.2.2 S02.9 Bitfield

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P02.9.01 (R) Fel Bitfield 1 Fel 1 Bitfield:
0+6-*Reserverad
7-Allmant fel fast programvara
8-Ext-Flash-fel
9-Ext-Eeprom-fel
10+16-*Reserverad
17-Externt fel
18-Fel sensor1
19-Fel sensor2
20-Fel sensor3
21-Fel sensor4
22-Fel borvarde 1
23-Fel borvarde 2
24-Fel borvarde 3
25-Fel borvarde 4
26+28 -*Reserverad
29-A0C hardvarufel
30-*Reserverad
31-*Reserverad

P02.9.02 (R) Fel Bitfield 2 Fel2 BitField:
0--4-*Reserverat
5-Minsta troskelvarde
6-Brist pé vatten
7-*Reserverad
8-Franvarande konfigurationsfiler
9-*Reserverat
10-Felaktig konfiguration for aterkoppling
11-Konfigurationsfiler matchar inte
12-Drive ar en reservdel
13-Control Card ar en reservdel
14-HVSC ansluten till Hydrovar X+
15-Saknade hydrauliska kurvor
16+28-*Reserverat
29-Externt VFD-fel (variabel frekvensomriktare).
30+31-*Reserverat
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Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P02.9.05 (R) Larm Bitfield 1

Larm1 Bitfield:

0-Allmént larm fast programvara
1-Externt larm

2-*Reserverad

3-Flerpump komm. Férlorad
4-Flerpump adresskonflikt
5-Inkompatibilitet mellan flera pumpar
6-*Reserverad

7-Fel aterkoppling Cfg

8-Fel installning av borvirde
9-FieldBus-kommunikation forlorad
10-Larm for fylining av ror

11-1GBT temperaturminskning
12-Intern kommunikation U-AQC
13-Al1-larm

14-Ai2-larm

15-A13-larm

16-Al4-larm

17-Intern kommunikation UI-BLE
18-Fabriksfiler inte i Ext-Flash
19-Language fil fel
20-Styrkortsuppdatering ar mdjlig
21-Klonningsfel i anvandargranssnittet
22-Kloningsfel i multipumpbussen
23+30-*Reserved

31-Externt VFD-larm (variabel frekvensomriktare).

8.3 M03 Pumpinformation

8.3.1 S03.0 Faktiska uppmatta varden

Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P03.0.00 (R) Beraknat verkligt virde Det faktiska vérdet uppskattas med hjalp av de hydrauliska
kurvorna som ér lagrade i enheten och genom att kontrollera
hastighet och effektforbrukning utan att anvanda externa
sensorer

P03.0.01 (R) Faktiskt tryck Aktuellt uppmiitt TRYCKVARDE

P03.0.02 (R) Aktuellt flode Aktuellt uppmatt FLODESVARDE

P03.0.03 (R) Faktisk vatsketemperatur Aktuellt uppmatt vrde for VATSKETEMPERATUR

P03.0.04 (R) Faktisk niva Aktuellt uppmétt varde for NIVA.

P03.0.05 (R) Faktiskt allmant Aktuellt uppmatt ALLMANT véirde.

P03.0.06 (R) Faktiskt skift Aktuellt uppmétt borvarde Shift ingdngsvérde

P03.0.10 (G) Faktiskt erford. varde Aktuellt berdknat borvarde.

(R) Detta vdrde &r resultatet av proportionell eller kvadratisk
tryckreglering, kompensation for tryckforluster och funktion for
bérvardesforskjutning.

P03.0.20 (G) Erforderligt vérde Aktuellt borvarde.

Detta vérde dr det aktuella borvardet, fore berdkningen av
proportionell eller kvadratisk tryckreglering, kompensation for
tryckfallsforluster eller funktionen for borvardesforskjutning.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.0.30 (G) Pumpens status Visar aktuell status for enheten.
(R)

0-Av (---): enheten dr installd pa att std stilla.

1-Drift (--): enheten &r igang just nu.

2-Larm, stoppad enhet (-): enheten &r inte igang just nu
eftersom den digitala START/STOP-ingangen ar dppen och ett
larm r aktivt.

3-Larm, enheten &rigdng (-—): enheten &r igdng just nu och ett
larm dr aktivt.

4-Larm, enheten dr pa (--): enheten dr inte igdng men &r redo att
starta och ett larm &r aktivt.

5-Larm, enheten dr av (--): enheten &r installd pd att sta stilla och
ett larm dr aktivt.

6-Fel (-): enheten arinte igang eftersom ett fel &r aktivt.
7-Stopp: enheten ar inte igang eftersom den digitala START/STOP-
ingdngen &r dppen.

8-Pa (--): enheten &r inte igang men ar redo att starta.

8.3.2 S03.1 Raknare

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.1.01 (G) Enhetens stromfdrsdrjningstid ~ Visar den totala tiden som forflutit under stromfdrsorningen av

(R) enheten.
P03.1.02 (G) Drifttid Visar den totala tiden som motorn har varit igang.

(R)

8.3.3 S03.2 Motor

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.2.01 (G) Motorvarv Visar det faktiska motorvarvtalet i varv/min.

(R)
P03.2.02 (G) Motorvarv % Visar det faktiska motorvarvtalet i procent.

(R)

8.3.4 S03.3 Status for I/0

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.3.01 (R) Status for digitala I/0 Visar statusen for de digitala in- och utgangama.

P03.3.11  (R) Varde analog ingang 1 Visar rvérdet for den analoga ingangen.

P03.3.12  (R) Varde analog ingang 2 Visar ravardet for den analoga ingangen.

P03.3.13  (R) Varde analog ingang 3 Visar ravardet for den analoga ingangen.

P03.3.14  (R) Varde analog ingang 4 Visar rvérdet for den analoga ingangen.

P03.3.20 (R) Varde analog utgang Visar vardet for den analoga utgéngen.
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8.3.5 S503.4 Produktinformation

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.4.01 (R) Enhetens artikelnummer Visa artikelnumret (PN) f6r Smart Controller
P03.4.02 (R) Enhetens produktionsdatum  Visa produktionsdatum (PD) for Smart Controller
P03.4.03 (R) Enhetens serienummer Visa serienumret (SN) f6r Smart Controller
P03.4.10 (G) HMI fasta programvaruversion  Visar den fasta programvaruversionen for anvandargranssnittets
(R) kort.
P03.4.11 (G) Hmi-Bt fasta Visar det tradlosa kommunikationskortets fasta
(R) programvaruversion programvaruversion.
P03.4.13 (G) Styrkortets fasta Visar styrkortets fasta programvaruversion.
(R) programvaruversion
P03.4.14 (R) Kartfilens version Visar kartfilens version.
P03.4.15 (R) Standardfilens version Visar standardfilens version.
P03.4.17 (R) Sprakfilens version Visar sprakfilens version.
P03.4.19 (R) Fast programvaruversion Visar den kumulativa versionen av enhetens fasta programvara.
P03.4.25 (R) Hydrauliska kurvor lagrade Denna parameter indikerar om de hydrauliska kurvorna ar

lagrade i minnet.

8.4 M04 Pumpstyrning

8.4.1 S04.0 Konfiguration

Parameter

Typ

Beskrivning

Virde

P04.0.01

(6)

Typ av system

Valj typ av system.

0-Trycksattning: for system med dppen krets, t.ex. for tryckstegring av vatten till en
hég byggnad

1-Circulation (HV-legacy): for Circulation HVAC-system som anvander Hydrovar
Ramps Control

2-Cirkulation: for Cirkulations-HVAC med Pl-kontroll

Default = Tryckséttning

P04.0.02

(6)

Kontrolldge

Vilj kontrolldge for pumpen.

0-Styrdon: enheten fungerar som ett styrdon med konstant varvtal. Det kan endast
anvandas for en enhet i enkel drift.

1-Konstant tryck: enheten upprétthéller ett konstant tryck oavsett flédesvariation.
2-Proportionellt tryck: enheten dkar tryckborvérdet linjart i proportion till flodet.
3-Prop. kvad. tryck: enheten okar tryckbgrvardet (varde for faktiskt behov) kvadratiskt
i proportion till flodet.

4-Konstant flode: enheten varierar motorvarvtalet for att upprétthalla konstant fléde.
5-Konstant temperatur: enheten varierar motorvarvtalet for att uppratthalla konstant
temperatur.

6-Konstant niva: enheten varierar motorvarvtalet for att uppratthalla konstant niva
(t.ex.ientankeller brunn).

7-Allmant: enheten varierar sin hastighet for att upprétthalla en konstant allmén
uppmatt volym.

Default = Konstant
tryck
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.0.03 (G) Justeringslage. Valj justeringslage. Default = Normal

0-Normal: motorvarvtalet Skar nar det uppmétta vardet ar lagre &n borvardet och
minskar ndr det uppmatta vérdet & hdgre &n borvardet.

1-Omvént: motorvarvtalet dkar nar det uppmétta vérdet ar hogre dn bdrvérdet och
minskar ndr det uppmatta vérdet &r [agre an borvérdet.

P04.0.05 (G) Startvarde Definiera startvérdet efter systemstopp p.g.a. uppnatt borvarde, i procent av Min=0%
borvérdet. Max =100 %
| ett trycksattningssystem stannar pumpen om borvardet har uppnatts och detinte  Default = 100 %
forekommer ndgon forbrukning. Pumpen startar igen nar trycket faller under vardet
foromstart (om borvardet t.ex. r installt pé 10 bar, innebar ett varde for omstart
instéllt pa 90% att pumpen startar vid 9 bar). Observera: om vardet stélls in for lagt
(t.ex. under inloppstrycket) kommer pumpen inte att starta. Vardet 100% gor denna
parameter ineffektiv.

P04.0.06 (G) Automatisk start. Vilj pumpstatus efter ett strimavbrott. Default = Ja

0-Nej: ndr strtommen dterkommer satts enheten till OFF.
1-Ja: ndr strimmen dterkommer satts enheten till den status som var aktiv fére

stromavbrottet.
P04.0.07 (G) Konfiguration av lagsta ~ Vlj hur pumpen ska bete sig nar minimihastigheten och brvérdet uppnds. Default = Noll
hastighet [ age STALLDON véljer denna parameter pumpens beteende nér hastighetsbdrvardet hastighet

arlagre &n minimihastigheten.

0-Noll hastighet: pumpen ndr hastighet 0 och stannar.
1-Min. hastighet: pumpen fortsétter att upprétthélla minimihastigheten.

P04.0.09 (G) Val av métenhet Vdlj den métenhet som anvénds av enheten. Default = Sl-enheter
0-Sl-enheter
1-Brittiska enheter

P04.0.11 (G) Tryckets mattenhet Valj mattenhet. Default = bar
0-bar
1-psi
2t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12 (G) Flodets mattenhet Valj méttenhet. Default = m3/h
0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4fs
P04.0.13 (G) Temperaturens mattenhet ~ Valj méttenhet. Default =°C
0-°C
1-°F
2-K
P04.0.14 (G) Nivins mattenhet Valj méttenhet. Default=m
1-m
2t
3-cm
4-in
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Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P04.0.15

(6)

Effektens méttenhet

Valj mattenhet.
W

2-kW

3-MW

4-Hp

Default = kW

P04.0.16

Energins mattenhet

Valj méttenhet.
0-kwh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5Kl

Default = kWh

P04.0.21

Borvérde 1 for val

Valj kéllan for borvarde 1.

0-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingdngama.

1-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.22

Borvdrde 2 for val

Valj kallan for borvardet.

0-Av: borvérdet anvands inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingdngama.

2-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.23

Borvirde 3 for val

Valj kallan for borvardet.

0-Av: borvardet anvands inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingdngama.

2-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.24

Borvdrde 4 for val

Valj kallan for borvardet.

0-Av: borvardet anvinds inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingdngama.

2-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter

8.4.2 S04.1 Borvarden

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P04.1.01

(6)

Borvdrde hastighet 1

Valj borvérdet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.02

Borvdrde hastighet 2

Valj borvardet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.03

Borvdrde hastighet 3

Valj borvérdet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.04

Borvirde hastighet 4

Valj borvardet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.11

(6)

Bérvarde tryck 1

Valj borvardet.

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P04.1.12 (G) Borvérde tryck 2 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P04.1.13 (G) Borvérde tryck 3 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P04.1.14 (G) Bérvarde tryck 4 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P04.1.15 (G) Tryckbdrvérde Typ Denna parameter anger om borvirdet ska vara vid nollflode (se  Default = Bérvarde vid nollflde

parameter 4.2.06) eller vid maximalt flode (maxkurva).
Alternativet Max Curve ar endast tillgangligt om enheten har de
hydrauliska kurvorna lagrade i minnet

P04.1.16 (G) HO Tryck Om "Typ av tryckbérvarde" (Parameter 04.1.15) érinstalld pa Min = P05.0.11
"Bérvérde vid maxkurva" och antingen linjar eller kvadratisk Max = P05.0.12
kompensation ar aktiverad, anvands denna parameter for att Default = 0.5 bar
berakna tryckbdrvardet vid nollflade.

P04.1.21 (G) Borvérde flode 1 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P04.1.22 (G) Borvérde flode 2 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min

P04.1.23 (G) Borvarde flode 3 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P04.1.24 (G) Borvérde flode 4 Valj borvardet. Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P04.1.31 (G) Bérvérde temp. 1 Valj borvardet. Min =-
Max = -
Default =25°C

P04.1.32 (G) Borvirde temp. 2 Valj borvardet. Min=-
Max = -
Default = 25°C

P04.1.33 (G) Bérvarde temp. 3 Valj borvardet. Min =-
Max = -
Default = 25°C

P04.1.34 (G) Borvirde temp. 4 Valj borvardet. Min=-
Max = -
Default =25°C
P04.1.41 (G) Borvdrde niva 1 Valj borvardet. Min = P05.0.41

Max = P05.0.42
Default=0m?

P04.1.42 (G) Borvérde niva 2 Valj borvardet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P04.1.43 (G) Borvdrde niva 3 Valj borvardet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m”

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.1.44 (G) Borvirde niva 4 Valj borvérdet. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) Allmént borvarde 1 Valj borvardet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Allmént borvérde 2 Valj borvrdet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Allmént borvéarde 3 Valj borvérdet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Allmént borvarde 4 Valj borvardet. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Begrénsa sparande av borvarde  Funktionen begransar antalet lagringar i internminnet. Aktiveras  Default = Nej
vid kontinuerlig skrivning av borvardet av faltbussen.
") Beroende pa motoreffekt
8.4.3 S04.2 Installning
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.2.00 (G) typ av frordning eller kontroll - Denna parameter anger om regleringen ar baserad pa Hydrovar  Default = Hydrovar
Ramps-styrning eller Pl-styrning. Se parameter i undermeny
04.2.xx
P04.2.01 (G) Omrade Vilj installningsomrade. Min=1%
Denna parameter definierar ett intervall runt bérvardet somen  Max =100 %
procentandel av borvardet. Nar det uppmétta vardet ar utanfér - Default =20 %
omradet anvinder systemet ramp 1 och 2. Nar det uppmétta
vardet ar innanfor omradet anvander systemet ramp 3 och 4.
P04.2.02 (G) Hysteres Valj installningshysteres. Min=1%
Denna parameter definierar ett intervall, runt borvardet, somar ~ Max = 100 %
en procentandel av omradet. Grénserna for hysteresintervallet  Default = 90 %
definierar véxlingen mellan accelerations- och
retardationsramper.
P04.2.06 (G) Lyfthastighet Valj det hastighetsvarde vid vilket borvardet borjar 6ka, omen  Min = P04.2.31
Iyftning har stallts in. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.2.07 (G) Linjdr lyftning Valj den linjara borvardesdkningen vid maximal hastighet, som ~ Min=0%
en procentandel av borvardet, for att kompensera for Max =200 %
friktionsforluster. Default = 0%
Okningen drlinjér och borjar frén 0% nér motorvarvtalet
motsvarar LYFTHASTIGHET, upp till LINJAR LYFTNING vid max.
motorvarvtal.
P04.2.08 (G) Kvadratisk lyftning Valj den kvadratiska brvérdesokningen vid maximal hastighet,  Min=0%
som en procentandel av barvrdet, for att kompensera for Max =999 %

friktionsforluster.

Okningen ar kvadratisk och bérjar frén 0% nar motorvarvtalet
motsvarar LYFTHASTIGHET, upp till KVADRATISK LYFTNING vid
max. motorvarvtal.

Default=10%

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.2.11 (G) Ramp 1 Vlj snabb accelerationstid. Min = 15"
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar hogre an MIN. Max = 250"
HASTIGHET och det uppmatta vardet ligger utanfor det intervall  Default = 10 X
som definieras av OMRADE.
P04.2.12 (G) Ramp 2 Valj snabb retardationstid. Min=1s"
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar hogre an MIN. Max = 250"
HASTIGHET och det uppmatta vardet ligger utanfor detintervall  Default = 10 X
som definieras av OMRADE.
P04.2.13 (G) Ramp 3 Valj langsam accelerationstid. Min=1s"
Denna ramp anvands nr det uppmatta vardet ligger inom det - Max = 999 X
intervall som definieras av OMRADE. Default=705"
P04.2.14 (G) Ramp 4 Valj 1angsam retardationstid. Min = 15"
Denna ramp anvénds nér det uppmatta vardet ligger inom det ~ Max = 999 X
intervall som definieras av OMRADE. Default=705"
P04.2.15 (G) Ramphastighet min acceleration Valj ramptid fér min. acceleration. Min=0.15"
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar lagre &n MIN. Max = 255"
HASTIGHET. Default = 2"
P04.2.16 (G) Ramphastighet min retardation Valj ramptid for min. retardation. Min=0.15"
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar lagre &n MIN. Max = 255"
HASTIGHET. Default=2s"
P04.2.21 (G) Pl-kontroll - Kp Vilj den proportionella konstanten for Pl-kontrollen Min = 0"
Max = 10000"
Default=0.5"
P04.2.25 (G) Pl-kontroll - Ti Ti &r den integrerade tidsvariabeln som anvands med Min=0s"
forstarkningen (Kp) for att stilla in Pl-regleringen (Proportional- ~ Max = 10000 5"
Integral). Default=0.55"
- Om styrsystemet ar "jaktande" (oscillerande) eller instabilt kan
du stabilisera det genom att antingen minska forstarkningen (Kp)
eller dka integraltiden (Ti).
- Om systemet ar for ldngsamt for att reagera kan du géra det mer
responsivt genom att oka forstérkningen (Kp).
P04.2.31 (G) Min. hastighet Valj pumpens min. hastighet. Min = 0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32 (G) Max. hastighet Valj pumpens max. hastighet. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm”
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Min. varvtalstid Valj hur lng tid motorn ska ga pa lagsta varvtal innan den Min=0s
stannar helt. Max =100
Denna parameter ar endast aktiv om parametern Default=1s
KONFIGURATION AV LAGSTA HASTIGHET &r instélld pa "Noll
hastighet".
") Beroende pa motoreffekt
8.4.4 S04.3 Trosklar
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.3.00 (G) Automatisk aterstallning avfel ~ Valj typ av felaterstalining. Default = Ja
0-Nej: vid fel forblir enheten stoppad i vantan pa en
felaterstélining av anvandaren.
1-Ja: enheten terstéller felet automatiskt, om majligt, upp till
maximalt fem génger pd en timme.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.3.01 (G) Tryck - Minsta troskelvarde Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.11
P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”, stannar enheten och  Max = P05.0.12
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default = 0 bar
P04.3.02 (G) Flode - Minsta troskelvarde Valj minsta troskelvarde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.21
P01.0.40 "Fordrdjning |agsta troskelvarde", stannar enheten och - Max = P05.0.22
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default = 0 I/min
P04.3.03 (G) Temperatur - Minsta Valj minsta troskelvérde: om vérdet inte nds inom parametern ~~ Min =-
troskelvérde P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde", stannar enheten och  Max = -
gerfelet "E22 Minsta troskelvérde". Default =-50°C
P04.3.04 (G) Niva - Minsta troskelvarde Valj minsta troskelvarde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.41
P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”, stannar enheten och  Max = P05.0.42
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default=0m
P04.3.05 (G) Allmént - Minsta troskelvarde ~ Valj minsta troskelvarde: om vardet inte nds inom parametern ~ Min = P05.0.51
P01.0.40 "Férdréjning lagsta troskelvarde", stannar enheten och - Max = P05.0.52
ger felet "E22 Minsta troskelvarde". Default = P05.0.51
P04.3.10 (G) Fordrdjning lagsta troskelvarde Valj tidsfordrojning for skydd mot lagsta troskelvérde. Min=1s
Denna fordrdjning ar den tid som systemet har pa sig attnd det ~ Max =100
lagsta troskelvardet: om det inte nds stannar enheten och ger ~ Default=2s
felet "E22 Minsta troskelvarde".
P04.3.11 (G) Fordrdjning vid vattenbrist Vilj tidsfordrdjning for skydd mot vattenbrist (LOW). Min=1s
Denna fordrdjning ar den tid som forflyter mellan 6ppningenav Max =100
LOW-kontakten och den faktiska aktiveringen av felet "E21 Inget  Default=2s
vatten (LOW)".
8.4.5 S04.4 Testkdrning
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.4.01 (G) Testkdringens varvtal Valj motorvarvtal for testkérningen. Min = 0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm"”
P04.4.02 (G) Testkdrningens timeout Valj tiden som ska forflyta innan testkérningen startar. Min=0h
Pumpen férinte vara i drift den instdllda tiden i denna parameter Max=255h
foratt testkorningen ska startas. For att TESTKORNINGEN skafd ~ Default=100h
kdras méste den digitala START/STOP-ingdngen vara stingd.
P04.4.03 (G) Testkdrningstid Valj testkdrmingens varaktighet. Min=0s
Max =180
Default =55
P04.4.05 Testkorningens kommando ~ Valj ON for att starta testkorningen manuellt. Default = Av
") Beroende pa motoreffekt
8.4.6 S04.5 Borvardesforskjutning
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.5.01 (G) Funktion for Valj typ av funktion for borvardesforskjutning. Default = Av

horvardesforskjutning

0-Av: funktionen for borvardesforskjutning ar inaktiverad.

1-SSV1: funktionen for bérvardesforskjutning ar aktiverad och
endast SSV1 (varde 1 for borvardesforskjutning) anvands.

2-S5V2: funktionen for borvardesforskjutning ar aktiverad och
endast SSV2 (varde 2 for borvardesforskjutning) anvands.

3-Full: funktionen for borvardesforskjutning ar aktiverad och bade
SSV1 och SSV2 anvénds.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.5.02 (G) Ingdng for Valj den storhet som anvands som referens for funktionenfor -~ Default = Tryck for
hérvardesforskjutning bérvardesforskjutning. hérvardesforskjutning
0-Tryck for borvardesforskjutning: den analoga ingang som ar
installd pa Tryck for borvardesforskjutning.
1-Tryck: den analoga ingang som &r installd pa Tryck.
2-Flode: den analoga ingang som ar instdlld pa Flode.
3-Temperatur: den analoga ingang som dr installd pa Temperatur.
4-Niva: den analoga ingdng som &r installd pd Niva.
5-Allmént: den analoga ingang som ar installd pa Allmant.
P04.5.05 (G) VARDE 1 for Vlj det dnskade borvardet for den forsta sektionen av funktionen Min = -
horvardesforskjutning for borvardesforskjutning. Max = -
Default=10
P04.5.06 (G) VARDE 2 for Vlj det dnskade borvardet for den andra sektionen av funktionen Min = -
héwvardesforskjutning for borvardesforskjutning. Max = -
Default =10
P04.5.10 (G) Bovardesforskjutning X 1 Vilj ingangsvardet for borvardesforskjutning vid vilket vérde 1for Min = -
borvardesforskjutning borjar forskjutas mot bérvardet. Max = P04.5.11
Default=10
P04.5.11 (G) Borvardesforskjutning X 2 Valj ingéngsvardet for borvardesforskjutning vid vilket borvérdet  Min = P04.5.10
anvands. Max = P04.5.12
Default=10
P04.5.12 (G) Borvardesforskjutning X 3 Valj ingangsvardet for borvardesforskjutning vid vilket borvérdet  Min = P04.5.11
bérjar forskjutas mot varde 2 for borvardesforskjutning. Max = P04.5.13
Default =0
P04.5.13 (G) Borvardesforskjutning X 4 Vilj ingangsvardet for borvardesforskjutning vid vilket vérde 2 for Min = P04.5.12
barvérdesforskjutning anvénds. Max = -
Default=10

8.4.7 S04.6 Rorfyllning

Kontrollera hydraulsystemets fylining nér det inte &r trycksatt, fér att undvika vattenslag.

Nér funktionen &r aktiverad startar den om det uppmaétta trycket ar under tréskelvérdet fér

rérfyllning och nagot av féljande intréffar:

e Enheten ar tillkopplad

e Start/stopp-kontakten vaxlar fran éppen till stangd

* Enheten arinstalld pd ON

e Ettfel aterstélls.

Nar funktionen &r aktiv kdrs enheten med lagsta hastighet under rérfyliningens stabiliseringstid

och trycket 6vervakas:

e Om trycket &r konstant under stabiliseringstiden dkas hastigheten med vérdet fér 5kning
av rérfyliningshastigheten och trycket 6vervakas igen under ytterligare en stabiliseringstid
osv.

e Om trycket inte &r konstant 6kas inte hastigheten

e Om rérfyliningens tréskelvérde uppnas under rérfyliningstiden, vaxlar enheten till instélld
standard styrning.

Parametern for rérfyliningsfunktionen gor det majligt att inaktivera funktionen eller vélja status

fér enheten om rérfyliningens tréskelvérde inte uppnas inom rérfyliningstiden.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.6.01 (G) Rorfyliningsfunktion Med denna parameter kan du inaktivera rorfyliningsfunktionen  Default = Inaktiverat
eller valja enhetens status om rorfyliningens trskelvarde inte
uppnas.
O-Inaktiverad: rorfyliningsfunktionen &r inaktiverad.
1-Larm: om rérfyliningsfunktionen inte fungerar genereras larmet
A29 Rérfyliningslarm och enheten fortsétter sin funktion.
2-Fel: om rorfyliningsfunktionen inte fungerar genereras felet
E29 Fel vid fyllning av ror och enheten stannar.
Nar rorfyliningsfunktionen kors & Minsta tréskelvarde inaktiverat.
P04.6.03 (G) Rorfyliningens troskelvarde  Valj det tryck som systemet maste uppné for att avsluta Min = P05.0.11
rorfyliningsfunktionen. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
P04.6.05 (G) Rorfyliningstid Vdlj den maximala tid som ges till rorfylIningsfunktionen foratt ~ Min=0s
uppna RORFYLLNINGENS TROSKELVARDE. Max =999 s
Default =180
P04.6.06 (G) Max. rorfyliningspumpar Vlj antalet pumpar som ska kdras samtidigt under Min =1
rorfyliningsfunktionen. Max = P06.0.02
Default =1
P04.6.10 (G) Rorfyllnings stabil tid Valj den tid som enheten ska kontrollera om det uppmatta trycket Min=1s
ar stabilt. Trycket anses vara stabilt om dess vdrde ligger inom det Max = P04.6.05
OMRADE som beraknats pa borvardet, centrerat pa det uppmatta Default =5
trycket i borjan av aktuell stabil tid.
P04.6.15 (G) Rorfylinings hastighetssteg Valj hur mycket hastighet, i procent av den maximala Min=5"%

hastigheten, som enheten ska ldgga till den aktuella hastigheten Max =100 %
om det uppmatta trycket r stabilt under RORFYLLNINGS STABIL  Default=10%
TID.
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8.5 MOS5 Installningar for 1/0

8.5.1 S05.0 Matomraden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.0.00 Kéllans aktuella varde Valj ingang for det styrda vardet. Default = Auto Al

0-Auto Al: det faktiska vérdet forknippas automatiskt med den
analoga ingéng som arinstalld pa kontrolldgets styrda volym.
1-Delta Al: det faktiska vérdet motsvarar den absoluta skillnaden
mellan tvd analoga ingangar som dr installda pa kontrollagets
styrda volym.

2-Auto Al - Lag: det faktiska vardet motsvarar det lagsta vérdet for
de analoga ingangar som ar instéllda pd kontrollagets styrda
volym.

3-Auto Al - Hog: det faktiska vérdet motsvarar det hogsta vérdet
for de analoga ingdngar som &r instéllda pa kontrolldgets styrda
volym.

4-Val av DI: det analoga vérdet valjs via den digitala ingangens
status som ar installd pa funktion "sensorval 1/2".

P05.0.01 Stélldon - nollvarde Vilj nollvardet for terkopplingssensom fér reglering. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm

P05.0.02 Stélldon - full skala Vilj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P05.0.11 (G) Tryck- nollvarde Vilj nollvardet for aterkopplingssensorm for reglering. Min = -5 bar"
Max = 10 bar"
Default = 0 bar"

P05.0.12 (G) Tryck - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom for reglering. Min = 0 bar)
Max = 100 bar"
Default =10 bar"

P05.0.21 (G) Flode - nollvarde Vilj nollvardet for aterkopplingssensor for reglering. Min = 0 l/min”)
Max = 9999 l/min"
Default = 0 l/min®

P05.0.22 (G) Fléde - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom for reglering. Min = 0 l/min”
Max = 9999 I/min"
Default = 100 /min”)

P05.0.31 (G) Temperatur - nollvarde Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32 (G) Temperatur - full skala Vilj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
Max = 9999 °C

Default = 100°C

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.0.41 (G) Niva - nollvarde Vilj nollvardet for aterkopplingssensorm for reglering. Min =-999 m"
Max = 9999 m"
Default=0m"
P05.0.42 (G) Nivd - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom for reglering. Min =-999 m"
Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Allmént - nollvarde Vilj nollvardet for aterkopplingssensom for reglering. Min =-1000
Max = 1000
Default=10
P05.0.52 (G) Allmént - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom for reglering. Min =-1000
Max = 1000
Default = 100
P05.0.61 (G) SPS Tryck- nollvérde Vilj nollvardet for tryckgivaren som anvands for funktionenfor ~ Min = -1 har
borvardesforskjutning. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) SPS Tryck - full skala Valj full skala for tryckgivaren som anvands for funktionen fér ~ Min = 0 bar
borvardesforskjutning. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") Beroende pa motoreffekt

8.5.2 S05.1 Analoga ingangar

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P05.1.01

Analog ingang 1, Funktion

Valj funktion for den analoga ingangen.

0-Av: den analoga ingdngen &r inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare éransluten till den analoga ingangen.
2-Borvarde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingdngen.

3-Flade: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
4-Temperatur: en temperaturgivare dr ansluten till den analoga

ingdngen.

5-Nivd: en nivagivare &r ansluten till den analoga ingangen.
6-Allmant: en allman ingang &r ansluten till den analoga
ingéngen.

Default = Tryck

7-Borvérdesforskjutning: en ingang som anvands for funktionen
for borvardesforskjutning ar ansluten till den analoga ingangen.

P05.1.02 Analog ingdng 1, typ Val typ av analog signal som dr ansluten till den analoga Default = 4+20 mA

ingangen.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3210V
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P05.1.11 Analog ingang 2, Funktion Vilj funktion for den analoga ingangen. Default = Av

0-Av: den analoga ingangen ar inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare éransluten till den analoga ingangen.
2-Borvérde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingdngen.

3-Flade: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
4-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den analoga
ingéngen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga ingangen.
6-Allmant: en allman ingang &r ansluten till den analoga
ingéngen.

7-Borvardesforskjutning: en ingang som anvands for funktionen
for borvardesforskjutning ar ansluten till den analoga ingangen.

P05.1.12 Analog ingang 2, typ Val typ av analog signal som aransluten till den analoga Default = 4+20 mA
ingangen.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
P05.1.21 Analog ingang 3, Funktion Vilj funktion for den analoga ingangen. Default = Av

0-Av: den analoga ingangen ar inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare éransluten till den analoga ingangen.
2-Borvérde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingdngen.

3-Flade: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
4-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den analoga
ingngen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga ingangen.
6-Allmant: en allman ingang &r ansluten till den analoga
ingdngen.

7-Borvardesforskjutning: en ingang som anvands for funktionen
for borvardesforskjutning ar ansluten till den analoga ingangen.

P05.1.22 Analog ingang 3, typ Val typ av analog signal som aransluten till den analoga Default = 4+20 mA
ingangen.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3210V
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P05.1.31 Analog ingang 4, Funktion Valj funktion fér den analoga ingangen. Default = Av

0-Av: den analoga ingéngen &r inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare éransluten till den analoga ingangen.
2-Borvérde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingdngen.

3-Flade: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
4-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den analoga
ingéngen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga ingangen.
6-Allmant: en allman ingang &r ansluten till den analoga
ingéngen.

7-Borvardesforskjutning: en ingang som anvands for funktionen
for borvardesforskjutning ar ansluten till den analoga ingangen.

P05.1.32 Analog ingang 4, typ Val typ av analog signal som aransluten till den analoga Default = 4+20 mA
ingangen.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3210V
P05.1.50 Typ av analogt styrdon Vilj den typ av styrdonsprofil som ska anvéndas nér bérvardet for Default = Hydrovar HVL
styrdonslaget &r instéllt pa analog ingang.

0-Hydrovar HVL: profilen &r samma som anvands i Hydrovar HVL,
se motsvarande diagram.
1-Manuell: profilen kan justeras via de avsedda parametrarna.
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8.5.3 S05.2 Digitala ingangar

Parameter ~ Typ  Namn Beskrivning Virde
P05.2.03 Digitalingang 3, Valjfunktion for den digitala ingangen. Default = Endast kérning
Funktion

O-Inaktiverad: funktionen anvéands inte

1-Bérvardesvaxling: anvand den digitala ingangen for att véxla mellan brvarden.
2-Sensorval 1/2: anvand den digitala ingdngen for att véxla mellan analog givare 1
och analog givare 2.

3-Min. hastighet: sting den digitala ingdngen for att kora motorn med lagsta varvtal.
4-Max. hastighet: sting den digitala ingdngen for att kora motorn med hdgsta
varval.

5-Endast kdming: stang den digitala ingdngen for att kdra motorn med hdgsta
varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

¢-Aterstallning av fel: sting den digitala ingangen for att terstalla feltillstandet.
7-Externt fel: ppna den digitala ingdngen for att aktivera feltillstandet "E16 Externt
fel for digital ingang".

8-Externt larm: dppna den digitala ingangen for att aktivera larmtillstandet "A16
Externt larm for digital ingéng".

9-Val av parameteruppsattning: Stang den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning

10-External Drive Error: Oppna den digitala ingéngen for att aktivera feltillstandet
"E80 External VFD (variable frequency drive) error"

11-Externt frekvensomriktarlarm: Oppna den digitala ingangen for att aktivera
larmtillstandet "A80 Externt VFD (variabel frekvensomriktare) larm"

P05.2.04 Digitalingang 4, Valjfunktion for den digitala ingangen. Default = Externt VFD-fel
Funktion

O-Inaktiverad: funktionen anvéands inte

1-Bérvardesvaxling: anvand den digitala ingangen for att véxla mellan brvarden.
2-Sensorval 1/2: anvand den digitala ingdngen for att véxla mellan analog givare 1
och analog givare 2.

3-Min. hastighet: sting den digitala ingdngen for att kdra motorn med lagsta varvtal.
4-Max. hastighet: sting den digitala ingdngen for att kora motorn med hdgsta
varval.

5-Endast kdming: stang den digitala ingdngen for att kdra motorn med hdgsta
varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

¢-Aterstallning av fel: sting den digitala ingangen for att terstalla feltillstandet.
7-Externt fel: ppna den digitala ingdngen for att aktivera feltillstandet "E16 Externt
fel for digital ingang".

8-Externt larm: dppna den digitala ingangen for att aktivera larmtillstandet "A16
Externt larm for digital ingéng".

9-Val av parameteruppsattning: Stang den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning

10-External Drive Error: Oppna den digitala ingéngen for att aktivera feltillstandet
"E80 External VFD (variable frequency drive) error"

11-Externt frekvensomriktarlarm: Oppna den digitala ingangen for att aktivera
larmtillstandet "A80 Externt VFD (variabel frekvensomriktare) larm"
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Parameter ~ Typ  Namn Beskrivning Varde
P05.2.05 Digital ingang 5, Valj funktion for den digitala ingangen. Default = Inaktiverat
Funktion

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte

1-Bérvardesvaxling: anvand den digitala ingangen for att véxla mellan borvarden.
2-Sensorval 1/2: anvand den digitala ingdngen for att véxla mellan analog givare 1
och analog givare 2.

3-Min. hastighet: sténg den digitala ingdngen for att kdra motorn med ldgsta varvtal.
4-Max. hastighet: sting den digitala ingdngen for att kdra motorn med hdgsta
varval.

5-Endast kdming: stang den digitala ingdngen for att kdra motorn med hdgsta
varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

6-Aterstallning av fel: sting den digitala ingangen for att aterstalla feltillstandet.
7-Externt fel: ppna den digitala ingdngen for att aktivera feltillstandet "E16 Externt
fel for digital ingang".

8-Externt larm: dppna den digitala ingangen for att aktivera larmtillstandet "A16
Externt larm for digital ingang".

9-Val av parameteruppsattning: Stang den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning

10-External Drive Error: Oppna den digitala ingdngen for att aktivera feltillstandet
"E80 External VFD (variable frequency drive) error"

11-Externt frekvensomriktarlarm: Oppna den digitala ingangen for att aktivera
larmtillstandet "A80 Externt VFD (variabel frekvensomriktare) larm"

P05.2.13 Digital Input 3 Logic  Denna parameter stéller in den digitala ingangsaktiveringslogiken. Default = Normal
0-Normal: aktivom den digitala ingdngen ar stangd.
1-omvénd: aktivom den digitala ingdngen ar dppen.

P05.2.14 Digital ingdng 4 Denna parameter stéller in den digitala ingangsaktiveringslogiken. Default = Normal
logik 0-Normal: aktivom den digitala ingdngen &r stangd.
1-omvand: aktivom den digitala ingdngen ar dppen.

P05.2.15 Digital Input 5 Logic  Denna parameter stéller in den digitala ingangsaktiveringslogiken. Default = Normal

0-Normal: aktivom den digitala ingdngen ar stangd.
1-omvand: aktivom den digitala ingdngen ar dppen.
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8.5.4 S05.3 Analog utgang

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P05.3.01 Analog utgang, Funktion Valj funktion for den analoga utgangen. Default = Motorvary

0-Faktiskt varde: den analoga utgangen aterger aktuellt uppmatt
varde.

1-Faktiskt erford. varde: den analoga utgangen aterger faktiskt
erforderligt varde.

2-Motorvarvtal: den analoga utgdngen dterger motorvarvtalet.
3-Motorns belastning: den analoga utgangen aterger
motoreffekten.

4-Motorstrém: den analoga utgangen aterger motorns faktiska
stromforbrukning.

5-AN1 Varde: den analoga utgangen aterger avlast varde pa
analogingang 1.

6-AN2 Varde: den analoga utgangen aterger avlast varde pa
analog ingang 2.

7-AN3 Vérde: den analoga utgangen aterger avlast varde pa
analog ingang 3.

8-AN4 Vérde: den analoga utgangen aterger avlast varde pa
analog ingang 4.

9-Temperatur: den analoga utgangen aterger uppmatt varde for
vatsketemperatur.

10-Flgdeshastighet: den analoga utgangen dterger uppmatt
flode.

11-Ingangsvérde SPS: den analoga utgdngen aterger aktuellt
varde for analog ingéng for funktion for borvardesforskjutning.

P05.3.02 Analog utgang, Typ Valj typ av analog utgang. Default = 4+20 mA

0-0+20mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V
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8.5.5 S05.4 Digitala utgangar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P05.4.01 Rela 1, Funktion Vilj funktion for reldet. Default = Fel

0-Av: reldet &r inaktiverat

1-Effekt: reldet &r aktivt ndr enheten &r ansluten till elnatet.

2-| drift: reldet ar aktivt nar motorn ar igéng.
3-Motoruppvarmning: reldet ar aktivt ndr
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

4-Fel: reldet ar aktivt nar inget fel &r aktivt.

5-Larm ellerfel: reldet &r aktivt néringet larm eller fel &r aktivt.
6-Pé: reldet ar aktivt nar enheten &r i status P (inte i drift men
redo for drift).

7-Mterstallning av fel: relet ar aktivt nar parametern "Automatisk
aterstdlining av fel" r installd pa "Ja" och det maximala antalet
automatiska aterstallningar har uppnatts.

P05.4.02 Reld 2, Funktion Vilj funktion for reldet. Default = | drift

0-Av: reldet &r inaktiverat

1-Effekt: reldet &r aktivt ndr enheten &r ansluten till elnatet.

2-1 drift: reldet ar aktivt nar motorn ar igéng.
3-Motoruppvarmning: reldet ar aktivt ndr
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

4-Fel: reldet ar aktivt nar inget fel &r aktivt.

5-Larm ellerfel: reldet &r aktivt néringet larm eller fel &r aktivt.
6-Pé: reldet ar aktivt nar enheten &r i status P (inte i drift men
redo for drift).

7-Mterstallning av fel: relaet ar aktivt nar parametern "Automatisk
aterstdlining av fel" r installd pa "Ja" och det maximala antalet
automatiska aterstallningar har uppnatts.
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8.5.6 S05.8 Kalibreringar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vérde
P05.8.01 Analog ingang 1, offset Vilj forskjutning vid nollvarde for analog ingang. Min =-100
Max =100
Default=10
P05.8.02 Analog ingang 1, forstarkning ~ Valj forstarkning for analog ingng. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.11 Analog ingang 2, offset Vil forskjutning vid nollvarde fér analog ingang. Min =-100
Max =100
Default=10
P05.8.12 Analog ingang 2, forstérkning V] forstarkning for analog ingang. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.21 Analog ingang 3, offset Vil forskjutning vid nollvarde fér analog ingang. Min =-100
Max =100
Default =0
P05.8.22 Analog ingang 3, forstérkning V] forstarkning for analog ingang. Min=0
Max=1.5
Default = 1
P05.8.31 Analog ingang 4, offset Vilj forskjutning vid nollvarde for analog ingang. Min =-100
Max =100
Default =0
P05.8.32 Analog ingang 4, forstarkning  Valj forstarkning for analog ingang. Min=0
Max=1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 OFFSET-parametern &r en additiv konstant som appliceras pa den  Min = -100 mA
analoga utsignalen och forskjuter hela utmatningsomradet. Max = 100 mA
Justering av OFFSET korrigerar for nollpunkisfel i utsignalen Default = 0 mA
P05.8.45 GainAQ 1 GAIN-parametern ar en multiplikator som appliceras pa den Min=0
analoga utgangssignalen, som styr lutningen pa utgangen. Max = 1.5
Justering av GAIN korrigerar for skalningsfel i utsignalen. Default =1

72 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

8.6 M06 Multipump

8.6.1 S06.0 Konfiguration

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.0.01 (G) Systemkonfiguration Valj systemkonfiguration. Default = Enskild pump
0-Enskild pump: enheten ar installd for att arbeta ensam, utan
interaktioner med andra enheter.
1- Seriell kaskad: i denna konfiguration arbetar flera enheter
tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet. Endast den senast
startade enheten varierar sin hastighet, medan de enheter som
redan arigdng arbetar med max. hastighet.
2-Synkron kaskad: i denna konfiguration arbetar flera enheter
tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet. Alla enheter som
kors arbetar med samma variabla hastighet.
P06.0.02 (G) Max. enheter Valj det maximala antalet enheter som kan kdras samtidigtiett ~ Min =1
flerpumpsystem. Max = -
Default =6
P06.0.03 Adress for flera pumpar Vilj pumpadress i ett flerpumpsystem. Min =1
| ett flerpumpsystem har varje enhet en unik adress, med ett Max = -
virde fran 1 till 8. Default = 1
P06.0.04 (R) Karta ver flerpumpsystem Visar kartan dver enheterna som kan ingd i flerpumpsystemet.
P06.0.05 (R) Flerpumpsystemets prioritet  Visar flerpumpsystemets prioritet.

8.6.2 S06.1 Installning

Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P06.1.11 (G) Tryck - 6kningsvarde

Vilj den faktiska Gkningen av vardet for flerpumpsystemet. Min = 0 bar)

Detta varde, tillsammans med den faktiska 6kningen av vardet, ~ Max = P05.0.12
kommer att anvindas for att berikna det effektiva erforderliga  Default = 0.35 bar”)
virdet i ett flerpumpsystem.

") Beroende pa motoreffekt
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P06.1.12 (G) Tryck - minskningsvarde Valj den faktiska minskningen av vérdet for flerpumpsystemet. ~ Min = 0 bar”
Detta varde, tillsammans med den faktiska minskningen av Max = P05.0.12
virdet, kommer att anvéndas for att berakna det effektiva Default = 0.15 bar*)
erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.21 (G) Flode - okningsvérde Vilj den faktiska 5kningen av vérdet for flerpumpsystemet. Min = 0 l/min”
Detta vérde, tillsammans med den faktiska dkningen av vérdet, ~ Max = P05.0.22
kommer att anvéndas for att berdkna det effektiva erforderliga  Default = 0.35 I/min®
vardeti ett flerpumpsystem.

P06.1.22 (G) Flode - minskningsvarde Valj den faktiska minskningen av vérdet for flerpumpsystemet. ~ Min = 01/min®
Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Max = P05.0.22
virdet, kommer att anvéndas for att berdkna det effektiva Default = 0.15 l/min”
erforderliga vérdet i ett flerppumpsystem.

P06.1.31 (G) Temperatur - 8kningsvarde Vilj den faktiska Gkningen av vérdet for flerpumpsystemet. Min=0°C
Detta varde, tillsammans med den faktiska 6kningen av vardet, ~ Max = P05.0.32
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Default=1.5°C
virdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.32 (G) Temperatur - minskningsvarde  Vélj den faktiska minskningen av vérdet for flerpumpsystemet. ~ Min=0°C
Detta varde, tillsammans med den faktiska minskningen av Max = P05.0.32
virdet, kommer att anvéndas for att berakna det effektiva Default=1.5°C
erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.41 (G) Niva - 8kningsvarde Vilj den faktiska Skningen av vérdet for flerpumpsystemet. Min=0m"

Detta vérde, tillsammans med den faktiska dkningen av vérdet, ~ Max = P05.0.42
kommer att anvindas for att berékna det effektiva erforderliga  Default = 0.35 m"
vardeti ett flerpumpsystem.

P06.1.42 (G) Nivé - minskningsvarde Valj den faktiska minskningen av vérdet for flerpumpsystemet. ~ Min =0 m"

Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Max = P05.0.42
virdet, kommeratt anvéndas for att berdkna det effektiva Default=0.15m"
erforderliga vérdet i ett flerppumpsystem.

P06.1.51 (G) Allmant - okningsvarde Vilj den faktiska Gkningen av vérdet for flerpumpsystemet. Min=0
Detta varde, tillsammans med den faktiska 6kningen av vardet, ~ Max = P05.0.52
kommer att anvandas for att berdkna det effektiva erforderliga  Default = 1.5
virdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.52 (G) Allmént - minskningsvarde Vilj den faktiska minskningen av vérdet for flerpumpsystemet. ~ Min=0
Detta varde, tillsammans med den faktiska minskningen av Max = P05.0.52
virdet, kommer att anvéndas for att berakna det effektiva Default=1.5

erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.

") Beroende pa motoreffekt

74

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.1.61 (G) Hastighet for aktivering avflera  Valj onskad aktiveringshastighet for foljande pumpar. Min = P04.2.31
pumpar Ndsta pump startar ndr féljande villkor &r uppfyllda: Max = P04.2.32
- motorvarvtalet uppndr HASTIGHET FOR AKTIVERING AV FLERA  Default = 3000 rpm”)
PUMPAR o )
- det faktiska vardet sjunker under BORVARDE-MINSK.VARDE.

P06.1.71 (G) Synkron gréns Vilj hastighetsgrans for flera pumpar i synkron kaskad. Min = 0 rpm"
Pumpen med prioritet P2 stangs av om dess hastighet Max = 3600 rpm"
understiger detta vérde. Default = 840 rpm*

P06.1.72 (G) Synkront omrdde Vilj hastighetsomrade for flera pumpari synkron kaskad. Min =0 rpm
Pumpen med prioritet P3 sténgs av ndr dess hastighet Max = P04.2.32

understiger SYNKRON GRANS + SYNKRONT OMRADE. Pumpen  Default = 150 rpm
med prioritet P4 stangs av nar dess hastighet understiger
SYNKRON GRANS + 2 x SYNKRONT OMRADE 0.5.v.

P06.1.81 (G) Intervall for automatisk Vilj timeout for automatisk omkoppling: det aktiverar en Min=0h
omkoppling automatisk omkoppling av MASTER-pumpen och hjélppumparna. Max=250h
Efter denna timeout blir ndsta pump MASTER-pump och réknaren Default = 24 h
startar om. Det ger ett jamnt slitage och gor att driftstimmarna
fordelas jamnt mellan alla pumparna. Omkopplingsintervallet ar
aktivt s lainge MASTER-pumpen inte stannar.

") Beroende pa motoreffekt

8.7 MO07 Vaxelriktare

8.7.1 S07.1 Hoppa 6ver hastighetsfunktion

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P07.1.01 (G) Hoppa dver central hastighet  Valj mitten av det hastighetsband som motorn ska undvika. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02 (G) Hoppa dver hastighetsomrade  Valj mitten av det hastighetsintervall som motorn ska undvika. ~ Min=0rpm
Max = 300 rpm

Default = 0 rpm

") Beroende pa motoreffekt

8.7.2 S07.9 Smart Controller

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P07.9.01 (G) Motorns effektomrade Valj det "motoreffektomrade” du styr. Baserat pa detta val Default = Motor <= 5kW
kommer en standarduppsattning parameter att tillaimpas.

Motor <= 5kW

5kW < Motor <= 11kW
11kW < Motor <= 22kW
22kW < Motor <= 90kW
Motor > 90kW
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8.8 M08 Kommunikation

8.8.1 S08.0 Portar

Parameter  Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P08.0.01

Kom 1, Funktion

Valj funktion for kommunikationsport 1 (RS 485.1).

0-Inaktiverad: kommunikationsporten &r inte aktiv.
1-Modbus RTU: det valda protokollet & MODBUS RTU och
enheten fungerar som Modbus slave.

2-BACnet MS/TP: det valda protokollet &r BACnet MS/TP.
3-Multipump: det valda protokollet &r Hydrovar X Multipump.

Default = Multipump

P08.0.02

Kom 2, Funktion

Valj funktion fér kommunikationsport 2 (RS 485.2).

0-Inaktiverad: kommunikationsporten &r inte aktiv.
1-Modbus RTU: det valda protokollet & MODBUS RTU och
enheten fungerar som Modbus slave.

2-BACnet MS/TP: det valda protokollet &r BACnet MS/TP.

Default = Modbus RTU

8.8.2 S08.1 Modbus RTU

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P08.1.01 Modbus RTU-adress Vdlj enhetens adress i Modbus RTU-nétverket. Min =0
Max =127
Default = 1
P08.1.02 Modbus RTU Vilj enhetens natverkshastighet for att matcha Default = 115200
dverforingshastighet dverforingshastighet for Modbus RTU master.
P08.1.08 Modbus RTU-format Vlj enhetens nétverksformat for att matcha formatet for Modbus  Default = 8N
RTU master.
8.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac-adress Vdlj enhetens adress i RS-485-ndtverket. Min=0
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 BACnet MS/TP Vilj enhetens nétverkshastighet for att matcha Default = 38400
dverforingshastighet dverforingshastighet for andra BACnet MS/TP-enheter i ntverket.
P08.2.03 BACnet MS/TP-format Vlj enhetens natverksformat for att matcha formatet forandra -~ Default = 8N
BACnet MS/TP-enheter i natverket.
P08.2.04 BACnet MS/TP-enhetens Id Valj BACnet MS/TP-enhetens ID Min =-
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master Valj maximalt antal master for BACnet MS/TP Min = P08.2.01
Max =127
Default = 127
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8.8.4 S08.3 Tradldés kommunikation

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P08.3.01 Aktivera tradlos kommunikation Valj aktivering av den tradldsa kommunikationstjansten. Default = P3

0-Av: den tradlésa kommunikationen &r inaktiverad och enheten
kan inte anslutas till en smarttelefon

1-Pa: den tradlésa kommunikationen ar aktiverad och enheten
kan anslutas till en smarttelefon med den dartill avsedda appen
igang.

8.9 M09 Allmanna installningar

8.9.1 S09.0 Platsbestédmning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P09.0.01 Sprak Vilj sprak for displayen. Default = English
P09.0.11 (G) Datum Vlj enhetens kalenderdatum.

P09.0.12 (G) Tid Stall in enhetens klocka.

8.9.2 S09.1 Display

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P09.1.01 Displayens energisparfunktion  Valj status for displayens energisparfunktion. Default = P3

0-Av: enheten uppratthaller alltid displayen aktiv.
1-Pa: enheten slacker ned displayen efter att
ENERGIBESPARINGSTIDEN har forflutit.

P09.1.02 Energibesparingstid Valj den tid i minuter som maste gé frdn den senaste tgédrden ~ Min=60's
med tangentbordet innan displayen slacks ner. Max = 36005
Default = 600 s
P09.1.10 Displayens inriktning Valj displayens inriktning. Default = Klockan 6"
0-KLOCKAN é: displayen har korrekt inriktning fér en horisontell
pump.
1-KLOCKAN 12: displayen har korrekt inriktning for en vertikal
pump.
P09.1.11 Max decimaler Stéll in maximalt antal decimalpunkter for vérdena som ska visas  Min =0
pa startsidan. Max =3
Default =3
") Beroende pa motoreffekt
8.9.3 S09.2 Parameterprofiler
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P09.2.01 (G) Valj aktiv parameteruppsattning Valj den parameteruppséttning som ska aktiveras. Default =
Parameteruppsattning 1
P09.2.02 Spara aktiv Spara aktuell parameteruppsattning Default = Vénta pa lagring
parameteruppsattning
P09.2.03 Ladda parameteruppsattning  Ladda standardparameteruppsattning Default = Vénta pa laddning
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8.9.4 S09.3 Standardinstéllningar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P09.3.01 Aters. fellogg Valj JAfor att aterstélla felloggen. Default = Nej
P09.3.02 Aterstillning drifttid Valj JAfor att aterstélla drifttidsraknaren. Default = Nej
P09.3.03 Aterstallning motorvarvsraknare Valj JA for att aterstilla motorvarvsraknaren. Default = Nej
P09.3.05 Rterstallning fabrik Valj JA for att dterstlla enheten till de fabriksinstéllda Default = Nej

standardparametrarna.

P09.3.06 (G) Idrifttagning slutford Vlj om Genie-proceduren &r slutford. Default = Nej
P09.3.07 Rterstallning av lista dver Vlj Ja for att aterstalla Bluetooth-listan dver bundna enheter.  Default = Nej

bundna enheter
P09.3.10 Uppgradera kontrollkort Ladda ner konfigurationsfilen fran HMI till kontrollkortet Default = Nej

8.9.5 S09.4 Sakerhet

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P09.4.01 Inmatning av [8senord Mata in ldsenordet. Det fabriksinstéllda anvéndarlosenordetdr ~ Min =0
66. Max = 999
Default =0
P09.4.02 (R) Utloggning Logout
P09.4.03 Stall in l6senord Stéll in ett nytt [dsenord. Losenordet kravs for att komma at Min=0
menyn. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Knapplas Vlj aktivering av knapplaset. Default = Nej

Foljande val & mdjliga:

0-Nej: knapparna ar alltid aktiva.

1-Ja: ndr energibesparingstiden har forflutit Iases pilknapparna
och knappen for tradls kommunikation. PA/AV-knappen &r
fortfarande aktiv.

2-Ja- Losenord: ndr energibesparingstiden har forflutit lases alla
knappar. Du méste mata in losenordet for att ldsa upp knapparna.
Observera: ven PA/AV-knappen ar lést och det rekommenderas
dérfor att anvanda en extern Start/Stopp-kontakt.

8.9.6 S09.5 Kloning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P09.5.01 Start Om du startar KLONINGEN laddar du ner den fasta programvaran Default = Nej
for denna specifika enhet pa alla andra enheter som ar anslutna.
Processen kommer att utforas oberoende av att den har enhetens
firmwareversion ar mer eller mindre av de andra enheterna.

P09.5.02 (R) Fast programvaruversion Visar den kumulativa versionen av enhetens fasta programvara.

P09.5.03 (R) Framsteg Detta vdrde visar procentandelen av KLONINGENS fortskridande
nar processen har startat
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9 Modbus RTU

9.1 Kommunikation

Enheten anvdander det seriella grénssnittet RS485, som definierar:

Anslutningsstiften

Ledningsdragningen

Signalnivaerna

Overféringshastigheter

Paritetskontrollen.

Styrenheter kommunicerar med en master-klient-I6sning, dér endast master kan initiera en
overforing, eller polling. De andra enheterna (klienterna) svarar genom att férse master med
de begérda uppgifterna eller genom att avsluta den atgérd som begérts i fragan.

9.2 Overféring

Funktionen stdds inte.

9.3 Dataskydd

Standard Modbus seriella ndtverk anvander tva typer av felkontroller:

e Paritetskontroll (jamn eller udda), som valfritt kan tillampas pa varje tecken.

e Lingsgaende redundanskontroll (nedan kallad LRC) eller cyklisk redundanskontroll (nedan
kallad CRC) som tillampas pa hela meddelandet.

Bada kontrollerna genereras i masterenheten och tillampas pa meddelandets innehall fore

overfdringen.

Klientenheten kontrollerar varje tecken och hela meddelanderamen under mottagningen.

9.4 Protokollets 6verféringslagen

De data som hanteras av enheten kan nads med hjalp av Modbus virtuella minne, som bestar av
Holding Registers for alla varden.

Vid instéllning av parametrarna i menyn S08.0 Portar, ar Modbus RTU-protokollets
overforingslage tillgangligt.

Kommunikationsparametrar for serieport:

e P08.0.01 Adress

e P08.0.02 Overféringshastighet

e P08.0.08 Format

maste valjas i enlighet med natverkskonfigurationen.

OBS:
Lages- och serieparametrarna maste vara desamma for alla enheter i Modbus-né&tverket.

Vid instéllning av parametern P08.0.08 Format finns féljande lagen tillgdngliga:
e 8N1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet

e 8N2 1 startbit, 8 databitar, 2 stoppbitar, ingen paritet

e 8E1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, jamn paritet

e 801 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, udda paritet.
Standardkonfigurationen fér den seriella porten ar:

e P08.0.01 Adress=1

e P08.0.02 Overféringshastighet=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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9.5 Funktionskoder som stéds

9.5.1 Exempel 1

De funktionskoder fér Modbus-protokollet som ar implementerade i enheten éar:

e Las Holding Registers (sexsiffrig kod 0x03), fér att |dsa bade Holding Register som
representerar parametrar och information

o Skriv flera register (sexsiffrig kod 0x10), fér att skriva Holding Register som representerar

parametrarna.

0x03 L&s Holding Registers - LASKOMMANDO l3ser det binéra innehéllet i Holding register i

klienten.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. méste ett Holding register med index OxBBA
adresseras som 0XBB9.

Exempel: Aktuell tryckavlasning

Fraga

Klientadress
Funktion
Startadress hdg
Startadress lag
Antal punkter hog
Antal punkter lag
CRC Felkontroll-Hdg
CRC Felkontroll-Lag

0x01

0x03 Las Holding Register

0x0B

0xB9 => 3001 DEC => Aktuellt tryck for Modbus-adress (FLOAT32)
0x00

0x02 Lasning av tva register som FLOAt32

0x17

0xCA CRC-kontrollsumma genererad

Svar

Klientadress
Funktion

Antal byte

Data hdg

Data ldg

Data hdg

Data ldg
CRC-felkontroll-Hdg

CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x03

0x04

0x40

0xA0

0x00

0x00

OXEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Aktuellt varde = 5.2 bar
0xD1 CRC-kontrollsumma genererad
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9.5.2 Exempel 2

0x10 Skriv flera register - SKRIV KOMMANDO skriver vérden i ett block av sammanhangande

register.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. maste ett Holding register som ar indexerat

som 0x1074 adresseras som 0x1073.

Exempel: stall in Ramp 1 och Ramp 2 till 25 s, Ramp 3 och Ramp 4 till 100 s.

Fraga

Klientadress
Funktion
Startadress hog
Startadress lag
Antal register hog
Antal register lag
Byteantal

Reg vdrde hogt

Reg vérde lagt

Reg varde hogt

Reg vdrde lagt

Reg varde hogt

Reg vdrde lagt

Reg vdrde hogt

Reg vérde lagt

CRC Felkontroll-Hog
CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10 Skriv flera register

0x10

0x74 => 4211 DEC => det forsta registret ar Ramp 1

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) ska skrivas

0x08 2 * Antal register

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stéll in ramp 1 till 25 sek
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stéll in ramp 2 till 25 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 3 ill 100 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 4 till 100 sek
OxED

0x6D CRC-kontrollsumma genererad

Svar

Klientadress
Funktion
Startadress hog
Startadress lag
Antal register hdg
Antal register lag
CRC Felkontroll-Hog
CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10

0x00

0xCA

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) skrivs
OxF4

0xE1 CRC-kontrollsumma genererad

HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning

81




sv - Overséattning av bruksanvisning i original

9.6 Anslutningar och datahantering, Modbus RTU

For detaljerad information om installation, kabeldragning och konfiguration av enheten, se

den kompletterande handboken for installation, drift och underhall.

e Nar Modbus RTU-kommunikation mellan enheten och en extern enhet ar aktiv, tands
statuslampan fér anslutningsstatus pa kontrolldisplayen.

e Stéll in parameter P04.1.60 Begrénsa sparande av bérvéarde till Ja for att skriva till det
flyktiga minnesomradet och forlénga livslangden pa det icke-flyktiga EEPROM-minnet.

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller PE.

Ansluta en enskild enhet till en extern enhet

Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. en Programmable Logic
Controller (nedan kallad PLC), en BMS, etc..

Ext.

HVX+_PM_MO0020_A_sc

Ansluta ett flerpumpsystem till en extern enhet

Flerpumpslaget mojliggdr anslutning av tva eller tre enheter i Multi-Master Multi-Pump-

konfiguration.

e Varje enheti boostersatsen har sin egen unika Modbus-adress och tillhandahaller en
komplett lista Gver register till den externa enheten

e Parameter P08.1.01 Adress maste stéllas in till ett unikt varde pé varje enhet i
tryckstegringsanldggningen. Parameter P08.1.01 Adress bestar av enhetens
identifikationsnummer i Modbus-natverket.

e Plintarna 31 (B), 32 (A) och 33 (C) anvands som standard féor kommunikation med en extern
styrenhet (t.ex. PLC, BMS, etc.).

e For att underlatta kaskadanslutningar av RS485-portens signaler ar uttagen fér varje port
replikerade pa tva kontaktrader.

e RS485-portens signaler ar replikerade pa bade uttagskombination 31-31-33 och
uttagskombination 37-38-39.
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Ext.

HVX+_PM_MO0021_A_sc

Eftersom enheten ocksa ar ansluten till ett flerpumpsystem maste man vara sarskilt forsiktig om
en extern enhet (via Modbus-protokollet) begér att fa ldsa och skriva drivenhetens parametrar.

| synnerhet:

e | ettflerpumpsystem, som svar pa en férfragan "Las register” pa Modbus, returnerar varje
enhet endast sina egna parametrar till den externa enheten, och inte parametrarna fér de
andra anslutna enheterna i tryckstegringsanléaggningen.

o | ett flerpumpssystem maste forfragningar "Skriv register” pa Modbus skickas fran den
externa enheten till alla anslutna enheter, dven om de parametrar som ska skrivas ar
"Global" (for tryckstegringsanlaggningen).

9.7 Lista over register

Modbus Menu ID Name RIW Type Dimension Min Max
Register i
Vélj status PA/AV for pumpen.
Motsvarar atgérden pa ON/OFF-
0 knappen. RIW ENUM - 0 1
0-Ukljuceno
1-Iskljuceno
1 Kommando aterstallning av fel RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Fel 1 (senaste) R UINT16
2002 Fel 1-Datum R UINT32
2004 Fel 1-Tid R UINT32
20006 Fel 1-Slutdatum R UINT32
2008 Fel 1- Sluttid R UINT32
2010 Logg: Felréknare R UINT16
201 Fel 1 Bitfield R UINT32
2013 Fel 2 Bitfield R UINT32
2015 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
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2017 LogSpeed R UINT32
2019 Logg: Felkod R UINT32
oy P04.0.12 - Flodets

2021 Logg: Flade R FLOAT32 mittenhet -
P04.0.11-

2023 Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
méttenhet

2039 P02.0.02 Fel 2 R UINT16

2040 Fel 2- Datum R UINT32

2042 Fel 2-Tid R UINT32

2044 Fel 2 - Slutdatum R UINT32

2046 Fel 2 - Sluttid R UINT32

2048 Logg: Felréknare R UINT16

2049 Fel 1 Bitfield R UINT32

2051 Fel 2 Bitfield R UINT32

2053 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Logg: Felkod R UINT32

oy P04.0.12 - Flodets

2059 Logg: Flade R FLOAT32 m3tienhet -
P04.0.11-

2067 Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

2077 P02.0.03 Fel3 R UINT16

2078 Fel 3 - Datum R UINT32

2080 Fel 3-Tid R UINT32

2082 Fel 3 - Slutdatum R UINT32

2084 Fel 3- Sluttid R UINT32

2086 Logg: Felréknare R UINT16

2087 Fel 1 Bitfield R UINT32

2089 Fel 2 Bitfield R UINT32

2091 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32
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2095 - Logg: Felkod R UINT32
o P04.0.12 - Flodets

2097 - Logg: Flade R FLOAT32 mittenhet -
P04.0.11-

2099 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
méttenhet

2115 P02.0.04 Fel 4 R UINT16

2116 - Fel 4-Datum R UINT32

2118 - Fel 4-Tid R UINT32

2120 - Fel 4 - Slutdatum R UINT32

2122 - Fel 4 - Sluttid R UINT32

2124 - Logg: Felréknare R UINT16

2125 - Fel 1 Bitfield R UINT32

2127 - Fel 2 Bitfield R UINT32

2129 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Logg: Felkod R UINT32

oy P04.0.12 - Flodets

2135 - Logg: Flade R FLOAT32 m3tienhet -
P04.0.11-

2137 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
méttenhet

2153 P02.0.05 Fel 5 R UINT16

2154 - Fel 5 - Datum R UINT32

2156 - Fel 5-Tid R UINT32

2158 - Fel 5- Slutdatum R UINT32

2160 - Fel 5 - Sluttid R UINT32

2162 - Logg: Felréknare R UINT16

2163 - Fel 1 Bitfield R UINT32

2165 - Fel 2 Bitfield R UINT32

2167 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2169 - LogSpeed R UINT32

2171 - Logg: Felkod R UINT32
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2173

Logg: Flode

R FLOAT32 P04.0.12 - Flodets

mattenhet
P04.0.11-

2175 Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

2191 P02.0.06 Fel 6 R UINT16

2192 Fel 6 - Datum R UINT32

2194 Fel 6 - Tid R UINT32

2196 Fel 6 - Slutdatum R UINT32

2198 Fel 6 - Sluttid R UINT32

2200 Logg: Felréknare R UINT16

2201 Fel 1 Bitfield R UINT32

2203 Fel 2 Bitfield R UINT32

2205 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Logg: Felkod R UINT32

o P04.0.12 - Flodets

2211 Logg: Flode R FLOAT32 m3tienhet -
P04.0.11-

2213 Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

2229 P02.0.07 Fel 7 R UINT16

2230 Fel 7 - Datum R UINT32

2232 Fel 7-Tid R UINT32

2234 Fel 7 - Slutdatum R UINT32

2236 Fel 7 - Sluttid R UINT32

2238 Logg: Felréknare R UINT16

2239 Fel 1 Bitfield R UINT32

2241 Fel 2 Bitfield R UINT32

2243 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2245 LogSpeed R UINT32

2247 Logg: Felkod R UINT32

o P04.0.12 - Flodets
2249 Logg: Flode R FLOAT32 m3tienhet -
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P04.0.11-

2251 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
méttenhet

2267 P02.0.08 Fel 8 R UINT16

2268 - Fel 8- Datum R UINT32

2270 - Fel 8- Tid R UINT32

2272 - Fel 8- Slutdatum R UINT32

2274 - Fel 8 - Sluttid R UINT32

2276 - Logg: Felréknare R UINT16

2271 - Fel 1 Bitfield R UINT32

2279 - Fel 2 Bitfield R UINT32

2281 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2283 - LogSpeed R UINT32

2285 - Logg: Felkod R UINT32

2087 : Logg: Flode R FLOAT3? fn(gﬁgghzeé Flodets
P04.0.11-

2289 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
méttenhet

2305 P02.0.09 Fel 9 R UINT16

2306 - Fel 9- Datum R UINT32

2308 - Fel 9-Tid R UINT32

2310 - Fel 9- Slutdatum R UINT32

2312 - Fel 9- Sluttid R UINT32

2314 - Logg: Felréknare R UINT16

2315 - Fel 1 Bitfield R UINT32

2317 - Fel 2 Bitfield R UINT32

2319 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2321 - LogSpeed R UINT32

2323 - Logg: Felkod R UINT32

2325 : Logg: Flode R foasy  TOA012-Flodets

mattenhet
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P04.0.11 -

2327 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

2343 P02.0.10 Fel 10 R UINT16

2344 - Fel 10 - Datum R UINT32

2346 - Fel 10-Tid R UINT32

2348 - Fel 10 - Slutdatum R UINT32

2350 - Fel 10 - Sluttid R UINT32

2352 - Logg: Felréknare R UINT16

2353 - Fel 1 Bitfield R UINT32

2355 - Fel 2 Bitfield R UINT32

2357 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2359 - LogSpeed R UINT32

2367 - Logg: Felkod R UINT32

- P04.0.12 - Flodets

2363 - Logg: Flode R FLOAT32 mittenhet -
P04.0.11 -

2365 - Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

2381 - Totalfelrdknare R UINT16

2382 - Totallarmraknare R UINT16

2383 P02.9.01 Fel Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Fel Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Larm Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Beraknat verkligt vérde R ENUM
P04.0.11 -

3001 P03.0.01 Faktiskt tryck R FLOAT32 Tryckets
mattenhet

003 P03002  Aktwellflode R floarsy  PORO.12-Fladets
mattenhet
P04.0.13 -

3005 P03.0.03 Faktisk vatsketemperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet

007 PO30.04  Fakisknivd R o Por0T4-Nivans
mattenhet

3009 P03.0.10 Faktiskt erford. virde R FLOAT32

3011 P03.0.20 Erforderligt varde R FLOAT32
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3013 P03.0.30 Pumpens status R ENUM

3014 P03.0.05 Faktiskt allmant R FLOAT3?2

3016 P03.0.06 Faktiskt skift R FLOAT3?2

3101 P03.1.01 Enhetens stromforsorjningstid R UINT32 s

3103 P03.1.02 Drifttid R UINT32 S

3201 P03.2.01 Motorvarv R UINT16 pm

3202 P03.2.02 Motorvarv % R FLOAT3?2 %

3301 P03.3.01 Status for digitala I/0 R UINT16

3302 P033.11  Virdeanalogingdng 1 R oty PO31.02-Analog
ingang 1, typ

3304 P033.12  Virdeanalogingsng 2 R oty PO3112-Analog
ingang 2, typ

3306 P033.13  Virdeanalogingsng 3 R oty PO31:22-Analog
ingang 3, typ

3308 P033.14  Virdeanalogingdng 4 R oty PO31:32-Analog
ingang 4, typ

3310 P03320  Virde analog utgéng R foasy  F03:302-Analog
utgang, Typ

3401 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3402 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3403 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3404 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3405 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3406 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3407 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3408 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3409 P03.4.02 Enhetens produktionsdatum R UINT32

3411 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3412 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3413 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3414 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3415 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
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3416 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3417 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3418 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16

3429 P03.4.10 HMI fasta programvaruversion R UINT32

3431 P03.4.11 Hmi-Bt fasta programvaruversion R UINT32

435 P03413 ;%tﬁi;:ﬁi?mon R UINT32

3437 P03.4.14 Kartfilens version R UINT32

3439 P03.4.15 Standardfilens version R UINT32

3443 P03.4.17 Sprakfilens version R UINT32

3445 P03.4.19 Fast programvaruversion R UINT32

3448 P03.4.25 Hydrauliska kurvor lagrade R ENUM

4007 P04.0.01 Typ av system RIW ENUM - 0 2

4002 P04.0.02 Kontrollage RIW ENUM - 0 7

4003 P04.0.03 Justeringslage. RIW ENUM - 0 1

4004 P04.0.05 Startvérde RIW UINT16 % 0 100

4005 P04.0.06 Automatisk start. RIW ENUM - 0 1

4006 P04.0.07 Konfiguration av lagsta hastighet ~ R/W ENUM - 0 1

4007 P04.0.09 Val av métenhet RIW ENUM - 0 1

4008 P04.0.11 Tryckets méttenhet RIW ENUM - 0 8

4009 P04.0.12 Flodets mattenhet RIW ENUM - 0 4

4010 P04.0.13 Temperaturens mattenhet RIW ENUM - 0 2

4011 P04.0.14 Nivans mattenhet RIW ENUM - 0 3

4012 P04.0.15 Effektens mattenhet RIW ENUM - 0 3

4013 P04.0.16 Energins mattenhet RIW ENUM - 0 5

4014 P04.0.17 Specifik energimattenhet RIW ENUM - 0 4

4018 P04.1.15 Tryckbdrvérde Typ RIW ENUM - 0 1

4019 POT60T  HOTryck RW  FLOATR? rr(;ﬁkgt? - Egﬁ\'g'rzjl'“y‘k' Efj'ao'” Tk ful
maéttenhet
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4021 P04.0.21 Borvirde 1 for val RIW ENUM - 0 1
4022 P04.0.22 Borvérde 2 for val RIW ENUM - 0 2
4023 P04.0.23 Borvérde 3 for val RIW ENUM - 0 2
4024 P04.0.24 Borvérde 4 for val RIW ENUM - 0 2
- . P04.2.31- Min. P04.2.32 - Max.
4101 P04.1.01 Bérvarde hastighet 1 RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
- . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
4102 P04.1.02 Borvdrde hastighet 2 RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
- . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
4103 P04.1.03 Borvdrde hastighet 3 RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
- . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
4104 P04.1.04 Borvirde hastighet 4 RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
P04.0.11 -
4111 POATIT  Bovirde tryck 1 RW  FLOAT32  Tryckets POS.0.11 -Tryck-— PO5.0.12- Tryck-ful
A nollvarde skala
mattenhet
P04.0.11 -
a13 PO4112  Bonvrdetryck? RW  FLOATR2  Tryckets POS.0.11 -Tryck- 05,012 Tryck-ful
A nollvarde skala
mattenhet
P04.0.11-
1115 POA.113  Bomirde tryck3 RW  FLOAT32  Tryckets POS.0.1 -Tryck- 05,012 Tryck-ful
A nollvarde skala
mattenhet
P04.0.11-
4117 PO4T14  Borvrde tryck RW  FLOAT32  Tryckets POS.0.11 Tryck-— PO5.0.12- Tryck-ful
A nollvarde skala
mattenhet
11 SYERY Birvirde flode 1 RW FLOATS? P0°4.0.12 -Flodets P05.(_)_.21 -Flgde - P05.0.22 - Flode - full
mattenhet nollvarde skala
1123 P04.1.22 Birvirde lide 2 RW FLOATS? P0°4.0.12 -Flodets P05.9.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
mattenhet nollvarde skala
1125 P04.123 Borvirde fléde 3 RIW FLOAT3? P004.0.12 - Flodets P05.q.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
mattenhet nollvarde skala
177 PO41.24 Bomvirde flode 4 RIW FLOAT3? P004.0.12 - Flodets P05.q.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
mattenhet nollvarde skala
P04.0.13 -
131 P04.1.31 Borvarde temp. 1 RIW FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
P04.0.13 -
4133 P04.1.32 Borvarde temp. 2 RIW FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
P04.0.13 -
4135 P04.1.33 Bérvdrde temp. 3 RIW FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
P04.0.13 -
4137 P04.1.34 Bérvarde temp. 4 RIW FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
1141 P041 41 Birvirde nivd 1 R FLOATS? P0°4.0.14- Nivans P05.(_)_.41 -Nivé - P05.0.42 - Niva - full
mattenhet nollvarde skala
1113 P04.1.42 Birvirde niva 2 R FLOATS? P0°4.0.14- Nivans P05.(_)_.41 -Nivé - P05.0.42 - Niva - full
mattenhet nollvarde skala
1145 P041.43 Birvirde niva 3 R FLOATS? P004.0.14- Nivans P05.9.41 -Nivé - P05.0.42 - Niva - full
mattenhet nollvarde skala
147 P04 1 44 Brviirde niva 4 RIW FLOAT32 P004.0.14- Nivans P05.q.41 -Niva - P05.0.42 - Niva - full
mattenhet nollvarde skala
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4155 P04.1.60 Begransa sparande av borvarde  R/W ENUM 0 1
4156 PO4151  Allmant borvarde 1 RW  FLOAT32 POS.0.51-Allmant- - P03.0.52 - Allmnt -
nollvarde full skala
4158 PO4152  Allmant borvirde 2 RW  FLOAT32 POS.0.51-Allmant- - P03.0.52 - Allmnt -
nollvarde full skala
160 P04153  Almantbonrde RW  FLOAT POS.0.51-Allmant- - P03.0.52 - Allmnt -
nollvarde full skala
Me2 POA1SE  Almantborvirde 4 RW  FLOATR2 POS.0.51-Allmant- - P03.0.52 - Allmnt -
nollvirde full skala
4200 P04.2.00 typ av férordning eller kontroll RIW ENUM 0 1
4201 P04.2.01 Omrade RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hysteres RIW UINT16 % 1 100
. P04.2.31- Min. P04.2.32 - Max.
4203 P04.2.06 Lyfthastighet RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
4204 P04.2.07 Linjar lyftning RIW UINT16 % 0 200
4205 P04.2.08 Kvadratisk lyftning RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Ramp 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Ramp 2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Ramp 3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Ramp 4 RIW UINT16 S 1 999
4215 P04.2.15 Ramphastighet min acceleration ~ R/W FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Ramphastighet min retardation ~ R/W FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pl-kontroll - Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Pl-kontroll - Ti RIW FLOAT32 S 0 10000
4231 P04.2.31 Min. hastighet RIW UINT16 rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Max. hastighet RIW UINT16 rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. varvtalstid RIW UINT16 S 0 100
4300 P04.3.00 Automatisk aterstalining av fel RIW ENUM 0 1
P04.0.11 -
4301 P04.3.01 Tryck - Minsta troskelvérde RIW FLOAT32 Tryckets POS.0.11 -Tryck- POS.0.12-Tryck- full
A nollvarde skala
mattenhet
003 POA302  Flode-Minstatriskebirde  RW  Floars  For012-Flodets POS.0.21-Flode- - P05.0.22-Flode- ful
méttenhet nollvérde skala
P04.0.13-
4305 P04.3.03 Temperatur - Minsta troskelvérde ~ R/W FLOAT32 Temperaturens
méttenhet
4307 POA304  Nivd-Minsta iskelvarde W oarsy  POkOTE-Nians POSOAT-NG- POS.0.42-Nid-ful
mattenhet nollvarde skala
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4310 P04.3.10 Fordrojning lagsta troskelvarde ~ R/W UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Fordrdjning vid vattenbrist RIW UINT16 s 1 100
4312 PO4305  Almint-Minstatioskehiide R FLOAT32 POS.0.51-Allmant- P0S.0.52- Allmnt-
nollvérde full skala
4401 PO4.40T  Testkirmingens varvtal RW  UINTI6 pm 0 PO4.2.32 - Max.
hastighet
4402 P04.4.02 Testkdrningens timeout RIW UINT16 h 0 255
4403 P04.4.03 Testkdrningstid RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testkdrningens kommando RIW ENUM 0 1
4501 pogsor  funkionfor RW  ENUM 0 3
horvardesforskjutning
4502 P04.5.02 Ingang for borvardesforskjutning ~ RIW ENUM 0 5
4503 P04.5.05 VARDE 1 for bérvrdesforskjutning  RIW FLOAT32
4505 P04.5.06 VARDE 2 for bérvrdesforskjutning  RIW FLOAT32
P04.5.11-
4507 P04.5.10 Bovardesforskjutning X 1 RIW FLOAT32 Borvardesforskjutning
X2
P04.5.10 - P04.5.12-
4509 P04.5.11 Bovardesforskjutning X 2 RIW FLOAT32 Bovardesforskjutning  Borvardesforskjutning
X1 X3
P04.5.11- P04.5.13 -
4511 P04.5.12 Bovardesforskjutning X 3 RIW FLOAT32 Bovardesforskjutning  Borvardesforskjutning
X2 X4
P04.5.12 -
4513 P04.5.13 Bovardesforskjutning X 4 RIW FLOAT32 Bowvardesforskjutning -
X3
4601 P04.6.01 RérfylIningsfunktion RIW ENUM 0 2
P04.0.11-
4602 P04.6.03 Rorfyliningens triskelvarde RIW FLOAT32 Tryckets POS.0.11 -Tryck- POS.0.12-Tryck- full
A nollvérde skala
méttenhet
4604 P04.6.05 Rorfyliningstid RIW UINT16 S 0 999
1605 PO4.6.06  Max. rorfyllningspumpar RW  UINTI6 1 P06.0.02 - Max.
enheter
4606 P046.10  Rorfylinings stabil tid RW  UNTI6 s i PO&6.05-
RorfylIningstid
4607 P04.6.15 Rérfyllnings hastighetssteg RIW UINT16 % 5 100
4901 P07.9.01 Motorns effektomrade R ENUM
1905 P07.9.05 VFD (variable frequency drive) R ENUM
Anslutningstyp
5000 P05.0.00 Kéllans aktuella varde RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Stélldon - nollvarde RIW UINT16 rpm 0 9999
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5002 P05.0.02 Stélldon - full skala RIW UINT16 rpm 0 9999
P04.0.11-
5003 P05.0.11 Tryck - nollvarde RIW FLOAT32 Tryckets -5 10
méttenhet
P04.0.11-
5005 P05.0.12 Tryck - full skala RIW FLOAT32 Tryckets 0 100
mattenhet
5007 P05.021  Flode- nollvirde R ploarsy  [oA012-Flodes 9999
mattenhet
5009 P0S022  Flade-fullskala RW oAtz oaD12-Flodets 9999
mattenhet
P04.0.13-
5011 P05.0.31 Temperatur - nollvarde RIW FLOAT32 Temperaturens ~ -100 9999
mattenhet
P04.0.13-
5013 P05.0.32 Temperatur - full skala RIW FLOAT32 Temperaturens ~ -100 9999
méttenhet
5015 P0S041  Nivd-nollvirde T B L 9999
maéttenhet
5017 P0S042  Nivk-fullskala R Roarsy  OROHNERS g 9999
maéttenhet
P04.0.11-
5021 P05.0.61 SPS Tryck- nollvérde RIW FLOAT32 Tryckets -1 99
méttenhet
P04.0.11-
5023 P05.0.62 SPS Tryck - full skala RIW FLOAT32 Tryckets 0 999
mattenhet
5025 P05.0.51 Allmént - nollvarde RIW FLOAT32 -1000 1000
5027 P05.0.52 Allmént - full skala RIW FLOAT32 -1000 1000
5101 P05.1.01 Analog ingang 1, Funktion RIW ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Analog ingang 1, typ RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Analog ingang 2, Funktion RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Analog ingang 2, typ RIW ENUM 0 3
5105 P05.1.21 Analog ingang 3, Funktion RIW ENUM 0 7
5106 P05.1.22 Analog ingang 3, typ RIW ENUM 0 3
5107 P05.1.31 Analog ingang 4, Funktion RIW ENUM 0 7
5108 P05.1.32 Analog ingang 4, typ RIW ENUM 0 3
5109 P05.1.40 Sensorkurva RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Typ av analogt styrdon RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Digital ingang 3, Funktion RIW ENUM 0 "
5204 P05.2.04 Digital ingang 4, Funktion RIW ENUM 0 "
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5205 P05.2.05 Digital ingang 5, Funktion RIW ENUM 0 "

5213 P05.2.13 Digital Input 3 Logic RIW ENUM 0 1

5214 P05.2.14 Digital ingang 4 logik RIW ENUM 0 1

5215 P05.2.15 Digital Input 5 Logic RIW ENUM 0 1

5301 P05.3.01 Analog utgéng, Funktion RIW ENUM 0 12

5302 P05.3.02 Analog utgéng, Typ RIW ENUM 0 3

5401 P05.4.01 Reld 1, Funktion RIW ENUM 0 7

5402 P05.4.02 Reld 2, Funktion RIW ENUM 0 7

5801 P05.8.01 Analog ingang 1, offset RIW FLOAT32 -100 100

5803 P05.8.02 Analog ingang 1, forstarkning RIW FLOAT32 0 1.5

5805 P05.8.11 Analog ingang 2, offset RIW FLOAT32 -100 100

5807 P05.8.12 Analog ingang 2, forstarkning RIW FLOAT32 0 1.5

5809 P05.8.21 Analog ingang 3, offset RIW FLOAT32 -100 100

5811 P05.8.22 Analog ingang 3, forstarkning RIW FLOAT32 0 1.5

5813 P05.8.31 Analog ingang 4, offset RIW FLOAT32 -100 100

5815 P05.8.32 Analog ingang 4, forstarkning RIW FLOAT32 0 1.5

S84 P0SBAL  OffsetAO R ploarsy  (0o302-Analog g 100
utgang, Typ

5846 P05.8.45 GainAO 1 RIW FLOAT32 0 1.5

6007 P06.0.01 Systemkonfiguration RIW ENUM 0 2

6002 P06.0.02 Max. enheter RIW UINT16 1

6003 P06.0.03 Adress for flera pumpar RIW UINT16 1

6004 P06.0.04 Karta ver flerpumpsystem R UINT16

6005 P06.0.05 Flerpumpsystemets prioritet R UINT16
P04.0.11-

6111 PO6.1.11  Tryck- Gkningsvrde RW  FLOAT32  Tryckets 0 POS.0.12-Tryck- full

A skala

méttenhet
P04.0.11-

6113 PO6112  Tryck- minskningsvirde RW  FLOATR2  Tryckets 0 o Tk ful
méttenhet

6115 P06.1.21  Fldde- Skningsvarde R Rowr  oR0T2-Flddets P05.0.22-Flode - ful
méttenhet skala

6117 P06.122  Flde- minskningsvirde RW  Rowrsy  OA012-Flodets P05.0.22 Flode - ful
maéttenhet skala
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POROT3- P05.0.32 - Temperatur
6119 P06.1.31 Temperatur - 8kningsvarde RIW FLOAT32 Temperaturens 0 " P
. -full skala
méttenhet
P04.0.13-
6121 P06.1.32 Temperatur - minskningsvarde RIW FLOAT32 Temperaturens 0 P05.0.32 - Temperatur
] -full skala
méttenhet
6123 PO6.141  Niva-Gkningsvirde Rw  ploasy  PuAOT-Nivans POS.0.42-Niva-full
méttenhet skala
6125 PO6.142  Niva-minskningsvirde Rw  ploasy  PuAOT4-Nivans POS.0.42-Niva-full
méttenhet skala
6129 P06.1.61 Hastighet for aktivering av flera RW UINTT6 - P04..2.31 -Min. P04.‘2.32 - Max.
pumpar hastighet hastighet
6130 P06.1.71 Synkron gréns RIW UINT16 rpm 0 3600
6131 P06.172  Synkiontomrade RW  UINTI6 pm 0 PO4.2.32 - Max.
hastighet
6132 o1  Imenvall Erautomatisk RW  UNTI6 0 250
omkoppling
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
6134 PO6.151  Allmnt- 6kningsvirde RW  FLOMTR2 - 0 fu?fsﬁj; -Allmnt-
6136 P06.152  Allmént- minskningsvirde RW  FLOMTR2 - 0 fu?fsﬁj; -Allmnt-
. ' P04.2.31- Min. P04.2.32 - Max.
7107 P07.1.01 Hoppa dver central hastighet RIW UINT16 rpm hastighet hastighet
7102 P07.1.02 Hoppa dver hastighetsomrade RIW UINT16 rpm 0 300
8001 P08.0.01 Kom 1, Funktion RIW ENUM - 0 3
8002 P08.0.02 Kom 2, Funktion RIW ENUM - 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU-adress RIW UINT16 - 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU dverféringshastighet  RIW ENUM - 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU-format RIW ENUM - 0 3
P08.2.05 - BACnet
8201 P08.2.01 BACnet MS/TP Mac-adress RIW UINT16 - 0 MS/TP Max Master
8202 Pog202  DACHELMSTP RW  ENUM : 0 8
dverforingshastighet
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP-format RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP-enhetens Id RIW UINT32 - - 4194304
P08.2.01 - BACnet
8206 P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master RIW UINT16 - MIS/TP Mac-adress 127
8210 - BACnet informationsrutor RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet ominit RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Aktivera tradlds kommunikation  R/W ENUM - 0 1
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9001 P09.0.01 Sprak RIW ENUM - 0 28
9011 P09.0.12 Tid RIW UINT32
9013 P09.0.11 Datum RIW UINT32
9107 P09.2.01 Vilj aktiv parameteruppsattning ~ R/W ENUM - 0 1
9201 P09.1.01 Displayens energisparfunktion RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energibesparingstid RIW UINT16 5 60 3600
9210 P09.1.10 Displayens inriktning RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Max decimaler RIW UINT16 - 0 3
9301 P09.3.01 Aters. fellogg RIW ENUM - 0 1
9302 P09.3.02 Aterstallning drifttid RIW ENUM - 0 1
9303 P09.3.03 Aterstallning motorvarvsraknare — RIW ENUM - 0 1
9305 P09.3.05 Aterstallning fabrik RIW ENUM - 0 1
9306 P09.3.06 |drifttagning slutford RIW ENUM - 0 1
9307 P09.3.07 Aterstallning av lista ver bundna RIW ENUM ) 0 1
enheter
9501 P09.5.01 Start RIW ENUM - 0 1
9503 P09.5.03 Framsteg R UINT16 %
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10 BACnet MS/TP

10.1 Forsdkran om Overensstammelse for implementering av protokoll
(PICS)

Forsdkran om dverensstammelse

Datum 22/11/2024

Vendor name Xylem Inc.

Product name HYDROVAR X+ SMART CONTROLLER
Product model number HVX+/WT, HVX+/PU

Application software version 01.00.00

Firmware revision 01.00.00

BACnet protocol version 19

BACnet standard enhetsprofil (Bilaga L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet interoperabilitetsblock (Bilaga K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

O Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

a Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

] Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

a Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

O Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

a Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Hantering av natverksenheter

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
0] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
a Device Management - Text Message-A DM-TM-A
O Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
a Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
O Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
a Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-OCD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
a Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
O Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
a Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Standardobjekt som stéds

Object Supported Created / deleted Optional properties Writing properties
dynamically supported

Analog Input | O

Analog Value ] a - Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue | a

Datalankniva

O BACnet IP, (Annex J)

a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device

O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)

O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)

O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)

o} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (begransad funktionalitet, mojlighet till timeout

orsakad av 13g hastighet)

o 2400 (begrénsad funktionalitet, mjlighet till timeout
orsakad av 13g hastighet)

e 4800 (begrénsad funktionalitet, mjlighet till timeout
orsakad av 13g hastighet)

e 9600
e 19200
e 38400 (rekommenderas)
e 57600
e 76800
e 115200

O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)

O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)

O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)

O LonTalk (Clause 11), medium

O Annat

Begrénsning av enhetsadress
Stods enheter med statiska begrénsningar? O ja M nej

Nodvéndigt for dubbelriktad kommunikation med MS/TP-slav och andra enheter.

Ytterligare funktioner

e Alternativ for natverk: Finns inte.
e Alternativ for natverkssékerhet: Finns inte.
e Uppsattning av tecken som stdds: Finns inte.
e Segmenteringsmojligheter: Finns inte.
e Natverkshantering: Finns inte.
e Larm- och héndelsehantering: Finns inte.
e Schemaldggning och programmering: Finns inte.
e Mbjlighet att hantera loggar (trending): Finns inte.

100 HVX+ Smart Controller - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

10.2 BACnet-enhet och BACnet-enhetens objektidentifierare

HVX+ Smart Controller ar en BACnet-enhet, eftersom den stéder digital kommunikation med

hjélp av BACnet-protokollet.
Varje BACnet-enhet innehaller ett enhetsobjekt. Detta ar ett standardobjekt vars egenskaper

representerar de egenskaper som kan ses fran utsidan.

Om enheten ar ansluten till det lokala natverket Master-Slave/Token-Passing (nedan kallad
MS/TP) lokaliseras den genom:

e en enhets objektidentifiering, eller

e en Media Access Control-adress (nedan kallad MAC).

BACnet-enhetens objektidentifiering

Det fabriksinstallda vardet ar 84003.
For att andra vardet, anvand Write Property-funktionen i Object_Identifier-egenskapen for
enhetsobjektet, eller den specifika parametern P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP tillganglig

pa displayen.
MAC-adress

Det fabriksinstallda vardet ar 1.
Kontrollera att varje enhet som &r ansluten till MS/TP-natverket identifieras med en annan

adress i parameter P08.2.01 MAC-adress BACnet MS/TP.

10.3 Anslutningar och datahantering, BACnet MS/TP

For detaljerad information om installation, kabeldragning och konfiguration av enheten, se

den kompletterande handboken for installation, drift och underhall.

e Nar BACnet MS/TP-kommunikation mellan enheten och en extern enhet &r aktiv, tdnds
anslutningens statuslampa pa kontrolldisplayen.

o Stéll in parameter P04.1.60 Begrénsa sparande av bérvérde till Ja for att skriva till det
flyktiga minnesomradet och férlanga livslangden pa det elektriska raderbara
programmerbara skrivskyddade minnet (nedan kallad EEPROM).

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller till skyddsjorden (nedan
kallad PE).

Ansluta en enskild enhet till en extern enhet

Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. en Programmable Logic
Controller (nedan kallad PLC), en BMS, etc.

Ext.

HVX+_PM_MO0020_A_sc
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10.4 BACnet-strangar TABELL

Objektidentifiering  MenyID  Param. namn BACnet Obj. namn Typ
0 P03.4.01  Enhetens artikelnummer Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03  Enhetens serienummer Unit Serial Number UINT16

10.5 BACnet analoga ingangar TABELL

Objektidentifiering  Meny ID Param. namn BACnet Obj. namn Typ Dimension Min. Max.
0 P02.0.01 Fel 1 (senaste) Error 1(Most Recent) UINT16
1 Fel 1-Datum Error 1- Date UINT32
2 Fel 1-Tid Error 1-Time UINT32
3 Fel 1-Slutdatum Error 1- End Date UINT32
4 Fel 1- Sluttid Error 1- End Time UINT32
5 Logg: Felraknare Log: Error Counter 1 UINT16
6 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Logg: Felkod Log: Error Code 1 UINT32
P04.0.12 -
M Logg: Flode Log: Flow 1 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11 -
12 Logg: Tryckhdjd Log: Head 1 FLOAT32  Tryckets
méttenhet
13 P02.0.02 Fel 2 Error2 UINT16
14 Fel 2- Datum Error 2 - Date UINT32
15 Fel 2-Tid Error2-Time UINT32
16 Fel 2 - Slutdatum Error 2 - End Date UINT32
17 Fel 2 - Sluttid Error2-End Time 1 UINT32
18 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 2 UINT16
19 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
20 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
21 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
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22 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32

23 Logg: Felkod Log: Error Code 2 UINT32
P04.0.12-

24 Logg: Flode Log: Flow 2 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-

25 Logg: Tryckhdjd Log: Head 2 FLOAT32  Tryckets
méttenhet

26 P02.0.03 Fel 3 Error3 UINT16

27 Fel 3- Datum Error 3- Date UINT32

28 Fel 3-Tid Error 3-Time UINT32

29 Fel 3- Slutdatum Error 3 - End Date UINT32

30 Fel 3- Sluttid Error 3-End Time 1 UINT32

31 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 3 UINT16

32 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

33 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

34 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

35 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

36 Logg: Felkod Log: Error Code 3 UINT32
P04.0.12-

37 Logg: Flode Log: Flow 3 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-

38 Logg: Tryckhdjd Log: Head 3 FLOAT32  Tryckets
mattenhet

39 P02.0.04 Fel 4 Error 4 UINT16

40 Fel 4 - Datum Error4 - Date UINT32

41 Fel 4-Tid Error4-Time UINT32

42 Fel 4- Slutdatum Error 4 - End Date UINT32

43 Fel 4 - Sluttid Error4-End Time 1 UINT32

44 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 4 UINT16

45 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

46 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

47 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
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48 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

49 Logg: Felkod Log: Error Code 4 UINT32
P04.0.12 -

50 Logg: Flode Log: Flow 4 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11 -

57 Logg: Tryckhdjd Log: Head 4 FLOAT32  Tryckets
méttenhet

52 P02.0.05 Fel 5 Error5 UINT16

53 Fel 5- Datum Error 5 - Date UINT32

54 Fel 5-Tid Error 5-Time UINT32

55 Fel 5- Slutdatum Error 5 - End Date UINT32

56 Fel 5- Sluttid Error5-End Time 1 UINT32

57 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 5 UINT16

58 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

59 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

60 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32

61 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

62 Logg: Felkod Log: Error Code 5 UINT32
P04.0.12 -

63 Logg: Flode Log: Flow 5 FLOAT32  Flodets
méttenhet

64 P02.0.06 Fel 6 Error 6 UINT16

65 Fel 6- Datum Error 6 - Date UINT32

66 Fel 6- Tid Error 6 - Time UINT32

67 Fel 6 - Slutdatum Error 6 - End Date UINT32

68 Fel 6 - Sluttid Error 6- End Time 1 UINT32

69 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 6 UINT16

70 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

7 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

72 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

73 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
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74 Logg: Felkod Log: Error Code 6 UINT32
P04.0.12-

75 Logg: Flode Log: Flow 6 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-

76 Logg: Tryckhdjd Log: Head 6 FLOAT32  Tryckets
méttenhet

77 P02.0.07 Fel 7 Error7 UINT16

78 Fel 7- Datum Error 7 - Date UINT32

79 Fel 7-Tid Error 7 -Time UINT32

80 Fel 7 - Slutdatum Error 7 - End Date UINT32

81 Fel 7- Sluttid Error 7 -End Time 1 UINT32

82 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 7 UINT16

83 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

84 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

85 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

86 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

87 Logg: Felkod Log: Error Code 7 UINT32
P04.0.12-

88 Logg: Flode Log: Flow 7 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-

89 Logg: Tryckhdjd Log: Head 7 FLOAT32  Tryckets
mattenhet

90 P02.0.08 Fel 8 Error 8 UINT16

91 Fel 8- Datum Error 8- Date UINT32

92 Fel 8-Tid Error 8- Time UINT32

93 Fel 8- Slutdatum Error 8 - End Date UINT32

94 Fel 8- Sluttid Error 8- End Time 1 UINT32

95 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 8 UINT16

96 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32

97 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32

98 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32

99 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
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100 Logg: Felkod Log: Error Code 8 UINT32
P04.0.12 -
101 Logg: Flode Log: Flow 8 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-
102 Logg: Tryckhdjd Log: Head 8 FLOAT32  Tryckets
méttenhet
103 P02.0.09 Fel 9 Error 9 UINT16
104 Fel 9- Datum Error 9- Date UINT32
105 Fel 9-Tid Error 9-Time UINT32
106 Fel 9- Slutdatum Error 9 - End Date UINT32
107 Fel 9- Sluttid Error 9-End Time 1 UINT32
108 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 9 UINT16
109 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
110 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
m Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
112 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
13 Logg: Felkod Log: Error Code 9 UINT32
P04.0.12-
114 Logg: Flode Log: Flow 9 FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.11-
115 Logg: Tryckhdjd Log: Head 9 FLOAT32  Tryckets
mattenhet
116 P02.0.10 Fel 10 Error 10 UINT16
17 Fel 10 - Datum Error 10 - Date UINT32
118 Fel 10-Tid Error 10- Time UINT32
119 Fel 10- Slutdatum Error 10 - End Date UINT32
120 Fel 10 - Sluttid Error 10 - End Time 1 UINT32
2 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 10 UINT16
122 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
123 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
124 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
125 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
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126 Logg: Felkod Log: Error Code 10 UINT32
P04.0.12 -

127 Logg: Flode Log: Flow 10 FLOAT32  Flodets
mattenhet
P04.0.11 -

128 Logg: Tryckhdjd Log: Head 10 FLOAT32  Tryckets
mattenhet

129 Totalfelraknare Total Error Counter UINT16

130 Totallarmréknare Total Alarm Counter UINT16

131 P02.9.01 Fel Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32

132 P02.9.02 Fel Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32

133 P02.9.05 Larm Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32
P04.0.11 -

134 P03.0.01 Faktiskt tryck Actual Pressure FLOAT32  Tryckets
méttenhet
P04.0.12 -

135 P03.0.02 Aktuellt flode Actual Flow FLOAT32  Flodets
méttenhet
P04.0.13 -

136 P03.0.03 Faktisk vatsketemperatur  Actual Fluid Temperature ~ FLOAT32  Temperaturens
mattenhet
P04.0.14 -

137 P03.0.04 Faktisk niva Actual Level FLOAT32  Nivans
mattenhet

138 P03.0.10 Faktiskt erford. virde Effective Required Value ~ FLOAT32

139 P03.0.20 Erforderligt vérde Required Value FLOAT32

140 P03.0.30 Pumpens status Pump Status ENUM

141 P31 Lnnetens Unit Powered Time UNT32 s

stromforsdrjningstid

142 P03.1.02 Drifttid Motor Running Time UINT32 s

143 P03.2.01 Motorvarv Motor Speed UINT16  rpm

144 P03.2.02 Motorvarv % Motor Speed % FLOAT32 %

145 P03.3.01 Status for digitala 1/0 Digital I/0 Status UINT16
P05.1.02 -

146 P03.3.11 Varde analog ingang 1 Analog Input 1 Value FLOAT32  Analogingang
1, typ
P05.1.12-

147 P03.3.12 Vdrde analogingdng2  Analog Input 2 Value FLOAT32  Analog ingang
2l typ
P05.1.22 -

148 P03.3.13 Vdrde analogingdng3  Analog Input 3 Value FLOAT32  Analogingéng
31 typ
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P05.1.32-
149 P03.3.14 Vérde analogingang4  Analog Input 4 Value FLOAT32  Analogingang
4 typ
P05.3.02 -
150 P03.3.20 Varde analog utgdng Analog Output Value FLOAT32  Analog utgang,
Typ
151 Po340p  Enhetens UnitProduction Date ~~ UINT32
produktionsdatum
152 PO6004  Karaover Multipump Map UINT16
flerpumpsystem
153 POS005  LCPUmPSYSIEMEls o Priory  UINTI6
prioritet
150 P03.4.13 Styrkortets fasta . Cont.rol Card Firmware UINT32
programvaruversion Version
155 Po34to  Mfasta Hmi Firmware Version ~ UINT32
programvaruversion
156 po34qy  (meBtfest HmiBt Firmware Version  UINT32
programvaruversion
157 P03.4.14 Kartfilens version Map File Version UINT32
158 P03.4.15 Standardfilens version Default File Version UINT32
159 P03.4.17 Sprékfilens version Language File Version UINT32
160 P03.0.00 Beraknat verkligtvirde  Senorless or Sensored ENUM
161 P03.4.25 Fydra”"Ska kurvor EstimationCapabilty ~ ENUM
agrade
162 P03.4.19 Fast programvaruversion  Firmware Version UINT32
163 P03.0.05 Faktiskt allmént Actual Generic FLOAT32
164 P03.0.06 Faktiskt skift Actual Shift FLOAT32
165 P07.9.01 Motorns effektomrade Motor Power Range ENUM
166 po790s  VDleriablefrequency e etionType  ENUM
drive) Anslutningstyp
10.6 BACnet analoga varden TABELL
Objektidentifiering MenyID  Param. namn BACnet Obj. namn Typ Dimension  Min. Max.
Valj status PA/AV for
pumpen. Motsvarar
0 atgarden pa ONIOFF- o gt ENUM - 0 1
knappen.
0-Uklju¢eno
1-Isklju¢eno
1 ) Kommando dterstéllning ERRORRESTCMD UM - 0 1
avfel
2 P04.0.01  Typavsystem System Type ENUM - 0 2
3 P04.0.02  Kontrolldge Control Mode ENUM - 0 7
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4 P04.0.03  Justeringslage. Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05  Startvrde Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Automatisk start. Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 Konfiguration avlagsta  Min ‘Speed' ENUM 0 1
hastighet Configuration
8 P04.0.09  Val av mitenhet Measuring Unit ENUM 0 1
Selection
9 PO4.0.11  Tryckets mattenhet E’neiis“re Measuring ey 0 8
10 P04.0.12  Flgdets mattenhet Flow Measuring Unit ~ ENUM 0 4
Temperaturens Temperature
1 PO013 maéttenhet Measuring Unit ENUM 0 2
12 P04.0.14  Nivans méttenhet Level Measuring Unit ~ ENUM 0 3
13 P04.0.15  Effektens mattenhet Power Measuring Unit ~ ENUM 0 3
14 P04.0.16  Energins méttenhet Energy Measuring Unit  ENUM 0 5
15 P04.0.17  Specifik energimattenhet lsﬁﬁtc'f'c Energy Meas. ey 0 4
16 P09.1.11  Max decimaler Max Decimals UINT16 0 3
17 P04.0.21  Bdvarde 1 forval Setpoint 1 Selection ~ ENUM 0 1
18 P04.0.22  Bdrvarde 2 for val Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 P04.0.23  Borvarde 3 for val Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 P04.0.24  Bdrvarde 4 for val Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
L . ' P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
21 P04.1.01  Borvarde hastighet 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm hastighet hastighet
o . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
22 P04.1.02  Borarde hastighet 2 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm hastighet hastighet
- . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
23 P04.1.03  Borarde hastighet 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm hastighet hastighet
- . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
24 P04.1.04  Bdwarde hastighet 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm hastighet hastighet
P04.0.11-
25 P04.1.11  Borvarde tryck 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32 Tryckets POS'(.).'H -Tyck- POS.0.12-Tryck- full
A nollvérde skala
méttenhet
P04.0.11-
26 P04.1.12  Borvarde tryck 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32 Tryckets P05'9'1 1-Tryck- POS.0.12-Tryck- full
A nollvérde skala
méttenhet
P04.0.11-
2 P04.1.13  Borvérde tryck 3 Pressure Setpoint3  FLOAT32 Tryckets POS.0.11-Tryck- POS.0.12-Tryck- full
A nollvarde skala
mattenhet
P04.0.11-
28 P04.1.14  Borvarde tryck 4 Pressure Setpoint4 ~ FLOAT32 Tryckets POS.0.11-Tryck- POS.0.12-Tryck- full
mattenhet nollvérde skala
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P04.0.12 -

29 PO4121  Bonrde flode Flow Setpoint FLOATR2 Flodets | oo02l -Flode- - POS.0.22-Flode- fl
. nollvérde skala
méttenhet
P04.0.12- . "
30 P04.1.22  Bonrde flode 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  Fladets P05021-Flode-  P0S.0.22-Flode-ful
5 nollvérde skala
méttenhet
P04.0.12 - . .
31 P04.123  Borvirde flode 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  Flodets P05.021-Flade- 705,022 Flode-ful
; nollvérde skala
méttenhet
P04.0.12 - . .
32 PO4.1.24  Bonvirde flode 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  Flodets P05.021-Flade- 705,022 Flode-ful
. nollvérde skala
méttenhet
P04.0.13-
33 P04.1.31  Béwarde temp. 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32 Temperaturens -
méttenhet
P04.0.13-
34 P04.1.32  Bowarde temp. 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32 Temperaturens -
méttenhet
P04.0.13-
35 P04.1.33  Bomarde temp. 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32 Temperaturens -
méttenhet
P04.0.13-
36 P04.1.34  Borarde temp. 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32 Temperaturens -
méttenhet
P04.0.14 - - o
37 PO4.1.41  Borvrdeniv 1 Level Setpoint 1 FLOAT32 Nivéns POSOAT-Niva-— PO5.0.42-Niva - full
. nollvérde skala
méttenhet
P04.0.14 - o o
38 PO4.142  Bowrdeniv? Level Setpoint 2 FLOAT32 Nivans POS.0.41-Niva - P05.0.42-Niva - ful
. nollvérde skala
méttenhet
P04.0.14 - o o
39 P04.1.43  Borvarde niva 3 Level Setpoint 3 FLOAT32 Nivans POS.041-Niva - PO5.0.42-Niva-full
. nollvérde skala
méttenhet
P04.0.14 - - o
10 PO4.1.44  Borvarde niv 4 Level Setpoint 4 FLOAT32 Nivéns POS.0.41-Niva - P05.0.42-Nivi.-full
. nollvérde skala
méttenhet
" POATST  Almantbonéidel — GenericSetpoint1  FLOAT32 - POS.0.51 - Allmant- - P0S.0.52 - Allmnt-
nollvarde full skala
2 PO4152  Almantbonrde2  GenericSetpoint2  FLOAT32 - PO5.0.51 - Allmant. - P05.0.52. Allmnt-
nollvarde full skala
83 PO4153  Almantbonarde3  GenericSetpoint3  FLOAT32 - PO5.0.51 - Allmant. - P05.0.52. Allmnt-
nollvarde full skala
“ PO4154  Almantborarded  GenericSetpointd  FLOAT32 - POS.051- Allmant- - P0S.0.52- Almnt-
nollvarde full skala
45 P04.2.01  Omrade Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Hysteres Hysteresis UINT16 % 1 100
. . P04.2.31- Min. P04.2.32 - Max.
47 P04.2.06  Lyfthastighet Lift Speed UINT16  rpm hastighet hastighet
48 P04.2.07  Linjérlyftning Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
49 P04.2.08  Kvadratisk lyftning Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11  Ramp1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
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57 P04.2.12  Ramp?2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Ramp3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14  Ramp4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
54 poag15  Ramphastighetmin - RampSpeedMin ) 01 25
acceleration Acceleration
55 Poag1¢ ramphastighetmin - RampSpeedMin ) 0.1 25
retardation Deceleration
56 P04.2.31  Min. hastighet Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Max. hastighet Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35  Min. varvtalstid Min Speed Time UINT16 s 0 100
59 poaz0  AIISKSEEINNG o o rorReset  ENUM 0 1
Tryck - Minsta Pressure - Minimum PO&0.11- P05.0.11 - Tryck- P05.0.12 - Tryck - full
60 P04.3.01 o FLOAT32 Tryckets o
troskelvarde Threshold g nollvérde skala
méttenhet
Fldde - Minsta Flow - Minimum PO%0.12- P05.0.21 - Flode - P05.0.22 - Flgde - full
601 P04.3.02 P FLOAT32 Flodets o
troskelvarde Threshold ; nollvérde skala
méttenhet
) P04.0.13-
62 Pog303  lemperatur - Minsta Temperature - FLOAT32 Temperaturens -
troskelvarde Minimum Thresho 5
méttenhet
Nivi - Minsta Level - Minimum POALOAA- pos041-Nwa- POS.0.42- Nivd-ful
63 P04.3.04 . . FLOAT32 Nivans o
troskelvarde Threshold . nollvérde skala
méttenhet
Allmant - Minsta Generic- Min. P05.0.51-Allmdnt-  P05.0.52 - Allmént-
64 PO4305 troskelvarde Threshold FLOAT3Z - nollvérde full skala
65 P043.10 Fq'rdrom'mg lagsta Minimum Threshold UNTI6 s 1 100
troskelvarde Delay
66 poa3q1  rodrdining id lack Of Water Delay ~ UINT16 s 1 100
vattenbrist
67 P04.4.01  Testkdrningensvarvtal ~ TestRun Speed UINT16  rpm 0 P04'.2'32 -Max.
hastighet
68 P04.4.02  Testkdrningenstimeout  Test Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04.4.03  Testkdringstid Test Run Time UINT16 s 0 180
70 Pog405 estomingens TestRun Command ~ ENUM 0 1
kommando
7 P04.6.01  Roryliningsfunktion Pipe Filling Function ~ ENUM 0 2
L P04.0.11-
7 Pos g3 Rorlningens Pipe Filling Threshold ~ FLOAT32 Tryckets POS.0.11-Tryck- 03,012 Tryk-ful
troskelvarde s nollvérde skala
méttenhet
73 P04.6.05  Rorfylningstid Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 P04.6.06  Max. rérfyliningspumpar ~ Max Pipe Filling Pumps  UINT16 1 :gﬁe?e?Z -Max.
75 PO4610  Rorylningsstabilid | PEFIINGSIEAdy yyppe 1 POR6.05-

Time

Rorfyllningstid
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Rorfyllnings — 5
76 P04.6.15 hastighetssteg Pipe Filling Speed Step  UINT16 % 5 100
77 P05.0.00  Kallans aktuella vérde Actual Value Source ENUM 0 7
78 P05.0.01  Stélldon - nollvarde Actuator- ZeroValue  UINT16  rpm 0 9999
79 P05.0.02  Stalldon- full skala Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
P04.0.11 -
80 P05.0.11  Tryck- nollvarde Pressure - Zero Value  FLOAT32 Tryckets -5 10
mattenhet
P04.0.11-
81 P05.0.12  Tryck- full skala Pressure - Full Scale FLOAT32 Tryckets 0 100
mattenhet
P04.0.12-
82 P05.0.21  Flode- nollvérde Flow - Zero Value FLOAT32 Flodets 0 9999
mattenhet
P04.0.12 -
83 P05.0.22  Flgde-full skala Flow - Full Scale FLOAT32 Flodets 0 9999
mattenhet
Temperature - Zero P04.0.13-
84 P05.0.31  Temperatur- nollvarde Valuz FLOAT32 Temperaturens -100 9999
mattenhet
Temperature - Full P04.0.13-
85 P05.0.32  Temperatur - full skala Scals FLOAT32 Temperaturens -100 9999
mattenhet
P04.0.14 -
86 P05.0.41  Niva- nollvarde Level - Zero Value FLOAT32 Nivans -999 9999
mattenhet
P04.0.14 -
87 P05.0.42  Niva-full skala Level - Full Scale FLOAT32 Nivans -999 9999
mattenhet
88 P05.0.51  Allmant - nollvarde Generic - Zero Value FLOAT32 - -1000 1000
89 P05.0.52  Allmant-full skala Generic - Full Scale FLOAT32 - -1000 1000
% P05.1.01 Analog ingang 1, Analo.g Input 1 ENUM 0 7
Funktion Function
9 P05.1.02  Analogingdng 1, typ Analog Input 1Type ~ ENUM 0 3
9 PO5.111 Analog ingang 2, Analo.g Input 2 ENUM 0 7
Funktion Function
93 P05.1.12  Analogingdng 2, typ Analog Input2Type ~ ENUM 0 3
9 P05.121 Analog ingang 3, Analo.g Input 3 ENUM 0 7
Funktion Function
95 P05.1.22  Analogingdng 3, typ Analog Input3Type ~ ENUM 0 3
% P05.131 Analog ingang 4, Analo.g Input 4 ENUM 0 7
Funktion Function
97 P05.1.32  Analogingang 4, typ Analog Input4Type ~ ENUM 0 3
98 P05.1.40  Sensorkurva Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Typavanalogtstyrdon  Analog Actuator Type ~ ENUM 0 1
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100

P05.2.03

Digital ingang 3,

Digital Input 3 Function  ENUM

n

Funktion
101 Ps2.04  Digialinging, Digital Input 4 Function  ENUM 0 1
Funktion
102 P5.205  Digialinging 5 Digital Input 5 Function  ENUM 0 1
Funktion
103 P05301  Analog utging, Funktion 2109 Output ENUM 0 12
Function
104 P05.3.02  Analog utgang, Typ Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01  Reld 1, Funktion Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Reld 2, Funktion Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01  Analogingdng 1, offset  Analog Input 1 Offset  FLOAT32 - -100 100
108 Posg0p  Analogingang T, Analog Input1Gain~ FLOAT32 - 0 15
forstarkning
109 P05.8.11  Analogingdng 2, offset  Analog Input2 Offset ~ FLOAT32 - -100 100
110 posg12  AnalogingingZ, Analog Input2 Gain~ FLOAT32. - 0 15
forstarkning
111 P05.8.21  Analogingdng 3, offset  Analog Input 3 Offset ~ FLOAT32 - -100 100
12 posg2o  Analoginging3, Analog Input3Gain  FLOAT32 - 0 15
forstarkning
113 P05.8.31  Analogingdng 4, offset  Analog Input4 Offset ~ FLOAT32 - -100 100
114 Pos.g32  Analoginging 4, Analog Input4 Gain~ FLOAT32 - 0 15
forstarkning
115 P06.0.01  Systemkonfiguration System Configuration ~ ENUM 0 2
116 P06.0.02  Max. enheter Max Units UINT16 1
17 P06.0.03  Adress forflera pumpar ~ Multipump Address UINT16 1
P04.0.11 -
118 P06.1.11  Tryck- dkningsvérde Pressure - Inc. value FLOAT32 Tryckets 0 El?a?éo.12-Tryck-full
méttenhet
P04.0.11 -
119 P06.1.12  Tryck- minskningsvérde  Pressure-Dec.value ~ FLOAT32 Tryckets 0 ;?af;éOJZ-Tryck-full
méttenhet
P04.0.12 - "
120 P06.121  Flode-okningsvirde  Flow- Inc. value FLOAT32  Flodets 0 Efj'ao'zz'”"de'f””
méttenhet
P04.0.12- "
121 P06.1.22  Fléde- minskningsvarde  Flow - Dec. value FLOAT32 Flodets 0 SPIE)a5|.aO.22-FI0de-fu||
méttenhet
P04.0.13-
122 Po6131  lemperatur- femperature-InC. 547130 Temperaturens 0 P05.0.32-
dkningsvarde value . Temperatur - full skala
méttenhet
P04.0.13 -
123 P13 Temperatur- femperature-Dec. 1 6073) Temperaturens 0 P03.0.32-
minskningsvérde value mattenhet Temperatur - full skala
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P04.0.14 - -
124 P06.1.41  Niva - 6kningsvarde Level - Inc. value FLOAT32 Nivans 0 POS.0.42- Niva-full
. skala
mattenhet
P04.0.14 - o
125 P06.1.42  Nivd- minskningsvirde  Level - Dec. value FLOAT32 Nivans 0 sPI?aSI;aOAz -Niva-ful
mattenhet
126 P06.151  Allmént-okningsvirde  Generic-Inc.value  FLOAT32 - 0 fﬁfijg -Allmnt-
127 pop1 5y Almant- Generic-Dec vale  FLOAT3? - 0 P05.0.52- Allmant-
minskningsvarde full skala
128 P06.1.61 Hastighet for aktivering ~ Multipump Enable UNTI6  rpm P04.‘2.31 -Min. P04.‘2.32 - Max.
av flera pumpar Speed hastighet hastighet
129 P06.1.71  Synkron grans Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P06.1.72  Synkront omrade Synchronous Window ~ UINT16 ~ rpm 0 P04'.2'32 -Max.
hastighet
131 P06.181 Intervall forautomatlsk Automatic Switchover UNTI6  h 0 250
omkoppling Interval
Hoppa dver central . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
132 P07.1.01 hastighet Skip Speed Center UINT16  rpm hastighet hastighet
Hoppa dver .
133 P07.1.02 hastighetsomrade Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
134 P08.0.01  Kom 1, Funktion Com 1 Function ENUM 0 3
135 P08.0.02  Kom 2, Funktion Com 2 Function ENUM 0 2
136 P08.1.01  Modbus RTU-adress Modbus RTU Address ~ UINT16 0 127
137 pog10y  ModbusRIU Modbus RTU Baudrate  ENUM 0 8
dverforingshastighet
138 P08.1.08  Modbus RTU-format Modbus RTU Format ENUM 0 3
BACnet MS/TP Mac- BACnet MS/TP Mac P08.2.05 - BACnet
139 P08.2.01 adress Address UINTT 0 MS/TP Max Master
140 P08.2.02 I..S/-\Cn"et.IVIS/TP ‘ BACnet MS/TP ENUM 0 8
dverforingshastighet Baudrate
141 P08.2.03  BACnet MS/TP-format BACnet MS/TP Format ~ ENUM 0 3
10 P08 04 IELACne’f MS/TP-enhetens IE:}lACnet MS/TP Device UINT32 1194304
BACnet MS/TP Max BACnet MS/TP Max P08.2.01 - BACnet
143 P08.2.05 Master Master UINTT MS/TP Mac-adress 127
144 BACnet informationsrutor  BACnet Info Frames UINT16 1 255
145 BACnet ominit BACnet Reinit ENUM 0 1
146 P083.01 Aktivera t‘radllés Enable W.irelgss ENUM 0 1
kommunikation Communication
147 P09.0.01  Sprak Language ENUM 0 28
148 P09.0.12  Tid Time UINT32
149 P09.0.11  Datum Date UINT32
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Displayens . .
150 P09.1.01 energisparfunktion Display Energy Saving  ENUM - 0 1
151 P09.1.02  Energibesparingstid Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
152 P09.1.10  Displayens inriktning Display Orientation ENUM - 0 1
153 P09.3.01  Aters. fellogg Error Log Reset ENUM - 0 1
154 P09.3.02  Aterstallning drittid gff;“"gnmec"“te’ ENUM - 0 1
155 P09.3.03 Aterstéllning Motor Running UM - 0 1
motorvarvsraknare Counter Reset
156 P09.3.05  Aterstalining fabrik Factory Restore ENUM - 0 1
157 P09.306  Idiftagningslutford  COmMIssioning ENUM - 0 1
Completed
158 P09 3.07 Aterstdlining av lista dver  Bonded Device List UM - 0 1
bundna enheter Reset
159 POstgo  DCOEMSASpaNdeAV i intcaing  ENUM - 0 1
hrvérde
P04.0.11-
160 POT.601  HOTryck SetpointZeroFlow  FLOAT32 Tryckets POS.0.11 Tryck- 03,012 Tryck- ful
matienhet nollvarde skala
161 posgp  paviorordningeller oo 1o ion Type ENUM - 0 1
kontroll
P05.3.02 -
162 P05.8.44  Offset AO 1 Analog Output 1 Offset  FLOAT32 Analog -100 100
utgang, Typ
163 P05.8.45  GainAO1 Analog Output 1 Gain ~ FLOAT32 - 0 1.5
164 P04.2.21  Pl-kontroll - Kp Pi Control - Kp FLOAT32 - 0 10000
165 P04.2.25  Pl-kontroll - Ti Pi Control - Ti FLOAT32 s 0 10000
166 P09.2.01 Valj aktiv o Select Active Parameter UM - 0 1
parameteruppsattning St
167 : MultipumpDeviceEnable MU/Pump Device ypy g 0 1
Enable
168 Po4s0s VARDETRON o qhinyalye FLOAT32 -
borvérdesforskjutning
169 Po450s VARDE2IOr o qhinyaiye FLOAT32 -
borvérdesforskjutning
Borvardesforskjutning X PO&511-
170 P04.5.10 1 SP ShiftX 1 FLOAT32 - - Barvardesforskjutning
X2
Borvardesforskjutning X PO4.5.10- PO4.5.12-
7 P04.5.11 ) JUENG A op shifex 2 FLOAT32 - Borvardesforskjutning  Borvardesforskjutning
X1 X3
Borvardesforskjutning X PO&511- PO4.5.13-
172 POAST2 JUNG - op ohiftx 3 FLOAT32 - Borvardesforskjutning  Borvardesforskjutning
X2 X4
Borvardesforskjutning X PO&5.12-
173 P04.5.13 1 SPShiftX 4 FLOAT32 - Borvardesforskjutning -
X3
174 Pog501  Funkionfor P Shift Function ENUM - 0 3

borvérdesforskjutning
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175 Poasgy nganefor SP Shift Input ENUM - 0 5
barvérdesforskjutning
SPS Pressure Zero POROTT-
176 P05.0.61  SPSTryck- nollvarde FLOAT32 Tryckets -1 99
Value A
mattenhet
P04.0.11-
177 P05.0.62  SPSTryck- full skala SPS Pressure Full Scale  FLOAT32  Tryckets 0 999
mattenhet
178 P04.1.15  Tryckborvarde Typ Pressure SetpointType  ENUM - 0 1
179 P05.2.13  Digital Input 3 Logic digital_in_3_polarity ~ ENUM - 0 1
180 P05.2.14  Digital ingang 4 logik digital_in_4_polarity ~ ENUM - 0 1
181 P05.2.15  Digital Input 5 Logic digital_in_5_polarity ~ ENUM - 0 1
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11 Underhall

Innan du pabdrjar ndgot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sdkerhetsinstruktioner i
Introduktion och sékerhet.

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att stromforsérjningen ar franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

VARNING: Fysisk fara
Bér alltid personlig skyddsutrustning.

11.1 Underhall var 4 000:e drifttimme eller varje ar.

Nér det forsta av de tva gransvardena uppnas, kontrollera atdragningen:
e Av enhetens fastskruvar

e Av packboxarna

e Av uttagen.
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12 Felsokning

Innan du pabdrjar ndgot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sékerhetsinstruktioner i
Introduktion och sakerhet.

12.1 Larmlista

Kod Namn Orsak och ldsning
A1 Analog ingang 1, Larm Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.
A12 Analog ingdng 2, Larm Det analoga ingangsvardet ar for [gt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.
A13 Analog ingang 3, Larm Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.
A14 Analog ingang 4, Larm Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.
A16 Externt larm for digital ingdng | Externt larm har aktiverats.
Kontrollera den externa enhetens kontakt.
A18 Komm.forlust flerpumpsys. | Enheten &rinstélld pa flerpumpsystem men inga andra enheter kommunicerar.
Kontrollera flerpumpsystemets anslutning och kommunikationsportens konfiguration.
A19 Adresskonflikt flerpumpsys. | Det finns inga andra enheter i flerpumpsystemet med samma adress for
flerpumpsystem.
Kontrollera att varje enhet har en unik adress for flerpumpsystem.
A20 Inkompatibilitet flerpumpsys. | En ansluten enhet i flerpumpsystemet har inkompatibla funktioner eller ett annat
flerpumpprotokoll.
Anvand inte den inkompatibla funktionen eller uppdatera alla enheter till samma
programvaruversion.
A21 Kloningsfel Kloningsfel
A23 Felaktig konfig. av analog Ingen analog ingang &r installd p& kontrolldgets uppmétta volym.
ingang Kontrollera att parametrarna i meny MO5 ar korrekt konfigurerade.
A24 Felaktig konfiguration av Inget valt bdrvarde motsvarar kontrollagets uppmétta volym.
borvarde Kontrollera att parametrarna i meny MO4 och MO5 &r korrekt konfigurerade.
A28 Féltbusskommunikation Filtbusskommunikationen med fjarrenheten har gétt forlorad.
forlorad Kontrollera statusen for fjarrenheten och att parametrarna for faltbusskommunikation ar
korrekt konfigurerade.
A29 Rérfyliningslarm Rorfyliningsfunktionens fylltryck har inte uppnétts inom rérfyllningstiden.
Kontrollera att systemet ar helt och rorfyliningsparametrama.
A35 HMI kommunikationsforlust | Det & ett internt kommunikationsproblem mellan anvandargranssnittets kort och
styrkortet.
Strdm av, vanta 1 minut, strom pa.
A36 BTLE kommunikationsforlust | Det ar ett internt kommunikationsproblem mellan anvéndargranssnittets kort och det
trad|dsa granssnittet.
Strdm av, vanta 1 minut, strom pa.
A0S Dalig filkonfiguration Konfigurationsfilerna ar inkompatibla eller laddades inte korrekt.

Strém av, vanta 1 minut, strom pa.
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12.2 Fellista

Kod Namn Orsak och ldsning

AS0 Filrevisionen matchar inte HMI-kortet och kontrollkortet innehaller olika versioner av samma konfigurationsfiler.

A80 VD (variable frequency drive) | Detta larm &r aktivt genom att dppna den digitala ingangen konfigurerad som externt

larm VFD-larm (variabel frekvensomriktare). Den externa VFD:n dterstéller sitt interna larm

enligt dess konfiguration.

Kod Namn Orsak och ldsning

E11 Feli givare 1 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.

E12 Feli givare 2 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.

E13 Feligivare 3 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.

E14 Fel i givare 4 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.

E16 Externt fel for digital ingang | Externt fel har aktiverats.
Kontrollera den externa enhetens kontakt.

E21 Inget vatten (LOW) Den digitala ingdngen LOW &r 8ppen.
Kontrollera statusen for enheten for kontroll av brist pa vatten och bryggkoppla
kidmmorna LOW om den inte anvénds.

£22 Minsta troskelvirde Det minsta troskelvardet har inte uppnétts inom fordrdjningen for lagsta troskelvarde.
Kontrollera att pumpen har vatten. Kontrollera att parametrarna for lagsta troskelvarde ar
korrekt instéllda.

£23 Fel konfiguration avanalog | Ingen analog ingang &rinstlld pa kontrollagets uppmétta volym. Kontrollera att

ingang parametrarna i meny MO5 ar korrekt konfigurerade.

£29 Fel vid fyllning av ror Rérfyliningsfunktionens fylltryck har inte uppnétts inom rorfyliningstiden.
Kontrollera att systemet &r helt och rorfyliningsparametrarna.

E31 Fel extern referens 1 Det analoga ingangsvardet ar for lgt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.

£32 Fel extern referens 2 Det analoga ingangsvardet ar for [gt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.

£33 Fel extern referens 3 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ér korrekt.

E34 Fel extern referens 4 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen
av den analoga ingangen ar korrekt.

E05 Dataminne korrupt En del av minnet initieras felaktigt eller fungerar inte.
Strdm av, vanta 1 minut, strom pa.

E50 Konfigurationsfilerna matchar | Det finns en odverensstimmelse mellan HMI-kort och styrkorts konfigurationsfiler.

inte
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Kod Namn Orsak och [osning

E51 Drive ar en reservdel HMI-kortet och kontrollkortet innehaller inte konfigurationsfilerna.

E52 Styrkort ar en reservdel Styrkortet &r en reservdel utan konfigurationsfiler. Anvand parameter P09.3.10 for att
uppgradera styrkortet med filerna som ingdr i HMI-kortet.

E60 Multipump Protocol Det finns en inkompatibilitet mellan flerpumpsprotokollet mellan enheterna, anpassa

Inkompatibilitet enheterna till samma firmwareversion.

E61 HVSC ansluten till Hydrovar X | Hydrovar Smart Controller och Hydrovar X+ kan inte |dnkas samman. de tvd modellerna
anvander olika flerpumpsprotokoll.

E80 VFD (frekvensomriktare) Fel | Detta fel ar aktivt genom att stinga den digitala ingangen som ér konfigurerad som
extern VFD-fel (variabel frekvensomriktare). Felet utldses nar relaterad digital ingang
dppnas och den dterstélls automatiskt ndr den digitala ingdngen kommer néra igen. VFD
(variabel frekvensomriktare) aterstaller sina interna fel enligt dess konfiguration.

12.3 Allménna problem

Problem Orsak Losning
Nar enheten stangs av och slds pa igen Defekt eller urladdat batteri Kontakta Xylem eller den auktoriserade distributdren,
nollstalls kalendern. eller skicka enheten till en auktoriserad verkstad.

Larm och fel registreras i ordning, men utan
datum och tid.
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13 Specifikationer

13.1 Driftsmiljo

Datum Beskrivning

Miljoforhallanden Inomhus- och utomhushruk

Atmosfar Icke-aggressiv och icke-explosiv

Temperatur -201ill 50°C (-4 till 122°F)

Relativ luftfuktighet 5% till 90% vid 50°C (122°F) utan kondensbildning

For anvéndning i fuktiga miljoer

Nej

Hojd

<2000 m (6 600 ft) Gver havsnivan

Fororeningsgrad 2
13.2 Tekniska egenskaper
Se dven Markplat.
Datum Enhetsversion
PM WM
Typ av utrustning Stabil Stabil
Anslutning till huvudférsérjning Permanent Permanent
Driftforhallanden Kontinuerlig Kontinuerlig
Matningsspanning 24V likstrém 24V likstrom Vaxelstrom
115V, ..., 240V 50/60 Hz
Tilltna toleranser for matningsspénningen *10% +10% *10%
Max. matningsstrom 350 mA 350 mA 150 mA
Max. ineffekt 85W 85W 10W

Skydd av stromfdrsdrjningsledning

Kortslutningsskydd med
dverspanningskategori 1|
och troskelstrom instélld
pa 1 Aeller en fordréjd
sakring pa 2A

Overspénningskategori (SS-EN 61010-1)

Utrustningsklass (SS-EN IEC 61010-2-201)

Klass I, med skyddsjord

Klass I, med skyddsjord

Klass I, med skyddsjord

Lackstrom

<05mA

(panelmonterad
utrustning)

IP skyddsgrad o Extern del: 66 66 66
o Intern del: 20
Kapsling (SS-ENIEC 61010-2-201) Inbyggd utrustning Inbyggd utrustning

UL-skyddsklass

Kapslingstyp 12, 4X
(extern del)

Kapslingstyp 12, 4X

Kapslingstyp 12, 4X

Utrustningens flyttbarhet

Fixerad

Fixerad
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13.3 Overensstammelse med EU/EES/GB-radiofrekvensegenskaper

Egenskaper Beskrivning

Teknik Tradl6s teknik Bluetooth® Low Energy 5.2
Band 2.4 GHzISM

RF <45mW(6.5dBm)

13.4 Ovriga EU/EES/GB-6verensstaimmelser och godkénnanden

CE-mérkning, se Forsdkran om 6verensstammelse.

13.5 Egenskaper for in- och utgangar

Egenskaper Beskrivning
Kommunikationsportar 2, RS-485
Digitala ingangar o Flytande/NPN-kontakt, dppet grenrdr/dranering dppen, till jord

o Intern polarisering med +24 V likstrom, strém begransad till max. 6 mA.
o Likstromsskydd fran-0.5 Vtill max. +30V, £15 mA

Analoga ingangar o Konfigurerbar med 0-20 mA strém eller 0-10 V spanning
o 24 V-signal for stromforsdrjning av sensor med 60 mA strimbegrénsning
Analog utgdng * Kan konfigureras som antingen 0-20 mA stromsignal eller 0-10V
spanningssignal
Reld 1 o Med NS och NO vaxelkontakt

o Upp till 250V (vaxelstrdm) 0.25 A. Lasttyp, allmén anvandning
o Upp'till 30V (likstrom) 2 A. Lasttyp, resistiv

Rel3 2 o Med NS och NO vaxelkontakt
o Upp till 30V (véxelstrom) 0.25 A. Lasttyp, allman anvandning
o Upp till 30V (likstrom) 2 A. Lasttyp, resistiv

FARA: Elektrisk fara

Om reld 1 &r anslutet till en hogre spénning én 30V, koppla bort och anvand inte uttagen till
rela 2.

13.6 Litiumbatteri

Enheten innehaller ett litiumbatteri som uppfyller internationella bestdmmelser f6r land-, sjo-
och lufttransport.
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14 Bortskaffande

14.1 Forsiktighetsmatt

VARNING: Miljorisk
Enheten maste bortskaffas av godkénda féretag som har specialiserat sig pa identifiering av
olika typer av material: stal, koppar, plast, litium, ferrit o.s.v.

14.2 WEEE (EU/EES)

q=X

INFORMATION TILL ANVANDARNA i enlighet med artikel 14 i Europaparlamentets och radets
direktiv 2012/19/EU av den 4 juli 2012 om avfall som utgdrs av eller innehaller elektrisk och
elektronisk utrustning (WEEE). Symbolen med en 6verkryssad soptunna pa apparaten eller
dess férpackning anger att apparaten i slutet av sin livstid ska vara foremal fér separat
insamling och far inte kasseras som hushallsavfall. En korrekt och miljévénlig separat
insamling, ratt behandling och bortskaffande av den gamla apparaten hjélper till att minska de
negativa effekterna pa miljon och hélsan och resulterar i en optimal ateranvéndning och/eller
atervinning av materialen som apparaten bestar av.

WEEE fr&n andra anvandare an privathushall®: producenten® hanterar och ansvarar fér separat
insamling av denna apparat i slutet av dess livstid. En anvdndare som &nskar att bortskaffa
denna apparat kan kontakta producenten och félja det antagna insamlingssystemet eller vélja
en auktoriserad avfallshanteringskedja.

3 Klassificering enligt typ av produkt, anvindning och gallande lokal lagstiftning
4 Producent av EEE i enlighet med direktiv2012/19/EU
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15 Forsakran om overensstammelse

Se den specifika méarkningsforklaringen som sitter pa produkten.

q

EU-forsakran om dverensstammelse (nr 86)

1. RED - Radioutrustning: HVX+..WM..., HVX+...PM....
(e etikett pa sista sidan i handboken “Safety and Other Information” - Sdkerhet och annan
information)
RoHS - Entydig identifikation av den elektriska eller elektroniska utrustningen:
HVX+..WM..., HVX+...PM....
2. Tillverkarens namn och adress:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
IT-36075 Montecchio Maggiore VI
ltalien
3. Denna férsdkran om dverensstémmelse utfardas under tillverkarens eget ansvar.
4. Foremal for forsdkran: styrsystem (Programmable Logic Controller) fér frekvensomriktare,
med analoga och digitala in- och utgédngar, RS485 och tradl&sa funktioner.
5. Foremalet for forsdkran ovan éverensstammer med relevant unionslagstiftning om harmonisering:
o Direktiv2014/53/EU av den 16 april 2014 och efterféljande &ndringar (radioutrustning).
e Direktiv2011/65/EU den 8 juni 2011 och efterféljande andringar, inklusive direktivet
(EU) 2015/863 (begransning av anvandningen av vissa farliga &mnen i elektrisk och
elektronisk utrustning).
6. Hanvisningar till de relevanta harmoniserade standarder som anvants eller hénvisningar till
andra tekniska specifikationer, enligt vilka dverensstdmmelsen forsakras:
e EN61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019-04,
ENIEC 61010-2-201:2018,
EN 61326-1:2013, EN IEC 61326-1:2021,
EN 62311:2008, EN IEC 62311:2020,
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSIEN 301 489-1V2.2.3(2019-11),
ETSIEN 301 489-17 V3.3.1 (2024-09)
e ENIEC 63000:2018.
7. Anmalt organ: - - -
8. ROD - Tillbehdr/komponenter/programvara: - - -
9. Ytterligare information: - - -

Undertecknat for och at: Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 18.09.2025
Alessio Vendraminelli t W
Verkstallande direktor o

rev.01

Xylem &r ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller ndgot av dess dotterbolag.

Hydrovar &r ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller ndgot av dess dotterbolag.

Ordmarket och logotyperna Bluetooth® ar registrerade varumarken som tillhor Bluetooth SIG,
Inc. All anvéndning av sadana marken av Xylem Service Italia S.r.l. sker pa licens.

Apple, Apples logotyp, App Store och iPhone ar varumarken som tillhér Apple Inc.

|OS® ar ett registrerat varumarke som tillhor Cisco Systems, Inc. och/eller dess dotterbolag i
USA och andra lander och som anvands av Apple Inc. pa licens.

Google Play, Google Play-logotypen och Android &r varumarken som tillhér Google LLC.

Alla andra namn &r varumarken eller registrerade varumarken som tillhor respektive dgare.
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16 Garanti

Se séljdokumentationen for information om garantin.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

wle m Xylem Service ltalia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

© 2025 Xylem, Inc. Firmware version 01.00.00
Cod. 001080187XSV rev.D ed.09/2025
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