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1 Introduktion och sakerhet

1.1 Introduktion

Bruksanvisningens andamal

Extra instruktioner

Denna bruksanvisning innehaller information om hur féljande utférs pa ratt satt:
e Installation

o Drift

e Programmering.

Instruktionerna och varningarna i denna bruksanvisning avser standardenheten enligt
beskrivningen i kdpeavtalet. Pumpar av specialversion levereras eventuellt med
kompletterande bruksanvisningar. Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér i
situationer som inte behandlas i denna bruksanvisning eller i séljdokumentationen.

1.2 Risknivaer och sakerhetssymboler

Faronivaer

Fore anvdndningen av enheten maste anvandaren |3sa, forstd och iaktta varningsféreskrifterna

for att undvika féljande risker:

e Skador och halsorisker
e Produktskada
e Fel pad enheten.

Faronivd Anvisning

FARA: |dentifierar en farlig situation som, om den inte undviks, orsakar
allvarlig personskada eller till och med ddsfall.

OBSERVERA: |dentifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
mindre eller mattliga personskador.

VARNING: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
allvarlig personskada eller till och med dadsfall.
OBS:

|dentifierar en situation som, om den inte undviks, kan orsaka
sakskada men inte personskada.

Kompletterande symboler

Symbol Beskrivning
/\ Elektrisk fara
Fara for varma ytor

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering 5
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1.3 Anvandarsakerhet

Folj géllande hélso- och sékerhetsbestémmelser noggrant.
Kvalificerad personal

Enheten far endast anvéndas av kvalificerade anvandare. Kvalificerade anvéandare &r personer
som ar kapabla att identifiera och férebygga risker vid installation, anvandning och underhall
av enheten.

1.4 Skyddande av miljon

Bortskaffande av férpackning och produkt

Folj géllande bestdmmelser om separat bortskaffande av avfall.

6 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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2 Beskrivning av apparaten

Produkten ar en drivenhet fér styrning av hogeffektiva motorer installerade pa Xylems
elektriska pumpar.

2.1 Delnamn

_A_ph

XM_MO017_A

Dekaler for godkdnnande av radioutrustning
Drivenhet

Drivenhetens display

Mérkplat

Ingang for stromférsdrjning och signalkabel
Anslutning till motorn

Varningsdekal f6r drivenhet

Nooubkwh =

2.2 Markplat

'
12max 1

XM_M0022_A ot

Tamb:; ® ! Use in Pollution degree 2 Environment o !

Modell

Ingangens driftsgranser
Identifikationskod
Utgangens driftsgrénser
Serienummer
Rumstemperaturomrade

kW=

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering 7
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2.3 Varningsdekal for drivenhet

168281490

XM_M0024_A ot

CAUT[ON WARNING
ATTENTION AVERTISSEMENT
SEE MANE\LEF\BR‘S&B\Q RES\Dé}\\L/ C‘H%R(G)E }ﬂm

CONDITIONS / MAIN FUSES. WAIT 2 MINUTES
YOIE WANEL DE CONDITIONS CHARGE RESIDUELLE. WARN NG
SPECIALES / FUSIBLES ATTENDEL 2 MINUTES ‘

VER WANUAL POR CONDICIONES
ESPLCIALES / FUSIBLES

HOT SURFACE
CARGA RESIBUAL
ESPERE POR 2 MINUTOS. RISK OF BURN

2.4 Dekaler fér godkdannande av radioutrustning

@j

6\
<(\
O )
] ] 8
E\
\ | =
4
1. USA
2. Kanada

3. Ovriga lander

8 HVX, HVX+ - Handbok fér installation, drift och programmering
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3 Installation

3.1 Forsiktighetsmatt

Allmanna forsiktighetsatgérder

> B

Elektriska matt

>

Jord

> DB

Se till att ha |ast och forstatt alla delar av sdkerhetsinstruktionerna i Introduktion och sakerhet
pa sid. 5 innan arbetet paborjas.

FARA:

Installation och alla elektriska anslutningar maste utféras av en tekniker som uppfyller de
tekniska och yrkesmassiga krav som anges i géllande foreskrifter.

VARNING:
Bér alltid personlig skyddsutrustning.

VARNING:
Anvand alltid [ampliga arbetsverktyg.

VARNING:

Du maste strikt folja géllande bestdmmelser vid val av installationsplats och nér enheten
ansluts till elektriska férsérjningsnét.

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att strédmférsdrjningen &r franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

OBS:
Né&tspanning och frekvens maste éverensstdmma med de vérden som anges pa drivenhetens
typskylt.

FARA: Elektrisk fara

Anslut alltid den externa skyddsledaren till jordplinten innan du férséker uppratta andra
elektriska anslutningar.

FARA: Elektrisk fara
Jorda enhetens alla elektriska tillbehor.

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att den externa skyddsledaren (jord) &r langre an fasledarna. Om enheten kopplas
bort fran fasledarna av misstag maste skyddsledaren vara den som sist frigors fran
kopplingsplinten.

HVX, HVX+ - Handbok fér installation, drift och programmering 9
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FARA: Elektrisk fara

Installera I1ampliga system for skydd mot indirekt kontakt for att férhindra dodliga elektriska
stotar.

3.2 Riktlinjer for elektrisk anslutning

1. Kontrollera att elledningarna ar skyddade mot:
e HOgtemperatur
e Vibrationer
e Kollisioner
e Vatskor.
2. Kontrollera att natledningen &r férsedd med:
e Ett kortslutningsskydd av lamplig storlek
e En huvudbrytare med ett kontaktavstdnd som sakerstaller fullstdndig frankoppling i
handelse av 6verspanning av kategori lll.

3.3 Riktlinjer for mandverpanelen

OBS:
Kontrollpanelen maste matcha markvardena pa enhetens dataskylt.

3.3.1 Séakringar och/eller automatiska brytare

e En elektroniskt aktiverad drivfunktion sékerstéller skydd mot en éverbelastning av motorn.
Overbelastningsskyddet beréknar 6kningsnivan for att aktivera utlésningsfunktionens
tidpunkt (motorstopp).

Ju hégre ingangsstrommen ar, desto snabbare ar svaret. Funktionen ger ett skydd av klass
20 for motorn.

e Drivenheten maste vara utrustad med dverstréms- och kortslutningsskydd fér att forhindra
dverhettning av stromforsorjningskablarna. Sakringar eller automatiska brytare maste
installeras pa linjen for att sékerstalla detta skydd. Sdkringar och automatiska brytare maste
tillhandahallas av installatéren som en del av installationen.

e Anvand de rekommenderade sadkringarna och/eller automatiska brytarna pa
stromforsérjningssidan som skydd vid fel pa drivkomponenter (forsta fel). Anvandningen av
de rekommenderade sakringarna och automatiska brytarna sékerstaller att eventuella
skador pa enheten begrénsas till insidan av denna. For andra typer av skydd, se till att den
overgaende energin &r lika med eller mindre &n den f6r de rekommenderade modellerna.

e De sakringar som visas i tabellen ar [ampliga fér anvéndning péa en krets som kan sléppa ut
5000 Arms (symmetriskt), hogst 480 V. Med de angivna sdkringarna ar
kortslutningsstrémmens nominella varde (SCCR) fér drivenheten 5000 Arms.

Figuren visar de rekommenderade sédkringarna och brytarna.

Modell  [Xylem Trefasig Icke-UL-  [UL-sdkringar, typ T, tillverkare och modell MCB 5203-
HVX,  |motormodell |matningsspanning, |sakringar, (gussmann |Edison  |Littelfuse |Ferraz- modell ABB-
HVX+ Vac typ gG, A Shawmut  |brytare

B EXM.../3....B.. |200- 240 16 JIN-T5 TUN(15)  [JLIN1S - |A3T15 C16

C EXM.../3...C. 30 JIN-30 [TUN(30)  JLLN30  [A3130 (32

D EXM.../3....D.. 63 JIN-60  [TIN(60)  |JLLN6O  [A3T60 63

B EXM.../4...B.. |380-480 16 JJS-15 TUS(15)  [JLLS15  |A6T15 C16

C EXM.../4...C. 30 JJS-30 TUS(30)  [JLLS30  |A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TUS(60)  [JLLS60  |A6T60 63

10 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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3.3.2 Reststromsanordningar, RCD (GFCI)

Né&r du anvander jordfelsbrytare, GFCI, eller jordfelsbrytare, RCD, dven kallade automatiska
jordfelsbrytare, ELCD, ska du kontrollera att:

e De &rav lamplig storlek for systemkonfigurationen och anvandningsmiljén

e De har en startférdrdjning for att férhindra fel som orsakas av tillfélliga jordstrémmar.

e De kan detektera véxel- eller likstrom och &r markta med symbolerna i figuren.

LA ph

XM_MO014_A

OBS:

N&r du anvander en automatisk lackstromsrytare eller en jordfelsbrytare ska du ta hansyn till
den totala lackstrommen for alla elektriska apparater i systemet.

3.4 Riktlinjer for drivenheten

3.4.1 Montering

_A_ph

XM_MO0023_A

Motor
Drivenhet
Fastskruv
Tatning

pLON -

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering 11
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1. Smorj tdtningen med alkohol.

2. Flytta drivenheten néra motorn.

3. Dra at skruvarna med en torxnyckel.
Atdragningsmoment:
e Storlek B och C: 6 Nm (55 Ibf-in) £ 15%
e Storlek D: 8 Nm (70 Ibf-in) = 15%.

3.4.2 Strémforsorjningsanslutning

_A_ph

HV_XM_MO0025_A

=

Drivenhet

Kldmmor

Skruvar till skyddet
Fasledare

Packbox
Stromforsériningskabel
Skyddsledare (jord)
Holje

Ytterligare jordanslutning

WO Nk WN =

Ta bort locket och observera kopplingsschemat pa insidan.

Forin elkabeln i packboxen.

Anslut ledarna ordentligt och se till att skyddsledaren ar langre an fasledarna.
For endast storlek D, dra at kontaktskruvarna med en Pozidriv-skruvmejsel.
Atdragningsmoment: 4 Nm (35 Ibf-in).

4. Dra at packboxen.

5. Satt tillbaka skyddet och dra at skruvarna.

Atdragningsmoment: 3 Nm (27 Ibf-in) + 15%.

wn =

12 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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3.4.3 Extra anslutningar

HVX+

DI3 o
GND =
Low ©
GND ©
START®

GND ™~

A2 ©
24V 10

e ot
GND ™

2 <
<
E\
=
Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstéllning
1 Analogingang 1 (Strdmfdrsdrjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1+ 5) Tryckgivare 1
2 Konfigurerbar analog ingang 1
3 Elektronisk GND
4 Reserverad For intern anvandning, anslut inte
5 Analog ingang 2 (Stromfdrsdrining +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1+ 5) Inte vald
6 Konfigurerbar analog ingéng 2
7 Elektronisk GND
8 Extern start/stopp | Digital start/stop-ingang, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrom 6 mA
9 Elektronisk GND

10 Extern vattenbrist |Digital ingang for ag vattenniva, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrom |-
6 mA

" Elektronisk GND
12 Extern Konfigurerbar digital ingdng 3, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém 6 |Nodstart vid maximal

spanningssignal |mA hastighet
13 3 Elektronisk GND
14 Analog utgdng ~ [Konfigurerbar analog utgang Motorvarv
15 Elektronisk GND
16 Analog ingang 3 |Stramfdrsdrining +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 16 och 19) Inte vald
17 Konfigurerbar analog ingang 3
18 Elektronisk GND

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstalining

19 Analog ingang 4 Stromforsorining +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 16 och 19) Inte vald

20 Konfigurerbar analog ingang 4

21 Elektronisk GND

22 Extern Konfigurerbar digital ingang 4, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém |Inte vald
spanningssignal 4 |6 mA

23 Elektronisk GND

24 Extern Konfigurerbar digital ingang 5, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém |Inte vald
spanningssignal 5 |6 mA

25 Elektronisk GND

26 10vDC Stromforsdrjning +10VDC, max. 3 mA

27 stromforsorining | Elektronisk GND

28 Kommunikationshuss|RS485 port 1: RS485-1B N (-) Multipump

29 1 RS485 port 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Kommunikationshuss|RS485 port 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Kommunikationshuss|RS485 port 1: RS485-1B N (-) Multipump

35 1 RS485 port 1: RS485-1A P (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Kommunikationshuss|RS485 port 2: RS485-2B N () Modbus

38 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Reld 1 Konfigurerbart rela 1: normalt 6ppet Rapportering av fel

4 Konfigurerbart reld 1: normalt stingd

42 Konfigurerbart reld 1: gemensam kontakt

43 Reld 2 Konfigurerbart rela 2: normalt 6ppet Motorstart

44 Konfigurerbart reld 2: normalt stingd

45 Konfigurerbart reld 2: gemensam kontakt

14
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HVX

START
GND ™~

Al2 ©
24V v
-
GND ®
Al &

A WARNING

_A ph

XM_MO021_A

Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstélining
1 Analog ingang 1 Stromfrsdrjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Tryckgivare 1
2 Konfigurerbar analog ingang 1
3 Elektronisk GND
4 Reserverad For intern anvandning, anslut inte
5 Analog ingang 2 Stromforsorjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Inte vald
6 Konfigurerbar analog ingang 2
7 Elektronisk GND
8 Externstart/stopp  [Digital start/stop-ingang, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém 6 mA |-
9 Elektronisk GND
10 Extern vattenbrist | Digital ingdng for lag vattennivd, intern pull-up +24 VDC,
kontaktstrom 6 mA
" Elektronisk GND
12 Extern Konfigurerbar digital ingdng 3, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrdm |{Nddstart vid maximal
spanningssignal 3 |6 mA hastighet
13 Elektronisk GND
14 Analog utgang Konfigurerbar analog utgang Motorvarv
15 Elektronisk GND
28 Kommunikationshuss|RS485 port 1: RS485-1B N () Multipump
29 L RS485 port 1: RS485-1AP (+)
30 RS485 port 1: RS485-COM
31 Kommunikationshuss|RS485 port 2: RS485-2B N () Modbus
3 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)
33 RS485 port 2: RS485-COM

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstalining
34 Kommunikationshuss|RS485 port 1: RS485-1B N () Multipump

35 1 RS485 port 1: RS485-1A P (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Kommunikationshuss|RS485 port 2: RS485-2B N () Modbus

38 2 RSA85 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Reld 1 Konfigurerbart rela 1: normalt 6ppet Rapportering av fel
4 Konfigurerbart reld 1: normalt stingd

42 Konfigurerbart reld 1: gemensam kontakt

43 Reld 2 Konfigurerbart rela 2: normalt 6ppet Motorstart

44 Konfigurerbart reld 2: normalt stingd

45 Konfigurerbart reld 2: gemensam kontakt

16
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4 Kontroll

Introduktion

FARA: Elektrisk fara
Om mandverpanelen ar skadad, kontakta Xylem eller en auktoriserad distributor

VARNING: Fara fér varma ytor

Tryck endast pd mandverpanelens knappar. Var uppmarksam pa den héga temperatur som
avges av enheten.

Beroende pa modell, félj instruktionerna i avsnitten HVX+-drivenhetens display pa sidan 17
eller HVX-drivenhetens display pa sidan 20.

4.1 HVX+-drivenhetens display

Y

i O

O,
<
®)
=
Positions- |-y Funktion
nummer
1 Display
2 ON/OFF-knapp ~ |e Startoch stopp av enheten
o Aterstéll felen genom att trycka pd den i 5 sekunder.
3 Piltangenterna UPP|e  Flyttar vertikalt mellan menyalternativen
och NER o Utforen manuell omkoppling pa ett system med flera pumpar genom att trycka pé pilen NER
(langre tryck)
o Rotera displayen 180° genom att samtidigt trycka pa RETUR och pilen UPP (léngre tryck).
4 Piltangenterna | Flyttar horisontellt for att navigera i startskérmar och menyer.
HOGER och o Lésoch I8 upp displayen genom att samtidigt trycka pd HOGER och VANSTER pil (Ingre tryck).
VANSTER

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering 17
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Positions-
nummer

Namn

Funktion

5

Knappen SEND

o Avancerar genom menynivdema
o Bekrifta valet av en parameter
o Bekrafta vardet av en parameter.

Enhetens LED pa

Indikerar att enheten ar stromforsorjd.

Enhetens

statusindikator

Anger:

o Motor inte stromfdrsorjd (slackt)

o Larm aktivt och motor stoppad (gul)

o Felienheten och motor stoppad (rod)

o Motor startad (gron)

o Larmet dr aktivt och motorn har startat (gul vaxlande gron).

Anslutning

statusindikator

Anger:

o BMS-kommunikation inaktiverad (slackt)

o BMS-kommunikation aktiv (gron)

o Tradlos kommunikation med mobil enhet etablerad (fast bla)

o Tradls kommunikation med mobil enhet haller pa att uppréttas (blinkande bla)
o Tradls kommunikation och BMS-kommunikation aktiva (bla véxlande grén).

Multifunktionsknapp |e  Fa tillging till parametermenyn eller ytterligare funktioner enligt skarmen pa displayen.

o Aktivera enheten pa en mobil enhet (utkat tryck)

4.1.1 Grafisk display

N

A | Home - Real Time Data

System Configuration

[ 9.10 \»

Single Pump
Control Mode
Constant Pressure 0 bar 100%
Motor Speed
2300 rpm )
|
Q Run ;\
% - :
P 910barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
POSItions- |y amn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Har visas statisk information och meddelanden om driftforhallandena, t.ex:
o larm
o Fel
o Funktion med flera pumpar.
2 Huvudskdrm Har visas den viktigaste informationen och det gar att dndra driftsparametrama.
Det finns upp till fem skarmar som kan navigeras genom att trycka pa hdger och vénster piltangenter.
Symbolen 2 bredvid en postanger en redigerbar parameter.
3 Nedre falt Visar:
o Till vanster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvérdet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.
o Tillhdger, de knappar som dr tillgangliga pa huvudskarmen.

18
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4.1.2 Parametermeny, HVX+

.
@_4 3.0 - Actual Measured Values
[3001 910 bar

Actual Pressure
@_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar )
3.030  Pump Status Run Z\
% :
=
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Positions- Iy mn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Den visar parameterns sokvag pa meny- och undermenyniva.
2 Parameterlista Visar:
o Indexet,
o Namnet,
o Forhandsvisning av vardet
pa parametrarna for den aktuella menynivan.
Om du vill g8 vidare en niv4 eller &ndra vardet trycker du pd SEND eller p& HOGER pilknapp.
3 Nedre falt Visar:
o Till vinster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvardet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.
o Tillhdger, de knappar som értillgéngliga pa huvudskérmen.

Menyn ar uppdelad i tre nivaer:
e Huvudnat

e Undermeny

e Parametrar.

For att visa eller andra en parameter:

1. Tryck pa funktionsknappen pa huvudskarmen.

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.
Obs!: Efter 10 minuters inaktivitet maste |0senordet anges pa nytt.

4. Tryck pd HOGER piltangent eller SEND for att gé vidare mellan nivéerna, eller pd VANSTER
pilknapp for att ga tillbaka.

4.1.3 Enheten startar med HVX+-drivenhetens display

1. Kontrollera anslutningen mellan START/STOPP- och GND-ingangarna pa uttagsplinten.

2. Tryck pd ON/OFF for att starta enheten.
Anmaérkning: om parameter 1.0.45 Autostart &r konfigurerad till "Yes" behover du inte
trycka pa ON/OFF igen vid nasta start.

3. Nar enheten ar i drift kan borvardet for drift andras genom att vaxla till den andra skdrmen.

4.1.4 Byte av driftlage, HVX+

Enhetens parametrar &r instéllda pa fabriken och enheten ar klar f6r anvandning.
Oppna konfigurationsmenyn for att &ndra parametrar och avancerade funktioner.

1. Tryck pa multifunktionsknappen.

2. Ange lésenordet med hjalp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.

4. Navigera genom menyerna for att hitta den parameter eller funktion som ska dndras.
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4.1.5 Aterstilining av fel, HVX+

Error E11 (© Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo "L&
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

Vid ett fel gér enheten automatiskt flera férsok att aterstalla sig, om det ar tillatet: om férséken
misslyckas stannar enheten och felkoden visas pa displayen.
For att eliminera felet:

1. Oppna den férsta huvudskidrmen genom att trycka pa SEND.

2. Las beskrivningen av felet pa skarmen.
3. Identifiera orsaken och f6lj felsékningsanvisningarna
4. Aterstéll felet genom att trycka pa ON/OFF i 3 sekunder: enheten atergar till statusen fére

felet.

4.2 HVX-drivenhetens display

2\
=
Positions- Iy mn Funktion
nummer
1 Menyindikator ~ |Anger:
o Navigering genom menyalternativen (fast sken)
o \Visning av ett parametervérde (blinkande ljus).
2 Display med sju
segment
3 Hastighetsfalt
4 Indikator for
kommunikation
mellan flera
pumpar

20
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Positions- |- nn Funktion
nummer
5 Méttenhetsindikator
6 ON/OFF-knapp o Startoch stopp av enheten
o Aterstéll felen genom att trycka pé den i 5 sekunder.
7 Piltangenterna UPP och e Andra borvardet snabbt i huvuddisplayen
NER o Navigera genom undermenyerna och dndra parametern som visas i parametermenyn
o Utforen manuell omkoppling pa ett system med flera pumpar genom att trycka pa pilen
NER (langre tryck)
¢ Rotera displayen 180° genom att samtidigt trycka pa RETUR och pilen UPP (l&ngre tryck).
8 Piltangenterna HOGER [ Visa vixelvis varvtal och tryck i huvuddisplayen
och VANSTER e Navigera i parametermenyns nivéer
o Endastvénster pil, bekréfta det dndrade vrdet ) )
o Ldsoch Ids upp displayen genom att samtidigt trycka pa HOGER och VANSTER pil (léngre
tryck).
o Endast HOGER pil, navigera genom de aktiva felkoderna, om fler &n en finns
9 Knappen SEND o Avancerar genom menynivaerna
o Bekrfta vardet av en parameter
o Oppna parameterns konfigurationsmeny (langre tryck).
10 Enhetens LED pa Indikerar att enheten ar stromforsorjd.
M Enhetens statusindikator | Anger:
o Motor inte stromforsorjd (slackt)
e larm aktivt och motor stoppad (gul)
o Felienheten och motor stoppad (rdd)
¢ Motor startad (grdn)
o larmet dr aktivt och motorn har startat (gul véxlande gron).
12 Anslutning Anger:
statusindikator e BMS-kommunikation inaktiverad (sldckt)
o BMS-kommunikation aktiv (gron)
o Tradlos kommunikation med mobil enhet etablerad (fast bla)
o Trddlds kommunikation med mobil enhet héller pa att uppréttas (blinkande bla)
o Tradlgs kommunikation och BMS-kommunikation aktiva (bla véxlande grén).
13 Kommunikationsknapp |Anslut enheten till en mobil enhet.
for tradlos teknik

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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4.2.1 Huvudsaklig visualisering

Skara Namn Beskrivning

== |AV(OFF) Enhet stoppad med strombrytaren eller BMS.
Obs: lagre prioritet i forhallande till STOP.

Cii= 1= [STOP Digitala ingdngar START/STOP och GND Gppna.

'»= |Begdranomstart |Begdranom att starta enheten med strambrytaren. Den forblir aktiv i nagra sekunder, sedan visas
foljande:

o Enhetidrift, eller

o larm, eller

o Fel.

e larm Larmkod for enheten i larmstatus, vaxlar med huvuddisplayen.
B Enhetens statusindikator kan vara:

o Gul= motor stoppad

o Gul vaxlar med grén = motorn startad.

Fel Felkod for enheten i felstatus.

Enhet i drift Enhet i drift och vald mattenhet visas:
o Hastighet, 10xRPM
o Tryckibareller psi.

=i1- |Display last Displayen ar l&st av operatdren och ingen mandvrering med knappar ar mdjlig.

4.2.2 Parametermeny, HVX

Menyn ar uppdelad i tre nivaer:
e Huvudnét

e Undermeny

e Parametrar.

For att visa eller andra en parameter:

1. Tryck pa knappen SEND (SKICKA) (langre tryck).

2. Ange lésenordet med hjalp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.
Obs!: Efter 10 minuters inaktivitet maste |0senordet anges pa nytt.

4. Tryck pa piltangenterna UPP och NED f6r att navigera genom menyerna.

5. Tryck p& SEND (SKICKA) eller pilen HOGER for att g till undernivéerna i menyn tills
parametervardet hittas.

6. Tryck pa piltangenterna UPP och NED for att 6ka eller minska parametervérdet.

7. Tryck pa SEND (SKICKA) eller vénster piltangent for att bekrafta.
Obs! Efter 5 sekunders inaktivitet dtergar parametern till det tidigare installda vardet.

Skéra Namn Anteckningar

‘4t = |Huvudmeny o Menyerna ar numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

=)'t |Undermeny o Undermenyerna ar numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

) 11y |Parameter Navigering i parameternivan.

e Parametrarna &r numrerade fran 0 till 99.
o Undermenyerna &r numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

iy |Parametervarde | Andring av parametervarde.
o Menyindikator: blinkar.
o Parametervdrde under redigering: blinkar.

22
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4.2.3 Enheten startar med HVX-drivenhetens display

1. Kontrollera anslutningen mellan START/STOPP- och GND-ingangarna pa uttagsplinten.

2. Tryck pd ON/OFF for att starta enheten.
Anmérkning: om parameter 1.0.45 Autostart dr konfigurerad till "Yes" behover du inte
trycka pa ON/OFF igen vid nasta start.

3. Nar enheten &r i drift kan bérvardet &ndras med omedelbar verkan med hjélp av
piltangenterna UPP och NER.

4.2.4 Byte av driftlage, HVX

Enhetens parametrar &r instédllda pa fabriken och enheten ar klar f6r anvandning.
Oppna konfigurationsparametrar for att &ndra parametrar och avancerade funktioner.
1. Tryck pa knappen SEND (SKICKA) (langre tryck).

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.

4. Valj den parameter som ska éndras i MO1-menyn.

4.2.5 Aterstéllning av fel, HVX

Vid ett fel gér enheten automatiskt flera forsok att aterstélla sig, om det &r tillatet: om foérsdken

misslyckas stannar enheten och felkoden visas pa displayen. Fér att eliminera felet:

1. Identifiera orsaken och f6lj felsékningsanvisningarna

2. Aterstll felet genom att trycka pa ON/OFF i 3 sekunder: enheten atergar till statusen fore
felet.

4.3 Xylem X App

Introduktion

Appen finns fér mobila enheter med operativsystem med tradlds teknik.
Anvand appen for att:

e Kontrollera enhetens status

Konfigurera parametrar

Interagera med enheten och erhalla data under installation och underhall
Generera en arbetsrapport

Kontakta serviceavdelningen.

Ladda ner appen och anslut mobiltelefonen till enheten.

1. Ladda ner Xylem X-appen till den mobila enheten fran App Store ' eller Google Play?
genom att skanna QR-koden:

E-'."

1 Kompatibel med i0S® operativsystem med version 15.0 och senare
2 Kompatibel med Android operativsystem med version 10.0 och senare
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2.

Slutfér registreringen.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

Tryck pa knappen f6r tradlés kommunikation pa enhetens display.
Lagg till enheten i anvandarprofilen.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

Nér anslutningen har uppréttats lyser anslutningslampan med blatt fast sken: det &r nu
mojligt att styra enheten med hjélp av den mobila enheten.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

(45
J oD
" ==
;
QRun

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

XM_MOO10_A _tc
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S Programmering

Den fasta programvaruversionen:
den fasta programvaruversionen kan visas via parametern P03.4.19.

Symboler som anvands

Symbol  |Beskrivning

(G) Global. Andringen av denna parameteri en enheti ett flerpumpsystem éverfors till alla andra enheter. Om symbolen inte
finns med tilldmpas parametern endast pa den enhet dar den visas.

(X+) Endast tillganglig pd HVX+.

(X) Endast tillgénglig pd HVX.

(A) Endast tillgénglig pd HVX ndr Xylem X-appen anvénds.

(R) Skrivskyddad. Parametern kan inte dndras.
Om symbolen inte &r ndrvarande kan parametern &ndras.
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5.1 M01, startmeny

5.1.1 S01.0 applikation

Ofta anvanda parametrar eller deras alias.

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.0.01 (X+) Sprak Se parameter P09.0.01. Standard = Engelska
P01.0.05 (G) Typ av system Se parameter P04.0.01. Standard = beroende p& modell
av elektrisk pump
P01.0.06 (G) Kontrolldge Se parameter P04.0.02. Standard = konstant tryck
P01.0.10 (G) Systemkonfiguration Se parameter P06.0.01. Standard = enkel elektrisk
pump
P01.0.11 Adress for flera pumpar Se parameter P06.0.03. Min =1
P01.0.15 (G) Startvarde Se parameter P04.0.05. Min = 0%
Max = 100%
Standard = 100%
P01.0.20 (G) Fordrojning vid vattenbrist Se parameter P04.3.11. Min=1s
Max =100
Standard =15
P01.0.31 (G) Tryck - Minsta troskelvarde Se parameter P04.3.01. Min =P01.1.11
Max =P01.1.12
Standard = P01.1.11 (inaktiv)
P01.0.32 (G) Flode - Minsta troskelvarde Se parameter P04.3.02. Min =P01.1.21
(X+) Max =P01.1.22
Standard = P01.1.21 (inaktiv)
P01.0.33 (G) Temperatur - Minsta Se parameter P04.3.03. Min =P01.1.31
(X+) troskelvarde Max =P01.1.32
Standard = P01.1.31 (inaktiv)
P01.0.34 (G) Nivd - Minsta troskelvérde Se parameter P04.3.04. Min = P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard = P01.1.41 (inaktiv)
P01.0.40 (G) Fordrdjning lagsta troskelvrde  Se parameter P04.3.10. Min=1s
Max =100
Standard =15
P01.0.45 (G) Automatisk start. Se parameter P04.0.06. Standard = ja
P01.0.46 P&/Av-instalining Vilj status ON (S) eller OFF (3FF) for den elektriska pumpen.  Standard = Av
Motsvarar dtgarden pa ON/OFF-knappen.
P01.0.50 (X+) Datum Se parameter P09.0.11.
P01.0.51 (X+) Timme Se parameter P09.0.12.
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5.1.2 S01.1 sensorer

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P01.1.00 Val av matenhet Se parameter P04.0.09. Standard = Internationella
systemenheter
P01.1.01 Stélldon - nollvarde Se parameter P05.0.01. Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Standard = 0 rpm
P01.1.02 Stélldon - full skala Se parameter P05.0.02. Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Standard = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Tryck - nollvarde Se parameter P05.0.11. Min = -5 bar
Max = 10 bar
Standard = 0 bar
P01.1.12 (G) Tryck - full skala Se parameter P05.0.12. Min = 0 bar
Max = 100 bar
Standard = beroende pd modell
av elektrisk pump
P01.1.21 (G) Flode - nollvarde Se parameter P05.0.21. Min =0 m%h
(X+) Max = 9999 m*/h
Standard = 0 m3/h
P01.1.22 (G) Flode - full skala Se parameter P05.0.22. Min =0 m%h
(X+) Max = 9999 m/h
Standard = 100 m*/h
P01.1.31 (G) Temperatur - nollvarde Se parameter P05.0.31. Min =-100°C
(X+) Max = 9999°C
Standard = 0°C
P01.1.32 (G) Temperatur - full skala Se parameter P05.0.32. Min =-100°C
(X+) Max = 9999°C
Standard = 100°C
P01.1.41 (@) Nivé - nollvarde Se parameter P05.0.41. Min=-999 m
(X+) Max = 9999 m
Standard =0 m
P01.1.42 (@) Niva - full skala Se parameter P05.0.42. Min=-999 m
(X+) Max = 9999 m

Standard = 10 m

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering
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5.1.3 S01.2 borvarde

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P01.2.01 (G) Borvdrde hastighet 1 Se parameter P04.1.01. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P01.2.02 (G) Borvdrde hastighet 2 Se parameter P04.1.02. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P01.2.03 (G) Borvdrde hastighet 3 Se parameter P04.1.03. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P01.2.04 (G) Borvdrde hastighet 4 Se parameter P04.1.04. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.31
Standard = 2000 rpm
P01.2.11 (G) Borvrde tryck 1 Se parameter P04.1.11. Min=P01.1.11
Max =P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P01.2.12 (G) Bérvarde tryck 2 Se parameter P04.1.12. Min =P01.1.11
Max =P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P01.2.13 (G) Bérvarde tryck 3 Se parameter P04.1.13. Min =P01.1.11
(X+) Max =P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P01.2.14 (G) Borvérde tryck 4 Se parameter P04.1.14. Min=P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P01.2.21 (G) Borvérde flode 1 Se parameter P04.1.21. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥h
P01.2.22 (G) Borvérde flode 2 Se parameter P04.1.22. Min=P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥/h
P01.2.23 (G) Borvarde flode 3 Se parameter P04.1.23. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥h
P01.2.24 (G) Borvérde flode 4 Se parameter P04.1.24. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥/h
P01.2.31 (G) Borvdrde temperatur 1 Se parameter P04.1.31. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P01.2.32 (G) Borvirde temperatur 2 Se parameter P04.1.32. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P01.2.33 (G) Bérvarde temperatur 3 Se parameter P04.1.33. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P01.2.34 (G) Borvirde temperatur 4 Se parameter P04.1.34. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.2.41 (G) Borvirde niva 1 Se parameter P04.1.41. Min = P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard =0 m
P01.2.42 (G) Borvdrde niva 2 Se parameter P04.1.42. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard =0m
P01.2.43 (G) Borvirde niva 3 Se parameter P04.1.43. Min = P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard =0m
P01.2.44 (G) Borvdrde niva 4 Se parameter P04.1.44. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42

5.1.4 S01.4 Jog-lage

Standard =0m

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.4.01 Jog-hastighet Valj hastighet for Jog-laget. Min=0
Det anvénds for att kora den elektriska pumpen med en viss Max = P04.2.32
hastighet, for att fylla den elektriska pumpen och for att Standard =0
bestimma minimihastigheten.
P01.4.02 (G) Min. hastighet Se parameter P04.2.31 Min=0
Max = P04.2.32
Standard = beroende pd modell
av elektrisk pump
5.1.5 S01.5 sakerhet
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.5.10 Inmatning av 18senord Se parameter P09.4.01 Min =0
Max = 999
P01.5.11 Utloggning Se parameter P09.4.02
P01.5.12 Stéll in I6senord Se parameter P09.4.03 Min =0
Max = 999

Standard = 66
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5.2 M02, fellogg

Visar de fel som lagrats i loggen, i kronologisk ordning: Fe/ 7 ar det senast registrerade.

Varje loggpost innehaller en rédknare som anger hur manga ganger samma felkod har loggats.
Om ett nytt genererat fel har samma kod som det senast registrerade felet, 6kas rédkneverket
med 1. Om felkoden ddremot &r en annan, skapas en ny post.

5.2.1 S02.0 fel

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vérde

P02.0.01 (R) Fel 1 (senaste)
(G)

P02.0.02 (R) Fel 2
(G)

P02.0.03 (R) Fel 3
(G)

P02.0.04 (R) Fel 4
(G)

P02.0.05 (R) Fel 5
(G)

P02.0.06 (R) Fel 6
(G)

P02.0.07 (R) Fel 7
(G)

P02.0.08 (R) Fel 8
(G)

P02.0.09 (R) Fel 9
(G)

P02.0.10 (R) Fel 10
(G)
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5.3 MO03, information om elektrisk pump

Har grupperas de parametrar som &r anvandbara for diagnostik av applikationer, elektriska
pumpar och drivenheten.

5.3.1 S03.0 uppmatta varden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.0.01 (R) Aktuellt tryck Aktuellt uppmétt tryckvarde.
P03.0.02 (R) Aktuellt flode Aktuellt uppmétt flodesvarde.
P03.0.03 (R) Aktuell vétsketemperatur Aktuellt uppmétt varde for vatsketemperatur
P03.0.04 (R) Faktisk niva Aktuellt varde for vétskenivan.
P03.0.10 (R) Faktiskt erforderligt varde. Aktuellt begart effektivt varde. Det ar resultatet av proportionell
eller kvadratisk tryckreglering, kompensation for tryckforluster
och offsetfunktion.
P03.0.20 (R) Erforderligt vérde Aktuellt 6nskat vérde Det ar det aktuella borvardet, fre

berékningen av proportionell eller kvadratisk tryckreglering,
kompensation for tryckfallsforluster eller offsetfunktion.

P03.0.30 (R) Pumpens status Visar aktuell status for enheten.
(G) 0-Off (BFF): enheten ar installd pa att sta stilla (OFF).

1-Run (run): enheten arigang (motorn roterar).
2-Larm, stoppad enhet (RLS): enheten ar inte igang eftersom
START/STOP-kontakten r dppen och ett larm ar aktivt.
3-Larm, enheten arigang (RLr): enheten drigdng (motorn
roterar) och ett larm &r aktivt.
4-Larm, enheten dr pa (ALn): enheten dr inte igdng men ar redo
att starta (ON) och ett larm ér aktivt.
5-Larm, enheten &r av (RLO): enheten dr installd pa att std stilla
(OFF) och ett larm ar aktivt.
6-Fel (Err): enheten rinte igang eftersom ett fel &r aktivt.
7-Stopp (S£P): enheten ér inte igang eftersom START/STOP-
kontakten ar dppen.
8-On (Gn): enheten dr inte igdng men &r redo att starta (ON).

5.3.2 S03.1 raknare

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.1.01 (R) Enhetens stromforsorjningstid ~ Visar den totala tid som forflutit under stromforsérjningen av den -
(G) elektriska pumpen.
(A)
P03.1.02 (R) Drifttid Visar den totala tiden som motorn har varit igang.
(G)
(A)
P03.1.05 (R) Energirdknare Visar den totala energin som anvénds av den elektriska pumpen. -
(G)
(A)
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5.3.3 S03.2 motor

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.2.01 (R) Motorvarv Visar det faktiska motorvarvtalet i varv/min.
(G)
P03.2.02 (R) Motorvarv % Visar det faktiska motorvarvtalet i procent.
(G)
P03.2.05 (R) Motorstrém Visar motorns faktiska matningsstrom.
(G)
P03.2.06 (R) Motoms belastning Visar motorns faktiska elektriska ineffekt.
(G)
P03.2.07 (R) Motorns spanning Visar den faktiska spanningen till motorn.
(G)
P03.2.08 (R) Natspanning Visar den faktiska spanningen som tillhandahalls av elnétet.
(G)
P03.2.09 (R) DC-buss spanning Visar faktisk Dc-buss spanning.
(G)
P03.2.20 (R) Temperatur pa sttommodul ~ Visar den faktiska temperaturen pa kraftmodulen som reglerar
(G) strommen som matas till motorn.
P03.2.21 (R) Vaxelriktarens temperatur Visar den faktiska temperaturen pa luften inuti drivenheten,
(G) uppmatt pa det elektroniska kortet.
P03.2.22 (R) PTC-motor Visar den faktiska PTC-avldsningen for motorn, i forekommande
(G) fall.

5.3.4 S03.3 in- och utgangarnas status

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.3.01  (R) Status for digitala I/0 Visar status for de digitala in- och utgangarna i foljande ordning:
(A) DI5 DI4 DI3 LOW | START |REL2 |REL1
ISTOP
0/1 0N 0N 0/1 0N 0N 0/1
Statusen for varje digital I/0 representeras av:
o 0om kontakten ar ppen (relaet intiverat)
o 1 om kontakten ér sluten (reldet aktiverat).
P03.3.11  (R) Varde analog ingang 1 Visar ravérdet for den analoga ingangen 1.
P03.3.12  (R) Varde analog ingéng 2 Visar ravardet for den analoga ingangen 2.
P03.3.13  (R) Varde analog ingang 3 Visar rvérdet for den analoga ingangen 3.
(X+)
P03.3.14  (R) Varde analog ingang 4 Visar rdvérdet for den analoga ingangen 4.
(X+)
P03.3.20 (R) Varde analog utgang. Visarvardet for den analoga utgangen.
P03.3.30 (R) Flodesgivarens vérde Visar det varde som méts av den elektriska pumpens flodesgivare i
forekommande fall.
P03.3.31  (R) Temperaturgivarensvérde ~ Visar det vérde som mats av den elektriska pumpens temperaturgivare, -
iforekommande fall.
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5.3.5 S03.4 Produktinformation

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.4.01 (R) Enhetens artikelnummer Produktnummer (PN) for den kompletta elektriska pumpen.
(A)
P03.4.02 (R) Enhetens produktionsdatum  Produktionsdatum (PD) for den kompletta elektriska pumpen.
(A)
P03.4.03 (R) Enhetens serienummer Serienummer (SN) for den kompletta elektriska pumpen.
(A)
P03.4.05 (R) Drivenhetens Drivenhetens produktionsdatum (PD).
(A tillverkningsdatum
P03.4.06 R) Drivenhetens serienummer Drivenhetens serienummer (SN).
(A)
P03.4.10 (R) HMI fasta programvaruversion ~ Anvandargrénssnittets fasta programvaruversion.
(G)
(A)
P03.4.11 (R) Hmi-Bt fasta Fast programvaruversion for trad|gst kommunikationskort
(G) programvaruversion
(A)
P03.4.12 (R) Kraftkortets fasta Kraftkortets fasta programvaruversion.
(G) programvaruversion
(A)
P03.4.13 (R) Styrkortets fasta Kontrollpanelens fasta programvaruversion
(G) programvaruversion
(A)
P03.4.14 (R) Kartfilens version Version av kartfilen.
(A)
P03.4.15 (R) Standardfilens version Version av standardfilen.
(A)
P03.4.16 (R) Parameterfilens version Version av parameterfilen.
(A)
P03.4.17 (R) Sprakfilens version Version av sprakfilen.
(X+)
P03.4.19 (R) Den fasta Kumulativ version av enhetens fasta programvara.
programvaruversionen
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5.4 M04, konfiguration av elektrisk pump

Har grupperas parametrarna for att konfigurera den elektriska pumpen f6r énskad applikation.

5.4.1 S04.0 konfiguration

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Varde

P04.0.01

(6)

Typ av system

Valj typ av system. Standard = beroende
0-Trycksattning (PrS): for system med dppen krets, t.ex. system for vattenforsorjning  pd modell av elektrisk
till de vre vaningarna i en byggnad, fylining eller tomning av en reservoar, pump

bevattning, etc.

P04.0.02

(6)

Kontrolldge

Vilj styrldget for den elektriska pumpen. Standard = konstant
0-Styrdon (RCt): enheten fungerar som ett styrdon med konstant varvtal och varierar tryck
motorvarvtalet enligt en extern varvtalssignal eller enligt ett eller flera
programmerade varvtal. Det kan endast anvandas for en enhet i enkel drift.
1-Konstant tryck (CP): enheten upprétthaller ett konstant tryck oavsett
flodesvariation. Tryckaterkopplingen avlases via en sensor som ar ansluten till en
analog ingang eller via faltbuss.

2-Proportionellt tryck (PP): enheten dkar tryckborvardet (faktiskt onskat varde) pa ett
linjart sétt i proportion till flodet. Flodet kan approximeras med hjalp av
motorvarvtalet eller matas med en flodesgivare som éransluten till en analog

ingang eller via féltbuss. Tryckaterkopplingen avldses via en sensor som ér ansluten
till en analog ingéng eller via faltbuss.

(X+) 3-Proportionellt kvadratiskt tryck: enheten dkar tryckbdrvardet (faktiskt dnskat
virde) pa ett kvadratiskt satt i proportion till flodet. Flodet kan approximeras med
hjalp av motorvarvtalet eller métas med en fladesgivare som ar ansluten till en
analog ingang eller via faltbuss. Tryckaterkopplingen avlases via en sensor som r
ansluten till en analog ingang eller via faltbuss.

(X+) 4-Konstant flode: enheten varierar motorvarvtalet for att halla ett konstant
flode. Flodesaterkopplingen avlases via en sensor som &r ansluten till en analog
ingang eller via falthuss.

(X+) 5-Konstant temperatur: enheten varierar motorvarvtalet for att halla ett konstant
temperatur. Temperaturaterkopplingen avlases via en sensor som &r ansluten till en
analog ingang eller via faltbuss.

(X+) 6-Konstant niva: enheten varierar motorvarvtalet for att halla en konstant niva,
t.ex.ientankeller brunn. Nivaaterkopplingen avlases via en sensor som &r ansluten
till en analog ingéng eller via faltbuss.

P04.0.03

(6)

Justeringslage.

Valj justeringslage. Standard =Normal
0-Normal (Ror): motorvarvtalet okar nér det uppmatta vérdet ar lagre an borvérdet.
1-Omvént  'nu): motorvarvtalet Skar nr det uppmétta vardet ar hdgre dn borvardet.

P04.0.05

(6)

Startvarde

Valj startvarde efter stopp av systemet pé grund av att bérvardet har uppnatts, som ~ Min = 0%

en procentandel av brvardet. Max = 100%

| ett tryckstegringssystem stannar systemet om borvérdet har uppndtts och detinte ~ Standard = 100%
finns ndgot behov av mer vétska. Den elektriska pumpen startar om nar trycket

sjunker under startvdrdet Om borvardet t.ex. drinstllt pa 10 bar, kommer ett

startvarde instdllt pd 90% att starta den elektriska pumpen vid 9 bar.

Forsiktighet: om vérdet stalls in for lagt, t.ex. under sugtrycket, kommer den

elektriska pumpen inte att starta. Om vardet sétts till 100% ér funktionen inaktiverad.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P04.0.06 (G) Automatisk start. Vilj status for den elektriska pumpen nér den startas om efter ett strimavbrott. Standard = ja
0-984: nar elforsdrjningen aterstélls dtergar systemet till den status det hade fore
frankopplingen.
1-Mlo: ndr stromforsorjningen dterkommer sétts systemet till OFF.

P04.0.07 (G) Konfiguration av lagsta Valj hur den elektriska pumpen ska bete sig ndr borvirdet och minimihastigheten  Standard = Noll
hastighet uppnas. hastighet
I styrlage stlldonvéljer denna parameter den elektriska pumpens beteende nar
varvtalets borvarde ar lagre an min. varvtal.
0-Minsta hastighet (% wn): den elektriska pumpen fortsétter med lagsta hastighet.
1-Noll hastighet (8): den elektriska pumpen nar hastighet 0 och stannar.

P04.0.09 Val av matenhet Valj den métenhet som anvénds av enheten. Standard =
Internationella
systemenheter

P04.0.11 (G) Tryckets mattenhet Valj méttenhet for trycket. Standard = bar

(X+)
P04.0.12 (G) Flodets mattenhet Valj mattenhet for flodet. Standard = m¥/h
(X+)
P04.0.13 (G) Temperaturens mattenhet  Valj mattenhet for temperaturen. Standard = °C
(X+)
P04.0.14 (G) Nivans mattenhet Valj mattenhet for nivan. Standard = m
(X+)
P04.0.21 Borvarde 1 for val Vilj referensursprung for borvérde 1. Standard = Parameter

0-Analog (RnR): borvardets referens ges via en av de analoga ingangarna.
1-Parameter (PAr): borvardets referens ges via en av de avsedda parametrama.

P04.0.22 Borvarde 2 for val Vilj referensursprung for borvérde 2. Standard = Parameter
0-Off (): bérvérdet anvénds inte.
1-Analog (RnR): borvardets referens ges via en av de analoga ingangarna.
2-Parameter (PRr): borvardets referens ges via en av de avsedda parametrama.

P04.0.23 (X+)  Borvrde 3 forval Valj referensursprung for borvrde 3. Standard = Parameter
0-Off: Borvérdet anvands inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingdngama.
2-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

P04.0.24 (X+)  Borvarde 4 for val Valj referensursprung for borvirde 4. Standard = Parameter
0-0ff: borvardet anvands inte.
1-Analog: borvrdets referens ges via en av de analoga ingdngama.
2-Parameter: borvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.
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5.4.2 S04.1 borvarde

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.1.01 (G) Hastighet - Inst. 1 Vilj varde for borvarde 11 styrlaget Styrdon. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P04.1.02 (G) Hastighet - Inst. 2 Vilj varde for borvarde 2 i styrlaget Styrdon. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P04.1.03 (G) Hastighet - Inst. 3 Vilj varde for borvarde 3 i styrlaget Styrdon. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Standard = 2000 rpm
P04.1.04 (G) Hastighet - Inst. 4 Vilj varde for borvarde 4 i styrlaget Styrdon. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.31
Standard = 2000 rpm
P04.1.11 (G) Tryck - Inst. 1 Vilj varde for borvarde 11 ett av styrlagena 7ryck. Min =P01.1.11
Max = P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P04.1.12 (G) Tryck- Inst. 2 Vilj varde for borvarde 2 i ett av styrlagena 7ryck. Min =P01.1.11
Max = P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P04.1.13 (G) Tryck- Inst. 3 Vilj varde for borvarde 3 i ett av styrlagena 7ryck. Min =P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P04.1.14 (G) Tryck - Inst. 4 Vilj varde for borvarde 4 i ett av styrlagena 7ryck. Min =P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Standard = 3,5 bar
P04.1.21 (G) Flode - Inst. 1 Vilj varde for borvarde 11 styrlaget Konstant flide. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m/h
P04.1.22 (G) Flode- Inst. 2 Vilj varde for borvarde 2 i styrlaget Konstant flide. Min = P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥/h
P04.1.23 (G) Flode - Inst. 3 Valj varde for borvarde 3 styrlaget Konstant flide. Min=P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥/h
P04.1.24 (G) Flode- Inst. 4 Vilj varde for borvarde 4 i styrlaget Konstant flide. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Standard = 0 m¥/h
P04.1.31 (G) Temperatur - Inst. 1 Valj varde for borvarde 11 styrlaget Konstant temperatur. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P04.1.32 (G) Temperatur - Inst. 2 Vilj varde for borvarde 2 i styrlaget Konstant temperatur. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P04.1.33 (G) Temperatur - Inst. 3 Vilj varde for borvarde 3 i styrlaget Konstant temperatur. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Standard = 25°C
P04.1.34 (G) Temperatur - Inst. 4 Valj varde for borvarde 4 i styrlaget Konstant temperatur. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32

Standard = 25°C

36 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.1.41 (G) Niva - Inst. 1 Valj varde for borvarde 11 styrlaget Konstant nivé. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard = 0 m
P04.1.42 (G) Nivé - Inst. 2 Vilj varde for borvarde 2 i styrlaget Konstant nivé. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard =0 m
P04.1.43 (G) Niva - Inst. 3 Valj varde for borarde 3 i styrlaget Konstant nivé. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard =0 m
P04.1.44 (G) Niva - Inst. 4 Vilj varde for borvarde 4 i styrlaget Konstant nivé. Min =P01.1.41
(X+) Max = P01.1.42
Standard = 0 m
P04.1.60 (G) Begransa sparande av borvirde Valj Ja for att begrénsa hur ofta borvardet sparas i minnet, foratt ~ Standard = Nej

forlanga dess livslangd. Anvénds i applikationer dér en BMS-
styrenhet kontinuerligt varierar vardet.

0-Nej: enheten begransar sparandet av borvardet i minnet.
1-Ja: borvardet sparas i minnet varje gang det dndras.
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5.4.3 S04.2 Justering

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P04.2.01 (G) Omrade Vlj justering av omrdde. Min = 0%
Denna parameter definierar ett band runt borvérdet som en Max = 100%
procentandel av sjdlva borvardet. Nar det uppmatta vardet ar Standard = 10%
utanfor omradet anvander systemet ramp 1 och 2. Nér det &r
innanfor anvander det ramp 3 och 4.

P04.2.02 (G) Hysteres Vlj justeringens hysteresintervall. Min = 0%
Denna parameter definierar ett intervall, runt borvérdet, somen  Max = 100%
procentandel av justeringsomradet. Granserna for Standard = 80%
hysteresintervallet definierar var systemet dndras mellan
accelerations- och retardationsramper.

P04.2.06 (G) Lyfthastighet Valj det hastighetsvarde vid vilket borvérdet borjar 6ka,omen  Min =0 rpm
lyftning har stallts in. Max = P04.2.32

Standard = P04.2.31

P04.2.07 (G) Linjdr lyftning Valj den linjara borvérdesdkningen vid maximal hastighet, som ~ Min = 0%
en procentandel av sjalva borvardet, for att kompensera for Max = 200%
friktionsforluster. Okningen &r linjr och bérjar frén 0% nér Standard = 0%
motorn ar i inkrementhastighet upp till det /injéra
inkrementvérdetndr motorn & i maximalt varvtal.

P04.2.08 (G) Kvadratiskt lyftning Vlj den kvadratiska brvérdesokningen vid maximal hastighet,  Min = 0%

(X+) som en procentandel av sjdlva borvardet, for att kompensera for -~ Max = 9999%
friktionsforluster. Okningen &r kvadratisk och bérjar frén 0% ndr ~ Standard = 50%
motorn &r i inkrementhastighet, upp till det /injdra
inkrementvérdetndr motorn & i maximalt varvtal.

P04.2.11 (G) Ramp 1 Vilj ramptid for snabb acceleration. Min=1s
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar hogre an min. varvial Max = 999 s
och det uppmitta vérdet ligger utanfor det omrade som Standard =
definieras av justeringsomradet. 5s5(P <5,5kW)
105(55<P<11kW)
155(P> 11 kW)
P04.2.12 (G) Ramp 2 Vilj ramptid for snabb retardation. Min=1s
Denna ramp anvands nar motorvarvtalet ar hogre an min. varvial Max = 999 s
och det uppmitta vérdet ligger utanfor det omrade som Standard =
definieras av justeringsomradet. 55(P<5,5kWw)
105(55<P<11kW)
155(P> 11 kW)
P04.2.13 (G) Ramp 3 Vilj ramptid for langsam acceleration. Min=1s
Denna ramp anvands ndr det uppmatta vardet liggerinom Max =999 s
Justeringsomradet Standard =855
P04.2.14 (G) Ramp 4 Vilj ramptid for langsam retardation. Min=1s
Denna ramp anvands ndr det uppmétta vardet ligger inom Max =999
Justeringsomradet Standard =85
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Parameter

Namn

Beskrivning

Virde

P04.2.15

(6)

Accelerationsramp
minimivarvtal

Vilj tid for accelerationsramp under min. varvtal. Denna ramp
anvands nar motorvarvtalet ar lagre an min. varvtal.

Min=1s
Max =255
Standard =

25 (P <5,5kw)
4s(P>5,5kw)

P04.2.16

Retardationsramp min. varvtal

Vilj tid for retardationsramp under min. varvtal. Denna ramp
anvands nar motorvarvtalet ar lagre an min. varvial

Min=1s
Max =255
Standard =

25 (P <5,5kw)
4s(P>5,5kw)

P04.2.31

Min. hastighet

Valj min. varvtal.

Min=0

Max = beroende pa den
elektriska pumpens modell
Standard = beroende pa den
elektriska pumpens modell

P04.2.32

Max RPM installd

Valj max. varvtal.

Min=0

Max = beroende pa den
elektriska pumpens modell
Standard = beroende pa den
elektriska pumpens modell

P04.2.35

Min. varvtalstid

Valj hur lang tid motorn ska gd pa lagsta varvtal innan den
stannar helt. Denna parameter r endast aktivom parametern
Konfiguration av ldgsta varvtalar installd pa Noflvarvial

Min=0s
Max=100s
Standard =0
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5.4.4 S04.3 trosklar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P04.3.00 (G) Automatisk terstallning avfel ~ Valj typ av felaterstalining. Standard = ja
0-Ja: enheten terstéller felet automatiskt, om majligt, upp till
maximalt fem génger pd en timme.
1-Nej: i handelse av ett fel kommer enheten att forbli
stillastdende och vanta pa en anvandarstyrd felaterstalining.

P04.3.01 (G) Tryck - Minsta troskelvarde Vilj den minsta troskelgransen for tryckkontroll: om vérdet inte ~ Min =P01.1.11
nds inom fdrdrdjning min. troske) stannar enheten och ger felet  Max = P01.1.12
"E22 min. troskel". Standard = P01.1.11 (inaktiv)
P04.3.02 (G) Flode - Minsta troskelvarde Valj den minsta troskelgransen for flodeskontroll: om vérdet inte - Min = P01.1.21
(X+) nas inom fGrardjining min. tréske] stannar enheten och ger felet  Max = P01.1.22
"E22 min. troskel". Standard = P01.1.21 (inaktiv)
P04.3.03 (G) Temperatur - Minsta Vilj den minsta troskelgransen for temperaturkontroll: om vardet Min = P01.1.31
(X+) troskelvarde inte nds inom frdrdjining min. trdskel, stannar enheten och ger ~ Max = P01.1.32
felet "E22 min. troskel". Standard = P01.1.31 (inaktiv)
P04.3.04 (G) Niva - Minsta troskelvérde Vilj den minsta troskelgransen for nivakontroll: om vardetinte ~ Min =P01.1.41
(X+) nds inom fGrdrdjning min. troske) stannar enheten och ger felet  Max = P01.1.42
"E22 min. troskel". Standard = P01.1.41 (inaktiv)
P04.3.10 (G) Fordrojning lagsta troskelvarde Valj tidsfordrojning for skydd mot lgsta troskelvérde. Min=1s
Denna fordrdjning ar den tid som den elektriska pumpen harpa  Max =100
sig att nd det lagsta troskelvardet: om det inte nds stannar Standard =15
enheten och ger felet "E22 min. troskelvarde".
P04.3.11 (G) Fordrdjning vid vattenbrist Vilj tidsfordrdjning for skydd mot vattenbrist (LOW). Min=1s

Denna fordrdjning &r den tid som gar mellan 6ppningen av LOW- Max =100
kontakten och den faktiska aktiveringen av felet "E21 vattenbrist  Standard =15

(LOW)".
5.4.5 S04.4 sjalvtest
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.4.01 (G) Testkdrningens varvtal Vilj motorvarvtal for testkomingen. Min =0 rpm
Max = P04.2.32
Standard = P04.2.31
P04.4.02 (G) Testkdrningens timeout Vdlj den tid som maste gd innan sjélvtestet startar. Min=0h

Den elektriska pumpen maste ha varit stillastdende under dentid Max =255h
somanges i denna parameter for att sjalvtestet ska starta. Foratt ~ Standard = 100 h
aktivera sjalvtestet maste START/STOP-uttagen vara stangda.

P04.4.03 (G) Testkdrningstid Valj testkdrmingens varaktighet. Min=0s

Max =180s
Standard =5

P04.4.05 Testkorningens kommando ~ Valj ON for att starta testkorningen manuellt.
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5.4.6 S04.6 fyllning av rér

Kontrollera hydraulsystemets fylining nér det inte &r trycksatt, for att undvika vattenslag.

Nér funktionen &r aktiverad startar den om det uppmaétta trycket ar under tréskelvérdet fér

rérfyllning och nagot av féljande intraffar:

e Enheten ér tillkopplad

e Start/stopp-kontakten véxlar fran éppen till stdngd

e Enheten &rinstalld pa ON

e Ettfel aterstélls.

Nér funktionen ar aktiv kérs enheten med lédgsta hastighet under rérfyliningens

stabiliseringstid och trycket 6vervakas:

e Om trycket ar konstant under stabiliseringstiden &kas hastigheten med vardet fér 6kning
av roérfyliningshastigheten och trycket dvervakas igen under ytterligare en stabiliseringstid
osv.

e Om trycket inte &r konstant 6kas inte hastigheten

o Om rértyliningens tréskelvarde uppnas under rorfyliningstiden, véxlar enheten till instélld
standard styrning.

Parametern for rérfyliningsfunktionen gor det mojligt att inaktivera funktionen eller vélja status

fér enheten om rériyliningens tréskelvérde inte uppnas inom rérfyliningstiden.

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P04.6.01 (G) Rorfyliningsfunktion Inaktivera funktionen eller valj enhetsstatus om rorfyliningens  Standard = Inaktiverad
trdskelvarde inte uppnas inom rdrfyliningsticen.
0-Inaktiverad (d 'S): funktionen inaktiveras.
1-Larm (RLR): om funktionen inte fungerar genereras larmet "A29
Rérfylining" och enheten fortsatter proceduren.
Sa lange funktionen ar aktiv ar troskelvardet for minimitryck

inaktiverat.
P04.6.03 (G) Forfyllningens triskelvarde Valj det tryck som systemet maste uppné for att avsluta Min = 0 bar
rorfyllningsfunktionen. Max = P04.1.11
Standard = P04.1.11- 1.5 bar
P04.6.05 (G) Rorfyliningstid Vilj den maximala tid som ges till rorfyliningsfunktionen foratt  Min=0s
na drfyllningens triskelvirde. Max =999 s
Standard = 180's
P04.6.06 (G) Antal pumpar for rorfylining  Vélj antalet elektriska pumpar som ska koras samtidigt under ~ Min =1
rorfyllningsfunktionen. Max = P06.0.02
Standard = 1
P04.6.10 (G) Rorfyliningens stabiliseringstid  Valj den tid som enheten ska kontrollera om det uppmétta trycket Min=1s

ar konstant. Trycket anses vara konstant om dess vérde ligger Max = P04.6.05
inom det omrade som berdknats pa borvardet, centrerat pd det ~ Standard =5
uppmatta trycket i borjan av den aktuella stabiliseringstiden.

P04.6.15 (G) Okning av rérfyliningshastighet  Valj hur mycket hastighet, i procent av den maximala Min = 5%
hastigheten, som enheten ska lagga till den aktuella hastigheten  Max = 100%
om det uppmatta trycket ar stabilt under den stabila Standard = 10%

rorfylningstiden.
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5.5 MO0S5, I/O-installningar

Har grupperas parametrarna for konfigurering av digitala och analoga in- och utgéangar.

5.5.1 S05.0 matningsintervaller

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P05.0.00 Kéllans aktuella varde Valj ingangstyp for det styrda vardet. Standard = Auto Al
0-Al Auto (Rt ): det aktuella vérdet hamtas automatiskt fran den
analoga ingdng som ar instlld pa samma storlek som styrlaget.
1-Al Differential (d ¥): det aktuella vardet &r det absoluta vérdet
som uppstar genom skillnaden mellan tva analoga ingéngar som
drinstdllda pa samma storlek som styrlaget.
2-Al Auto - Mindre (LOU): det aktuella vardet tas fran den ldgsta av
de analoga ingangarna som &r instéllda pa samma storlek som
styrlaget.
3-Al Auto - Storre (H 10): det aktuella vardet tas fran den hdgsta av
de analoga ingangarna som &r instéllda pa samma storlek som
styrlget.
4-Val av DI (d 17): det analoga vérdet valjs via den digitala
ingangens status som dr installd pd "sensorval 1/2".

P05.0.01 Stélldon - nollvarde Vilj nollvarde for aterkopplingssensorn for reglering nar systemet Min = 0 rpm
arinstallt pa laget Styrdon. Max = 9999 rpm
Standard = 0 rpm
P05.0.02 Stélldon - full skala Vil full skala for aterkopplingssensor for reglering nar systemet Min = 0 rpm
drinstallt pd laget Styrdon. Max = 9999 rpm
Standard = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Tryck - nollvarde Vilj nollvarde for regleringens aterkopplingssensor nar systemet - Min = -5 bar
drinstallt pd ett av lagena 7ryck Max = 10 bar
Standard = 0 bar
P05.0.12 (G) Tryck - full skala Vilj det fulla omradet for regleringens aterkopplingssensor nar ~ Min = 0 bar
systemet dr installt pa ett av ldgena 7ryck Max = 100 bar
Standard = beroende pd modell
av elektrisk pump
P05.0.21 (G) Flode - nollvarde Vélj nollvérde for aterkopplingssensorn for reglering nar systemet Min =0 m3/h
(X+) arinstllt pa laget Konstant flide. Max = 9999 m¥/h
Standard = 0 m/h
P05.0.22 (G) Fléde - full skala Valj full skala for &terkopplingssensorn for reglering nar systemet Min = 0 m¥/h
(X+) arinstallt pa laget Konstant flide. Max = 9999 m¥/h
Standard = 100 mh
P05.0.31 (G) Temperatur - nollvarde Valj nollvérde for terkopplingssensom for reglering nér systemet Min =-100°C
(X+) arinstallt pa laget Konstant temperatur. Max = 9999°C
Standard = 0°C
P05.0.32 (G) Temperatur - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom for reglering nér systemet  Min =-100°C
(X+) drinstallt pd laget Konstant temperatur. Max = 9999°C

Standard = 100°C
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.0.41 (G) Niva - nollvarde Vilj nollvarde for terkopplingssensorn for reglering nar systemet Min =-999 m
(X+) arinstéllt pd laget Konstant nivé, Max =9999 m
Standard = 0 m
P05.0.42 (G) Nivd - full skala Vil full skala for aterkopplingssensom fér reglering nér systemet  Min =-999 m
(X+) arinstallt pd laget Konstant nivé, Max =9999 m

5.5.2 S05.1 analoga ingangar

Standard = 10 m

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.1.01 Analog ingéng 1, Funktion Valj funktion for analog ingang 1. Standard = Tryck
0-Av (GFF): den analoga ingdngen &r inaktiverad
1-Tryck (PrE):en tryckgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen.
(X+) 2-Fléde: en flodesgivare ar ansluten till den analoga
ingangen.
(X+) 3-Temperatur: en temperaturgivare dr ansluten till den
analoga ingangen.
(X+) 4-Niva: en nivagivare dr ansluten till den analoga ingangen.
5-Borvdrde (SEt): en borvardesreferens ar ansluten till den
analoga ingdngen.
P05.1.02 Analog ingang 1, typ Valj typ avanalog ingang som ska anslutas till analog ingdng 1. Standard = 4ill 20 mA
0-01ill 20 mA (020).
14ill 20 mA (420).
2-01il110V(21D).
3-24il110V(2.13).
P05.1.11 Analog ingang 2, Funktion Vilj funktion for analog ingang 2. Standard = Av
0-0ff (3FF): den analoga ingdngen ar inaktiverad.
1-Tryck (P-E): en tryckgivare dr ansluten till den analoga
ingangen.
(X+) 2-Flode: en fladesgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen.
(X+) 3-Temperatur: en temperaturgivare dr ansluten till den
analoga ingangen.
(X+) 4-Niva: en nivagivare dr ansluten till den analoga ingangen.
5-Borvarde (SEt): en borvérdesreferens &r ansluten till den
analoga ingangen.
P05.1.12 Analog ingdng 2, typ Vlj typ av analog ingang som ska anslutas till analog ingdng 2. Standard = 4 il 20 mA

0-01ill 20 mA (320).
141il1 20 mA (420).
2-0il110V(31D).
321il10V(2.12).
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P05.1.21 (X+) Analog ingéng 3, Funktion Vilj funktion for analog ingang 3. Standard = Av
0-0ff: den analoga ingangen &r inaktiverad.
1-Tryck: en tryckgivare dransluten till den analoga ingangen.
2-Flode: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
3-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen.
4-Niva: en nivdgivare ar ansluten till den analoga ingangen.
5-Borvérde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingangen.
P05.1.22 (X+) Analog ingang 3, typ Valj typ avanalog ingdng som ska anslutas till analog ingdng 3. Standard = 4ill 20 mA
0-01ill 20 mA.
1-41ill 20 mA.
2-01il110V.
3-24ill10V.

P05.1.31 (X+) Analog ingéng 4, Funktion Vilj funktion for analog ingang 4. Standard = Av
0-0ff: den analoga ingangen &r inaktiverad
1-Tryck: en tryckgivare éransluten till den analoga ingangen
2-Flode: en flodesgivare ar ansluten till den analoga ingang
3-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen
4-Niva: en nivagivare dr ansluten till den analoga ingdngen
5-Borvarde: en horvardesreferens ar ansluten till den analoga
ingangen
P05.1.32 (X+) Analog ingdng 4, typ Vlj typ av analog ingang som ska anslutas till analog ingdng 4. Standard = 4 il 20 mA
0-01ill 20 mA
1-41ill 20 mA
2-0till 10V
3:2till 10V

P05.1.40 (X+) Sensorkurva Vlj den matematiska funktion (kurva) som bestimmer det Standard = Linjér
aktuella vardet baserat pa givarsignalen, nar den ar instélld som
flodesgivare.

O-Linjér: lamplig for flodesgivare med signal som ar linjért
proportionell mot det uppmétta flodet. Med detta val kommer
alla analoga ingangar som stalls in av fladet att anses som linjara.
1-Kvadratiskt: lamplig for flodesmétning genom kalibrerad
borrning och differentialtryckgivare eller tva tryckgivare, dar
givarsignalen &r kvadratiskt proportionell mot flédet. Med detta
val kommer alla analoga ingdngar som stalls in av flodet att
betraktas som kvadratiskt.

P05.1.50 Typ av analogt styrdon Vilj profiltyp for styrdonslage, nér det refereras till via analog Standard = Hydrovar HVL
ingang.
0-Hydrovar HVL (HLL): profilen ar densamma som den som
anvands i Hydrovar HVL; se motsvarande diagram.
1-Manuell (%Rn): profilen kan justeras via
konfigurationsparametrama.
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5.5.3 S05.2 digitala ingangar

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Virde

P05.2.03

Digital ingang 3,
Funktion

Vilj funktion for digital ingang 3.

0-Inaktiverad (d !S): funktionen anvands inte.

1-Val av bérvérde (SES): den digitala ingdngen anvénds for att vélja aktuellt
borvarde.

2Vl avsensor 1/2 (S i2): den digitala ingdngen anvénds for att véxla mellan analog
ingdng 1 och analog ingang 2.

3-Minsta varvtal (7t tn): stangning av DI forcerar motorn att kora med ldgsta varvtal.
4-Hogsta varvtal (RAR): stangning av DI forcerar motorn att kéra med hogsta varvtal.
5-Endast kdrning (Srn): stangning av DI tvingar motorn att kdra med maximalt
varvtal, vilket forbigar de flesta fel. Vaming: motorn gar dven om den elektriska
pumpen drinstalld pa Av eller om Start/Stop- eller LOW-kontakterna &r dppna.
6-Aterstallning av fel (~E5): stangning av DI terstaller feltillstandet.

7-Externt fel (EE): nér DI ppnas aktiveras felet "E16 Externt DI-fel".

8-Externt larm (ERC): ndr DI ppnas aktiveras larmet "A16 Externt DI-larm".

Standard = Endast kdrning

P05.2.04

(X+)

Digital ingang 4,
Funktion

Vilj funktion for digital ingang 4. Standard = Inaktiverad

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte.

1-Val av borvérde: den digitala ingangen anvands for att vélja aktuellt borvérde.
2Vl av sensor 1/2: den digitala ingangen anvands for att véxla mellan analog
ingdng 1 och analog ingang 2.

3-Minsta varvtal: stingning av DI forcerar motorn att kdra med lagsta varvtal.
4-Hogsta varvtal: stingning av DI forcerar motor att kéra med hdgsta varvtal.
5-Endast kdrning: stangning av DI tvingar motorn att kdra med maximalt varvtal,
vilket forbigar de flesta fel. Varning: motorn gar aven om den elektriska pumpen ar
instdlld pd Av eller om Start/Stop- eller LOW-kontakterna &r ppna.
¢-Aterstallning av fel: stangning av DI &terstaller feltillstandet.

7-Externt fel: nér DI 6ppnas aktiveras felet "E16 Externt DI-fel"

8-Externt fel: ndr DI Gppnas aktiveras larmet "A16 Externt DI-larm".

P05.2.05

(X+)

Digital ingang 5,
Funktion

Vilj funktion for digital ingang 5. Standard = Inaktiverad

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte.

1-Val av borvarde: den digitala ingangen anvands for att vlja aktuellt borvérde.
2Vl av sensor 1/2: den digitala ingangen anvands for att véxla mellan analog
ingdng 1 och analog ingang 2.

3-Minsta varvtal: stangning av DI forcerar motorn att kdra med lagsta varvtal.
4-Hogsta varvtal: stangning av DI forcerar motorn att kéra med hdgsta varvtal.
5-Endast kdrning: stangning av DI tvingar motorn att kora med maximalt varvtal,
vilket forbigar de flesta fel. VARNING: motorn gar dven om den elektriska pumpen &r
installd pa Av eller om Start/Stop- eller LOW-kontakterna &r dppna.
6-Aterstallning av fel: stingning av DI aterstaller feltillstandet.

7-Externt fel: nér DI 6ppnas aktiveras felet "E16 Externt DI-fel".

8-Externt larm: ndr DI oppnas aktiveras larmet "A16 Externt DI-larm".
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5.5.4 S05.3 analog utgang

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P05.3.01 Analog utgang, Funktion Valj funktion for den analoga utgangen. Standard = Motorvarvtal
0-Aktuellt vérde (URL): den analoga utgangen aterger det aktuella
uppmétta vardet.
1-Aktuellt dnskat varde (EFF): den analoga utgangen aterger det
faktiska dnskade vérdet.
2-Motorvarvtal (SPd): den analoga utgangen aterger det aktuella
motorvarvtalet.
3-Motoreffekt (Pur): den analoga utgangen replikerar den
aktuella motoreffekten.
4-Motorstrdm (Cur): den analoga utgangen aterger motomns
aktuella ingdngsstrom.
5-Vdrde AN (Rn {): den analoga utgangen aterger det vérde som
avldses pd analog ingang 1.
6-Vrde AN2 (Rnc):den analoga utgdngen replikerar det varde
som avldses pa analog ingang 2.

(X+) 7-Vdrde AN3: den analoga utgéngen dterger det varde som
avldses pd analog ingdng 3.

(X+) 8-Vdrde AN4: en analoga utgéngen terger det vérde som
avldses pd analog ingang 4.

(X+) 9-Temperatur: den analoga utgangen dterger den aktuella
uppmétta temperaturen.

(X+) 10-Berdknat flode: den analoga utgangen aterger det
aktuella berdknade flodesvérdet.

(X+) 11-Flode: den analoga utgangen aterger det aktuella
uppmatta flodet.

P05.3.02 Analog utgang, Typ Valj signaltyp for den analoga utgangen. Standard = 4till 20 mA
0-01ill 20 mA (320).
141il1 20 mA (420).
2-01il110V(21D).
3-24l110V(2.1D).
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5.5.5 S05.4 digitala utgangar

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Virde

P05.4.01

Rel 1, Funktion

Vilj Reld 1, funktion. Standard = Fel

0-Off (3FF): reldet ar inaktiverat.

1-Stromfdrsorning (PUr ): reldet r aktivt ndr enheten ar
stromforsorjd fran elndtet.

2-Kor (U): reldet ar aktivt ndr motorn arigang.
3-Motoruppvarmning (FhE): reldet ar aktivt ndr
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

4-Fel (Err): relet ar aktivt nar inget fel ar aktivt.

5-Larm eller fel (RLR): reldet &r aktivt nar inget larm eller fel &r
aktivt.

6-P3 (Gr): reldet &r aktivt nar enheten dr i status P4 (stoppad men
redo for kéming).

7-/3tersta'||ning avfel (-€S): reldet ar aktivt ndr parametern
Automatisk terstallning av fel arinstlld pd "Ja" och det
maximala antalet automatiska aterstallningar har uppnatts.

P05.4.02

Reld 2, Funktion

Vilj Reld 2, funktion. Standard = Kérning

0-Off (OFF): reldet ar inaktiverat.

1-Stromfdrsorning (PUr ): reldet &r aktivt nr enheten ar
stromforsorid fran elndtet.

2-Kor (U): reldet ar aktivt ndr motorn arigang.
3-Motoruppvarmning (ThE): reldet ar aktivt nar
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

4-Fel (Err): relet ar aktivt nar inget fel ar aktivt.

5-Larm eller fel (RLR): reldet &r aktivt ndr inget larm eller fel &r
aktivt.

6-P& (Gr): reldet &r aktivt nar enheten &r i status P4 (stoppad men
redo for kdming).

7-/3tersta'||ning avfel (-€S): reldet ar aktivt ndr parametern
Automatisk terstallning av fel arinstalld pa "Ja" och det
maximala antalet automatiska aterstallningar har uppnatts.
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5.5.6 S05.8 kalibreringar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P05.8.01 Offset Al Valj forskjutningsvérdet vid nollvarde for analog ingang 1.

P05.8.02 Gain Al'1 Vil forstarkning for analog ingéng 1.

P05.8.11 Offset Al 2 Valj forskjutningsvérdet vid nollvarde for analog ingang 2.

P05.8.12 Gain Al 2 Valj forstarkning for analog ingéng 2.

P05.8.21 (X+) Offset Al 3 Vilj forskjutningsvérdet vid nollvérde for analog ingéng 3.

P05.8.22 (X+) Gain Al 3 Vil forstarkning for analog ingéng 3.

P05.8.31 (X+) Offset Al 4 Vilj forskjutningsvérdet vid nollvérde for analog ingéng 4.

P05.8.32 (X+) Gain Al 4 Vil forstarkning for analog ingéng 4.

5.6 M06, flera pumpar

5.6.1 S06.0 matningsintervaller

Har grupperas parametrarna for att konfigurera ett flerpumpsystem.

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.0.01 (G) Systemkonfiguration Valj systemets konfiguration. Standard = enkel elektrisk
0-Enstaka elektrisk pump (5n3): enheten ar installd pa att kéras ~ pump
ensam, utan interaktion med andra enheter.
1- Seriell kaskadkoppling ("S€): i denna konfiguration arbetar
flera enheter tillsammans, anslutna via RS485-granssnittet.
Endast den senast startade enheten varierar sin hastighet, medan
de enheter som redan &rigang kdrs med full hastighet.
2-Synkron kaskadkoppling (54): i denna konfiguration arbetar
flera enheter tillsammans, anslutna via RS485-grénssnittet. Alla
enheter som kdrs arbetar med samma variabla hastighet.
P06.0.02 (G) Max. enheter Valj det maximala antalet enheter som kan koras samtidigtiett  Min=0
flerpumpsystem. Max = 8 (X+), 4 (X)
Standard = 6 (X+),
3(X)
P06.0.03 Adress for flera pumpar Vilj adress for den elektriska pumpen i ett flerpumpsystem. Min =1
Varje enhet har en unik adress, med ett varde fran 1till 8. Max = 8 (X+), 4 (X)
Standard = 1
P06.0.04 (A) Karta dver flerpumpssystem  Visar kartan dver de anslutna enheterna i flerpumpsystemet.
P06.0.05 Flerpumpsystemets prioritet  Visar enhetens prioritet i flerpumpsystemet.
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5.6.2 S06.1 justering

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P06.1.11 (G) Tryck - 6kningsvarde Vilj okningsvardet i flerpumpsystemet. Min = 0 bar
Detta varde, tillsammans med det faktiska minskningsvardet, ~ Max = P05.0.12
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 0,35 bar
virdet i ett flerpumpsystem.
P06.1.12 (G) Tryck - minskningsvarde Vilj minskningsvardet i flerpumpsystemet. Min = 0 bar
Detta varde, tillsammans med det faktiska okningsvérdet, Max = P05.0.12
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 0,15 bar
vardeti ett flerpumpsystem.
P06.1.21 (G) Flode - 6kningsvérde Valj okningsvérdet i flerpumpsystemet. Min =0m3/h
(X+) Detta vdrde, tillsammans med det faktiska minskningsvérdet, Max = P05.0.22
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 1,5 m3/h
vardeti ett flerpumpsystem.
P06.1.22 (G) Flode - minskningsvarde Valj minskningsvardet i flerpumpsystemet. Min=0m3/h
(X+) Detta vdrde, tillsammans med det faktiska okningsvérdet, Max = P05.0.22
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 1,5 m3/h
virdet i ett flerpumpsystem.
P06.1.31 (G) Temperatur - 8kningsvarde Vilj okningsvardet i flerpumpsystemet. Min = 0°C
(X+) Detta varde, tillsammans med det faktiska minskningsvérdet, Max = P05.0.32
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 1,5°C
virdet i ett flerpumpsystem.
P06.1.32 (G) Temperatur - minskningsvarde  Vélj minskningsvardet i flerpumpsystemet. Min = 0°C
(X+) Detta varde, tillsammans med det faktiska okningsvérdet, Max = P05.0.32
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 1,5°C
vardeti ett flerpumpsystem.
P06.1.41 (G) Niva - 8kningsvarde Valj okningsvardet i flerpumpsystemet. Min=0m
(X+) Detta vdrde, tillsammans med det faktiska minskningsvardet, Max = P05.0.42
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga  Standard = 0,15 m
vardeti ett flerpumpsystem.
P06.1.42 (G) Nivd - minskningsvarde Valj minskningsvardet i flerpumpsystemet. Min=0m
(X+) Detta vdrde, tillsammans med det faktiska okningsvérdet, Max = P05.0.42
kommer att anvandas for att berakna det effektiva erforderliga ~ Standard =0,15m
virdet i ett flerpumpsystem.
P06.1.61 (G) Hastighet for aktivering av flera  Valj aktiveringshastighet for efterfoljande elektriska pumpar. Min = P04.2.31
pumpar Nasta elektriska pump startar nér foljande villkor & uppfylida: ~ Max = P04.2.32
- motorvarvtalet &r lika med eller hogre an aktiveringsvarvtalet for Standard = beroende pa modell
flera pumpar - det aktuella vardet faller under horvardet - av elektrisk pump
Minskningsvérde
P06.1.71 (G) Synkron grans Vilj hastighetsgrans for synkron kaskadkoppling. Min = P04.2.31
Den elektriska pumpen med prioritet P2 stings av nar dess Max = P04.2.32
hastighet understiger detta vérde. Standard = beroende p& modell
av elektrisk pump
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P06.1.72 (G) Synkront omrade Vilj hastighetsomrade for synkron kaskadkoppling. Min =0 rpm
Den elektriska pumpen med prioritet P3 sténgs av nar dess Max = P04.2.32
hastighet understiger den synkrona gransen + det synkrona Standard = 150 rpm
omrade, den elektriska pumpen med prioritet P4 stangs av nér
dess hastighet understiger den synkrona gransen + 2 x det
synkrona omrade, och sa vidare.

P06.1.81 (G) Intervall for automatisk Valj tidsintervall for automatisk vaxling: aktiverar en automatisk ~ Min=0h
omkoppling prioritetsvaxling mellan den elektriska huvudpumpenochde  Max=250h
andra elektriska pumparna. Standard = 24 h

I slutet av detta tidsintervall blir ndsta elektriska pump
huvudpumpen och timern startar igen. Detta gor att
arbetstimmarna kan fordelas jamnt mellan de elektriska
pumparna. Det automatiska kopplingsintervallet ar endast aktivt
om den elektriska huvudpumpen aldrig stannar.

5.7 MO07, vaxelriktare

5.7.1 S07.0 instéllningar av vaxlingsfrekvens

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P07.0.01 Maximal véxlingsfrekvens Valj den maximala vaxlingsfrekvensen for Min = 2 kHz
vaxelriktarmoduleringen. Max = 16 kHz
Omrdde: 2 till 16 KHz Standard =
16 kHz (P < 5,5 kW)

10 kHz (5,5 <P < 11 kW)
8kHz (P> 11 kW)

P07.0.02 Min. kopplingsfrekvens Vilj den lagsta kopplingsfrekvensen. | handelse av dverhettning  Min = 2 kHz
kommer enheten automatiskt att sinka kopplingsfrekvensen till - Max = 16 kHz
detta vrde. Standard = 2 kHz

5.7.2 S07.1 funktion for att hoppa 6ver hastighet

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P07.1.01 (G) Hoppa dver central hastighet ~ Valj mitten av det hastighetsband som motorn ska undvika. Min=0rpm

Max = P04.2.32

Standard = 0 rpm (inaktiv)
P07.1.02 (G) Hoppa dver hastighetsomréde  Valj mitten av det hastighetsintervall som motorn ska undvika. ~ Min = 0rpm

Max = 300 rpm

Standard = 0 rpm
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5.7.3 S07.2 motordverhettning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P07.2.01 (G) Motorns uppvarmningsfunktion Valj aktivering av motorns uppvarmningsfunktion. En Standard = Av
varmluftsstrom sprutas in i motorn for att forhindra kondens eller
ishildning. Den injicerade strommen far inte motorn att snurra.
0-Av (OFF): unktionen &r avaktiverad
1-P3 (On): funktionen &r aktiverad och aktiveras nar motorn
stoppas och véxelriktarens temperatur sjunker under motorns
uppvarmningstemperatur (P07.2.03).
2-Alltid aktiv (ROn): funktionen ér alltid aktiv nér motorn stoppas,
oavsett vaxelriktarens temperatur
P07.2.02 Motons uppvarmningsstrom  Valj hur mycket strom, i procent av den maximala strtdmmen, som Min = 0%
ska floda genom motorn nér motorns uppvarmningsfunktion ar -~ Max = 100%
igang. Standard = 50%
P07.2.03 (G) Motorns Vilj den temperatur under vilken motorns uppvarmningsfunktion Min = -5°C

uppvarmningstemperatur

draktiv. Denna parameter dr endast aktivom parametern Motorns Max = 30°C
uppvarmningsfunktion (7.2.01) drinstalld pa Pa. Standard = 0°C

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering

51



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

5.8 M08, kommunikation
5.8.1 S08.0 portar

Parameter  Typ Namn

Beskrivning

Virde

P08.0.01 Kom 1, Funktion

Vilj funktion for kommunikationsport 1 (RS 485.1).
0-Inaktiv (d 15): kommunikationsporten dr inte aktiv
1-Modbus RTU (84): det valda protokollet ar Modbus RTU slav
2-BACnet MS/TP (5RE): det valda protokollet dr BACnet MS/TP
3-Flerpump (7®) :det valda protokollet &r hydrovar X
flerpumpsystem

Standard = flera pumpar

P08.0.02 Kom 2, Funktion

5.8.2 S08.1 Modbus RTU

Vilj funktion for kommunikationsport 2 (RS 485.2).
0-Inaktiv (d 15): kommunikationsporten dr inte aktiv
1-Modbus RTU (84): det valda protokollet ar Modbus RTU slav
2-BACnet MS/TP (RC): det valda protokollet dr BACnet MS/TP

Standard = Modbus RTU

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P08.1.01 Modbus RTU-adress Vdlj enhetens adress i Modbus RTU-nétverket. Min=0
Max =127
Standard = 1
P08.1.02 Modbus RTU Vlj enhetens natverkshastighet for att matcha Min = 1200 bps
dverforingshastighet dverforingshastighet for Modbus RTU master. Max = 115200 bps
Standard = 115200 bps
P08.1.08 Modbus RTU-format Vlj enhetens natverksformat for att matcha formatet for Modbus ~ Standard = 8N1

RTU master.
5.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P08.2.01 Bacnet MS/TP Mac-adress Vdlj enhetens adress i RS-485-ndtverket. Min=0
Max = P08.2.05
Standard = 1
P08.2.02 Bacnet MS/TP Vilj enhetens natverkshastighet for att matcha Min = 1200 bps
dverforingshastighet dverforingshastighet for andra BACnet MS/TP-enheter i natverket. Max = 115000 bps
Standard = 38400 bps
P08.2.03 Bacnet MS/TP-format Vlj enhetens natverksformat for att matcha formatet forandra  Standard = 8N1
BACnet MS/TP-enheter i natverket.
P08.2.04 Bacnet MS/TP-enhetens Id Vdlj Bacnet MS/TP-enhetens ID. Standard = 84003
P08.2.05 Bacnet MS/TP Max Master Valj maximalt antal master for BACnet MS/TP. Min=0
Max =127
Standard = 127
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5.8.4 S08.3 Aktivera tradlos kommunikation

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P08.3.01 Aktivera tradlos kommunikation Valj aktivering av enhetens tradldsa kommunikation. Standard = P4
0-Av (3FF): Tradlos kommunikation &r inaktiverad och enheten
kan inte ansluta till en mobil enhet 1-On (3n): Tradlds
kommunikation &r aktiverad och en mobil enhet med X-appen
igdng kan ansluta till enheten

5.9 M09, allmant
5.9.1 S09.0 lokalisering

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P09.0.01 (X+) Sprak Vilj sprak for displayen. Standard = Engelska
P09.0.11 (X+) Datum Vlj enhetens kalenderdatum.

P09.0.12 (X+) Timme Stall in enhetens klocka.

5.9.2 S09.1 display

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P09.1.01 Displayens energisparfunktion  Valj aktivering av displayens energisparfunktion. Standard = Pa (X+)
0-Av (0FF): enheten haller alltid displayen paslagen Av (X)
1-P& (On): enheten stinger av displayen nér energisparintervallet
loper ut
P09.1.02 Energibesparingstid Valj den tid i minuter som maste gé frin den senaste atgdrden ~ Min =1 min
med tangentbordet innan displayen sldcks ner. Max = 999 min
Standard = 10 min
P09.1.10 Displayens inriktning Valj displayens inriktning. Standard = beroende p& modell
0-Timmar 6 (8): displayens inriktning r limplig for en horisontell av elektrisk pump
elektrisk pump
1-Hours 12 ( 12): displayens inriktning ar ldmplig for en vertikal
elektrisk pump
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6 Modbus RTU

6.1 Kommunikation

Enheten anvdander det seriella grénssnittet RS485, som definierar:

Anslutningsstiften

Ledningsdragningen

Signalnivaerna

Overféringshastigheter

Paritetskontrollen.

Styrenheter kommunicerar med en master-klient-I6sning, dér endast master kan initiera en
overforing, eller polling. De andra enheterna (klienterna) svarar genom att férse master med
de begérda uppgifterna eller genom att avsluta den atgérd som begérts i fragan.

6.2 Overféring

Funktionen stdds inte.

6.3 Dataskydd

Standard Modbus seriella ndtverk anvander tva typer av felkontroller:

e Paritetskontroll (jamn eller udda), som valfritt kan tillampas pa varje tecken.

e Ramkontroll (LRC eller CRC), som tillampas pa hela meddelandet.

Bade paritetskontrollen och ramkontrollen genereras i masterenheten och tillampas pa
meddelandets innehall fére dverféringen.

Klientenheten kontrollerar varje tecken och hela meddelanderamen under mottagningen.

6.4 Protokollets 6verforingslagen

De data som hanteras av enheten kan nas med hjélp av Modbus virtuella minne, som bestar av
Holding Registers for alla varden.

Vid instéllning av parametrarna i menyn S08.0 Portar, &r Modbus RTU-protokollets
overféringslage tillgangligt.

Kommunikationsparametrar for serieport:

e P08.0.01 Adress

e P08.0.02 Overféringshastighet

e P08.0.08 Format

maste valjas i enlighet med natverkskonfigurationen.

OBS:
Lages- och serieparametrarna maste vara desamma for alla enheter i Modbus-né&tverket.

Vid instéllning av parametern P08.0.08 Format finns foljande lagen tillgdngliga:
e 8N1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet

e 8N2 1 startbit, 8 databitar, 2 stoppbitar, ingen paritet

e 8E1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, jdAmn paritet

e 801 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, udda paritet.
Standardkonfigurationen fér den seriella porten ar:

e P08.0.01 Adress=1

e P08.0.02 Overféringshastighet=115200

e P08.0.08 Format=8N1.

54

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

6.5 Funktionskoder som stods

De funktionskoder fér Modbus-protokollet som ar implementerade i enheten éar:

e Las Holding Registers (sexsiffrig kod 0x03), fér att |dsa bade Holding Register som
representerar parametrar och information

o Skriv flera register (sexsiffrig kod 0x10), fér att skriva Holding Register som representerar
parametrarna.

6.5.1 Exempel 1

0x03 L&s Holding Registers - LASKOMMANDO l3ser det binéra innehallet i Holding register i
klienten.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. maste ett Holding register med index O0xBBA
adresseras som OXBB9.

Exempel: Aktuell tryckavlasning

Fraga
Klientadress 0x01
Funktion 0x03 Lés Holding Register
Startadress hog 0x0B
Startadress lag 0xB9 => 3001 DEC => Modbus-adress for aktuellt tryck (FLOAT32)
Antal punkter hog 0x00
Antal punkter lag 0x02 Lasning av tva register som FLOAt32
CRC Felkontroll-Hog 0x17
CRC Felkontroll-Lag 0xCA CRC-kontrollsumma genererad
Svar
Klientadress 0x01
Funktion 0x03
Antal byte 0x04
Data hdg 0x40
Data ldg 0xA0
Data hdg 0x00
Data ldg 0x00
CRC-felkontroll-Hdg OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Aktuellt varde = 5,2 bar
CRC-felkontroll - Lag 0xD1 CRC-kontrollsumma genererad
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6.5.2 Exempel 2

0x10 Skriv flera register - SKRIV KOMMANDO skriver vérden i ett block av sammanhangande

register.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. maste ett Holding register som ar indexerat

som 0x1074 adresseras som 0x1073.

Exempel: stall in Ramp 1 och Ramp 2 till 25 s, Ramp 3 och Ramp 4 till 100 s.

Fraga

Klientadress
Funktion
Startadress hog
Startadress lag
Antal register hog
Antal register lag
Byteantal

Reg vdrde hogt
Reg vérde lagt
Reg varde hogt
Reg vdrde lagt
Reg varde hogt
Reg vdrde lagt
Reg vdrde hogt
Reg vérde lagt
CRC Felkontroll-Hog

CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10 Skriv flera register

0x10

0x74 => 4211 DEC => det forsta registret ar Ramp 1

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) ska skrivas

0x08 2 * Antal register

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stéll in ramp 1 till 25 sek
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stéll in ramp 2 till 25 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 3 till 100 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 4 till 100 sek
OxED

0x6D CRC-kontrollsumma genererad

Svar

Klientadress
Funktion
Startadress hog
Startadress lag
Antal register hdg
Antal register lag
CRC Felkontroll-Hog

CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10

0x00

0xCA

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) skrivs
OxF4

0xE1 CRC-kontrollsumma genererad
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6.6 Anslutningar och datahantering, Modbus RTU

For detaljerad information om installation, kabeldragning och konfiguration av enheten, se
den kompletterande handboken for installation, drift och underhall.

Nar Modbus RTU-kommunikation mellan drivenheten och en extern enhet ar aktiv, tands
statuslampan fér anslutningsstatus pa drivenhetens display.

Stéll in parameter P04.1.60 Begrdnsa sparande av bérvérdetill Jator att skriva till det
flyktiga minnesomradet och forlanga livslangden pa det icke-flyktiga EEPROM-minnet.

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller PE.

Ansluta en enskild elektrisk pump till en extern enhet

1.

Avldgsna drivenhetens kapa och observera kopplingsscheman pa insidan.

2. Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. PLC, BMS, etc.

Ext.

“ XM_MO018_A_sc

Ansluta ett flerpumpsystem till en extern enhet

Flerpumpslaget mojliggdr anslutning av tva eller tre motordrivenheter i Multi-Master Multi-
Pump-konfiguration.

Varje enhet i boostersatsen har sin egen unika Modbus-adress och tillhandahaller en
komplett lista Gver register till den externa enheten

Parameter P08.1.01 Adress maste stéllas in till ett unikt varde pa varje enheti
tryckstegringsanlaggningen. Parameter P08.1.01 Adress bestar av enhetens
identifikationsnummer i Modbus-natverket.

Plintarna 31 (B), 32 (A) och 33 (C) anvands som standard for kommunikation med en extern
styrenhet (t.ex. PLC, BMS, etc.).

For att underlatta kaskadanslutningar av RS485-portens signaler &r uttagen for varje port
replikerade pa tva kontaktrader.

RS485-portens signaler ar replikerade pa bade uttagskombination 31-31-33 och
uttagskombination 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO019_A_sc

Eftersom drivenheten ocksa &r ansluten till ett flerpumpsystem maste man vara sérskilt forsiktig
om en extern enhet (via Modbus-protokollet) begar att fa [dsa och skriva drivenhetens
parametrar.

| synnerhet:

o | ett flerpumpsystem, som svar pa en forfragan "Las register” pd Modbus, returnerar varje
enhet endast sina egna parametrar till den externa enheten, och inte parametrarna for de
andra anslutna drivenheterna i tryckstegringsanldggningen.

e | ettflerpumpssystem maste férfragningar "Skriv register” pa Modbus skickas fran den
externa enheten till alla anslutna enheter, &ven om de parametrar som ska skrivas ar
"Global" (for tryckstegringsanléggningen).
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6.7 Lista over register

Adress  MenyID  Namn Egenskaper Typ Enhet Min. Max.

[Dec]

0 - Start/stopp: RIW ENUM 0 1
0-Stopp
1-Start

1 - Kommando aterstallning av fel RIW ENUM 0 1

2001 P02.0.01 Fel1(senaste) R UINT16

2002 - Fel 1- Datum R UINT32

2004 - Fel 1-Tid R UINT32

2006 - Fel 1- Slutdatum R UINT32

2008 - Fel 1- Sluttid R UINT32

2010 - Logg: Felrdknare R UINT16

2011 - Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2013 - Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2015 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2017 - Logg: Systemstatus R UINT32

2019 - Logg: Felkod R UINT32 -

2021 - Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flédesenhet

2023 - Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet

2025 - Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

2027 - Logg: Motorstrém R FLOAT32 A

2029 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V

2031 - Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

2033 - Logg: Motorns belastning R FLOAT32 -

2035 - Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V

2037 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Fel2 R UINT16

2040 - Fel 2- Datum R UINT32

2042 - Fel 2-Tid R UINT32

2044 - Fel 2 - Slutdatum R UINT32

2046 - Fel 2 - Sluttid R UINT32

2048 - Logg: Felrdknare R UINT16

2049 - Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2057 - Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2053 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2055 - Logg: Systemstatus R UINT32

2057 - Logg: Felkod R UINT32 -

2059 - Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet

2061 - Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet

2063 - Logg: Temperatur pa strsmmodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

2065 - Logg: Motorstrém R FLOAT32 A

2067 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V

2069 - Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

2071 - Logg: Motorns belastning R FLOAT32 -

2073 - Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V

2075 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Fel3 R UINT16

2078 - Fel 3 - Datum R UINT32

2080 - Fel 3-Tid R UINT32

2082 - Fel 3 - Slutdatum R UINT32

2084 - Fel 3 - Sluttid R UINT32

2086 - Logg: Felrdknare R UINT16

2087 - Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2089 - Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2091 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
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2093 - Logg: Systemstatus R UINT32
2095 - Logg: Felkod R UINT32
2097 - Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet
2099 - Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet
2101 - Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2103 - Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2105 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2107 - Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2109 - Logg: Motorns belastning R FLOAT32 -
2111 - Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2113 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 Fel4 R UINT16
2116 - Fel 4 - Datum R UINT32
2118 - Fel 4-Tid R UINT32
2120 - Fel 4 - Slutdatum R UINT32
2122 - Fel 4 - Sluttid R UINT32
2124 - Logg: Felrdknare R UINT16
2125 - Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32
2127 - Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32
2129 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2131 - Logg: Systemstatus R UINT32
2133 - Logg: Felkod R UINT32 -
2135 - Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet
2137 - Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet
2139 - Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2141 - Logg: Motorstrom R FLOAT32 A
2143 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2145 - Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2147 - Logg: Motorns belastning R FLOAT32 -
2149 - Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2151 - Logg: Ndtspanning R FLOAT32 V
2153 P02.0.05 Fel5 R UINT16
2154 - Fel 5- Datum R UINT32
2156 - Fel 5-Tid R UINT32
2158 - Fel 5 - Slutdatum R UINT32
2160 - Fel 5 - Sluttid R UINT32
2162 - Logg: Felrdknare R UINT16
2163 - Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32
2165 - Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32
2167 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2169 - Logg: Systemstatus R UINT32
2171 - Logg: Felkod R UINT32 -
2173 - Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet
2175 - Logg: Uppfordringshojd R FLOAT32  P04.0.11 - Tryckenhet
2177 - Logg: Temperatur pa strsmmodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2179 - Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2181 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2183 - Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2185 - Logg: Motorns belastning R FLOAT32 -
2187 - Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2189 - Logg: Ndtspanning R FLOAT32 V
2191 P02.0.06 Fel6 R UINT16
2192 - Fel 6- Datum R UINT32
2194 - Fel 6-Tid R UINT32
2196 - Fel 6 - Slutdatum R UINT32
2198 - Fel 6 - Sluttid R UINT32
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2200 Logg: Felrdknare R UINT16

2201 Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2203 Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2205 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2207 Logg: Systemstatus R UINT32

2209 Logg: Felkod R UINT32 -

2211 Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flédesenhet
2213 Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet

2215 Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2217 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A

2219 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V

2221 Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2223 Logg: Motoreffekt R FLOAT32 -

2225 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V

2227 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Fel7 R UINT16

2230 Fel 7 - Datum R UINT32

2232 Fel 7-Tid R UINT32

2234 Fel 7 - Slutdatum R UINT32

2236 Fel 7 - Sluttid R UINT32

2238 Logg: Felrdknare R UINT16

2239 Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2241 Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2243 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2245 Logg: Systemstatus R UINT32

2247 Logg: Felkod R UINT32 -

2249 Logg: Flddeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet
2251 Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet

2253 Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2255 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A

2257 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V

2259 Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2261 Logg: Motoreffekt R FLOAT32 -

2263 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V

2265 - Logg: Nétspénning R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Fel8 R UINT16

2268 Fel 8- Datum R UINT32

2270 Fel 8-Tid R UINT32

2272 Fel 8 - Slutdatum R UINT32

2274 Fel 8 - Sluttid R UINT32

2276 Logg: Felrdknare R UINT16

2271 Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32

2279 Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32

2281 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32

2283 Logg: Systemstatus R UINT32

2285 Logg: Felkod R UINT32 -

2287 Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet
2289 Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet

2291 Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2293 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A

2295 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V

2297 Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2299 Logg: Motoreffekt R FLOAT32 -

2301 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V

2303 - Logg: Nétspénning R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Fel9 R UINT16
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2306 Fel 9-Datum R UINT32
2308 Fel 9-Tid R UINT32
2310 Fel 9- Slutdatum R UINT32
2312 Fel 9 - Sluttid R UINT32
2314 Logg: Felrdknare R UINT16
2315 Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32
2317 Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32
2319 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2321 Logg: Systemstatus R UINT32
2323 Logg: Felkod R UINT32 -
2325 Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flédesenhet
2327 Logg: Uppfordringshjd R FLOAT32  P04.0.11 - Tryckenhet
2329 Logg: Temperatur pa strsmmodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2331 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2333 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2335 Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2337 Logg: Motoreffekt R FLOAT32 -
2339 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2341 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2343 P02.0.10  Fel 10 R UINT16
2344 Fel 10 - Datum R UINT32
2346 Fel 10-Tid R UINT32
2348 Fel 10 - Slutdatum R UINT32
2350 Fel 10 - Sluttid R UINT32
2352 Logg: Felrdknare R UINT16
2353 Logg: Fel 1 Bitfield R UINT32
2355 Logg: Fel 2 Bitfield R UINT32
2357 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2359 Logg: Systemstatus R UINT32
2361 Logg: Felkod R UINT32 -
2363 Logg: Flodeshastighet R FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet
2365 Logg: Uppfordringshdjd R FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet
2367 Logg: Temperatur pd strommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2369 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2371 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2373 Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet
2375 Logg: Motoreffekt R FLOAT32 -
23717 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2379 Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2381 Totalfelrdknare R UINT16
2382 Totallarmréknare R UINT16
2383 Fel 1 Bitfield: R UINT32
0-GBT Overtemperatur
1-IGBT Intern dvertemperatur
2-1GBT Overstrom
3-Motor Overstrém
4-Overspéanning DC-Bus
5-Underspanning DC-Bus
6-Fel vid start av motor
7-Allmént fel fast programvara
8-Ext-Flash-fel
9-Ext-Eeprom-fel
10-Motor dvertemperatur
11-12T4fel
12-PowerClassRestrict
13-Véxelriktare dvertemperatur
14-*Reserverad
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15-Motoranslutning
16-*Reserverad

17-Externt fel

18-Fel sensor1

19-Fel sensor2

20-Fel sensor3

21-Fel sensor4

22-Fel borvarde 1

23-Fel borvarde 2

24-Fel borvarde 3

25-Fel borvarde 4
26-*Reserverad
27-Flerpumps buss-timeout
28-Intern kommunikation MOC
29-A0C hardvarufel
30-*Reserverad
31-*Reserverad

2385

Fel2 BitField: R
0-*Reserverad

1-Jordldckage

2-*Reserverad

3 Overspanning i nétet

4-Fel i stromforsdriningen

5-Minsta troskelvarde

6-Brist pé vatten

7-*Reserverad

8-Franvarande konfigurationsfiler
9-Underspanning i nétet

10-Felaktig konfiguration for aterkoppling
11+31-*Reserverat

UINT32

2387

Larm1 Bitfield: R
0-Allmént larm fast programvara
1-Externt larm

2-*Reserverad

3-Flerpump komm. Férlorad
4-Flerpump adresskonflikt
5-Inkompatibilitet mellan flera pumpar
6-Intern kommunikation MOC

7-Fel aterkoppling Cfg

8-Fel installning av borvérde
9-FieldBus-kommunikation forlorad
10-Larm for fylining av ror

11-1GBT temperaturminskning
12-Intern kommunikation U-AQC
13-Al1-larm

14-A12-larm

15-A13-larm

16-Al4-larm

17-Intern kommunikation UI-BLE
18-Fabriksfiler inte i Ext-Flash

UINT32

3001

P03.0.01

Aktuellt tryck R

FLOAT32

P04.0.11 - Tryckenhet

3003

P03.0.02

Aktuellt flode R

FLOAT32

P04.0.12 - Flodesenhet

3005

P03.0.03
[X+]

Aktuell flodestemp. R

FLOAT32

P04.0.13 - Temperaturenhet

3007

P03.0.04
[X+]

Faktisk niva R

FLOAT32

P04.0.14 - Nivaenhet

3009

P03.0.10

Faktiskt erforderligt varde R

FLOAT32

3011

P03.0.20

Erforderligt vérde R

FLOAT32
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3013 P03.0.30  Pumpens status R ENUM

3101 P03.1.01  Enhetens stromfdrsdrjningstid R UINT32 ¢

3103 P03.1.02  Drifttid R UINT32  t

3105 P03.1.05  Energirdknare R FLOAT32  P04.0.16 - Energienhet

3201 P03.2.01 Motorvarv R UINT16  varv/min

3202 P03.2.02  Motorvarv % R FLOAT32 %

3204 P03.2.05 Motorstrom R FLOAT32 A

3206 P03.2.06  Motoreffekt R FLOAT32  P04.0.15 - Motoranléggning

3208 P03.2.07 Motorns spanning R FLOAT32 V

3210 P03.2.08 Nétspanning R UINT16  V

3211 P03.2.09  DC-buss spanning R UINT16  V

3220 P03.2.20 Temperatur pa strtommodul R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

3222 P03.2.21 Vésxelriktarens temperatur R FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet

3224 P03.2.22  Ptc-motor R FLOAT32 -

3301 P03.3.01 Status for digitala /0 R UINT16 -

3302 P03.3.11 Vérde analog ingang 1 R FLOAT32  P05.1.02-Typ Al 1

3304 P03.3.12  Vérde analog ingang 2 R FLOAT32  P05.1.12-Typ Al 2

3306 P03.3.13  Vérde analog ingang 3 R FLOAT32  P05.1.22-TypAl3
(X+]

3308 P03.3.14  Vérde analog ingang 4 R FLOAT32  P05.1.32-Typ Al
(X+]

3310 P03.3.20 Vérde analog utgang. R FLOAT32  P05.3.02 - Analog utgéng, typ

3401 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16 -

3402 P03.4.01  Enhetens artikelnummer R UINT16

3403 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3404 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3405 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3406 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3407 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3408 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16

3409 P03.4.02  Enhetens produktionsdatum R UINT32

3411 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3412 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3413 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3414 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3415 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3416 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3417 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3418 P03.4.03  Enhetens serienummer R UINT16

3419 P03.4.05 Drivenhetens tillverkningsdatum R UINT32

3421 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3422 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3423 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3424 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3425 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3426 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3427 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3428 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16

3429 P03.4.10  HMIfasta programvaruversion R UINT32

3431 P03.4.11  Hmi-Btfasta programvaruversion R UINT32

3433 P03.4.12  Kraftkortets fasta programvaruversion R UINT32

3435 P03.4.13  Styrkortets fasta programvaruversion R UINT32

3437 P03.4.14 Kartfilens version R UINT32

3439 P03.4.15  Standardfilens version R UINT32

3441 P03.4.16 Parameterfilens version R UINT32

3443 P03.4.17  Sprakfilens version R UINT32

[X+]
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3445 P03.4.19  Den fasta programvaruversionen R UINT32

3447 - Typ av drivenhet R ENUM - -

4001 P04.0.01 Typavsystem RIW ENUM - 0 0

4002 P04.0.02  Kontrolldge RIW ENUM - 0 7

4003 P04.0.03  Justeringsldge. RIW ENUM 0 1

[X+]
4004 P04.0.05 Startvirde RIW UNT16 % 0 100
4005 P04.0.06  Automatisk start. RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07  Konfiguration av légsta hastighet RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Valav métenhet RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11  Tryckets mattenhet RIW ENUM 0 8
4009 P04.0.12  Flodets mattenhet RIW ENUM 0 4
[X+]

4010 P04.0.13  Temperaturens mattenhet RIW ENUM - 0 2
[X+]

401 P04.0.14  Nivans méttenhet RIW ENUM - 0 3
[X+]

4012 P04.0.15  Effektens mattenhet RIW ENUM - 0 3
[X+]

4013 P04.0.16  Energins mattenhet RIW ENUM - 0 5
[X+]

4014 P04.0.17  Specifik energimattenhet RIW ENUM - 0 4
[X+]

4021 P04.0.21 Barvérde 1 forval RIW ENUM - 0 1

4022 P04.0.22  Barvérde 2 for val RIW ENUM - 0 2

4023 P04.0.23  Barvérde 3 for val RIW ENUM - 0 2

[X+]
4024 P04.0.24  Borvérde 4 for val RIW ENUM - 0 2
[X+]

4101 P04.1.01  Borvarde hastighet 1 RIW UINT16  varv/min P04.2.31 - P04.2.32 -
Minimal Maximal
hastighet hastighet

4102 P04.1.02  Borvarde hastighet 2 RIW UINT16  varv/min P04.2.31 - P04.2.32 -
Minimal Maximal
hastighet hastighet

4103 P04.1.03  Bdrvarde hastighet 3 RIW UINT16  varv/min P04.2.31- P04.2.32-

[X+] Minimal Maximal
hastighet hastighet

4104 P04.1.04  Borvérde hastighet 4 RIW UINT16  varv/min P04.2.31- P04.2.32-

[X+] Minimal Maximal
hastighet hastighet
an P04.1.11  Borvarde tryck 1 RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11 - P05.0.12 -
Tryck - Tryck - full
nollvérde skala

4113 P04.1.12  Bdrvarde tryck 2 RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11 - P05.0.12 -
Tryck - Tryck - full
nollvdrde skala

4115 P04.1.13  Borvérde tryck 3 RIW FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11- P05.0.12-

[X+] Tryck - Tryck - full
nollvérde skala

17 P04.1.14  Borvarde tryck 4 RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11 - P05.0.12 -

[X+] Tryck - Tryck - full
nollvérde skala

4121 P04.1.21  Borvarde flode 1 RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21- P05.0.22 -

[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
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4123 P04.1.22  Borvarde flode 2 RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21- P05.0.22 -
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
4125 P04.1.23  Borvarde flode 3 RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21- P05.0.22 -
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
4127 P04.1.24  Borvirde flode 4 RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
131 P04.1.31  Temperatur-bérvarde 1 RIW FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet P05.0.31- P05.0.32 -
(X+] Temperatur-  Temperatur -
nollvarde full skala
4133 P04.1.32  Temperatur-bdrvarde 2 RIW FLOAT32 ~ P04.0.13- Temperaturenhet P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] Temperatur-  Temperatur -
nollvarde full skala
4135 P04.1.33  Temperatur-bdrvarde 3 RIW FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] Temperatur-  Temperatur -
nollvirde full skala
437 P04.1.34  Temperatur-bdrvérde 4 RIW FLOAT32  P04.0.13 - Temperaturenhet P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] Temperatur-  Temperatur -
nollvarde full skala
Mna P04.1.41  Borvarde niva 1 RIW FLOAT32  P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Niva - Niva - full skala
nollvérde
4143 P04.1.42  Borvarde niva 2 RIW FLOAT32  P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41- P05.0.42 -
[X+] Niva - Niva - full skala
nollvérde
4145 P04.1.43  Borvdrde niva 3 RIW FLOAT32 ~ P04.0.14 - Nivdenhet P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] Niva - Niva - full skala
nollvérde
147 P04.1.44  Borvarde niva 4 RIW FLOAT32 ~ P04.0.14 - Nivdenhet P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] Niva - Niva - full skala
nollvérde
4155 P04.1.60  Begrénsa sparande av hérvarde RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Omrade RIW UNT16 % 1 100
4202 P04.2.02  Hysteres RIW UNT16 % 1 100
4203 P04.2.06 Lyfthastighet RIW UINT16  varv/min P04.2.31- P04.2.32 -
Minimal Maximal
hastighet hastighet
4204 P04.2.07 Linjarlyftning RIW UNT16 % 0 200
4205 P04.2.08  Kvadratiskt okn.var. RIW UNT16 % 0 999
[X+]
4211 P04.2.11  Ramp RIW UNT16 s 1 250
4212 P04.2.12  Ramp? RIW UNT16 s 1 250
4213 P04.2.13  Ramp3 RIW UNT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Ramp 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15  Ramphastighet min acceleration RIW FLOAT32 s 0,1 25
17 P04.2.16  Ramphastighet min retardation RIW FLOAT32 s 0,1 25
4231 P04.2.31  Min. hastighet RIW UINT16  varv/min 0 2000
4232 P04.2.32  Max RPM installd RIW UINT16  varv/min 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. varvtalstid RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatisk aterstallning av fel RIW ENUM - 0 1
4301 P04.3.01  Tryck - Minsta troskelvarde RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11 - P05.0.12 -
Tryck - Tryck - full
nollvérde skala
4303 P04.3.02  Flode - Minsta troskelvarde RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
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4305 P04.3.03 Temperatur - Minsta troskelvarde RIW FLOAT32  P04.0.13-Temperaturenhet ~ P05.0.31- P05.0.32 -
[X+] Temperatur-  Temperatur -
nollvérde full skala
4307 P04.3.04  Niva - Minsta troskelvirde RIW FLOAT32 ~ P04.0.14 - Nivdenhet P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+] Niva - Niva - full skala
nollvdrde
4310 P04.3.10  Fordrdjning légsta triskelvrde RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11  Férdrdjning vid vattenbrist RIW UINT16 s 1 100
4401 P04.4.01 Testkdrningens varvtal RIW UINT16  varv/min 0 P04.2.32 -
Maximal
hastighet
4402 P04.4.02  Testkdrningens timeout RIW UINT16 ¢ 0 255
4403 P04.4.03  Testkdrningstid RIW UNT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testkérningens kommando RIW ENUM 0 1
4601 P04.6.01  Rorfyliningsfunktion RIW ENUM - 0 1
4602 P04.6.03  Forfyllningens troskelvarde RIW FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11- P05.0.12 -
Tryck - Tryck - full
nollvirde skala
4604 P04.6.05 Rorfyllningstid RIW UINTT6 s 0 999
4605 P04.6.06  Max. rrfyliningspumpar RIW UNT16 - 1 P06.0.02 -
Max. enhet
4606 P04.6.10  Rorfylinings stabil tid RIW UINT16 s 1 P04.6.05-
Roryliningstid
4607 P04.6.15  Rorfyllnings hastighetssteg RIW UNT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Kallans aktuella vérde RIW ENUM - 0 5
5001 P05.0.01 Stélldon- nollvérde RIW UINT16  varv/min 0 9999
5002 P05.0.02  Stalldon - full skala RIW UINT16  varv/min 0 9999
5003 P05.0.11  Tryck- nollvarde RIW FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet 5 10
5005 P05.0.12  Tryck- full skala RIW FLOAT32  P04.0.11-Tryckenhet 0 100
5007 P05.0.21  Flode - nollvarde RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet 0 9999
[X+]
5009 P05.0.22  Flode- full skala RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flddesenhet 0 9999
[X+]
5011 P05.0.31  Temperatur - nollvérde RIW FLOAT32 ~ P04.0.13- Temperaturenhet -100 9999
[X+]
5013 P05.0.32  Temperatur - full skala RIW FLOAT32  P04.0.13-Temperaturenhet ~ -100 9999
[X+]
5015 P05.0.41  Niva- nollvarde RIW FLOAT32  P04.0.14 - Nivdenhet 999 9999
[X+]
5017 P05.0.42  Niva - full skala RIW FLOAT32  P04.0.14 - Nivdenhet 999 9999
[X+]
5101 P05.1.01  Analog ingdng 1, Funktion RIW ENUM 0 5
5102 P05.1.02  Analog ingdng 1, typ RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11  Analog ingdng 2, Funktion RIW ENUM 0 5
5104 P05.1.12  Analog ingdng 2, typ RIW ENUM 0 3
5105 P05.1.21  Analog ingdng 3, Funktion RIW ENUM 0 5
[X+]
5106 P05.1.22  Analog ingang 3, typ RIW ENUM - 0 3
[X+]
5107 P05.1.31  Analog ingang 4, Funktion RIW ENUM - 0 5
[X+]
5108 P05.1.32  Analog ingang 1, typ RIW ENUM - 0 3
[X+]
5109 P05.1.40  Sensorkurva RIW ENUM - 0 1
[X+]
5110 P05.1.50 Typ avanalogt styrdon RIW ENUM - 0 1
5203 P05.2.03  Digital ingdng 3, Funktion RIW ENUM - 0 8
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5204 P05.2.04  Digital ingdng 4, Funktion RIW ENUM - 0 8
[X+]

5205 P05.2.05 Digital ingdng 5, Funktion RIW ENUM - 0 8
[X+]
5301 P05.3.01 Analog utgdng, Funktion RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02  Analog utgang, Typ RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Reld 1, Funktion RIW ENUM - 0 7
5402 P05.4.02  Reld 2, Funktion RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analogingdng 1, offset RIW FLOAT32 - -10 10
5803 P05.8.02 Analog ingang 1, forstarkning RIW FLOAT32 0 15
5805 P05.8.11 Analog ingdng 2, offset RIW FLOAT32 - -10 10
5807 P05.8.12  Analog ingang 2, forstarkning RIW FLOAT32 - 0 15
5809 P05.8.21 Analog ingang 3, offset RIW FLOAT32 - -10 10
[X+]

5811 P05.8.22  Analog ingang 3, forstarkning RIW FLOAT32 - 0 1.5
[X+]

5813 P05.8.31  Analog ingang 4, offset RIW FLOAT32 - -10 10
[X+]

5815 P05.8.32  Analog ingdng 4, forstarkning RIW FLOAT32 - 0 1.5
[X+]

6001 P06.0.01  Systemkonfiguration RIW ENUM - 0 2

6002 P06.0.02 Max. enheter RIW UNT16 - 1 -

6003 P06.0.03  Adress forflera pumpar RIW UNT16 - 1 8

6004 P06.0.04  Karta ver flerpumpssystem R UINT16 - - -

6005 P06.0.05 Flerpumpsystemets prioritet R UINT16 - - -

6111 P06.1.11  Tryck - 8kningsvarde RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet 0 P05.0.12 -
Tryck - full
skala

6113 P06.1.12  Tryck - minskningsvarde RIW FLOAT32 ~ P04.0.11-Tryckenhet 0 P05.0.12 -
Tryck - full
skala

6115 P06.1.21  Flode - kningsvarde RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet 0 P05.0.22 -

[X+] Flode - full
skala

6117 P06.1.22  Flode - minskningsvarde RIW FLOAT32  P04.0.12 - Flodesenhet 0 P05.0.22 -

[X+] Flode - full
skala

6119 P06.1.31  Temperatur- 6kningsvarde RIW FLOAT32  P04.0.13-Temperaturenhet 0 P05.0.32 -

[X+] Temperatur -
full skala

6121 P06.1.32  Temperatur - minskningsvérde RIW FLOAT32 ~ P04.0.13- Temperaturenhet 0 P05.0.32 -

[X+] Temperatur-
full skala

6123 P06.1.41  Niva - dkningsvarde RIW FLOAT32 ~ P04.0.14 - Nivdenhet 0 P05.0.42 -

[X+] Niva - full skala

6125 P06.1.42  Niva - minskningsvarde RIW FLOAT32  P04.0.14 - Nivdenhet 0 P05.0.42 -

[X+] Niva - full skala
6129 P06.1.61  Hastighet for aktivering av flera pumpar RIW UINT16  varv/min P04.2.31- P04.2.32-
Minimal Maximal
hastighet hastighet

6130 P06.1.71  Synkron grdns RIW UINT16  varv/min 0 3600

6131 P06.1.72  Synkront omrade RIW UINT16  varv/min 0 P04.2.32 -
Maximal
hastighet

6132 P06.1.81 Intervall for automatisk omkoppling RIW UINT16 ¢ 0 250

6133 - FelpumpsenhetAktiv RIW UNT16 - 0 1

7001 P07.0.01  Kopplingsfrekvens RIW ENUM - 0 5
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7002 P07.0.02  Min. kopplingsfrekvens RIW ENUM - 0 5
7101 P07.1.01  Hoppa dver central hastighet RIW UINT16  varv/min P04.2.31 - P04.2.32 -
Minimal Maximal
hastighet hastighet
7102 P07.1.02  Hoppa dver hastighetsomrdde RIW UINT16  varv/min 0 300
7201 P07.2.01 Motorns uppvarmningsfunktion RIW ENUM - 0 2
8001 P08.0.01 Kom 1, Funktion RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02  Kom 2, Funktion RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01  Modbus RTU-adress RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02  Modbus RTU dverfaringshastighet RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08  Modbus RTU-format RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.01  Bacnet MS/TP Mac-adress RIW UINT16 0 P08.2.05-
Max. master
BACnet MS/TP
8202 P08.2.02  Bacnet MS/TP dverforingshastighet RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03  Bacnet MS/TP-format RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04  Bacnet MS/TP-enhetens Id RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.05 Bacnet MS/TP Max Master RIW UNT16 - P08.2.01 - 127
MAC-adress
BACnet MS/TP
8210 - Raminfo BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet ominit RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Aktivera trddlds kommunikation RIW ENUM - 0 1
9001 P09.0.01 Sprdk RIW ENUM - 0 7
[X+]
9011 P09.0.12  Timme RIW UINT32
[X+]
9013 P09.0.11  Datum RIW UINT32
[X+]
9201 P09.1.01  Displayens energisparfunktion RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02  Energibesparingstid RIW UNT16 s 60 999
9210 P09.1.10 _ Displayens inriktning RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11  Max decimaler RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Aters. fellogg RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Aterstallning drifttid RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Aterstillning motorvarvsraknare RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Mterstillning energiraknare RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Aterstallning fabrik RIW ENUM 0 1
9306 P09.3.06 Idrifttagning slutford RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Aterstillning av lista over bundna enheter  RIW ENUM 0 1
9307- Reserverad - Anvand inte
65535
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/ BACnet MS/TP

7.1 Forsakran om 6verensstammelse for implementering av protokoll
(PICS)

Forsdkran om dverensstammelse

Date 29/03/2023

Vendor name XYLEMINC

Product name HYDROVAR X

Product model number HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+
Application software version 01.00.00 (FW_PackVersion)

Firmware revision 01

BACnet protocol version 19

BACnet standard enhetsprofil (Bilaga L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet interoperabilitetsblock (Bilaga K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

O Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

a Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

] Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

a Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

O Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

a Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Hantering av natverksenheter

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
0] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
a Device Management - Text Message-A DM-TM-A
O Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
a Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
O Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
a Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-OCD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
a Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
O Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
a Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Standardobjekt som stéds

Objekt Stods Skapas/raderas Valfria egenskaper som  |Skriva egenskaper
dynamiskt stods
Analog Input | O
Analog Value ] a - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a
Datalankniva
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
o} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (begransad funktionalitet, mojlighet till timeout
orsakad av 13g hastighet)
o 2400 (begrénsad funktionalitet, mjlighet till timeout
orsakad av 13g hastighet)
e 4800 (begrénsad funktionalitet, mjlighet till timeout
orsakad av 13g hastighet)
e 9600
e 19200
e 38400 (rekommenderas)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
a Other
Begrénsning av enhetsadress
Stods enheter med statiska begrénsningar? O ja M nej

Nodvéndigt for dubbelriktad kommunikation med MS/TP-slav och andra enheter.

Ytterligare funktioner

e Alternativ for natverk: Finns inte.
e Alternativ for natverkssékerhet: Finns inte.
e Uppsattning av tecken som stods: Finns inte.
e Segmenteringsmojligheter: Finns inte.
e Natverkshantering: Finns inte.
e Larm- och héndelsehantering: Finns inte.
e Schemaldggning och programmering: Finns inte.
e Mbjlighet att hantera loggar (trending): Finns inte.
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7.2 BACnet-enhet och BACnet-enhetens objektidentifierare

HVX och HVX+ ar BACnet-enheter eftersom de stéder digital kommunikation med hjalp av
BACnet-protokollet.

Varje BACnet-enhet innehaller ett enhetsobjekt. Detta ar ett standardobjekt vars egenskaper
representerar de egenskaper som kan ses fran utsidan.

Enheter som &r anslutna till det lokala MS/TP-natverket lokaliseras genom:

e en enhets objektidentifiering, eller

e en MAC-adress.

BACnet-enhetens objektidentifiering

Det fabriksinstallda vardet ar 84003.

For att andra vardet, anvand Write Property-funktionen i Object_Ildentifier-egenskapen fér
enhetsobjektet, eller den specifika parametern P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP tillgénglig
pa displayen.

MAC-adress

Det fabriksinstallda véardet ar 1.
Kontrollera att varje enhet som &r ansluten till MS/TP-natverket identifieras med en annan
adress i parameter P08.2.01 MAC-adress BACnet MS/TP.

7.3 Anslutningar och datahantering, BACnet MS/TP

For detaljerad information om installation, kabeldragning och konfiguration av enheten, se

den kompletterande handboken fér installation, drift och underhall.

e Nar BACnet MS/TP-kommunikation mellan frekvensomriktaren och en extern enhet ar aktiv,
ténds anslutningens statuslampa pa drivenhetens display.

o Stéllin parameter PO4. 1.60 Begrdnsa sparande av bérvérdetill Jator att skriva till det
flyktiga minnesomradet och forlanga livslangden pa det icke-flyktiga EEPROM-minnet.

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller PE.

Ansluta en enskild elektrisk pump till en extern enhet

1. Avlégsna drivenhetens kdpa och observera kopplingsscheman pa insidan.
2. Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. PLC, BMS, etc.

8
R
-&

14 15

XM_MO018_A_sc
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7.4 BACnet-strangar

Objektidentifiering Menyindex Beskrivning Objektnamn Typ
0 P03.4.01  Enhetens artikelnummer PARTNUMBER UINT16
1 P03.4.03  Enhetens serienummer SERIALFINISHED UINT16

2 P03.4.06  Drivenhetens serienummer SERIAL_DRIVE UINT16

7.5 BACnet analoga ingangar

Objektidentifiering  Menyindex Beskrivning Objektnamn Typ Mattenhet Min. Max.
0 P02.0.01  Fel 1(senaste) ERRORTCODE UINT16 - - -
1 - Fel 1- Datum ERRORTDATE UINT32

2 Fel 1-Tid ERROR1TIME UINT32

3 Fel 1- Slutdatum ERRORTENDDATE UINT32

4 Fel 1- Sluttid ERRORTENDTIME UINT32

5 Logg: Felrdknare LOGERRORCOUN 1 UINT16

6 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 1 UINT32

7 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERRORZ2BF 1 UINT32

8 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 1 UINT32

9 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 1 UINT32

10 Logg: Felkod LOGINTERNALC 1 UINT32 -

11 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 1 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

12 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 1 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

13 Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBTTEMP 1 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
14 Logg: Motorstrém LOG_I_MQT1 FLOAT32 A

15 Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT1 FLOAT32 V

16 Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 1 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
17 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 1 FLOAT32 -

18 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 1 FLOAT32 V

19 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 1 FLOAT32 V

20 P02.0.02  Fel2 ERROR2CODE UINT16

21 - Fel 2- Datum ERROR2DATE UINT32

22 Fel 2-Tid ERROR2TIME UINT32

23 Fel 2 - Slutdatum ERROR2ENDDATE UINT32

24 Fel 2 - Sluttid ERROR2ENDTIME UINT32

25 Logg: Felrdknare LOGERRORCOUN 2 UINT16

26 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 2 UINT32

27 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 2 UINT32

28 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 2 UINT32

29 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 2 UINT32

30 Logg: Felkod LOGINTERNALC?2 UINT32 -

31 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 2 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

32 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 2 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

33 Logg: Temperatur pa strsmmodul LOGIGBTTEMP 2 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
34 Logg: Motorstrém L0G_I_MQT2 FLOAT32 A

35 Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT2 FLOAT32 V

36 Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 2 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
37 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 2 FLOAT32 -

38 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 2 FLOAT32 V

39 - Logg: Nétspdnning LOGGRIDVOLTA2 FLOAT32 V

40 P02.0.03  Fel3 ERROR3CODE UINT16 -

l - Fel 3- Datum ERROR3DATE UINT32

42 Fel 3-Tid ERROR3TIME UINT32

43 Fel 3- Slutdatum ERROR3ENDDATE UINT32

44 Fel 3 - Sluttid ERROR3ENDTIME UINT32

45 Logg: Felraknare LOGERRORCOUN 3 UINT16

46 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 3 UINT32
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47 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERRORZ2BF 3 UINT32

48 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 3 UINT32

49 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 3 UINT32

50 Logg: Felkod LOGINTERNALC3 UINT32 -

51 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 3 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

52 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 3 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

53 Logg: Temperatur pa strsmmodul LOGIGBTTEMP 3 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
54 Logg: Motorstrém L0G_I_MQOT 3 FLOAT32 A

55 Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT 3 FLOAT32 V

56 Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 3 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
57 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 3 FLOAT32 -

58 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 3 FLOAT32 V

59 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04  Fel4 ERROR4CODE UINT16

61 - Fel 4- Datum ERROR4DATE UINT32

62 Fel 4-Tid ERRORATIME UINT32

63 Fel 4 - Slutdatum ERROR4ENDDATE UINT32

64 Fel 4 - Sluttid ERRORAENDTIME UINT32

65 Logg: Felraknare LOGERRORCOUN 4 UINT16

66 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 4 UINT32

67 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR?2BF 4 UINT32

68 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 4 UINT32

69 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 4 UINT32

70 Logg: Felkod LOGINTERNALC 4 UINT32 -

71 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 4 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

72 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 4 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

73 Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBITEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
74 Logg: Motorstrém LOG_I_MQT 4 FLOAT32 A

75 Logg: Motorns spanning L0G_V_MQT 4 FLOAT32 V

76 Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
77 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 4 FLOAT32 -

78 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V

79 - Logg: Natspanning LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05  Fel5 ERRORSCODE UINT16 -

81 - Fel 5-Datum ERRORSDATE UINT32

82 Fel 5-Tid ERRORSTIME UINT32

83 Fel 5- Slutdatum ERRORSENDDATE UINT32

84 Fel 5 - Sluttid ERRORSENDTIME UINT32

85 Logg: Felraknare LOGERRORCOUN 5 UINT16

86 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 5 UINT32

87 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 5 UINT32

88 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 5 UINT32

89 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 5 UINT32

90 Logg: Felkod LOGINTERNALC 5 UINT32 -

73 Logg: Temperatur pa strsmmodul LOGIGBTTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
74 Logg: Motorstrom LOG_I_MOT 4 FLOAT32 A

75 Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT 4 FLOAT32 V

76 Logg: Vaxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
77 Logg: Motorns belastning LOGTORQUE 4 FLOAT32 -

78 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V

79 - Logg: Natspanning LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05  Fel5 ERRORSCODE UINT16 -

81 - Fel 5-Datum ERRORSDATE UINT32

82 Fel 5-Tid ERRORSTIME UINT32

83 Fel 5 - Slutdatum ERRORSENDDATE UINT32

84 Fel 5 - Sluttid ERRORSENDTIME UINT32

85 Logg: Felrdknare LOGERRORCOUN 5 UINT16
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86 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 5 UINT32

87 - Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 5 UINT32

88 - Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 5 UINT32

89 - Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 5 UINT32

90 - Logg: Felkod LOGINTERNALC 5 UINT32 -

91 - Logg: Flodeshastighet LOGFLOW 5 FLOAT32 P04.0.12 - Fladesenhet

92 - Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 5 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

93 - Logg: Temperatur pa strsmmodul LOGIGBTTEMP 5 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
94 - Logg: Motorstrom LOG_I_MQT5 FLOAT32 A

95 - Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT5 FLOAT32 V

96 - Logg: Vaxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 5 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
97 - Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 5 FLOAT32 -

98 - Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 5 FLOAT32 V

99 - Logg: Natspanning LOGGRIDVOLTA5 FLOAT32 V

100 P02.0.06  Fel6 ERROR6CODE UINT16 -

101 - Fel 6 - Datum ERRORGDATE UINT32

102 - Fel 6-Tid ERROR&TIME UINT32

103 - Fel 6 - Slutdatum ERRORGENDDATE UINT32

104 - Fel 6 - Sluttid ERRORGENDTIME UINT32

105 - Logg: Felrdknare LOGERRORCOUN 6 UINT16

106 - Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR'BF 6 UINT32

107 - Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 6 UINT32

108 - Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 6 UINT32

109 - Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 6 UINT32

110 - Logg: Felkod LOGINTERNALC 6 UINT32 -

111 - Logg: Flodeshastighet LOGFLOW 6 FLOAT32 P04.0.12 - Flddesenhet

112 - Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 6 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

113 - Logg: Temperatur pa strsmmodul LOGIGBTTEMP 6 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
114 - Logg: Motorstrom LOG_I_MQT6 FLOAT32 A

115 - Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT 6 FLOAT32 V

116 - Logg: Vaxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 6 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
17 - Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 6 FLOAT32 -

118 - Logg: DC-buss spanning L0G_DC_BUSVO 6 FLOAT32 V

119 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07  Fel7 ERROR7CODE UINT16

121 - Fel 7 - Datum ERROR7DATE UINT32

122 - Fel 7-Tid ERROR7TIME UINT32

123 - Fel 7 - Slutdatum ERROR7ENDDATE UINT32

124 - Fel 7 - Sluttid ERROR7ENDTIME UINT32

125 - Logg: Felrdknare LOGERRORCOUN 7 UINT16

126 - Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 7 UINT32

127 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 7 UINT32

128 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 7 UINT32

129 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 7 UINT32

130 Logg: Felkod LOGINTERNALC7 UINT32 -

131 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 7 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

132 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 7 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

133 Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBITEMP 7 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
134 Logg: Motorstrom LOG_I_MQT7 FLOAT32 A

135 Logg: Motorns spanning L0G_V_MQT7 FLOAT32 V

136 Logg: Vaxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 7 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
137 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 7 FLOAT32 -

138 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO7 FLOAT32 V

139 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 7 FLOAT32 V

140 P02.0.08  Fel8 ERROR8CODE UINT16

141 - Fel 8- Datum ERROR8DATE UINT32

142 Fel 8- Tid ERRORSTIME UINT32
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143 - Fel 8 - Slutdatum ERRORSENDDATE UINT32

144 - Fel 8 - Sluttid ERRORSENDTIME UINT32

145 - Logg: Felréknare LOGERRORCOUN 8 UINT16

146 - Logg: Fel 1 Bitfield LOGERRORBF 8 UINT32

147 - Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 8 UINT32

148 - Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 8 UINT32

149 - Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 8 UINT32

150 - Logg: Felkod LOGINTERNALCS UINT32 -

151 - Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 8 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

152 - Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 8 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

153 - Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBTTEMP 8 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
154 - Logg: Motorstrém L0G_I_MQT 8 FLOAT32 A

155 - Logg: Motorns spanning L0G_V_MQT 8 FLOAT32 V

156 - Logg: Vaxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 8 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
157 - Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 8 FLOAT32 -

158 - Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 8 FLOAT32 V

159 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09  Fel9 ERROR9CODE UINT16 -

161 - Fel 9- Datum ERRORYDATE UINT32

162 - Fel 9-Tid ERROR9TIME UINT32

163 - Fel 9 - Slutdatum ERROR9ENDDATE UINT32

164 - Fel 9 - Sluttid ERROR9ENDTIME UINT32

165 - Logg: Felraknare LOGERRORCOUN 9 UINT16

166 - Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 9 UINT32

167 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 9 UINT32

168 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 9 UINT32

169 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATUS 9 UINT32

170 Logg: Felkod LOGINTERNALC UINT32 -

1 Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 9 FLOAT32 P04.0.12-

172 Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 9 FLOAT32 P04.0.11-

173 Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBITEMP 9 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
174 Logg: Motorstrém LOG_I_MQT9 FLOAT32 A

175 Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT9 FLOAT32 V

176 Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEMP 9 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
177 Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 9 FLOAT32 -

178 Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSVO 9 FLOAT32 V

179 - Logg: Natspénning LOGGRIDVOLTA 9 FLOAT32 V

180 P02.0.10  Fel10 ERRORT0CODE UINT16

181 - Fel 10- Datum ERRORTODATE UINT32

182 Fel 10-Tid ERRORTOTIME UINT32

183 Fel 10 - Slutdatum ERRORTOENDDATE UINT32

184 Fel 10 - Sluttid ERRORTOENDTIME UINT32

185 Logg: Felraknare LOGERRORCOU 10 UINT16

186 Logg: Fel 1 Bitfield LOGERROR1BF 10 UINT32

187 Logg: Fel 2 Bitfield LOGERROR2BF 10 UINT32

188 Logg: Larm 1 Bitfield LOGALARM1BF 10 UINT32

189 Logg: Systemstatus LOGSYSSTATU 10 UINT32

190 - Logg: Felkod LOGINTERNAL 10 UINT32 -

191 - Logg: Flédeshastighet LOGFLOW 10 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet

192 - Logg: Uppfordringshdjd LOGHEAD 10 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

193 - Logg: Temperatur pa strtimmodul LOGIGBTTEMP 10 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
194 - Logg: Motorstrém L0G_I_MOT 10 FLOAT32 A

195 - Logg: Motorns spanning LOG_V_MQT 10 FLOAT32 V

196 - Logg: Véxelriktarens temperatur LOGINNERTEM 10 FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
197 - Logg: Motoreffekt LOGTORQUE 10 FLOAT32 -

198 - Logg: DC-buss spénning L0G_DC_BUSV 10 FLOAT32 V

199 - Logg: Natspanning LOGGRIDVOLT 10 FLOAT32 V
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200 - Totalfelrdknare TOTAL_ERRORS_C UINT16
201 - Totallarmréknare TOTAL_ALARMS_C UINT16
202 - Fel 1 Bitfield: ERROR1T_BF UINT32

0-IGBT Overtemperatur
1-IGBT Intern Gvertemperatur
2-|GBT Overstrom
3-Motor Overstrom
4-Overspanning DC-Bus
5-Underspanning DC-Bus
6-Fel vid start av motor
7-Alimént fel fast programvara
8-Ext-Flash-fel
9-Ext-Eeprom-fel
10-Motor Gvertemperatur
11-12Tfel
12-PowerClassRestrict
13-Véxelriktare vertemperatur
14-*Reserverad
15-Motoranslutning
16-*Reserverad
17-Externt fel
18-Fel sensor1
19-Fel sensor2
20-Fel sensor3
21-Fel sensord
22-Fel borvarde 1
23-Fel borvérde 2
24-Fel borvérde 3
25-Fel borvérde 4
26-*Reserverad
27-Flerpumps buss-timeout
28-Intern kommunikation MOC
29-A0C hardvarufel
30-*Reserverad
31-*Reserverad

203 - Fel2 BitField: ERROR2_BF UINT32
0-*Reserverad
1-Jordldckage
2-*Reserverad
3 Overspanning i nétet
4-Fel i stromforsorningen
5-Minsta troskelvarde
6-Brist pé vatten
7-*Reserverad
8-Franvarande konfigurationsfiler
9-Underspénning i nétet
10-Felaktig konfiguration for
aterkoppling
11+31-*Reserverat

204 - Larm1 Bitfield: ALARM1_BF UINT32
0-Allmant larm fast programvara
1-Externt larm
2-*Reserverad
3-Flerpump komm. Férlorad
4-Flerpump adresskonflikt
5-Inkompatibilitet mellan flera pumpar
6-Intern kommunikation MOC
7-Fel &terkoppling Cfg
8-Felinstdlining av borvarde

78 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

9-FieldBus-kommunikation forlorad
10-Larm fér fylining av rr

11-1GBT temperaturminskning
12-Intern kommunikation UI-AOC
13-Al1-larm

14-A12-larm

15-A13-larm

16-Al4-larm

17-Intern kommunikation UI-BLE
18-Fabriksfiler inte i Ext-Flash

205 P03.0.01  Aktuellt tryck HEAD FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet

206 P03.0.02  Aktuelltflode FLOW FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet
[X+]

207 P03.0.03  Aktuell flodestemp. FLUIDTEMP FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet
[X+]

208 P03.0.04  Faktisk niva ACTUALLEVEL FLOAT32 P04.0.14 - Nivdenhet
[X+]

209 P03.0.10  Faktiskt erforderligt vérde EFFREQVAL FLOAT32 -

210 P03.0.20  Erforderligt varde INITIALREQVAL FLOAT32 -

211 P03.0.30  Pumpens status PUMPDEVICESTAT ENUM

212 P03.1.01  Enhetens stromforsorjningstid POWERUPTIME UINT32 t

213 P03.1.02  Drifttid MOTORRUNNINGTI  UINT32 t

214 P03.1.05  Energirdknare ENERGYCOUNTER FLOAT32 P04.0.16 - Energienhet

215 P03.2.01  Motorvary MOTOR_SPEED UINT16  varv/min

216 P03.2.02  Motorvarv % MOTOR_SPEED_PE  FLOAT32 %

217 P03.2.05  Motorstrdm OUTPUTCURRENT FLOAT32 A

218 P03.2.06  Motoreffekt QUTPUTPOWER FLOAT32 P04.0.15 - Motoranldggning

219 P03.2.07  Maotorns spanning QUTPUTVOLTAGE FLOAT32 V

220 P03.2.08  Natspanning GRIDVOLTAGE UINT16  V

221 P03.2.09  DC-buss spanning DCLINKVOLTAGE UINT16 v

222 P03.2.20  Temperatur pa strommodul INVERTERPOWERM  FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet

223 P03.2.21  Vaxelriktarens temperatur INVERTERCARDTE FLOAT32 P04.0.13 - Temperaturenhet

224 P03.2.22  Ptc-motor MOTORPTCVALUE FLOAT32 -

225 P03.3.01  Status for digitala 1/0 DIGITAL_I0_STA UINT16

226 P03.3.11  Vdrdeanalogingdng 1 ANALOGVALUE1 FLOAT32 P05.1.02-Typ Al 1

221 P03.3.12  Vérdeanalogingdng 2 ANALOGVALUE2 FLOAT32 P05.1.12-TypAl2

228 P03.3.13  Vardeanalogingdng 3 ANALOGVALUE3 FLOAT32 P05.1.22-TypAl3
[X+]

229 P03.3.14  Vardeanalogingéng 4 ANALOGVALUE4 FLOAT32 P05.1.32-Typ Al 1
[X+]

230 P03.3.20  Varde analog utgang. ANALOGOUTVALUE FLOAT32 P05.3.02 - Analog utgang, typ

231 P03.4.02  Enhetens produktionsdatum DATE_SERIALFIN UINT32

232 P03.4.05  Drivenhetens tillverkningsdatum PRODUCTIONDATE UINT32

233 - Typ av drivenhet DRIVETYPE ENUM

234 P06.0.04  Karta dver flerpumpssystem MULTIPUMPSMAP UINT16

235 P06.0.05  Flerpumpsystemets prioritet MPO_MYPUMPPRIO  UINT16

236 P03.4.13  Styrkortets fasta programvaruversion AOC_VERSION UINT32

237 P03.4.12  Kraftkortets fasta programvaruversion  MOC_VERSION UINT32

238 P03.410  HMIfasta programvaruversion UI_VERSION UINT32

239 P03.4.11  Hmi-Btfasta programvaruversion BTLE_VERSION UINT32

240 P03.4.14  Kartfilens version MAPS_VERSION UINT32

241 P03.4.15  Standardfilens version DEFAULT_VERSIO UINT32

242 P03.4.16  Parameterfilens version LUT_PAR_VERSIO UINT32

243 P03.4.17  Sprakfilens version UI_LANGUAGES_V UINT32
(X+]

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering

79



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

7.6 BACnet analoga varden

Objektidentifiering  Menyindex Beskrivning Objektnamn Typ Méttenhet Min. Max.
0 - Start/stopp: SET_STARTSTOP ENUM 0 1
0-Stopp
1-Start

1 Kommando terstéllningav ~ ERRORRESTCMD ENUM 0 1
fel

2 P04.0.01  Typavsystem SYSTEMTYPE ENUM 0 0

3 P04.0.02  Kontrolldge SET_CONTROLMOD ~ ENUM 0 7

4 P04.0.03  Justeringsldge. DIRECTION_OF _R ENUM 0 1

5 P04.0.05  Startvdrde SET_RESTARTVAL UINT16 % 0 100

6 P04.0.06  Automatisk start. AUTOSTART ENUM 0 1

7 P04.0.07  Konfiguration av lagsta SET_MINSPEEDCO ENUM 0 1

hastighet
8 P04.0.09  Val av métenhet UNITSELECTION ENUM 0 1
9 P04.0.11  Tryckets méttenhet PRESSUREUNITSE ENUM 0 8
10 P04.0.12  Fladets mattenhet FLOWUNITSEL ENUM 0 4
[X+]

11 P04.0.13  Temperaturens méttenhet TEMPUNITSEL ENUM 0 2
[X+]

12 P04.0.14  Nivans mattenhet LEVELUNITSEL ENUM 0 3
[X+]

13 P04.0.15  Effektens mattenhet POWERUNITSEL ENUM 0 3
[X+]

14 P04.0.16  Energins méttenhet ENERGYUNITSEL ENUM 0 5
[X+]

15 P04.0.17  Specifik energimattenhet SPENUNITSEL ENUM 0 4
[X+]

16 P09.1.11  Maxdecimaler MAXDECIMALS UINT16 0 3

17 P04.0.21  Bowarde 1 forval CONFSETP 1 ENUM 0 1

18 P04.0.22  Bowarde 2 forval CONFSETP 2 ENUM 0 2

19 P04.0.23  Bowarde 3forval CONFSETP 3 ENUM 0 2

[X+]
20 P04.0.24  Bowarde 4 forval CONFSETP 4 ENUM 0 2
[X+]

21 P04.1.01  Bérvarde hastighet 1 SETPOINTSPEED1 UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-
Minimal Maximal
hastighet hastighet

22 P04.1.02  Borvarde hastighet 2 SETPOINTSPEED? UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-
Minimal Maximal
hastighet hastighet

23 P04.1.03  Bdrvarde hastighet 3 SETPOINTSPEED3 UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-

[X+] Minimal Maximal
hastighet hastighet

24 P04.1.04  Borarde hastighet 4 SETPOINTSPEED4 UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-

[X+] Minimal Maximal
hastighet hastighet

25 P04.1.11  Borarde tryck 1 SETPOINTPRESS1 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-
Tryck - Tryck - full
nollvirde  skala

26 P04.1.12  Borarde tryck 2 SETPOINTPRESS? FLOAT32 P04.0.11 - Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-
Tryck - Tryck - full
nollvirde  skala

27 P04.1.13  Bomardetryck 3 SETPOINTPRESS3 FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-

[X+] Tryck - Tryck - full
nollvirde skl
80 HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

28 P04.1.14  Borvrde tryck 4 SETPOINTPRESS4 FLOAT32 P04.0.11 - Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-
[X+] Tryck - Tryck - full
nollvirde skala
29 P04.1.21  Bowarde flode 1 SETPOINTFLOW1 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
30 P04.1.22  Borvérdeflode 2 SETPOINTFLOW? FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] Flode - Flode - full
nollvirde skala
31 P04.1.23  Borvdrde flode 3 SETPOINTFLOW3 FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] Flode - Flode - full
nollvérde skala
32 P04.1.24  Borvirdeflode 4 SETPOINTFLOWA FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] Flode - Flode - full
nollvirde skala
33 P04.1.31  Temperatur-borvérde 1 SETPOINTTEMP1 FLOAT32 P04.0.13- P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] Temperaturenhet Temperatur-  Temperatur -
nollvirde full skala
34 P04.1.32  Temperatur-borvdrde 2 SETPOINTTEMP2 FLOAT32 P04.0.13- P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] Temperaturenhet Temperatur - Temperatur -
nollvarde  full skala
35 P04.1.33  Temperatur-borvdrde 3 SETPOINTTEMP3 FLOAT32 P04.0.13- P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] Temperaturenhet Temperatur-  Temperatur -
nollvirde full skala
36 P04.1.34  Temperatur-bérvérde 4 SETPOINTTEMP4 FLOAT32 P04.0.13- P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] Temperaturenhet Temperatur-  Temperatur -
nollvarde  full skala
37 P04.1.41  Borvarde niva 1 SETPOINTLEVELT FLOAT32 P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] Niva - Niva - full
nollvirde skala
38 P04.1.42  Borvarde niva 2 SETPOINTLEVEL2 FLOAT32 P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] Niva - Niva - full
nollvérde skala
39 P04.1.43  Borvarde niva 3 SETPOINTLEVEL3 FLOAT32 P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] Niva - Niva - full
nollvérde skala
40 P04.1.44  Borvarde niva 4 SETPOINTLEVEL4 FLOAT32 P04.0.14 - Nivaenhet P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] Niva - Niva - full
nollvirde skala
45 P04.2.01  Omrade SET_RPMWINDOW_ ~ UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Hysteres SET_RPMHYST_PE UINT16 % 1 100
47 P04.2.06  Lyfthastighet SPEEDLIFTKNEE UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-
Minimal Maximal
hastighet hastighet
48 P04.2.07  Linjar lyftning SPEEDLIFTAMOUN UINT16 % 0 200
49 P04.2.08  Kvadratiskt okn.var. QUADRATICLIFTA UINT16 % 0 999
(X+]
50 P04.211  Ramp1 RAMP1_SEC UINT16 s 1 250
51 P04.212  Ramp? RAMP?2_SEC UINT16 s 1 250
52 P04.213  Ramp3 RAMP3_SEC UINT16 s 1 999
53 P04.2.14  Ramp4 RAMP4_SEC UINT16 s 1 999
54 P04.2.15  Ramphastighet min RAMPSPEEDMIN_A  FLOAT32 s 0,1 25
acceleration
55 P04.2.16  Ramphastighet min RAMPSPEEDMIN_D ~ FLOAT32 s 0,1 25
retardation
56 P04.2.31  Min. hastighet SET_MINRPM_RPM  UINT16  varv/min 0 2000
57 P04.2.32  MaxRPMinstilld SET_MAXRPM_RPM  UINT16  varv/min 2000 4100
58 P04.2.35  Min. varvtalstid MINSPEEDTIME UINT16 s 0 100
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59 P04.3.00  Automatisk aterstéllningav  AUTOMATICERROR ENUM 0 1
fel
60 P04.3.01  Tryck- Minsta troskelvirde MINTHRESHPRESS FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-
Tryck - Tryck - full
nollvirde  skala
61 P04.3.02  Flode- Minsta troskelvarde ~ MINTHRESHTEMP FLOAT32 P04.0.12 - Fladesenhet P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] Flode - Flode - full
nollvirde  skala
62 P04.3.03  Temperatur- Minsta MINTHRESHFLVL FLOAT32 P04.0.13- P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] troskelvérde Temperaturenhet Temperatur-  Temperatur -
nollvirde  full skala
63 P04.3.04  Nivd - Minsta troskelvarde MINTHRESHFLOW FLOAT32 P04.0.14 - Nivéenhet P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] Niva - Niva - full
nollvirde  skala
65 P04.3.10  Fordrdjning lagsta MINTHRESHDELAY UINT16 s 1 100
troskelvarde
66 P04.3.11  Fordréjning vid vattenbrist  LOW_DELAY UNT16 s 1 100
67 P04.4.01  Testkdrningens varvtal TESTRUNSPEED UINT16  varv/min 0 P04.2.32-
Maximal
hastighet
68 P04.4.02  Testkdrningens timeout TESTRUNTIMEQUT UINT16  t 0 255
69 P04.4.03  Testkdrningstid TESTRUNTIME UINT16 s 0 180
70 P04.4.05  Testkorningens kommando  TESTRUNCOMMAND ~ ENUM - 0 1
7 P04.6.01  Rorylningsfunktion SET_PIPEFILLIN ENUM 0 1
72 P04.6.03  Forfyliningens troskelvarde ~ PIPE_FILL_THRE FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet P05.0.11-  P05.0.12-
Tryck - Tryck - full
nollvirde  skala
73 P04.6.05  Roryliningstid SET_RAMP_PF_SE UINT16 s 0 999
74 P04.6.06  Max. rérfyllningspumpar MAXPIPEFILLING UINT16 - 1 P06.0.02 -
Max. enhet
75 P04.6.10  Roryllnings stabil tid SET_STEADYTIME UINT16 s 1 P04.6.05 -
Rérfylningstid
76 P04.6.15  Rorfyllnings hastighetssteg  SET_RPMSTEPPF UNT16 % 5 100
77 P05.0.00  Kallans aktuella vérde ACT_VAL_SOURCE ENUM 0 5
78 P05.0.01  Stélldon - nollvérde ACTUATOR_ZERO UINT16  varv/min 0 9999
79 P05.0.02  Stélldon - full skala ACTUATOR_FULL UINT16  varv/min 0 9999
80 P05.0.11  Tryck- nollvdrde PRESS_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet 5 10
81 P05.0.12  Tryck- full skala PRESS_FULL FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet 0 100
82 P05.0.21  Flode- nollvérde FLOW_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.12 - Flédesenhet 0 9999
[X+]
83 P05.0.22  Flade-full skala FLOW_FULL FLOAT32 P04.0.12-Flodesenhet 0 9999
[X+]
84 P05.0.31  Temperatur- nollvarde TEMPE_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.13- -100 9999
[X+] Temperaturenhet
85 P05.0.32  Temperatur- full skala TEMP_FULL FLOAT32 P04.0.13- -100 9999
[X+] Temperaturenhet
86 P05.0.41  Nivd - nollvérde LEVEL_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.14 - Nivaenhet -999 9999
[X+]
87 P05.0.42  Niva-full skala LEVEL_FULL FLOAT32 P04.0.14 - Nivéenhet -999 9999
[X+]
90 P05.1.01  Analogingang 1, Funktion  ANALOG_IN1_FUN ENUM 0 5
91 P05.1.02  Analogingdng 1, typ ANALOG_IN1_CFG ENUM 0 3
92 P05.1.11  Analogingdng 2, Funktion  ANALOG_IN2_FUN ENUM 0 5
93 P05.1.12  Analogingdng 2, typ ANALOG_IN2_CFG ENUM 0 3
94 P05.1.21  Analogingdng 3, Funktion ~ ANALOG_IN3_FUN ENUM 0 5
[X+]
95 P05.1.22  Analogingdng 3, typ ANALOG_IN3_CFG ENUM 0 3
(X+]
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96 P05.1.31  Analogingdng 4, Funktion ~ ANALOG_IN4_FUN ENUM 0 5
[X+]
97 P05.1.32  Analogingdng 1, typ ANALOG_IN4_CFG ENUM 0 3
[X+]
98 P05.1.40  Sensorkurva LINEARQUADRATI ENUM 0 1
[X+]
99 P05.1.50  Typavanalogt styrdon ANALOGACTUATOR ENUM 0 1
[X+]
100 P05.2.03  Digitalingdng 3, Funktion DIG_IN_3_FUN ENUM 0 8
101 P05.2.04  Digitalingang 4, Funktion DIG_IN_4_FUN ENUM 0 8
[X+]
102 P05.2.05  Digitalingdng 5, Funktion DIG_IN_5_FUN ENUM 0 8
[X+]
103 P05.3.01  Analog utgang, Funktion ANALOG_OUTTFUN  ENUM 0 12
104 P05.3.02  Analog utgang, Typ ANALOG_OUTTCFG  ENUM 0 3
105 P05.4.01  Reld 1, Funktion DIG_OUT_1_FUN ENUM 0 7
106 P05.4.02  Reld 2, Funktion DIG_OUT_2_FUN ENUM - 0 7
107 P05.8.017  Analog ingdng 1, offset AN_IN1_OFFSET FLOAT32 - -10 10
108 P05.8.02  Analogingdng 1, forstarkning AN_INT_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
109 P05.8.11  Analog ingdng 2, offset AN_IN2_OFFSET FLOAT32 - -10 10
110 P05.8.12  Analogingdng 2, forstarkning AN_IN2_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
m P05.8.21  Analogingdng 3, offset AN_IN3_OFFSET FLOAT32 - -10 10
[X+]
112 P05.8.22  Analogingang 3, forstarkning  AN_IN3_GAIN FLOAT32 - 0 15
[X+]
13 P05.8.31  Analog ingdng 4, offset AN_IN4_OFFSET FLOAT32 - -10 10
[X+]
114 P05.8.32  Analogingdng 4, forstarkning  AN_IN4_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
[X+]
115 P06.0.01  Systemkonfiguration MPCONTROLMODE ~ ENUM 0 2
116 P06.0.02  Max. enheter MAXPUMPNUMBER  UINT16 1 -
117 P06.0.03  Adress forflera pumpar BACNET_MAC_MP UINT16 1 8
118 P06.1.11  Tryck - 8kningsvarde ACTVALINCPRESS FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet 0 P05.0.12-
Tryck - full
skala
119 P06.1.12  Tryck- minskningsvarde ACTVALDECPRESS FLOAT32 P04.0.11-Tryckenhet 0 P05.0.12 -
Tryck- full
skala
120 P06.1.21  Fldde - okningsvarde ACTVALINCFLOW FLOAT32 P04.0.12 - Flodesenhet 0 P05.0.22 -
[X+] Flode - full
skala
121 P06.1.22  Fldde - minskningsvarde ACTVALDECFLOW FLOAT32 P04.0.12- Flodesenhet 0 P05.0.22-
[X+] Flode - full
skala
122 P06.1.31  Temperatur- okningsvarde ~ ACTVALINCTEMP FLOAT32 P04.0.13- 0 P05.0.32 -
[X+] Temperaturenhet Temperatur-
full skala
123 P06.1.32  Temperatur- ACTVALDECTEMP FLOAT32 P04.0.13- 0 P05.0.32-
[X+] minskningsvarde Temperaturenhet Temperatur -
full skala
124 P06.1.41  Niva - dkningsvarde ACTVALINCLVL FLOAT32 P04.0.14- Nivdenhet 0 P05.0.42-
[X+] Niva - full
skala
125 P06.1.42  Nivd - minskningsvarde ACTVALDECLVL FLOAT32 P04.0.14 - Nivdenhet 0 P05.0.42 -
[X+] Niva - full
skala
128 P06.1.61  Hastighet foraktiveringav.~ MULTIPUMPENABL ~ UINT16  varv/min P04.2.31-  P04.2.32-
flera pumpar Minimal Maximal
hastighet ~ hastighet
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129 P06.1.71  Synkron grans SYNCHLIMSPEED UINT16  varv/min 0 3600
130 P06.1.72  Synkront omrdde SYNCHSPEEDWIND ~ UINT16  varv/min 0 P04.2.32-
Maximal
hastighet
131 P06.1.81  Intervall for automatisk SWITCHOVERINT UINT16  t 0 250
omkoppling
132 P07.0.01  Kopplingsfrekvens MAXSWITCHFREQ ENUM 0 5
133 P07.0.02  Min. kopplingsfrekvens MINSWITCHFREQ ENUM 0 5
134 P07.1.01  Hoppa dver central hastighet ~ SKIPSPEEDCENTR UINT16  varv/min P04.231-  P04.2.32-
Minimal Maximal
hastighet hastighet
135 P07.1.02  Hoppa ver SKIPSPEEDBAND UINT16  varv/min 0 300
hastighetsomrade
136 P07.2.01  Motorns MOTORPREHEATHI ENUM 0 2
uppvarmningsfunktion
137 P08.0.01  Kom 1, Funktion COM_1_FUNC ENUM 0 3
138 P08.0.02  Kom 2, Funktion COM_2_FUNC ENUM 0 2
139 P08.1.01  Modbus RTU-adress MODBUSRTU_ADDR  UINT16 0 127
140 P08.1.02  ModbusRTU MODBUSRTU_BAUD  ENUM 0 8
dverforingshastighet
141 P08.1.08  Modbus RTU-format MODBUSRTU_FORM  ENUM 0 3
142 P08.2.01  Bacnet MS/TP Mac-adress BACNET_MAC UINT16 0 P08.2.05-
Max. master
BACnet MS/TP
143 P08.2.02  Bacnet MS/TP BACNET_BAUD ENUM 0 8
dverforingshastighet
144 P08.2.03  Bacnet MS/TP-format BACNET_FORMAT ENUM 0 3
145 P08.2.04  Bacnet MS/TP-enhetens Id BACNET_DEVID UINT32 - 4194304
146 P08.2.05  Bacnet MS/TP Max Master BACNET_MAXMAS UINT16 P08.2.01- 127
MAC-adress
BACnet
MS/TP
147 Raminfo BACnet BACNET_INFOFRM UINT16 1 255
148 - BACnet ominit BACNET_REINIT ENUM 0 1
149 P08.3.01  Aktivera tradlds BLUETOOTHEN ENUM 0 1
kommunikation
150 P09.0.01  Sprak LANGUAGE ENUM 0 7
[X+]
151 P09.0.12  Timme CALENDARTIME UINT32
[X+]
152 P09.0.117  Datum CALENDARDATE UINT32
[X+]
153 P09.1.01  Displayens EN_SAVING_EN ENUM 0 1
energisparfunktion
154 P09.1.02  Energibesparingstid EN_SAVING_TIME UINTT6 s 60 999
155 P09.1.10  Displayens inriktning DISPLAYORIENTA ENUM - 0 1
156 P09.3.01  Aters.fellogg ERRORLOGRESET ENUM 0 1
157 P09.3.02 Aterstéllning drifttid OPERATINGTIMEC ENUM 0 1
158 P09.3.03  Aterstallning MOTORRUNCOUNTE ~ ENUM 0 1
motorvarvsréknare
159 P09.3.04  Mterstallning energirsknare ~ KWHCOUNTERRESE  ENUM 0 1
160 P09.3.05  Aterstillning fabrik FACTORYRESTORE ENUM 0 1
161 P09.3.06 Idrifttagning slutford FIRSTCOMMISSIO ENUM 0 1
162 P09.3.07  Aterstallning avlista tver UNBONDDEVICE ENUM 0 1
bundna enheter
163 P04.1.60  Begransa sparande av SKIPSPSAVING ENUM 0 1
hérvarde
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8 Felsokning

VARNING:

Underhéllet méaste utféras av en tekniker som uppfyller de tekniska yrkeskrav som féreskrivs i
gallande bestdmmelser.

VARNING:

Om felet inte kan &tgérdas eller inte némns, kontakta Xylem eller den auktoriserade
distributéren.

8.1 Larmlista

Kod Namn Orsak Losning
A0S Dataminne korrupt Konfigurationsfilerna stimmer | 1. Sténg av enheten.
inte dverens eller harinte lastsin | 2. Vénta T minut
korrekt 3. SI3 pd strtimmen till enheten
A08 Nedgradering aktiv Kopplingsfrekvensen o Rengdrenheten
reducerades pd grundavden | o Kontrollera motorflaktens status
hga omgivningstemperaturen | o Kontrollera installationens miljéforhallanden
A1 Larm for analog ingang 1 Det analoga ingangsvardet ar for | Kontrollera:
A2 Larm for analog ingang 2 hdgt eller for lagt o Driften avden enhet som &ransluten till den
- — analoga ingangen
A3 Larm for analog inging 3 o Korekt konfiguration av den analoga ingangen
A14 Larm fér analog ingang 4
A15 Larm for flodes- Den inbyggda flédes- Kontrollera sensorns anslutning
Jtemperatursensor [temperatursensom fungerar inte
korrekt.
A16 Externt larm for digital ingdng  |Larmet for den digitala ingdngen |Kontrollera funktionen hos den enhet som ar ansluten
araktivt till den digitala ingangen
A17 Internt kommunikationsfel Kommunikationsproblem mellan| 1. Sténg av enheten.
drivkorten 2. Vanta 1 minut
3. SIa pa strommen till enheten
A18 Kommunikationsfel mellan flera |Enheten &r konfigurerad som Kontrollera:
pumpar flerpumpssystem men detfinns | o Flerpumpsystemets anslutningar
ingen kommunikation med e Korekt konfiguration av
andra enheter kommunikationsportarna
A19 Adresskonflikt for flera pumpar | Det finns andra enheteri Kontrollera att varje enhet har en unik
systemet med samma flerpumpsadress
flerpumpadress
A20 Inkompatibilitet mellanflera  |En enhet som &r ansluten till o Viljinte den icke-kompatibla funktionen, eller
pumpar flerpumpsystemet har icke- o Anvénd samma fasta programvaruversion pa alla
kompatibla funktioner eller ett enheter
annat flerpumps-protokoll
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Kod

Namn

Orsak

Lasning

A24

Felaktig konfiguration av
horvardet

Inget valt borvarde motsvarar
den uppmétta storleken for
kontrollaget

Kontrollera att parametrarma i menyerna M04 och
MO5 ér korrekt konfigurerade

A28

Fel i faltbusskommunikationen

Avbrott i
faltbusskommunikationen med
fidrrenheten

Kontrollera:

o Denanslutna enhetens status

o Korrekt konfiguration av parametrar for
kommunikationsprotokoll

A29

Rorfyliningslarm

Det tryckvarde som anges av
parametern for triskelvirde for
rorfyllning uppnaddes inte inom
den tid som stéllts in i
parametern for rdrfyllningstid

Kontrollera:
o Systemstatus
e Parametrama for rorfyliningsfunktionen

A35

Feli
granssnittskommunikationen

Kommunikationsfel mellan
anvandargranssnittets kort och
styrkortet

Sténg av enheten.
Vanta 1 minut
SI& pd strommen till enheten

A36

BTLE kommunikationsforlust

Kommunikationsfel mellan
anvandargranssnittets kort och
det tradlgsa
kommunikationskortet

Vanta 1 minut

1
2
3
1. Sténg avenheten.
2
3. SIa pd strimmen till enheten

8.2 Fellista

Kod

Namn

Orsak

Lsning

E01

Hastighetsgrans dverskrids

Motorvarvtal Gver den avsedda
gransen

1. Stdng av enheten.
2. Vénta 1 minut
3. SIa pd strimmen till enheten

E02

Overstrom

Motorns aktuella ingangsstrom
dr Over gransen

Kontrollera:
o Motorns tillstand
o Anslutningen mellan drivenhet och motor

E03

Underspanning

Spénningen understiger
minimigransen

Kontrollera att matningsspanningen liggerinom
granserna nar den elektriska pumpen arbetar med
maximal effekt

E04

Blockerad rotor

Rotorn ér last och kan inte rotera

Kontrollera att den elektriska pumpen ar fri fran smuts
eller frimmande foremal som kan fa rotomn att fastna

E05

Dataminne korrupt

En del av minnet har inte
initierats korrekt eller fungerar
inte korrekt

1. Stdng av enheten.
2. Vénta 1 minut
3. SIa pd strimmen till enheten

E06

Fasfel i stromforsrining

En eller flera faser i elnatet &r
frankopplade

Kontrollera:

o Forekomstavalla faser

o Att matningsspanningen ligger inom de angivna
granserna ndr den elektriska pumpen arbetar
med maximal effekt
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Kod Namn Orsak Ldsning
E07 Motorn dverhettad Motortemperaturen drhdgredn | e Rengdrenheten
driftsgranserna e Kontrollera motorflaktens status
o Kontrollera installationens miljéférhallanden
E08 Drivenhet dverhettad Intern drivenhets temperatur | o Rengdrenheten
hdgre an driftsgrénserna o Kontrollera motorflaktens status
¢ Kontrollera installationens miljoforhallanden
E09 Motor frankopplad Anslutningenavenellerflera | Kontrollera:
motorfaser (mellan drivenhet och| e Att motorfasernas impedans & lika for de tre
motor) &r avbruten. faserna
e Anslutningen mellan drivenhet och motor
E11 Feligivare 1 Det analoga ingangsvardet ar for | Kontrollera:
12 Fel i givare 2 hdgt eller for lagt o Driften avden enhet som &ransluten till den
— analoga ingangen
E3 Fel?gfvareB o Korekt konfiguration av den analoga ingangen
E14 Fel i givare 4
E15 Fel i flodes-/temperatursensor  |Flodes-/temperatursensorn Kontrollera sensorns anslutning
fungerar inte korrekt.
E16 Externt fel for digital ingang Feletiden digitalaingangen &r | Kontrollera funktionen hos den enhet som ér
aktivt anslutentill den digitala ingangen
E17 Internt kommunikationsfel Kommunikationsproblem mellan| 1. Sténg av enheten.
drivkorten 2. Vanta 1 minut
3. SIa pa strommen till enheten
£E21 Inget vatten (LOW-LAG) Kontakt pa LOW (LAG) digital Kontrollera status for anordningen for forhindrande
ingdng bppen av lag vétska (flottdr eller givare): om den inte
anvands, anslut en bygel till uttagen LOW (LAG)
£22 Minsta troskelvérde Det instéllda minimitroskelvérdet| Kontrollera:
uppnaddes inte inom den tid o Attden elektriska pumpen ar korrekt fylld
som stallts in i parametern o Korrekt konfiguration av parametrarna for lagsta
fordrjning légsta troskelvirde troskelvarde
E23 Felaktig konfiguration avanalog |Ingen analog ingang &r Kontrollera att parametrarna i meny M05 dr korrekt
ingdng konfigurerad for den uppmatta | konfigurerade
storleken i styrlaget
£25 Fel styrkortets stromforsdrjning  |Problem med stromforsorjningen| 1. Stang av enheten.
mellan kraftkortet och styrkortet | 2. Koppla bort alla kablar fran styrkortet
3. SIa pd strommen till enheten
£26 Felaktig hardvarukonfiguration  |Felaktiga konfigurationsfilerfor | 1. Sténg av enheten.
motor-drivenhet 2. Koppla bort alla kablar frén styrkortet
3. SI& pd strtimmentill enheten
Om problemet fortsétter, kontakta Xylem eller en
auktoriserad distributor
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Kod Namn Orsak Ldsning
£27 Stromldckage till jord Motorns isolering mot jord r Kontrollera:
skadad. o Att motorn &r torr
e Isolering av varje motorfas mot jord
£29 Fel vid fyllning av rr Det tryckvarde som anges av Kontrollera:
parametern for trdiskelvdrde for | o Systemets integritet
rortyllning uppnaddes inte inom | e Parametrarna for rirfyliningsfunktionen
dentid som stalltsini
parametern for rdrfyllningstid
E30 Overbelastning Motorn dr dverlastad Kontrollera att egenskaperna hos den pumpade
vatskan ar lampliga for den elektriska pumpen
E31 Fel extern referens 1 Det analoga ingangsvardet ar for | Kontrollera:
32 Fel extern referens 2 hdgt eller for lagt o Driften avden enhet som &ransluten till den
£33 Fel extern referens 3 analoga ngangen -
o Korrekt konfiguration av den analoga ingangen
E34 Fel extern referens 4
E36 Underspanning Matningsspanningen drunder | Kontrollera att matningsspénningen ligger inom
den légsta accepterade gransen | tilldtna grénser
E43 Overspénning DC-bussens spanning dverskrider| Kontrollera att det inte finns ndgra andra elektriska
den maximala grénsen pumpar i systemet som med sitt fldde kan orsaka
energiatervinning
Ed6 Overspanning Matningsspanningen dverstiger | Kontrollera att matningsspénningen ligger inom

den maximala grénsen

tilldtna grénser
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9 Specifikationer

9.1 Driftsmiljo

Icke-aggressiv och icke-explosiv atmosfar.
Temperatur

-20 till 50°C (-4 till 122°F).
Relativ luftfuktighet

< 50% vid 40°C (104°F).

OBS:

Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér om luftfuktigheten dverstiger de angivna
granserna.

Hojd
<1000 m (3 280 ft) 6ver havsnivan.

OBS: Utlésning av vaxelriktarens termiska skydd

Om véxelriktaren utsétts for temperaturer eller installeras pa hdjder som &r hégre an de
angivna, kan enhetens inbyggda automatiska termiska skyddsfunktion ingripa.

Om enheten installeras pa en hdjd som &verstiger 2 000 m (6 600 ft), kontakta Xylem eller den
auktoriserade distributéren.

9.2 Elektriska specifikationer
Se typskylten.
Tillatna toleranser fér matningsspénningen

e 200-240V =10% 50/60 Hz
380-480V £10% 50/60 Hz.

Lackstrom

< 3,5 mA(AC).
Skyddsklass

IP 55.

9.3 Overensstammelse mellan radiofrekvensegenskaper
EU/EES

Egenskaper Beskrivning

Teknik Tradlgs teknik Bluetooth® Low Energy 5.2
Band 2,4 GHzISM

RF <4,5mW(6,5dBm)
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US.A.

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Frekvensomriktaren uppfyller kraven i del 15 i FCC:s regler (FCC 15.247).

Driften &r féremal for féljande tva villkor:

1. Denna enhet far inte orsaka skadliga stérningar.

2. Enheten maste acceptera alla mottagna stérningar, inklusive stdrningar som kan orsaka

odnskad drift.

Frekvensomriktaren betraktas som en mobil enhet och den uppfyller sékerhetskraven fér RF-
exponering i enlighet med FCC-regeln del 2.1093 och KDB 447498 D01, sasom visas i RF
exponeringsanalysen.

Installatdrer méste sakerstalla att (i) denna enhet inte far samlokaliseras eller anvandas
tillsammans med ndgon annan antenn eller séndare férutom i enlighet med FCC:s
produktprocedurer fér multiséndare och att (ii) under normal anvandning det alltid finns ett
minsta avstand pa atminstone 20 cm.

Denna utrustning har testats och befunnits éverensstdmma med grénserna fér en digital enhet
i klass A, i enlighet med del 15 i FCC-reglerna. Dessa grénser ar utformade for att ge ett rimligt
skydd mot skadliga stérningar nér utrustningen anvands i en kommersiell miljo.

Denna utrustning genererar, anvénder och kan utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den
inte installeras och anvénds i enlighet med instruktionsboken, orsaka skadliga stérningar pa
radiokommunikationer. Anvdndning av denna utrustning i ett bostadsomrade kommer
sannolikt att orsaka skadliga stérningar. | detta fall maste anvandaren atgérda stérningen pa
egen bekostnad.

Icke auktoriserade reparationer, dndringar eller modifieringar kan leda till permanent skada pa
utrustningen och upphéva garantin och rétten att anvdnda denna enhet enligt del 15 i FCC-
reglerna.

HVX ISED IC: 26881-XSI102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Frekvensomriktaren uppfyller kraven i RSS-247.

Driften ar féremal for féljande tva villkor:

1. Denna enhet far inte orsaka skadliga stérningar.

2. Enheten maste acceptera alla mottagna stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka
odnskad drift.

Frekvensomriktaren betraktas som en mobil enhet och den uppfyller sékerhetskraven fér RF-
exponering i enlighet med RSS-102 utgava 5.

Installatérer maste sakerstélla att under normal anvandning det alltid finns ett minsta avstand
pa adtminstone 20 cm.

Denna enhet dverensstammer med ISED:s licensbefriade RSS:er.

Andringar eller modifieringar av denna enhet som inte uttryckligen godkants av den part som
ansvarar for efterlevnaden kan upphéva anvéndarens ratt att anvdnda utrustningen.
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9.4 Egenskaper for in- och utgangar

Egenskaper Beskrivning
Kommunikationsportar 2,RS-485
Digitala ingangar tre for HVX, fem for HVX+:

o Flytande/NPN-kontakt, dppet grenrér/drénering dppen, till jord
o Intern polarisering +24 VDC, strémbegrénsad till hogst 6 mA.
e Skydd fran-0,5 VDCtill +30VDC, £15 mA max.

Analoga ingangar tva for HVX, fyra for HVX+:
o Konfigurerbar eller 0-20 mA strom eller 0-10V spanning
o 24V-signal for stromforsorjning av sensor med 60 mA strémbegrénsning

Analog utgang Kan konfigureras som antingen 0-20 mA stromsignal eller 0-10 V spanningssignal

Reld 2 med NS och NO vaxelkontakt:
o Reld 1upptill 240 VAC0,25Aeller 30VDC2 A
o Reld 2 upptill 30VAC0,25Aeller 30VDC2 A

VARNING:

Om reld 1 &r anslutet till en hogre spanning én 30 VAC, koppla bort och anvénd inte uttagen
till rela 2.
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10 Bortskaffande

10.1 Forsiktighetsmatt

VARNING:

Enheten maste bortskaffas av godkénda féretag som har specialiserat sig pa identifiering av
olika typer av material: stal, koppar, plast, litium, ferrit o.s.v.

VARNING:
Det &r forbjudet att sldppa ut smérjvatska och andra farliga substanser i miljon.
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11 Garanti

Se séljdokumentationen for information om garantin.
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Lowara ar ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller nagot av dess dotterbolag.

Hydrovar &r ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller ndgot av dess dotterbolag.

Namnet och logotyperna Bluetooth® ar registrerade varuméarken som tillhér Bluetooth SIG,
Inc. All anvdndning av sadana varumérken av Xylem Service Italia S.r.l. har beviljats under
licens.

Apple, Apples logotyp, App Store och iPhone &r varumarken som tillhér Apple Inc.

|OS® ar ett registrerat varumarke som tillhér Cisco Systems, Inc. och/eller dess dotterbolag i
USA och andra ldnder och som anvénds av Apple Inc. pa licens.

Google Play, Google Play-logotypen och Android ar varumérken som tillhér Google LLC.
Alla andra namn &r varumarken eller registrerade varumarken som tillhor respektive dgare.

94

HVX, HVX+ - Handbok for installation, drift och programmering






Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

XYle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2023 Xylem, Inc. Cod. 001088108SV rev.C ed.08/2023
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