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1 Bevezet6 és biztonsag

1.1 Bevezetd
A kézikdnyv célja
Ebben a kézikdnyvbe az aldbbiak helyes mdédjardl tajékoztatjuk:
o Telepités
e M(kodés
e Programozas.

A dokumentumban hasznalt megnevezések

e hydrovar X: EXM motor HVX+ meghaijtéssal
e hydrovar X+: EXM motor HVX meghajtassal

Firmware-verzid

Ellendrizze:

e Hogy a kézikdnyv hatuljan feltlintetett firmware-verzié kompatibilis az egység firmware-ével
(P03.4.19 paraméter; lasd Programozas, 32. oldal és Modbus RTU, 64. oldal)

e Avezérl6panelen és a Xylem X alkalmazasban szerepl§ leirdsokat, hogy vannak-e a
kézikényvben nem szerepld Uj elemek.

Kiegészitd utasitasok

A jelen kézikdnyvben szerepld utasitasok és figyelmeztetések a szabvéanyos egységre
vonatkoznak az értékesitési dokumentécidban leirtak szerint. A specidlis valtozatok kiegészits
kezelési kézikonyvekkel keriilnek szallitédsra. A jelen kézikonyvben vagy a kereskedelmi
okmanyban nem szerepld helyzetekkel kapcsolatban forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos
forgalmazdhoz.

1.2 Veszélyszintek és biztonsagi szimbdlumok

Az egység hasznélta el6tt a felhasznéld olvassa el, értelmezze és tartsa be a veszélyre
figyelmeztetd utasitdsokat, hogy elkerulje a kdvetkezd kockézatokat:

o Sérilések és egészségligyi veszélyek

e Atermék sériilései

e Egység hibas mikodése.

Veszélyszintek

Veszélyszint Jelzés

VESZELY: Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem kerillik el, silyos
sériilést, vagy akdr haldlos balesetet okoz.

FIGYELMEZTETES: Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem kerillik el, sdlyos
sériilést, vagy akar halalos balesetet is okozhat.

FIGYELEM: Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem kerillik el, kdnny( vagy
kdzepes sériléseket okozhat.

MEGJEGYZES: Olyan helyzetet azonosit, amely, ha nem kerilik el, anyagi kdrokat
okozhat, de személyi sériilést nem.

6 hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv
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Kiegészité szimbolumok

Szimbdélum Leiras

Aramiités veszélye

Meleg feliiletek veszély

Robbanasveszélyes komyezet kockézata

AN

lonizélé sugdrzas veszélye

»

Mégneses veszély

>

1.3 Felhasznaldi biztonsag
Szigordan megfelel a hatdlyos egészségligyi és biztonsagi elSirdsoknak.
Képzett személyzet

Ezt az egységet kizardlag szakképzett felhasznaldk hasznélhatjdk. A szakképzett felhasznaldk
azok a személyek, akik képesek felismerni a kockazatokat és elkerllni az egység telepitése,
hasznéalata és karbantartasa soran el&forduld veszélyeket.

1.4 A koérnyezet védelme
A csomagolas és a termék artalmatlanitasa
Tartsa be a szétvalogatott hulladék artalmatlanitasara vonatkozo hatélyos el&irdsokat.

Az ionizalé sugarzasnak kitett helyek

FIGYELMEZTETES: lonizélé sugarzas veszélye

Ha az egység ionizalé sugérzasnak volt kitéve, alkalmazza a szikséges biztonsagi
intézkedéseket a személyek védelme érdekében. Ha az egységet el kell kiildeni, tdjékoztassa
megfelel6 mdédon a fuvarozdt és a cimzettet, hogy megtegyék a sziikséges biztonsagi
intézkedéseket.

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv 7
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2 Mozgatas és tarolas

2.1 A szallitds utdn vizsgalja meg az egységet

2.1.1 A csomag ellendrzése

1. Ellendrizze, hogy a mennyiség, a leirasok és a termékkédok megfelelnek-e a rendelésnek.
2. Ellenérizze a csomagolést, hogy nincsenek-e rajta sérilések vagy nem hidnyoznak-e alkatrészek.
3. Azonnal kimutathatd sérilések vagy hianyzé alkatrészek esetén:
e Fogadja el az arukat fenntartéssal, jelezve minden észlelést a széllitasi dokumentumon, vagy
o Utasitsa vissza az &rukat, megadva az okot a széllitédsi dokumentumon.
Mindkét esetben azonnal vegye fel a kapcsolatot a Xylemmel vagy a hivatalos forgalmazéval,
akitdl a terméket vasérolta.

2.1.2 A berendezés kicsomagolasa és vizsgalata

FIGYELEM: Vagas és horzsolas veszélye

Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

. Tavolitsa el a csomagolast.

. Gondoskodjon az 6sszes csomagoldanyag vonatkozé el8irdsok szerinti szétvalogatésarol.

3. Oldja ki az egységet, eltavolitva a csavarokat, és/vagy elvdgva a hevedereket, ha fel vannak
szerelve.

4. Ellendrizze az egység épségét és gy6z6djon meg arrdl, hogy nincsenek hidnyzd
alkatrészek.

5. Sérilések vagy hidnyzd dsszetev8k esetén haladéktalanul forduljon a Xylemhez vagy a

hivatalos forgalmazéhoz.

N —

2.2 Szallitasi utmutatas

Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES: BecsipSdésveszély!

Az egység és annak 6sszetev3i nehezek: zizddasveszély.

FIGYELMEZTETES:

Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

FIGYELMEZTETES:

Ellen&rizze a csomagoléson feltlintetett bruttd tdmeget.

FIGYELMEZTETES:

Az egységet a ,kézi anyagmozgatas” hatélyos eléirdsainak megfelel8en kezelje, hogy elkeriilje
a gerincsérilések kockazataval jaré nem kivanatos ergondmiai feltételeket.

FIGYELMEZTETES:

Tegye meg a megfeleld intézkedéseket a széllitds, telepités és a tarolds soran, hogy
megakadalyozza a kiilsé anyagok éaltali szennyez8dést.

I "
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2.2.1 A becsomagolt egység villastargoncaval torténé kezelése

Az dbran az emelési pontok |athatok.

PDS_MO0002_A ot

2.2.2 Emelés daruval

>B>B B

FIGYELMEZTETES:

Olyan kételeket, lancokat és/vagy hevedereket (a tovabbiakban:  koételek”), horgokat és/vagy
karabinereket (a tovédbbiakban: ,horgok”), bilincseket vagy gy(iriscsavarokat hasznaljon,
amelyek megfelelnek a vonatkozd irdnyelveknek és alkalmasak a hasznélatra.

MEGJEGYZES:
Gy8z6djon meg arrél, hogy a hevederek nem Utkdznek és/vagy kérositjdk az egységet.

FIGYELMEZTETES:
Az egységet lassan emelje fel és kezelje, hogy elkerilje a stabilitasi problémakat.

FIGYELMEZTETES:

A mozgatés soran lgyeljen arra, hogy elkerilje a személyek, allatok sériilését és/vagy az
anyagi karokat.

FIGYELMEZTETES:

A motorra szerelt szemescsavarokat csak maganak a motornak az emelésére hasznélja.

A koteleket a motoron [év8 szemescsavarokhoz régzitse.

Rogzitse a koteleket a daruhoz.

A daru megemelésével feszitse meg a koteleket anélkil, hogy felemelné az egységet.
Lassan emelje fel és mozgassa az egységet; egy kézzel tartsa a motortengelyt a teher
kiegyensulyozésdhoz.

Lassan helyezze le az egységet

Oldja ki a koteleket a szemescsavarokbol.

rwN =

oo
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Az dbra az egység felemelését mutatja.

t 2
|

PDS_MO0013_A

2.3 Tarolas

A becsomagolt egység tarolasa

Az egység téarolasa:

e Fedett és szédraz helyen

Hdéforrasoktdl tavol

Szennyez8déstdl védve

A rezgésektdl védve

-40°C és +70°C (-40°F és 158°F) kozotti kdrnyezeti hGmérsékleten, és 30°C (86°F)
h&mérséklet melletti 90%-o0s maximalis relativ paratartalomnal.

MEGJEGYZES:
Ne helyezzen nehéz sulyokat az egységre.

MEGJEGYZES:
Védje az egységet az Utésektdl.

Az egység hosszan tarté tarolasa

Kévesse a csomagolt egység taroladséara vonatkozd utasitasokat.
A hosszU tavd térolassal kapcsolatos tovabbi informaciokért forduljon a Xylemhez vagy a
hivatalos forgalmazdhoz.

10 hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv
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3 A termék leirdsa

3.1 Jellemz8k

A termék allandé méagnessel segitett szinkron reluktanciamotor (permanent-magnet-assisted

synchronous reluctance motor, PMa SynRM), magas hatasfokd, és beépitett elektronikus,

véltoztathatd sebességili meghajtéegységgel rendelkezik (HVX vagy HVX+ a verziétol

fuggden).

Lehetséges valtozatok:

e Normalizélt vagy kilénleges, hosszabbitott tengelytoldat attél fligg&en, hogy milyen
elektromos szivattydra van szerelve.

o Nyomasérzékels kdbellel vagy nélkile.

Rendeltetésszerii hasznalat

Xylem maérkéja meghajtéegység fellleti elektromos szivattyikhoz, amikor a teljesitmény
szlikség szerint valtoztatandé.

Az elektromos szivattylegységbe épitve széllitjuk. Hasznélhatd 6néllé egységként vagy azonos
EXM motor cserealkatrészeként.

Tartsa be az Gzemi hatarértékeket; ldsd Miiszaki adatok 110. oldal.

VESZELY: Potencilisan robbanasveszélyes kdrnyezet kockézata

Tilos az egységet esetlegesen robbanésveszélyes kérnyezeten vagy éghetd
porok koézelében elinditani.

Helytelen hasznélat

A koévetkezék meghajtasa:
e Egyéb tipusi/gyartoju elektromos szivattyuk
e Arendeltetésszerl hasznalatnal nem emlitett egyéb berendezések.

3.2 Az alkatrészek nevei

!

| _A_ph
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Meghajtéegység

Meghajtéegység kijelzéje

HVX vagy HVX+ meghajtdegység ,radidberendezés” jovéhagyasi matricéja
HVX vagy HVX+ meghajtéegység figyelmeztet matricaja

Tépellatas és adatkabel-bemenetek

Az EXM motorszerkezet adattabléja

Motor

HVX vagy HVX+ meghajtdegység adattablaja

©ONOoUThAWN =
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3.3 Adattablak

Az EXM motorszerkezet adattéblaja

Vn: PY kW /____HP —
@a/'f" r o

laja :

PF 1 |IE5-IES2 (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Modell

Névleges kimeneti értékek
Azonositékdd

Markak

Sorozatszdm

Egység hatékonysaga teljes terhelés esetén
Névleges bemeneti értékek

IP védettségi fokozat

NEMA késziilékhaztipus

10. Egység tomege

11. Szobah&mérséklet-tartomany

12. Csapagy modellje

13. Szerviztényez§

14. Véddbiztositékok max. kapacitasa

WO NO AW =

Azonositékéd

PDS_MO0004_A_sc

WO NO AW =

Sorozat neve

Tengelyhossz: 90, 112, 132, 160 vagy 180 mm

Karima tipusa: B3, B5, B14, HM, CEA vagy CA

Kulcs tipusa: SV, HA, HB vagy normalizalt [ ]

Kilénleges tengelytoldat tipusa: S1, S2, S3 vagy S4, illetve normalizalt[ ]
Tapellatas fesziltsége: 3x208-240 V [03] vagy 3x380-480 V [04]

Motor névleges teljesitménye kWx10 értékben

Modell mérete: B, C vagy D

hydrovar X [S] vagy hydrovar X+ [H] meghajtéegység

. Névleges teljesitménynél a fordulatszam 3000-4000 rpm [2] vagy 1500-2000 rpm [4]
. Standard meghajtdéegység [ ] vagy sz(irék nélkal [W]

. Talpas [F] vagy talp nélkali[ ] motor

. Standard motor [ ] vagy tulméretes motor [R]

12
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Meghajtéegység adattablaja (HVX vagy HVX+)

XM_M0022_A_ot

Modell

Bemeneti lzemi hatarértékek
Azonositékéd

Kimeneti Gzemi hatarértékek
Sorozatszam
Szobah&mérséklet-tartomany

oUW =

Meghajtéegység figyelmeztetsé matricaja (HVX, HVX+)

ﬁ -| 1 NikE CAUTION WARNING B
LL]] - :Z((o ATTENTION AVERTISSEMENT gl _
Q. ©| O
B [0S PELIGRO AVISO “ld
1 >< SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
A 1 o 2 H\l.\i <L CONDITIONS / MAIN FUSES. WAIT 2 MINUTES. } §
/]\7 W) == VOIR MANUEL DE CONDITIONS CHARGE RESIDUELLE. ' WARNING |8
T L . |~ o oo | OGS HOT SURFACE | %]
OFF — N . X
- 2 min. N0 |5 especiaes J rusiales. ESPERE_POR 2 NINUTOS. RISK OF BURN )=

Radidberendezés jévahagyasi matricdja (HVX, HVX+)
O

1. Amerikai Egyesiilt Allamok
2. Kanada
3. Egyéb orszagok

XM_M0025_A ot
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4 Telepités

4.1 Ovintézkedések

Altalanos jelleg(i évintézkedések

> > >

A munka megkezdése el6tt ellenérizze, hogy elolvasta és megértette az Bevezetd és biztonsag
6. oldalon olvashato fejezet biztonsagi utasitasait.

VESZELY:

A telepitést és az 6sszes elektromos csatlakoztatst egy olyan technikusnak kell elvégeznie, aki
megfelel a hatdlyos el&irdsokban szerepld mUszaki-szakmai kdvetelményeknek.

FIGYELMEZTETES:

Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

FIGYELMEZTETES:

Mindig hasznaljon megfelelé munkaeszkdzdket.

FIGYELMEZTETES:

A telepités helyének kivalasztédsa sorén és az egység elektromos tadpegységekhez torténd
csatlakoztatédsakor szigorian tartsa be a hatalyos el&irdsokat.

Elektromossaggal kapcsolatos intézkedések

>

Foldelés

>

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellenérizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsolasat.

MEGJEGYZES:

A hélozati fesziltségnek és frekvencidnak meg kell egyeznie a motor adattabléajan feltintetett
értékekkel.

VESZELY: Aramiités veszélye

Az egyéb elektromos csatlakozasok létesitése elStt minden esetben csatlakoztassa a kilsé
véd@vezetéket a foldelScsatlakozdhoz.

VESZELY: Aramiités veszélye
Csatlakoztassa az egység Osszes elektromos tartozékat a féldelésre.

VESZELY: Aramiités veszélye

Ellen&rizze, hogy a kilsé védbvezeték (foldelés) hosszabb-e, mint a fazisvezetékek. Ha az
egység véletlenul levélik a fazisvezetékrdl, a véddvezeték legyen az utolsd, amely levalik a
csatlakozérél.
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VESZELY: Aramiités veszélye

Telepitsen megfelels rendszereket a kdzvetett érintkezés elleni védelem biztositasa
érdekében, hogy megakadélyozza a haldlos dramUtéseket.

4.2 Mechanikai telepités

Az egységet olyan beton- vagy fémalapzatra telepitse, amely elég erds ahhoz, hogy allandd
jellegl és merev aldtdmasztast nydjtson. Lasd a hydrovar X vagy hydrovar X+ egységgel
ellatott elektromos szivattyu telepitési, izemeltetési és karbantartasi kiegészité utasitasait.

4.2.1 Telepitési terilet

1. Koévesse a Miikddési kérnyezet fejezet utasitdsait a 110. oldalon.

2. Az egységet a padléhoz képest megemelt pozicidba helyezze.

3. Ugyeljen arra, hogy az esetleges szivargasok ne arasszak el a telepitési teriiletet, illetve,
hogy ne meriljon viz ald az egység.

4. Kiltéri telepités esetén megfelel§ burkolatokkal évja meg az egységet a kdzvetlen
napfénytdl, esétsl és hotdl.

_A _ph

PDS_MO0006_A

Légrés a fal és az egység kiilsé feliletei kozott

o A megfelels szell§zés biztositasa érdekében: = 100 mm (4 in)
e A motor ellendrzésének és leszerelésének lehetévé tétele érdekében: = 300 mm (12 in)
e Ha arendelkezésre all6 hely kisebb, lasd az elektromos szivattyd miszaki dokumentacidjat.

4.2.2 Megengedett pozicidk

Az dbrakon csak a meghajtéegység megengedett pozicidi szerepelnek; a megengedett
pozicidkat ldsd még az elektromos szivattyu kézikonyvében. Egyéb pozicidk esetében
forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz.

FIGYELMEZTETES:

A kondenzéatum levezetSje mindig lefelé élljon. Szikség esetén forditsa el a motor eliilsé
karimajat.

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv 15
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4.3 Az elektromos csatlakoztatassal kapcsolatos irdnyelvek

1. Ellendrizze, hogy az elektromos vezetékek védve vannak-e a kovetkezék ellen:
e Magas hémérséklet
e Rezgések
o Utkdzések
e Folyadékok.
2. Ellenérizze, hogy a tapkébel rendelkezik a kdvetkezékkel:
o Megfelel méret(, révidzarlat elleni véddegység
o Haldzati levéalasztdkészilék kapcsolatnyitd tavolsaggal, amely llI. kategdrias feltételek
melletti tulfesziltség esetén biztositja a teljes levalasztast.

Elszigetelt tipusu haldzatok (IT)

A hydrovar X and hydrovar X+ egységek olyan elosztohélézatba kotését, ahol a semleges fazis
el van szigetelve a foldeléstdl, 4t kell gondolni a névleges kéboraram és a csatlakoztatandd
egységek szdma ismeretében. Tovabbi informacidkkal kapcsolatban forduljon a Xylemhez
vagy a hivatalos forgalmazdhoz.
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4.4 A vezérlépanellel kapcsolatos irdanyelvek

MEGJEGYZES:

Az elektromos kapcsoldtabla villamossagi jellemz&inek meg kell felelnitk az egység
adattéblajan szerepld névleges értékeknek.

4.4.1 Biztositékok és/vagy automatikus kapcsoldk (hydrovar X, hydrovar X+)

Az elektronikusan aktivalt meghajtd funkcid biztositja a motor tulterhelés elleni védelmét. A
talterhelés elleni védelmi funkcio kiszamitja a ndvekményszintet, hogy aktivélja a kivaltd
funkcié (motorleéllitas) idSzitését.

Minél nagyobb a bemeneti dramerdsség, annél gyorsabb a reakcid. A funkcid 20-as
osztélyd motorvédelmet nyuijt.

A tdpkabelek tilmelegedésének megelSzése érdekében a hajtast tdldram és rovidzarlat
elleni védelemmel kell ellatni. E védelem biztositdsa érdekében vezetékes biztositékokat
vagy automatikus kapcsoldkat kell beszerelni. A biztositékokat és az automatikus
kapcsoldkat a telepitének kell rendelkezésre bocsatania a telepités részeként.

A hajtés alkatrészeinek (elsé alkalommal torténd) meghibdsodésa esetén védelemként
hasznélja a javasolt biztositékokat és/vagy automatikus kapcsoldkat a tépellatas szerinti
oldalon. A javasolt biztositékok és automatikus kapcsoldk hasznélata garantélja azt, hogy a
hajtés esetleges karosodasa annak belsejére korldtozddjon. Mas tipust védelem esetén
ugyeljen arra, hogy az 4dthaladé energia egyenld vagy kisebb legyen, mint a javasolt
modelleknél.

Az UL szabvéanyok kdvetelményei csak megfelels, JDDZ.2/8 kategdridju és T tipusy,
jévéhagyott biztositékok hasznélata esetén teljesiilnek, amelyek paraméterei megfelelnek
az aldbbiaknak és a tablazatnak.

A tdblazatban lathatd biztositékok olyan dramkoréknél hasznalhatdk, amelyek 5000 A (rms)
(szimmetrikus), maximum 480 V kioldaséra alkalmasak. A feltlintetett biztositékokkal a hajtas
névleges révidzarlati &rama (SCCR) 5000 A (rms).

Az 4dbrén a javasolt biztositékok és kapcsoldk lathatdk.

HVX,  [Xylem Haromfazisi  |Nem UL  [UL biztosftékok, T tipus, gyartd és modell MCB 5203
HVX+  |motorvdltozat |tdpelldtds, Vac |tipusd Bussmann | Edison littelfuse | Ferraz- modellvéltozati
modell biztosftékok Shawmut  |ABB kapcsolék
.9G,A
tipus
B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16
C EXM...13...C.. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN 30 A3T30 (32
D EXM.../3....D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3
B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16
C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJ5(30) JUS 30 A6T30 (32
D EXM.../4....D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3
MEGJEGYZES:

A véddeszkoz kivélasztasakor vegye figyelembe az adattablan szereplS dramerésséget, és
tartsa be a vonatkozd helyi és orszagos el8irasokat.

4.4.2 Foldzarlati aramkoéri megszakité (ground fault circuit interrupter, GFCI)

Ha kapcsolé védi a felhasznélokat a foldzarlattdl, ellendrizze a kévetkezSket:

Alkalmas méretii a rendszerkonfiguracidhoz és a felhasznélas szerinti kdrnyezethez

Inditasi késleltetéssel rendelkezik, hogy megakadalyozza a tranziens féldzarlatok okozta
meghibdsodasokat

Alkalmas a valtakozé vagy az egyenaram érzékelésére, és az dbran lathatd szimbolumokkal
van megjeldlve.
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B

PDS_MO0005_A

MEGJEGYZES:

Automatikus foldzarlat-védSkapcsold vagy foldzérlat ellen védé relé hasznélata esetén mindig
vegye figyelembe a rendszer dsszes elektromos berendezésének teljes tranziens fesziltségét.

4.5 Tapellatas csatlakozas

MEGJEGYZES:

A kébel keresztmetszete feleljen meg a hydrovar X / hydrovar X+ egység névleges
dramer8sségének. A kabel kivalasztasakor tartsa be a helyi és orszdgos elSirdsokat.

A ph

DS_MO012_A

g

Meghajtéegység

Sorkapcsok

A fedél csavarjai
Fazisvezetékek

Témszelence

Téapkéabel

VédS8vezets (foldelés)

Burkolat

Kiegészits foldelési csatlakozés

WENOGAWN =
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1. Tavolitsa el a fedelet, és vegye figyelembe a bent taldlhaté kapcsolasi rajzokat.
2. lllessze be a tapkabelt a tapellatas tomszelencéjébe:

Modell mérete Tomszelence tipusa Tomszelence forgatonyomatéka, Nm (Ibf-in)
B M20 6(53)

C M25 7(71)

D M40 12(106)

3. Csatlakoztassa szorosan a vezetékeket Ggyelve arra, hogy a véd&vezetd hosszabb legyen,
mint a fazisvezetSk. A modell mérete szerint folytassa:
e ,B"és ,C" nyissa fel a rugdkat legfeljebb 2,5 mm (0,98 in) méret( lapos csavarhizéval
e D" hlzza meg a csatlakozé csavarjait Pozidriv csavarhidzéval 4 Nm (35 Ibf-in) meghuzasi
nyomatékkal.
Megjegyzés: ,D" méretli modell esetén tandcsos mianyag kilsé boritasd
kdbelcsatlakozokat hasznalni.
4. Huzza meg a tomszelencét.
Forgatényomaték: lasd 2. pont alatti tdblazat.
5. Szerelje fel a fedelet, és hizza meg a csavarokat.
Meghuzasi nyomaték: 3 Nm (27 Ibf-in) £ 15%.

Kabel bemeneti jellemz&i

Tomszelence tipusa  |Kdbel névleges Atartélemez Tomszelence Bemenetek szdma a modell
atmérdje, mm (in) meghtzdsi nyomatéka, |{forgatonyomatéka, Nm |mérete szerint

Nm (Ibf in) (Ibf-in) B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 5
M20 8-13(0.3-0.5) 7(62) 6(53) 1
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) 1
MEGJEGYZES:

A telepités soran ellendrizze, hogy a tartélemez tdmszelencéi megfelelSen, a tdblazatban 1évé

értékek szerint vannak-e meghuzva.

MEGJEGYZES:

A tdmszelencék cseréjekor és/vagy az adapterek beszerelésekor megfeleld, jovahagyott
alkatrészeket hasznalja, hogy fennmaradjon az IP55 és a NEMA 4 szerinti védettségi fokozat.

A tdpcsatlakozdk és vezetékek jellemzéi

Modell mérete Csatlakozés tipusa Beszerelhetd vezetékek tipusa és keresztmetszete Eltdvolitandé
szigetelés hossza,
mm (in)
BésC Rugés e Merev: 1,5-10 mm? 15(0,6)
o Rugalmas: 1,5-6 mm?
o Mianyag kiilsg boritds nélkiili kdbelcsatlakozdk 1,5-
6 mm?
e Miianyag kiils6 boritast kabelcsatlakozék 1,5-4 mm?
o UL/CSA-megfeleld: 16-8 AWG
D Csavarral o Merev: 2,5-35 mm?

o Rugalmas: 2,5-25 mm?

e Mianyag kiilsg boritds nélkiili kdbelcsatlakozdk 2,5-

25 mm?

e Miianyag kiils6 boritast kabelcsatlakozék 2,5-25 mm?

o UL/CSA-megfelelg: 14-2 AWG

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv
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4.6 Segédcsatlakozasok

FIGYELMEZTETES:

Ha a relé 1 30 VAC-nél nagyobb feszlltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és ne hasznélja a
relé 2 kapcsait.

Ajénlatos az adatkdbelek vezetSkarmantyujat a f6ldhoz csatlakoztatni az adatkabelek
csatlakozdja kézelében [évd rugds fémesatlakozoval.

_A_ph
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MEGJEGYZES:

e Az adatkabelek legyenek legaldbb 200 mm (8 in) tdvolségra a tapkabelektdl.

o Ne keresztezze egymassal a tadpkabeleket; ha ez nem kerllhetd el, a 90°-os keresztez6dési
sz6g megengedett.

Csatlakozék jellemz6i

Pozicié Név Beszerelhetd kdbelek  |Eltavolitandd szigetelés |Meghuzasi nyomaték,
tipusa és hossza, mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%
keresztmetszete

1-39 Analdg és digitalis o 0,2-1,5mm? 6-7(0,2-0,3) 0,2(1,7)

bemenetek és kimenetek o 28-16 AWG

40-45 Relé o 0,34-2,5mm? 0,5(4)

o 2412 AWG

4.6.1 Adatkabel-csatlakozék, hydrovar X+

REL. 1
W10

250 VAC

w0
30 VAC

,,,,,,,,

S 4852

RS 4851 R
DE>O0@P>O0
¥ T ¥

0
2829 3013 2 3
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Poziciészdm |Név Leirds Alapértelmezett beallitas

1 Analdg bemenet 1 |+24 VDC dramellatds, max. 60 mA (6sszesen, 1 + 5 sorkapocs) Nyomdsérzékeld 1

2 Konfiguralhato analdg bemenet 1

3 Elektronikus foldelés

4 Fenntartva Belsd haszndlat céljara, ne csatlakoztassa

5 Analdg bemenet 2 |+24 VDC dramelldtds, max. 60 mA (6sszesen, 1 + 5 sorkapocs) Nincs kivélasztva

6 Konfiguralhaté analdg bemenet 2

7 Elektronikus foldelés

8 Kiilsg Start/Stop | Digitalis inditasi/ledllitasi bemenet, +24 VDC bels6 felhiizas, 6 mA
érintkezési dramergsség

9 Elektronikus foldelés

10 Aviz killsG hidnya ~ |Alacsony vizszint digitalis bemenet, +24 VDC belsd felhiizds, 6 mA
érintkezési dramer6sség

11 Elektronikus foldelés

12 Digitalis bemenet 3 |Konfiguralhatd digitélis bemenet 3, +24 VDC belsd felhiizds, 6 mA Vészinditds maximalis
érintkezési dramer6sség sebességgel

13 Elektronikus foldelés

14 Analdg kimenet  [Konfiguralhatd analdg kimenet Motor fordulatszama

15 Elektronikus foldelés

16 Analdg bemenet 3 |+24 VDC dramellatas, max. 60 mA (0sszesen, 16. és 19. sorkapocs) Nincs kivalasztva

17 Konfiguralhato analog bemenet 3

18 Elektronikus foldelés

19 Analdg bemenet 4 |+24VDC dramellatas, max. 60 mA (0sszesen, 16. és 19. sorkapocs) Nincs kivalasztva

20 Konfiguralhatd analog bemenet 4

21 Elektronikus foldelés

22 Digitalis bemenet 4 [Konfiguralhatd digitélis bemenet 4, +24 VDC bels6 felhiizds, 6 mA Nincs kivdlasztva
érintkezési dramergsség

23 Elektronikus foldelés

24 Digitalis bemenet 5 |Konfiguralhatd digitélis bemenet 5, +24 VDC belsd felhtizds, 6 mA Nincs kivdlasztva
érintkezési dramergsség

25 Elektronikus foldelés

26 10VDC dramellatas |+10 VDC dramellatas, max. 3 mA

27 Elektronikus foldelés

28 Kommunikdciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyls rendszer

29 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

30 RS485 1. port: RS485-COM

31 Kommunikdciés ~ |RS4852. port: RS485-2BN () Modbus

32 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

33 RS485 2. port: RS485-COM

34 Kommunikaciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyts rendszer

35 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

36 RS485 1. port: RS485-COM

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv

21




hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Poziciészdm |Név Leirds Alapértelmezett beallitas
37 Kommunikaciés  |RS485 2. port: RS485-2BN () Modbus

38 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

39 RS485 2. port: RS485-COM

40 Relé 1 Konfigurélhatd relé 1: &ltalaban nyitva Hibajelentés

4 Konfiguralhatd relé 1: ltalaban zarva

42 Konfiguralhatd relé 1: kozos érintkezd

43 Relé 2 Konfigurélhatd relé 2: dltalaban nyitva Motorinditas

44 Konfiguralhatd relé 2: ltalaban zarva

45 Konfigurélhatd relé 2: kozds érintkezd

4.6.2 Adatkabel-csatlakozék, hydrovar X

RS 4851 RS 4852
i o> 0olmro
vy VY
REL. 1 i | 2829 3013 2 3

250 VAC

a0
30VAC

RS 4851 RS 4852
@ —'— T % 0
35 36137 38 39

ph

<
(%)
&
Poziciészdm |Név Leirds Alapértelmezett beallitas
1 Analdg bemenet 1 [+24 VDC dramellatds, max. 60 mA (dsszesen, 1+ 5 sorkapocs) Nyomdsérzékeld 1
2 Konfigurlhato analdg bemenet 1
3 Elektronikus foldelés
4 Fenntartva Belsd haszndlat céljara, ne csatlakoztassa
5 Analdg bemenet 2 |+24 VDC dramelldtds, max. 60 mA (6sszesen, 1 + 5 sorkapocs) Nincs kivélasztva
6 Konfiguralhaté analdg bemenet 2
7 Elektronikus foldelés
8 Kiilsg Start/Stop | Digitalis inditasi/ledllitasi bemenet, +24 VDC bels6 felhiizas, 6 mA
érintkezési dramer6sség
9 Elektronikus foldelés
10 Aviz killsG hidnya ~ |Alacsony vizszint digitalis bemenet, +24 VDC belsg felhtizds, 6 mA
érintkezési dramergsség
" Elektronikus foldelés
12 Digitalis bemenet 3 [Konfigurélhatd digitalis bemenet 3, +24 VDC belsé felhtizés, 6 mA Vészinditds maximalis
érintkezési dramer6sség sebességgel
13 Elektronikus foldelés
14 Analég kimenet  [Konfiguralhat6 analdg kimenet Motor fordulatszama
15 Elektronikus foldelés
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Poziciészdm |Név Leirds Alapértelmezett beallitas
28 Kommunikaciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyts rendszer
29 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

30 RS485 1. port: RS485-COM

31 Kommunikaciés ~ |RS485 2. port: RS485-2BN () Modbus

3 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

33 RS485 2. port: RS485-COM

34 Kommunikaciés  |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyts rendszer
35 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

36 RS485 1. port: RS485-COM

37 Kommunikaciés  |RS485 2. port: RS485-2BN () Modbus

38 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

39 RS485 2. port: RS485-COM

40 Relé 1 Konfiguralhatd relé 1: dltalaban nyitva Hibajelentés

41 Konfiguralhatd relé 1: dltalaban zarva

42 Konfigurélhatd relé 1: kozds érintkezd

43 Relé 2 Konfiguralhatd relé 2: dltalaban nyitva Motorindités

44 Konfigurlhato relé 2: &ltalaban zérva

45 Konfigurélhatd relé 2: kozds érintkezd
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S5Vezérlés

Bevezet6

VESZELY: Aramiités veszélye
Ha a meghajto kijelzéje sérilt, forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz.

FIGYELMEZTETES: Meleg feliiletek veszély

Csak a meghajtékijelz8 gombijait érintse meg. Ugyeljen az egység éltal leadott magas
hémérsékletre.

Modelltél figgben vegye figyelembe a kdvetkezé bekezdések utasitdsait: hydrovar X+
meghajtéegység kijelzéje, 24. oldal vagy hydrovar X meghajtéegység kijelzéje, 27. oldal.

5.1 hydrovar X+ meghajtéegység kijelzdje

@

4)»

O

-

<
®)
=
Poziciészam [Név Funkcié
1 Kijelz6
2 Fékapcsold gomb e Azegység elinditdsa és ledllitésa

o Ahibdk visszadllitdsa a gomb 5 mdsodpercig tarté megnyomasaval.

3 FELésLE o Meniipontok kdzdtti fiiggéleges mozgds
nyilbillentytik o Kézi dtkapcsolds végrehajtasa a tobbszivattyds rendszeren a LE nyil megnyomésaval (a gomb
hosszabb idej(i megnyomdsa)
o Akijelzd 180°0s elforgatdsa a Bevitel és a FEL nyil egyidej(i megnyomasaval (a gombok hosszabb
idejd megnyomdsa).
4 JOBBRA s BALRA [e  Vizszintes mozgdssal navigélhat a kezdGképernydk és a meniik megtekintéséhez
nyilbillentyik o Akijelz6 lezdrésa és feloldasa a JOBBRA és BALRA nyilak egyidejii megnyomasaval (a gombok

hosszabb idej(i megnyomasa).
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Pozicidszdm |Név Funkcié
5 Kildés gomb o Meniszintek kdzotti tovabblépés
o Paraméter kivdlasztdsdnak megerdsitése
o Paraméter értékének megerdsitése.
6 Az egység Az egység bekapcsoldsét jelzi
bekapcsoldsat jelzo
LED
7 Az egység Akdvetkez6t jelzi:
allapotjelzG LED-je |e A motor nincs bekapcsolva (nem vilgit)
o Aktiv riasztds és a motor ledllitva (sdrga)
o Azegység hibdja ésa motor ledllitva (piros)
o Motor elinditva (zold)
o Aktiv riasztds és a motor elinditva (felvaltva sarga és zld)
8 Akapcsolat Akdvetkez6t jelzi:
dllapotjelz6 LED-je |o  BMS kommunikacid letiltva (nem vildgit)
o BMS kommunikaci6 aktiv (zold)
o Létrejotta vezeték nélkiili kommunikacio a mobileszkozzel (folyamatosan kéken vildgit)
o Létrejott a vezeték nélkiili kommunikdcid a mobileszkdzzel (kéken villog)
o Aktiv vezeték nélkiili kommunikécio és BMS kommunikacié (felvaltva kéken és zélden vilégit)
9 Tobbfunkcios gomb|e A paramétermenti vagy a kiegészit6 funkciok elérése a kijelzn megjelend képernyének
megfelelden.
o Azegység engedélyezése mobileszkdzhoz (a gomb hosszabb idejii megnyomésa)

5.1.1 Grafikus kijelzé

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm 8‘
O Run ;\
% . g
P 910 bar| 65% | Move @ Menu @ ;‘

Pozicidszém |Név Leirds

1 Fejléc sév Az lizemi feltételekkel kapcsolatos statikus informéciok és lizenetek megjelenitése, mint példaul:
o Riasztdsok
o Hibdk
o Tobbszivattyls makadés.

2 Foképernyd Afontosabb informaciék megjelenitése és az iizemi paraméterek megvaltoztatasanak engedélyezése.
Legfeljebb 5 képernyd all rendelkezésre, amelyek kizétt a JOBBRA és BALRA nyilbillenty(ikkel
naviglhat.

Abejegyzés melletti = szimbélum egy szerkeszthetd paramétert jelez.

3 Also sav Akdvetkezdket jeleniti meg:

e Abal oldalon a lényeges mikdési informéciok, példaul a tényleges bedllitasi érték és az egység
mikddési sebességének szdzalékos értéke lathatok
o Ajobboldalon a f6képernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok taldlhatok.

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv

25




hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

5.1.2 Paramétermeni, hydrovar X+

3.0 - Actual Measured Values

1
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03 55.0 °C

Actual Fluid Temp.

3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
g
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Pozicidszém |Név Leirds
1 Fejléc sév A paraméter elérési (tjdt mutatja meg meni és almenii szerinti szinten.
2 Aparaméterek  |A kovetkezdket jeleniti meg:
listdja o Mutato,
e néy,
o azértékeldnézete
az aktudlis meniiszinthez tartozo paraméterek esetében.
Egy szinttel torténd eldrelépéshez vagy az érték médositasahoz nyomja meg a Kiildés vagy a JOBBRA
nyilbillenty(it.
3 Alsd sav Akdvetkezket jeleniti meg:
o Abaloldalon a Iényeges miikadési informéciok, példaul a tényleges beallitasi érték és az egység
mikddési sebességének szdzalékos értéke lathatok
o Ajobboldalon a féképernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok talalhatok.

A meni 3 szintre oszlik:

Fémenl
Almeni
Paraméterek.

Paraméter megjelenitéséhez vagy modositadsdhoz:

Nyomja meg a funkciégombot a f6képernydn.

Adja meg a jelszét a nyilbillentylkkel.

Nyomja meg a Kildés gombot.

Megjegyzés: 10 percnyi tétlenséget kdvetéen a jelszét Gjra meg kell adni.
Nyomja meg a JOBBRA nyilbillenty(it vagy a Kildés gombot a szintek kdzotti
elérehaladéshoz, vagy a BALRA nyilat a visszatéréshez.

1.
2.
3.

4.

5.1.3 Az egység inditdsa a hydrovar X+ meghajtéegység kijelzéjérdl

5.1.4 Uzemmodvaltas, hydrovar X+

1.

3.

Ellenérizze a csatlakozést a START/STOP és a GND bemenetek kézott a kapesoldtablan.

2. Nyomja meg a fé6kapcsolé gombot az egység inditasahoz.

Megjegyzés: ha az 1.0.45 Automatikus inditds paramétert ,Igen” lehet8ségre éllitotték be, a
kévetkezd inditaskor nem szlikséges Ujra megnyomni a f6kapcsolé gombot.

Miikodés kdzben az lzemi alapjel a mésodik képernydre torténd atvéltassal mddosithatd.

Az egység paraméterei gyarilag be vannak éllitva, és az egység készen &ll a hasznélatra.
A paraméterek és a speciélis funkcidk mddositdsdhoz nyissa meg a konfiguraciés mendit.
Nyomja meg a tébbfunkciés gombot.

2. Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.

3. Nyomja meg a Kiildés gombot.

4. A menlkben navigélva keresse meg a médositani kivant paramétert vagy funkciét.

1.
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5.1.5 Hiba-visszaallitas, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration
Single Pump
Control Mode

A

9.10bar| A0%

Constant Pressure

0.00 \*

bar

0%

Motor Speed
0rpm

Error

Move °

a°°s

100%

XM_MO0007_A_tc

Menu @

Hiba esetén az egység automatikusan tdbbszor is megkisérli Gjrainditani magét, amennyiben
az megengedett: sikertelen kisérletek esetén az egység leall és a kijelzén megjelenik a

hibakad.
A hiba elhd

2.
3.
4

ritdsdhoz:

1. Nyissa meg az elsd f6képernydt a Kildés gomb megnyomasaval.

Olvassa el a hiba leirasat a képernydn.

Hatérozza meg az okot, és kdvesse a hibaelhéritasi utasitasokat

Allitsa alaphelyzetbe a hibat a f6kapcsolé gombot 3 méasodpercig nyomva tartva: az egység

visszatér a hiba elétti allapotba.

5.2 hydrovar X meghajtéegység kijelzéje

<
=
Pozicidszém |Név Funkcié
1 Menijelz6 Akdvetkez6t jelzi:
o Navigdlas a meniielemek kozdtt (folyamatosan vildgit).
o Paraméter értékének kijelzése (villog).
2 Hétszegmenses
kijelz6
3 Sebességjelzd sav
4 Tobbszivattyls
kommunikécio
kijelzése
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Pozicidszdm |Név Funkcid
5 Mértékegység
kijelzése
6 Fékapcsold gomb e Azegyséq elinditdsa és ledllitésa
o Ahibak visszadllitdsa a gomb 5 mdsodpercig tarté megnyomasaval.
7 FELésLE o Azalapjel gyors megvaltoztatdsa a fékijelzdn
nyilbillenty(ik o Almeniikon keresztiili navigdlas és a paramétermeniiben megjelend paraméter modositésa
o Kézi dtkapcsolds végrehajtésa a tobbszivattyts rendszeren a LE nyil megnyomdsaval (a gomb
hosszabb idejli megnyomasa)
o Akijelzd 180°0s elforgatdsa a Bevitel és a FEL nyil egyidej(i megnyomaséval (a gombok hosszabb
idejd megnyomadsa).
8 JOBBRAésBALRA |e  Asehesség és a nyoms felvaltva torténd kijelzése a fokijelzén
nyilbillentyik o Navigdlds a paramétermenii szintek kozott
o Csak a BALRA nyil, a médositott érték megerdsitése
o Akijelzd lezdrasa és felolddsa a JOBBRA és BALRA nyilak egyidejii megnyomasaval (a gombok
hosszabb idej(i megnyomdsa).
o Csak a JOBBRA nyil, az aktiv hibakédok kozotti navigdlas, ha egynél tébb van jelen
9 Kildés gomb o Meniszintek kdzotti tovabblépés
o Paraméter értékének megerdsitése
o Belépés a paraméterkonfiguracids meniibe (a gomb hosszabb idejii megnyomasa).
10 Az egység Az egység bekapcsoldsét jelzi
bekapcsoldsat jelzo
LED
11 Az egység Akdvetkez6t jelzi:
allapotjelzG LED-je |e A motor nincs bekapcsolva (nem vilgit)
o Aktiv riasztds és a motor ledllitva (sdrga)
o Azegység hibdja ésa motor lellitva (piros)
o Motor elinditva (zold)
o Aktiv riasztds és a motor elinditva (felvaltva sarga és zld)
12 Akapcsolat Akdvetkez6t jelzi:
dllapotjelz6 LED-je |o  BMS kommunikacid letiltva (nem vildgit)
o BMS kommunikécid aktiv (zold)
o Létrejotta vezeték nélkiili kommunikacio a mobileszkdzzel (folyamatosan kéken vildgit)
o Létrejott a vezeték nélkiili kommunikdcid a mobileszkdzzel (kéken villog)
o Aktiv vezeték nélkiili kommunikécio és BMS kommunikacié (felvaltva kéken és zélden vilégit)
13 Vezeték nélkiili | Az egység mobileszkdzhoz torténd csatlakoztatdsa

technoldgia
kommunikacids
gombja
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5.2.1 F6 megjelenités

Kijelzds  [Név Leirds

= (( Afékapcsolo gombbal vagy a BMS-szel ledllitott egység.
Megjegyzés: alacsonyabb priorités a STOP-hoz képest.

Cp= =t |STOP START/STOP és GND digitalis bemenetek nyitva.

jelenik meg:

o Azegység mikadik, vagy
o Riasztds, vagy

o Hibk.

‘= |Elinditds kérése  |Kérés az egyséq fokapcsold gombbal inditasara. Néhany masodpercig aktiv marad, majd a kovetkezd

Riasztds Az egység riasztasi kddja riasztasi allapotban, a f6 kijelzdvel véltakozva.
Az egyséq éllapotjelzd LED-je az aldbbiak szerint mikddhet:

o Sdrga = motor ledllitva

o Felvdltva sdrga és z6ld = motor elinditva

Hiba A hibadllapot szerinti egység hibakddja.

Az egység mikodik [Az egység mikadik, és a kivélasztott mértékegység megjelenitése:
o Fordulatszdm, 10xrpm
o Nyomés bar vagy psi szerint

-1 - |lezdrtkijelz Akijelz6t a kezel6 lezdrta, és a gomb haszndlata le van tiltva.

5.2.2 Paraméterment, hydrovar X

A meni 3 szintre oszlik:
e Fémend

Almeni
Paraméterek.

Paraméter megjelenitéséhez vagy modositdsdhoz:

. Nyomja meg a Killdés gombot (a gomb hosszabb idejii megnyomasa).

2. Adja meg a jelszét a nyilbillentytkkel.
3. Nyomja meg a Kildés gombot.

Megjegyzés: 10 percnyi tétlenséget kdvetéen a jelszoét Gjra meg kell adni.

4. A menuUk kdzotti navigaldshoz nyomja meg a FEL és LE nyilbillentytket.

meg nem talédlja a paraméterértéket.

csOkkentéséhez.

7. Nyomja meg a Kiildés vagy BALRA nyilbillenty(it a megerdsitéshez.

Megjegyzés: 5 méasodpercnyi tétlenséget kdvetSen a paraméter visszadll az el6zéleg

bedllitott értékre.

Nyomja meg a FEL és LE nyilbillenty(ket a paraméter értékének ndveléséhez vagy

Nyomja meg a Kildés gombot vagy a JOBBRA nyilat, hogy a men alszintjeire 1épjen, amig

Kijelzés  [Név Megjegyzések
Vs |Fémeni o 1461 9-ig szmozott menik.
o Meniijelzd: folyamaosan vilagit.
<y'=y |Almeni o 161 9-ig szdmozott almeniik.
o Meniijelzd: folyamaosan vilagit.
- :::: Paraméter Navigdcio a paraméterszinten.

o 0-tdl 99-ig szdmozott paraméterek.
o 1461 9-ig szdmozott almeniik.
o Meniijelzd: folyamaosan vilagit.

Shas |Paraméterérték | Paraméterérték modositasa.
o Menijelzd: villog.
o Paraméterérték szerkesztés kozben: villog.
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5.2.3 Az egység inditdsa a hydrovar X meghajtéegység kijelzéjérdl

1. Ellendrizze a csatlakozast a START/STOP és a GND bemenetek kdzott a kapcsoldtablan.

2. Nyomja meg a fé6kapcsolé gombot az egység inditasahoz.
Megjegyzés: ha az 1.0.45 Automatikus inditds paramétert ,Igen” lehet8ségre éllitotték be, a
kdvetkezd inditaskor nem szlikséges Gjra megnyomni a f6kapcsolé gombot.

3. Az egység miikodése kozben a vezérld alapjel azonnali hatéllyal médosithaté a FEL és LE
nyilbillentydkkel.

5.2.4 Uzemmodvaltas, hydrovar X

Az egység paraméterei gyarilag be vannak éllitva, és az egység készen &ll a hasznélatra.
A paraméterek és a speciélis funkciok médositasdhoz nyissa meg a konfiguracids
paramétereket.

1. Nyomja meg a Kildés gombot (a gomb hosszabb ideji megnyomasa).

2. Adja meg a jelszét a nyilbillentytkkel.

3. Nyomja meg a Kildés gombot.

4. Vélassza ki a médositani kivant paramétert az MO1 meniiben.

5.2.5 Hiba-visszaallitas, hydrovar X

Hiba esetén az egység automatikusan tobbszor is megkisérli Ujrainditani magat, amennyiben

az megengedett: sikertelen kisérletek esetén az egység leéll és a kijelz6n megjelenik a

hibakdd. A hiba elhéritdsahoz:

1. Hatérozza meg az okot, és kdvesse a hibaelharitasi utasitdsokat

2. Allitsa alaphelyzetbe a hibat a fékapcsolé gombot 3 masodpercig nyomva tartva: az egység
visszatér a hiba elé6tti allapotba.

5.3 Xylem X alkalmazas

Bevezet6

Minden technoldgidju operécids rendszerrel mikdds vezetékmentes mobilkészilékhez.

Az alkalmazas a kévetkezSkre hasznélhato:

e Ellendrizze az egység éllapotat

e Paraméterek konfigurélasa

e Képes kapcsolatot tartani az egységgel és adatokat feljegyezni a telepités és karbantartas
alatt

e Munkajelentés létrehozasa

o Ugyfélszolgalat felkeresése.

Toltse le az alkalmazast, és csatlakoztassa hozza a mobileszkézt az egységhez

1. Toltse le a Xylem X alkalmazast mobileszkézére az App Store-bdl ' vagy a Google Play-rél 2
a QR-kéd beolvasasaval:

E-'."

TA15.0 és tjabb verzi6ju i0S® operaciés rendszerekkel kompatibilis
2A10.0 és Gjabb verzi6ji Android operdciés rendszerekkel kompatibilis
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2. Végezze el a regisztraciét.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. A meghajté kijelz8jén nyomja meg a vezeték nélkili kommunikacié gombot.
4. Adja hozza az egységet a felhasznaldi profilhoz.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. A kapcsolat |étrejottét kdvetSen a kapcsolat jelz8fénye folyamatosan kéken vildgit: ekkor
mar mobileszkdzrél is vezérelhetd az egység.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..

o oo
s
" [E=en]
W
T —
S ting” e

QRun
|

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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6 Programozas

Firmware-verzié
A firmware verzidja a paraméteren keresztil jelenithetd meg P03.4.19.

Alkalmazott szimbdlumok

Szimbélum |Leirds

(G) Globalis. Ha megvéltoztatjék ezt a paramétert egy tohbszivattyus rendszer egyik egységében, akkor az tovabbitddik az
dsszes tobbi egységre. Ha a szimbolum nem jelenik meg, a paraméter csak arra az egységre vonatkozik, amelynél az
megjelenik.

(X+) Kizérdlag a HVX+ esetében érhetd el.

(X) Kizérdlag a HVX esetében érhetd el.

(A) Kizérélag a HVX modellnél, Xylem X alkalmazas haszndlata esetén érhetd el.

(R) Csak olvashatd. A paraméter nem mddosithaté.
Ha a szimbélum nem jelenik meg, a paraméter modosithato.

6.1 Fémenu

Gyakran hasznélt paraméterek vagy azok alternativ elnevezései.

6.1.1 S01.0 Alkalmazas

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P01.0.01 (X+) Nyelv Akijelzd nyelvének kivélasztasa. Default = English

P01.0.05 (G) Rendszer tipusa Arendszer tipusdnak kivalasztasa. Default = Nyomas ald
helyezés

0-Nyomds ald helyezés (P-S): nyitott hurkos rendszereknél,
viznyomds emelésére magas éplileteknél

1-Keringetés (régi HV) (CrL): zart hurkos rendszemél:
HVAC

P01.0.06 (G) Vezérlési mod A szivatty( vezérlési mddjanak kivalasztasa. Default = Allandé nyomés

0-M(ikddtetdelem (RCL): az egység dlland6 sebességli
mikddtet6szerkezetként miikodik. Egyetlen miveletnél
csak egy egységhez hasznalhato.

1-Alland6 nyomds (CP): az eqyséq az aramlas véltozésatol
fiiggetleniil dllandd nyomast tart fenn.

2-Ardnyos nyomas (PP): az egység az dramldssal
egyenesen aranyosan noveli a nyomas alapjelét.

3-Ar. négyzetes nyomas: az egység az aramlassal négyzetes
ardnyaban ndveli meg a nyomds alapjelét (az aktudlisan
igényelt értéket).

4-Allandé aramlds: az egyséq valtoztatja a motor
fordulatszamat, hogy allandé dramlast tartson fenn.
5-Allandé hémérséklet: az egység valtoztatja a motor
fordulatszamét, hogy allandé hdmérsékletet tartson fenn.
6-Allandé szint: az egyséq valtoztatja a motor
fordulatszamat, hogy dllandé szinten tartsa a vizszintet
(példaul tartdly vagy kit esetében).

7-Altalénos: az egység tgy valtoztatja a sebességet, hogy
allandd altaldnos mért mennyiséget tartson fenn.
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P01.0.10 (G)

Rendszerkonfiguracid Default = Egyetlen szivatty(

Rendszer konfigurciojanak kivélasztasa.

0-Egyetlen szivattyl (SnC): az egység onallé mikodésre van
bedllitva, és nincs interakcioban més egységekkel.

1-Soros kaszkad ("SE): ennél a konfiguracional tobb olyan
egység mikodik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen
keresztiil egymashoz vannak csatlakoztatva. Csak az utoljara
inditott egység valtoztatja a sebességét, a mér futd egységek
pedig teljes sebességgel futnak.

2-Szinkron kaszkad (R5S): ennél a konfigurdciénal tobb olyan
egység mikodik egyiitt, amelyek az RS485 interfészen
keresztiil egymashoz vannak csatlakoztatva. Minden miikadd
egység azonos, valtoztathatd fordulatszammal lizemel.

P01.0.11 Tobbszivatty(s rendszer, cim Az elektromos szivattyd cimének kivalasztasa tobbszivattyds ~ Min =1
rendszemél. Max =8
Tobbszivattyus rendszerben minden egységnek egyedi cime ~ Default =1
van, 1 és 8 kozotti értékkel.
P01.0.15  (G) Kezd6érték Akezd6érték meghatarozasa igény hidnya miatti Min=0%
rendszerledllds utan, az alapjel szdzalékaban. Max = 100 %
Ha egy nyomasfokozé rendszernél eléri az alapjelet, és nincs  Default = 100 %
tobb fogyasztés, a szivattyti ledll. A szivattyd akkor indul djra,
amikor a nyomas az tjrainditési érték ald esik (pl. ha az alapjel
10 barra van éllitva, 90%-ra dllitott Ujrainditasi érték mellett a
szivatty( 9 barral indul). Figyelem: ha az érték tul alacsonyra
van bedllitva (pl. a bejové nyomas ald, a szivattyd nem indul
el). Ha az érték 100%, a paraméternek nincs hatdsa.
P01.0.20 (G) Vizhiany késleltetés Vizhiany-késleltetési idd (,LOW") bedllitasa. Min=1s
Ez a késleltetés az az id6, amely a vizhiany-érintkezé nyitdsa és Max = 100s
az k21 Vizhiany (,LOW")" hiba tényleges aktivdlasa kozott ~ Default=2s
telikel.
P01.0.31 (G) Nyomés - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer Min = P05.0.11
kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimélis kiiszobkésleltetés paraméter Max = P05.0.12
értékén beliil, az egység leall az ,E22 Minimalis kiiszobérték” Default = 0 bar
hibatizenettel.
P01.0.32 (G) Aramlds - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer Min = P05.0.21
(X+) kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimélis kiiszdbkésleltetés paraméter Max = P05.0.22
értékén beliil, az egység ledll az ,E22 Minimélis kiiszobérték” Default = 0 I/min
hibaiizenettel.
P01.0.33 (G) Homérséklet - Minimalis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer Min = P05.0.31
(X+) kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimélis kiiszobkésleltetés paraméter Max = P05.0.32
értékén beliil, az egység leall az ,E22 Minimélis kiiszobérték” Default = -50 °C
hibaiizenettel.
P01.0.34 (G) Szint - Minimélis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer Min = P05.0.41
(X+) kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimélis kiiszobkésleltetés paraméter Max = P05.0.42
értékén beliil, az egység leall az ,E22 Minimalis kiiszobérték" Default = 0m
hibatizenettel.
P01.0.35 (X+) Altaldnos - Minimélis A minimalis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéketa rendszer Min = P05.0.51
kiiszobérték nem éri el a P01.0.40 Minimélis kiiszobkésleltetés paraméter Max = P05.0.52
értékén beliil, az egység leall az ,E22 Minimalis kiiszobérték" Default = P05.0.51
hibatizenettel.
P01.0.40 (G) Minimalis kiiszobérték, A minimalis kiiszobérték szerinti védelem késleltetési idejének Min =15
késleltetés bedllitsa. Max=100s
Ez a késleltetés az az id6, amely alatt a rendszer eléria Default=2s

minimalis kiiszobértéket: ha nem éri el, az egység ledll, és
megjelenik az ,E22 Minimalis kiiszobérték" hiba.
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P01.0.45 (G) Autom. indités A szivattyl éllapoténak kivalasztésa az dramelldtas Default = Igen
megsziinése utan.

0-Nem (12): amikor visszaéll az dramellatas, a rendszer
kikapcsolt helyzetbe all.

1-Igen (4E5): az dramellatds visszadllasa utan az egység
abba az dllapotba all vissza, amelyben az dramellatds
megsziinésekor volt.

P01.0.46 Be- és kikapcsolds bedllitdsa Vélassza ki az elektromos szivatty( be- vagy kikapcsolt Default = Ki
allapotdt. A Be- és kikapcsold gombbal végzett miveletnek
felel meg.
P01.0.50  (G) Datum Az egység naptdri ddtumanak kivélasztasa.
(X+)
P01.0.51 (G) ldé Az egység drdjanak bedllitdsa.
(X+)
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6.1.2 S01.1 Erzékel8k

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P01.1.00  (G) A mértékegység kivélasztasa Az egység dltal hasznalt mértékegységkészlet kivalasztdsa. Default = SI-
mértékegységek
P01.1.01 (X+) Mikddtet6elem - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min. =0 rpm
kivalasztasa. Max. = 9999 rpm
Alapértelmezett = 0 rpm
P01.1.02  (X+) Mikodtetselem - Teljes A szabélyozdsi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min. =0 rpm
skala kivalasztasa. Max. = 9999 rpm
Alapértelmezett = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Nyoméds - Nulla érték A szabélyozési visszacsatoldsi érzékel6 nulla értékének Min = -5 bar”
kivalasztésa. Max = 10 bar”
Default = 0 bar”)
P01.1.12  (G) Nyomas - Teljes skdla A szabalyozési visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 bar
kivalasztésa. Max = 100 bar"
Default = 10 bar?
P01.1.21 (G) Aramlas - Nulla érték A szabélyozasi visszacsatolasi érzékel6 nulla értékének Min = 0 [/min”
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 |/min™
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Aramlas - Teljes skala A szabalyozési visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =0 1/min®
(X+) kivalasztésa. Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Hémérséklet - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min =-100°C
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 °C
Alapértelmezett = 0 °C
P01.1.32  (G) Hémérséklet - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-100°C
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 °C
Alapértelmezett = 100 °C
P01.1.41 (G) Szint- Nulla érték A szabélyozési visszacsatoldsi érzékel6 nulla értékének Min =-999 m*
(X+) kivalasztésa. Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42 (G) Szint - Teljes skdla A szabalyozési visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-999 m*
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 m*
Default=10m"
P01.1.51 (G) Altalanos - Nulla érték A szabélyozési visszacsatoldsi érzékel6 nulla értékének Min =-1000
(X+) kivalasztasa. Max = 1000
Default=0
P01.1.52 (G) Altalanos - Teljes skéla A szabdlyozdsi visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min =-1000
(X+) kivalasztasa. Max = 1000
Default =100
P01.1.61  (G) Alapjeleltolds-nyomas, Nulla Az Alapjeleltolds funkciéhoz hasznélt nyomasérzékel6 nulla Min = -1 bar
(X+) érték értékének kivélasztasa. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) Alapjeleltolds-nyomas, Teljes Az Alapjeleltolds funkciohoz hasznalt nyomésérzékeld teljes Min = 0 bar
(X+) skala terjedelmének kivalasztsa. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") a szivatty( modelljétél fliggden
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6.1.3 S01.2 Alapjelek

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P01.2.01  (G) Sebesség, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.02  (G) Sebesség, alapjel 2 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P01.2.03  (G) Sebesség, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P01.2.04  (G) Sebesség, alapjel 4 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.11 (G) Nyomds, alapjel 1 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar”
P01.2.12  (G) Nyomads, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar"
P01.2.13  (G) Nyomés, alapjel 3 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar"
P01.2.14  (G) Nyomads, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar”
P01.2.21  (G) Aramlas, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default =0 |/min®
P01.222  (G) Aramls, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.223 (G Aramlas, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.2.24  (G) Aramlas, alapjel 4 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default =0 |/min®
P01.2.31 (G) Hém. alapjel 1 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.232 (G Hém. alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P01.2.33  (G) Hém. alapjel 3 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25 °C

") a szivatty( modelljétél fliggden
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Paraméter

Név

Lefrds Erték

P01.2.34

Hom. alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25°C

P01.2.41

Szint, alapjel 1

Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P01.2.42

Szint, alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P01.2.43

Szint, alapjel 3

Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P01.2.44

Szint, alapjel 4

Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"

P01.2.51

Altalénos alapjel 1

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.52

Altalénos alapjel 2

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.53

Altalénos alapjel 3

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.54

Altalénos alapjel 4

Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen

6.1.4 S01.3 Ténylegesen mért értékek

Paraméter Név Lefrds Erték
P01.3.01 Aktudlis nyomés Aktudlisan mért NYOMASERTEK.

P01.3.02 Tényleges aramlds Aktualisan mért ARAMLASI érték.

P01.3.03 Aktualis folyadék-hem. Az aktualisan mért FOLYADEK-HOMERSEKLET értéke

P01.3.04 Tényleges szint Aktualisan mért SZINTERTEK.

P01.3.05 Aktualis altalanos Aktulisan mért ALTALANOS érték.

P01.3.10 Tényleges igényelt érték Aktudlis szamitott alapjel.

Ez az ardnyos vagy négyzetes nyomasszabélyozas, a
fejveszteség-kompenzacid és az Alapjeleltolas funkcio
eredménye.
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6.1.5 S01.4 Léptetéses mod

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték

P01.4.01 Léptetési sebesség A sebesség kivalasztasa a léptetéses modhoz. Min =0 rpm
Léptetéses modban a szivattyl adott sebességgel izemel  Max = P04.2.32
feltoltéshez vagy a minimalis sebesség ellendrzéséhez.  Default=0rpm

P01.4.02 (G) Min. sebesség A szivatty( minimalis sebességének kivélasztasa. Min = 0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

") a szivatty( modelljétél fligg6en

6.1.6 S01.5 Biztonsag

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P01.5.10 Jelszobevitel Jelszé megadasa. Az alapértelmezett felhaszndldijelszé~ Min=0
00", Max = 999

Default=0

P01.5.11 (R) Kijelentkezés Logout

P01.5.12 Jelsz6 bedllitasa Uj jelszé bedllitésa. A meniit csak jelszéval lehet hasznalni. Min =0
Max = 999
Default = 66

6.2 M02 Hibanaplé
6.2.1 S02.0 Hibak

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P02.0.01 (G) 1. hiba (legutobbi)
(R)

P02.0.02 (G) 2. hiba
(R)

P02.0.03 (G) 3. hiba
(R)

P02.0.04 (G) 4. hiba
(R)

P02.0.05 (G) 5. hiba
(R)

P02.0.06 (G) 6. hiba
(R)

P02.0.07 (G) 7. hiba
(R)

P02.0.08 (G) 8. hiba
(R)

P02.0.09 (G) 9. hiba
(R)

P02.0.10 (G) 10. hiba
(R)
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6.3 M03 Szivattyu adatai
6.3.1 S03.0 Ténylegesen mért értékek

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P03.0.01  (R) Aktulis nyomds Aktualisan mért NYOMASERTEK.
P03.0.02 (R Tényleges aramlés Aktudlisan mért ARAMLASI érték.
P03.0.03  (R) Aktudlis folyadék-hém. Az aktualisan mért FOLYADEK-HOMERSEKLET értéke
(X+)
P03.0.04 (R) Tényleges szint Aktulisan mért SZINTERTEK.

(X+)

P03.0.05 (R) Aktudlis dltalanos Aktulisan mért ALTALANOS érték.

(X+)

P03.0.06  (R) Aktudlis eltolds Ténylegesen mért alapjeleltolds, X

(X+)

P03.0.10  (G) Tényleges igényelt érték Aktudlis szamitott alapjel.

R) Ez az ardnyos vagy négyzetes nyomdsszabélyozas, a
fejveszteség-kompenzacid és az Alapjeleltolas funkcio
eredménye.

P03.0.20 (G) lgényelt érték Aktudlis alapjel.

(R) Ez az érték az aktualis alapjel az ardnyos vagy négyzetes
nyomasszabalyozas, a nyomasveszteség-kompenzacid vagy
az eltoldsi funkcid kiszdmitasa eldtt.

P03.0.30  (G) A szivattyd llapota Megjeleniti az egység aktudlis dllapotat.

(R)

0-Kikapcsolds: az egység allé helyzetbe van éllitva.
1-Futtatds (-UP): az egység fut.

2-Riasztds, az egység ledllt (RLS): az egység éppen nem
fut, mert a START/STOP digitalis bemend jel ,nyitott", és
van aktiv riasztds

3-Riasztas, az egység mikadik (At ~): az egység éppen fut,
és van aktiv riasztds

4-Riasztds, az egység be van kapcsolva (Rt n): az egység
nem fut, de készen all a futdsra, és van aktiv riasztds
5-Riasztés, az egység ki van kapcsolva (RL3): az egység éllé
helyzetbe van allitva, és van aktiv riasztds

6-Hiba (Er): az egység nem miikodik, mert egy hiba
aktiv.

7-Stop (S&P): az egység nem fut, mert a START/STOP
digitalis bemend jel ,nyitott"

8-Bekapcsolds: az egység nem fut, de készen all a futdsra
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6.3.2 S03.1 Szamlalok

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P03.1.01 (G) Az egység mikodtetési ideje Megjeleniti, hogy az egység dsszesen mennyi ideig volt
(R) aram alatt.
(A)
P03.1.02  (G) Motor futdsi ideje Megjeleniti a motor miikddtetésének teljes idejét.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Energiaszamlalg Megjeleniti az egység altal felhasznalt 6sszes energiat
(R)
(A)
6.3.3 S03.2 Motor
Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P03.2.01 (G) Motor fordulatszama Megjeleniti a motor tényleges fordulatszdmat ford./perc
(R) mértékegység szerint.
P03.2.02 (G) Motor fordulatszéma % Megjeleniti a motor tényleges fordulatszamat szézalékos
(R) érték szerint.
P03.2.05 (G) A motor dramergssége Megjeleniti a motor altal éppen hasznélt dramerdsséget
(R)
P03.2.06  (G) Motor teljesitmény Megjeleniti a motor &ltal éppen hasznélt elektromos
(R) energiat
P03.2.07  (G) A motor fesziiltsége Megjeleniti a motor szdmara biztositott tényleges
(R) fesziiltséget.
P03.2.08 (G) Halézati fesziiltség Megjeleniti az elektromos hélézat dltal biztositott
(R) tényleges fesziiltséget.
P03.2.09  (G) DC-busz fesziiltsége Megjeleniti a DC-busz tényleges fesziiltségét.
(R)
P03.2.20 (G) Aramellaté modul Megjeleniti az dramelldté modul hémérsékletét. Ez a motor -
(R) hémérséklete aramellatasért felelGs elektronikus részegység
hémérséklete.
P03.2.21 (G) Azinverterhémérséklete  Megjeleniti a meghajtoegység aktualis belsé
(R) hémérsékletét. Ez a meghajtéegységben |évd levegd

tényleges hémérséklete az elektromos kapcsoldtéblan
mérve.

6.3.4 S03.3 Bemenetek/kimenetek allapota

Paraméter Tipus Név Leirds Erték
P03.3.01 (R) A digitdlis be-/kimenetek  Megjeleniti a digitalis bemenetek és kimenetek &llapotdt
(A) éllapota
P03.3.11 (R) Analég bemenet 1 értéke  Megjeleniti az analég bemenet nyers értékét.
P03.3.12 (R) Analdg bemenet 2 értéke  Megjeleniti az analdg bemenet nyers értékét.
P03.3.13 (R) Analég bemenet 3 értéke  Megjeleniti az analég bemenet nyers értékét.
(X+)
P03.3.14 (R) Analdg bemenet 4 értéke  Megjeleniti az analég bemenet nyers értékét.
(X+)
P03.3.20 (R) Analég kimenet értéke Megjeleniti az analég kimenet értékét
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6.3.5 S03.4 Termékinformacidk

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P03.4.01 (R) Az egység cikkszdma Megjeleniti a teljes szivattyl cikkszdmat (PN)
(A)
P03.4.02 (R Az egység gyartasi dituma  Megjeleniti a teljes szivattyl gyartdsi datumat (PD).
(A)
P03.4.03 (R) Az egység sorozatszdma Megjeleniti a teljes szivatty( sorozatszdmat (SN)
(A)
P03.4.05 (R Ahajtés gyartdsi ddtuma Megjeleniti a meghajtéegység gyartasi datumét (PD).
(A)
P03.4.06 (R A hajtds sorozatszdma Megjeleniti a meghajtdegység sorozatszdmat (SN)
(A)
P03.4.10  (G) A Hmi firmware verzija Megjeleniti a felhasznaldi kezeldfeliilet kartydjanak
(R) firmware-verzigjat
(A)
P03.4.11 (G) A Hmi-Bt firmware verziGja  Megjeleniti a vezeték nélkiili kommunikécid kartydjanak
(R) firmware-verzigjat
(A)
P03.412  (G) Atapkdrtya firmware verzidja Megjeleniti az aramellatas kdrtydjanak firmware-verziojat
(R)
(A)
P03.413  (G) Avezérlgkartya firmware Megjeleniti a vezérlGkartydja firmware-verziéjat
(R) verzidja
(A)
P03.4.14  (R) Térképfajl verzioja Megjeleniti a térképfajl verzidjat
(A)
P03.415 (R Alapértelmezett féjlverzio  Megjeleniti az alapértelmezett fajl verzigjat
(A)
P03.416  (R) Paraméterfajl verzioja Megjeleniti a paraméterfdjl verzidjat
(A)
P03.417 (R Nyelvi fajl verzidja Megjeleniti a nyelvfdjl verziojat
(X+)
P03.419 (R Firmware-verzié Megjeleniti az eszkdz halmozott firmware-verziojat

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv 41



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

6.4 M04 Szivattyuvezérlés
6.4.1 S04.0 Konfiguracié

Paraméter

Tipus

Név

Lefrds Erték

P04.0.01

(G)

Rendszer tipusa

A rendszer tipusdnak kivalasztasa. Default = Nyoméds
ala helyezés

0-Nyomés ala helyezés (P-5): nyitott hurkos rendszereknél, viznyomds

emelésére magas épiileteknél

1-Keringetés (régi HV) (CrL): zart hurkos rendszerél: HVAC

P04.0.02

(G)

Vezérlési mod

A szivatty( vezérlési médjanak kivalasztasa. Default = Alland¢
nyomas

0-MikddtetGelem (RCL): az egység dllandd sebességi

mikddtetdszerkezetként miikadik. Egyetlen miveletnél csak egy egységhez

hasznalhato.

1-Allandé nyomds (CP): az eqyséq az aramlas véltozasatol fiiggetlenill

allandd nyomést tart fenn.

2-Ardnyos nyomds (PP): az egység az dramldssal egyenesen ardnyosan

ndveli a nyomas alapjelét.

3-Ar. négyzetes nyomds: az egyséq az dramldssal négyzetes ardnyaban

ndveli meg a nyomas alapjelét (az aktudlisan igényelt értéket).

4-Allandé aramlds: az eqyséq valtoztatja a motor fordulatszamat, hogy

allandd aramlast tartson fenn.

5-Alland6 hémérséklet: az eqység véltoztatja a motor fordulatszamat, hogy

allandd hdmérsékletet tartson fenn.

6-Allandé szint: az egyséq valtoztatja a motor fordulatszamat, hogy allandé

szinten tartsa a vizszintet (példdul tartdly vagy kit esetében).

7-Altalénos: az egység gy valtoztatja a sebességet, hogy 4llandé 4ltalanos

mért mennyiséget tartson fenn.

P04.0.03

(G)
(X+)

Szabalyozasi méd

A szabélyozasi méd kivalasztasa. Default = Normal

0-Normél: Amikor a mért érték az alapjel alatt van, a motor sebessége né,
amikor pedig folotte, csokken
1-Inverz: Amikor a mért érték az alapjel fol6tt van, a motor sebessége n6,
amikor pedig alatta, csokken

P04.0.05

(G)

KezdGérték

Akezd6érték meghatérozasa igény hidnya miatti rendszerleéllasutdn,az =~ Min=0%
alapjel szézalékaban. Max =100 %
Ha egy nyomasfokozd rendszernél eléri az alapjelet, és nincs tobb Default = 100 %
fogyasztds, a szivatty( leall. A szivatty( akkor indul Gjra, amikor a nyomés az

allitott Gjrainditdsi érték mellett a szivattyd 9 barral indul). Figyelem: ha az

érték tul alacsonyra van beallitva (pl. a bejévd nyomés ald, a szivattyd nem

indul el). Ha az érték 100%, a paraméternek nincs hatésa.

P04.0.06

(G)

Autom. indités

A szivattyl éllapotédnak kivalasztédsa az dramelldtds megsziinése utdn. Default = Igen

0-Nem (R3): amikor visszadll az dramelldtas, a rendszer kikapcsolt helyzetbe
all.

1-Igen (4E5): az dramellatds visszadllasa utdn az egység abba az allapotba
all vissza, amelyben az dramell&tds megsz(inésekor volt.
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Paraméter  Tipus  Név Leiras Erték
P04.0.07  (G) Konfiguracié min. A szivattyd viselkedésének kivdlasztasa az alapjel és a minimalis sebesség  Default = Nulla
sebességnél elérésekor. sebesség
MUKODTETOELEM vezérlési médban ez a paraméter vélasztja ki a szivatty(
viselkedését, amikor a sebesség alapjele alacsonyabb a minimalis
sebességnél.
0-Nulla sebesség (3): A szivatty( eléri a 0 sebességet, majd ledll.
1-Min. sebesség (7 1n): A szivattyl tovébbra is fenntartja a minimalis
sebességet.
P04.0.09  (G) A mértékegység Az egység altal hasznalt mértékegységkészlet kivalasztasa. Default = SI-
kivalasztasa mértékegységek
P04.0.11 (G) Anyomds A mértékegység kivélasztasa. Default = Bar
mértékegysége
P04.0.12  (G) Az dramlés A mértékegység kivalasztasa. Default = m3/h
(X+)  mértékegysége
P04.0.13  (G) Ahémérséklet A mértékegység kivélasztésa. Default = °C
(X+)  mértékegysége
P04.0.14  (G) Aszint mértékegysége A mértékegység kivalasztasa. Default=m
(X+)
P04.0.15  (G) Ateljesitmény A mértékegység kivélasztésa. Default = kW
(X+)  mértékegysége
P04.0.16  (X+)  Azenergia A mértékegység kivalasztasa. Default = kWh
mértékegysége
P04.0.21 Az alapjel 1 kivélasztdsa Az alapjel 1 forrasanak kivélasztasa. Default = Paraméter
0-Analdg (RnR): Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén &t van
megadva
1-Paraméter (P3r): Az alapjel-referencia az egyik erre hasznalatos
paraméteren &t van megadva
P04.0.22 Az alapjel 2 kivélasztdsa Az alapjel forrdsanak kivalasztasa. Default = Paraméter
0-Ki (3FF): Az alapjel nincs hasznalatban.
1-Analdg (313): Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van
megadva
2-Paraméter (PAT): Az alapjel-referencia az egyik erre hasznalatos
paraméteren dtvan megadva
P04.0.23  (X+)  Azalapjel 3 kivalasztdsa Az alapjel forrdsanak kivélasztasa. Default = Paraméter
0-Ki: Az alapjel nincs hasznélatban.
1-Analdg: Az alapjel-referencia az analdg bemenetek egyikén at van
megadva
2-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre hasznalatos paraméteren at
van megadva
P04.0.24  (X+)  Azalapjel 4 kivalasztésa Az alapjel forrdsanak kivélasztasa. Default = Paraméter

0-Ki: Az alapjel nincs hasznélatban.

1-Analdg: Az alapjel-referencia az analég bemenetek egyikén at van
megadva

2-Paraméter: Az alapjel-referencia az egyik erre hasznalatos paraméteren at
van megadva
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6.4.2 S04.1 Alapjelek

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.1.01  (G) Sebesség, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.02  (G) Sebesség, alapjel 2 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.03  (G) Sebesség, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.04  (G) Sebesség, alapjel 4 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.11 (G) Nyomds, alapjel 1 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar”
P04.1.12  (G) Nyomads, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar"
P04.1.13  (G) Nyomés, alapjel 3 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar"
P04.1.14  (G) Nyomads, alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3,5 bar”
P04.1.21  (G) Aramlas, alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default =0 |/min®
P04.1.22  (G) Aramls, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23  (G) Aramlas, alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.24  (G) Aramlas, alapjel 4 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default =0 |/min®
P04.1.31 (G) Hém. alapjel 1 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Hém. alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.33  (G) Hém. alapjel 3 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25 °C

") a szivatty( modelljétél fliggden
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.1.34  (G) Hom. alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.41 (G) Szint, alapjel 1 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42  (G) Szint, alapjel 2 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43  (G) Szint, alapjel 3 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44  (G) Szint, alapjel 4 Az alapjel értékének kivélasztésa. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51  (G) Altalénos alapjel 1 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52  (G) Altalénos alapjel 2 Az alapjel értékének kivélasztasa. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53  (G) Altalénos alapjel 3 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) Altalénos alapjel 4 Az alapjel értékének kivalasztasa. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Az alapjel mentésének Afunkci6 korlatozza, hogy hanyszor lehet a belsd Default = Nem
korldtozasa memdridba menteni. Akkor hasznos engedélyezni, ha a
Fieldbus folyamatosan irja az alapjelet.
") a szivatty( modelljétél fliggden
6.4.3 S04.2 Szabalyozas
Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.2.01 (G) Ablak A szabdlyozdsi ablak kivdlasztasa. Min=1%
Ez a paraméter az alapjel kdriili savot hatdrozza meg az Max = 100 %
alapjel szazalékos értékében. Amikor a mért érték az Default =20 %
ablakon kiviil esik, a rendszer az 1. és 2. rdmpat hasznalja,
amikor pedig beliilre, a 3. és 4. rdmpét.
P04.2.02 (G) Hiszterézis A szabdlyozdsi hiszterézis kivalasztasa. Min=1%
Ez a paraméter az alapjel kdriili sdvot hatdrozza meg az Max =100 %

ablak szazalékos értékében. A hiszterézissav hatarai

Default =90 %

hatdrozzék meg, hogy a rendszer hol vélt at a gyorsulasi és

lassitasi rdmpa kozott.
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Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P04.2.06  (G) Emelési sebesség Annak a sebességértéknek a kivélasztésa, amelynél az Min = P04.2.31
alapjel értéke ndvekedni kezd, ha emelési mennyiségvan  Max = P04.2.32
bedllitva. Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Linedris emelési mennyiség A linedris alapjel-ndvekmény értékének kivalasztasa Min =0 %
maximalis sebességnél az alapjel szézalékos értékébena  Max = 200 %
strlédasi veszteségek kompenzalasa céljabdl. Default=0%
A nbvelés linedris lesz. 0%-nal kezddik, amikor a motor
fordulatszéma egyezik az EMELESI SEBESSEG értékével,
maximuma pedig a LINEARIS EMELESI MENNYISEG a
motor maximalis sebességénél.
P04.2.08  (G) Négyzetes em. menny. Anégyzetes alapjel-ndvekmény értékének kivalasztasa Min =0%
(X+) maximalis sebességnél az alapjel szézalékos értékébena  Max = 999 %
surldddsi veszteségek kompenzdldsa céljabdl. Default = 0%
A ndvelés négyzetes lesz. 0%-nal kezddik, amikor a motor
fordulatszéma egyezik az EMELESI SEBESSEG értékével,
maximuma pedig a NEGYZETES EMELESI MENNYISEG a
motor maximélis sebességénél.
P04.2.11 (G) 1. rdmpa A gyors gyorsulasi id6 kivélasztsa. Min=1s"
Eza rampa akkor hasznalatos, amikor a motor Max = 250"
fordulatszama meghaladja a MINIMALIS Default=10s"
FORDULATSZAMOT, és a mért érték kiviil esik az ABLAK 4ltal
meghatarozott tartomanyon.
P04.2.12  (G) 2.rampa A gyors lassuldsi idd kivdlasztasa. Min =1s"
Ez a rdmpa akkor haszndlatos, amikor a motor Max = 250"
fordulatszama meghaladja a MINIMALIS Default=10s"
FORDULATSZAMOT, és a mért érték kiviil esik az ABLAK 4ltal
meghatarozott tartomanyon.
P04.2.13  (G) 3. rdmpa A'lassti gyorsuldsi idd kivalasztasa. Min=1s"
Ez a rdmpa akkor hasznalatos, amikor a mért érték belil ~ Max =999 s”
esik az ABLAK dltal meghatdrozott tartomanyon. Default=70s"
P04.2.14 (G) 4. rdmpa Alasst lassitasi id6 kivalasztasa. Min= 15"
Ez a rdmpa akkor hasznalatos, amikor a mért érték beliil ~ Max = 999 5"
esik az ABLAK dltal meghatdrozott tartomanyon. Default=70s"
P04.2.15  (G) Rémpasebesség, min. A gyorsuldsi rdmpaidé minimalis sebességének Min=0,1s"
gyorsulas kivélasztasa. Max = 255"
Eza rdmpa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszdmaa  Default =2 s
MINIMALIS SEBESSEG alatt van.
P04.2.16  (G) Rdmpasebesség, min. Alassulasi rampaid6 minimalis sebességének kivalasztasa. Min=0,1s"
lassulds Eza rdmpa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszimaa  Max = 25 s"
MINIMALIS SEBESSEG alatt van. Default=2¢"
P04.2.31 (G) Min. sebesség A szivatty( minimalis sebességének kivélasztasa. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm”
P04.2.32  (G) Max. sebesség A szivatty( maximalis sebességének kivélasztésa. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35  (G) Min. sebességgel Annak a késleltetési id6nek a kivalasztasa, amelyet a motor Min=20s

kapcsolatos id§

minimalis sebességen tolt a teljes ledllds el6tt.

Max=100s

Eza pargmétlercsakakkoraktiv, ha a KONFIGURACIO MIN. Default=1s
SEBESSEGNEL paramétert ,Nulla sebesség” lehetdségre
allitottak be.

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen
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6.4.4 S04.3 Kiisz6bok

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P04.3.00 (G) Automatikus hiba- Ahiba-visszadllitds tipusanak kivalasztasa. Default = Igen
visszaallitas
0-Nem (13): hiba esetén az egység ledllitva marad, és
vérja, hogy a felhasznald hiba-visszadllitasi parancsot
killdjon.
1-lgen (4€5): az egység automatikusan visszadllitja a hibat,
ha lehetséges, maximum 5 alkalommal 1 éran beliil.
P04.3.01 (G) Nyomés - Minimalis A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a Min = P05.0.11
kiisz6bérték rendszer nem éri el a P01.0.40 Minimalis Max = P05.0.12
kiiszobkeésleltetés paraméter értékén belil, az egység leall Default = 0 bar
az ,E22 Minimalis kiiszobérték" hibaiizenettel.
P04.3.02 (G) Aramlds - Minimalis A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a Min = P05.0.21
(X+) kiiszobérték rendszer nem éri el a P01.0.40 Minimalis Max = P05.0.22
kiiszobkeésleltetés paraméter értékén belil, az egység leall Default = 0 I/min
az ,E22 Minimalis kiisz6bérték" hibaiizenettel.
P04.3.03 (G) Homérséklet - Minimalis A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a Min = P05.0.31
(X+) kiiszobérték rendszer nem éri el a P01.0.40 Minimalis Max = P05.0.32
kiiszobkésleltetés paraméter értékén beliil, az egység leall Default = -50 °C
az ,E22 Minimalis kiisz6bérték" hibaiizenettel.
P04.3.04 (G) Szint - Minimélis A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a Min = P05.0.41
(X+) kiiszobérték rendszer nem éri el a P01.0.40 Minimalis Max = P05.0.42
kiiszobkésleltetés paraméter értékén belil, az egység ledll Default=0m
az ,E22 Minimalis kiiszobérték" hibaiizenettel.
P04.3.05 (X+) Altaldnos - Minimélis A minimélis kiiszobérték kivalasztasa: ha az értéket a Min = P05.0.51
kiisz6bérték rendszer nem éri el a P01.0.40 Minimalis Max = P05.0.52
kiiszobkeésleltetés paraméter értékén belil, az egység leall Default = P05.0.51
az ,E22 Minimalis kiiszobérték" hibaiizenettel.
P04.3.10 (G) Minimalis kiiszobérték, A minimélis kiiszobérték szerinti védelem késleltetési Min=1s
késleltetés idejének beallitasa. Max =100s
Ez a késleltetés az az id6, amely alatt a rendszer eléri a Default=2s
minimélis kiiszobértéket: ha nem ériel, az egység leall, és
megjelenik az ,E22 Minimalis kiiszobérték” hiba.
P04.3.11 (G) Vizhidny késleltetés Vizhiany-késleltetési id6 (,LOW") bedllitésa. Min=1s

Ez a késleltetés az az id6, amely a vizhidny-érintkez6 nyitdsa Max = 100s

ésaz ,E21 Vizhidny (,LOW")" hiba tényleges aktivalasa
kozott telik el.

Default=2s
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6.4.5 S04.4 Prébaiuzem

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P04.4.01 (G) Prébatizem szerinti A motor fordulatszamanak kivélasztdsa a prébaiizemhez. ~ Min = 0 rpm*
fordulatszdam Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm"
P04.4.02 (G) Prébaiizemmel kapcsolatos  Annak az id6tartamnak a kivalasztasa, amennyinek el kell  Min=0h
idétallépés telnie a probaiizem induldsa el6tt. Max =255 h
A szivattyd nem futhat a paraméterben megadott idében,  Default=100h
és a prébaiizem csak ekkor indulhat. A PROBAUZEM csak
akkor miikddik, ha a START/STOP digitélis bemend jel zart
P04.4.03  (G) A prébaiizem ideje A prébalizem id6tartamanak kivélasztasa. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Prébalizemre vonatkoz6 A probaiizem manualis inditdsahoz vélassza az BE Default = Ki
parancs lehetéséget.
") a szivattyt modelljétdl fiiggGen
6.4.6 S04.5 Alapjeleltolas
Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.5.01  (G) Alapjeleltolds funkcié Az Alapjeleltolds funkcio tipusanak kivalasztasa. Default = Ki
(X+) 0-Ki: az Alapjeleltolds funkcid le van tiltva.
1-SSV1: Az Alapjeleltolds funkcié engedélyezve van, és csak
az SSV1 (alapjeleltolds, 1. érték) van hasznélatban
2-55V2: Az Alapjeleltolds funkcié engedélyezve van, és csak
az SSV2 (alapjeleltolds, 2. érték) van hasznélatban
3-Teljes: Az Alapjeleltolasfunkcié engedélyezve van, és az
SSV1 ésaz SSV2 is haszndlatban van.
P04.5.02  (G) Alapjeleltolds bemenete Vélassza ki az Alapjeleltolas funkcid referencidjaként Default = Alapjeleltolasos
(X+) hasznalandé mennyiséget. nyoméas
0-Alapjeleltolasos nyomas: Az analég bemenet az
Alapjeleltoldsos nyomdsra van allitva
1-Nyomés: Az analdg bemenet a Nyomdsra van dllitva
2-Aramlds: Az analég bemenet az Aramldsra van éllitva
3-Hémérséklet: Az analég bemenet a Homérsékletre van
allitva
4-Szint: Az anal6ég bemenet a Szintre van éllitva
5-Altaldnos: Az analdg bemenet az Altalanosra van allitva
P04.5.05  (G) Alapjeleltolas 1. ERTEK Az Alapjeleltolds funkci elsd részéhez kivant alapjelérték ~ Min = -
(X+) kivalasztasa Max = -
Default=0
P04.5.06 (G) Alapjeleltolas 2. ERTEK Az Alapjeleltolas funkcié masodik részéhez kivént Min = -
(X+) alapjelérték kivalasztsa Max = -
Default=0
P04.5.10 (G) Alapjeleltolas X 1 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivélasztdsa, Min = -
(X+) amelynél az Alapjeleltolas 1. érték elkezd az alapjel felé ~ Max = P04.5.11
tolddni Default=0
P04.5.11 (G) Alapjeleltolds X 2 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztdsa, Min = P04.5.10
(X+) amelynél az Alapjel hasznalatos Max = P04.5.12
Default=0
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.5.12  (G) Alapjeleltolds X 3 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivalasztdsa, ~ Min =P04.5.11
(X+) amelynél az Alapjeleltolas értéke elkezd az Alapjeleltolds ~ Max=P04.5.13
2. értékfelé tolodni Default =0
P045.13  (G) Alapjeleltolds X 4 Annak az Alapjeleltolds bemeneti értéknek a kivélasztasa, ~ Min = P04.5.12
(X+) amelynél az Alapjeleltolds 2. érték hasznélatos '\D/lafx -
efault =

6.4.7 S04.6 Csétoltés

Ellendrizze a hidraulikus rendszer feltoltését, ha nincs nyomas alatt, hogy elkerllje a vizkalapéacs jelenséget.

Engedélyezés esetén ez a funkcid akkor indul el, ha a mért nyomas a Csdtdltesi kiiszobérték alatt

van, és a kdvetkezd esetek valamelyike bekdvetkezik:

* Az egység be van kapcsolva

e Azinditasi/leéllitasi érintkezd nyitott allapotbdl zart allapotba kapcsol &t

e Bekapcsolték az egységet

* Az esetleges hibak visszadllitasra kerultek.

Amikor a funkcio aktiv, az egység a csétéltési stabilizéldsi idd minimélis sebességén miikédik, a

nyomast pedig a rendszer fellgyeli:

e Ha a stabilizéldsi idd alatt a nyomés allandd, a sebesség a csdtdltesi sebesség ndvekedési
értékévelndvekszik, és a rendszer a nyomast ismét felligyeli egy Ujabb stabilizaldsi iddre stb.

e Haanyomas nem éllandd, a sebesség nem né

e Haarendszer a csdtdltési idd alatt eléri a csStoltési kiiszobérteket, az egység atvalt a bedllitott
standard vezérlésre.

A csdtéltési funkcio paraméter lehetévé teszi a funkcid letiltdsat vagy az egység allapotanak

kivalasztésat, ha a rendszer nem éri el a csdtéltési kiisz6bértéket a csStdltési iddn belll.

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P04.6.01  (G) Cs6toltési funkcio Ezzel a paraméterrel letilthatja a Cs6toltési funkciétvagy haa  Default = Letiltva
rendszer nem érte el a Cs6toltési kiiszobértéket, kivélaszthatja
azegység llapotat.
O-Letiltva (0 1S): a Cs6toltési funkcid le van tiltva.
1-Riasztas (RLR): a Csdtoltési funkcid sikertelensége esetén
A29 Cs6toltési riasztas keletkezik, és az egység tovabb futtatja
a funkciét.
2-Hiba (Er): a Csdtoltési funkcid sikertelensége esetén E29
Cs6toltési hiba keletkezik, és az egység leall.
ACsétoltési funkcid futasa kozben a Minimalis kiiszobérték
nincs érvényben.
P04.6.03  (G) Cs6toltési kiiszobérték Annak a nyomasnak a kivalasztasa, amelyet a rendszernek el -~ Min = P05.0.11
kell émie a cs6toltési funkciébél valé kilépéshez. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
P04.6.05  (G) Cs6toltési idé Acs6tdltés funkcié szamdra biztositott maximalis id6 Min=0s
kivalasztasa a CSOTOLTESI KUSZOBERTEK elérése érdekében.  Max=999s
Default =180
P04.6.06  (G) Max. csétolt. szivattyik AcsGtoltés funkcid futdsa kozben egyidejlleg miikodd Min =1
szivattylk szaménak kivalasztésa. Max = P06.0.02
Default =1
P04.6.10  (G) Cs6toltési dllandd id6 Az egyséq szdmadra biztositott id6 kivalasztasa annak Min=T1s
ellendrzéséhez, hogy a mért nyomés éllandé-e. Anyomast ~ Max = P04.6.05
akkor tekinthets allandénak, ha értéke az alapjelre szamitott ~ Default="5s
ABLAKON beliil van, vagyis az aktudlis stabilizaciés idd
kezdetén mért nyomas kdzéppontjaban.
P04.6.15  (G) Csétoltési sebességfok. A maximélis sebesség szazalékaban kifejezett sebesség Min = 5%
kivalasztasa, amelyet az egység hozzdad az aktudlis Max =100 %
fordulatszamhoz, ha a mért nyomas stabil a CSOTOLTES| Default =10%

ALLANDO IDO sordn.
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6.5 M05 Bemenetek/kimenetek beallitasa

6.5.1 S05.0 Mérési tartomanyok

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P05.0.00 Aktudlis értékforrds A szabélyozott értékhez tartozé bemenet kivalasztasa. Default = Autom. AB
0-Auto AB: Az aktudlis értéket a rendszer sszekapcsolja a
vezérlési mdd szerinti szabélyozott mennyiséghez bedllitott
analég bemenettel
1-AB-kiildnbség (o ¥F): Az aktudlis érték egyenld a vezérlési
mdd szerinti szabalyozott mennyiséghez beallitott két
analdg bemenettel
2-Auto AB - Als: Az aktudlis érték egyenl6 a vezérlési méd
szerinti szabélyozott mennyiséghez bedllitott analdg
bemenetek legkisebb értékével
3-Auto AB - Fels6: Az aktudlis érték egyenld a vezérlési méd
szerinti szabalyozott mennyiséghez beallitott analdg
bemenetek legnagyobb értékével ]
4-DB-kivalasztds (0 #7): Az analdg értéket az ,Erzékeld
kivalasztasa 1/2" funkcidhoz bedllitott digitdlis bemenet
dllapota valasztja ki.
P05.0.01 Mikadtetelem - Nulla érték A szabalyozdsi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min =0 rpm
kivalasztasa. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Miikddtetdelem - Teljes A szabdlyozdsi visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min = 0 rpm
skala kivalasztasa. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Nyomés - Nulla érték A szabélyozdsi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min = -5 bar"
kivalasztasa. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Nyomés - Teljes skala A szabélyozasi visszacsatolasi érzékel6 teljes terjedelmének Min = 0 bar”)
kivélasztasa. Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Aramlés - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min = 0 |/min”
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 I/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Aramls - Teljes skala A szabalyozési visszacsatolasi érzékel teljes terjedelmének Min = 0 1/min®
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Hémérséklet - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =-100 °C
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32 (G) Homérséklet - Teljes skala A szabdlyozési visszacsatoldsi érzékeld teljes terjedelmének Min =-100 °C
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 °C

Default = 100 °C

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P05.0.41 (G) Szint - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min =-999 m*
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 m*
Default=0m"
P05.0.42  (G) Szint - Teljes skala A szabalyozési visszacsatolasi érzékeld teljes terjedelmének Min =-999 m*
(X+) kivalasztasa. Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Altaldnos - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min = -1000
(X+) kivalasztasa. Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Altalénos - Teljes skala A szabélyozdsi visszacsatoldsi érzékel6 teljes terjedelmének Min =-1000
(X+) kivalasztasa. Max = 1000
Default =100
P05.0.61 (G) Alapjeleltolds-nyomas, Nulla Az Alapjeleltolas funkciohoz hasznélt nyomasérzékeld nulla Min = -1 bar
(X+) érték értékének kivalasztasa. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) Alapjeleltolds-nyomds, Teljes Az Alapjeleltolas funkciohoz hasznalt nyomasérzékeld Min = 0 bar
(X+) skala teljes terjedelmének kivélasztasa. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen

6.5.2 S05.1 Analég bemenetek

Paraméter  Tipus

Név

Lefrds Erték

P05.1.01

Analég bemenet 1 funkcidja

Az analég bemenethez tartozo funkcid kivalasztasa. Default = Nyomas

0-Ki (3FF): az anal6ég bemenet le van tiltva.

1-Nyomas (Pr£): egy nyomasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Alapjel (SEt): egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez

4-Hémérséklet: egy hémérséklet-érzékel§ csatlakozik az
analdg bemenethez

5-Szint: egy szintérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez.

6-Altalanos: egy altalanos bemenet csatlakozik az analég
bemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznalt egyik
bemenet csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.02

Analdg bemenet 1, tipus

Az analdg bemenethez csatlakozd analég jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivalasztasa.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P05.1.11 Analdg bemenet 2 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivélasztasa. Default = Ki

0-Ki (3FF): az analég bemenet le van tiltva.

1-Nyomas (Pr£): egy nyomasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Alapjel (SEt): egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez

4-Hémérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az
analdg bemenethez

5-Szint: egy szintérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez.

6-Altalanos: egy altalanos bemenet csatlakozik az analég
bemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznalt egyik
bemenet csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.12 Analdg bemenet 2, tipus Az analdg bemenethez csatlakozé analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivélasztésa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3-2+10V
P05.1.21  (X+) Analdg bemenet 3 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivélasztasa. Default = Ki

0-Ki: az analég bemenet le van tiltva.

1-Nyomas: egy nyomasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Alapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlas: eqy dramlésérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez

4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az
analég bemenethez

5-Szint: egy szintérzékel§ csatlakozik az analdg
bemenethez.

6-Altalénos: egy altaldnos bemenet csatlakozik az analég
hemenethez

7-Alapjeleltolas: az Alapjeleltolashoz hasznalt egyik
bemenet csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.22  (X+) Analég bemenet 3, tipus Az analdg bemenethez csatlakoz6 analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivalasztasa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P05.1.31 (X+) Analég bemenet 4 funkcidja Az analdg bemenethez tartozd funkcid kivélasztésa. Default = Ki

0-Ki: az analég bemenet le van tiltva.

1-Nyomas: egy nyomasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

2-Alapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez

3-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez

4-Homérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az
analdg bemenethez

5-Szint: egy szintérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez.

6-Altalanos: egy altalanos bemenet csatlakozik az analég
bemenethez

7-Alapjeleltolds: az Alapjeleltolashoz hasznalt egyik
bemenet csatlakozik az analég bemenethez

P05.1.32  (X+) Analdg bemenet 4, tipus Az analdg bemenethez csatlakozé analdg jel tipusanak Default = 4+20 mA
kivélasztésa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
P05.1.40  (X+) Erzékeld gorbe Azon matematikai fliggvény (gorbe) kivalasztdsa, amely  Default = Linedris
meghatdrozza az aktualis értéket az érzékeld jele alapjan,
amikor dramldsérzékel6ként van bedllitva.

0-Linedris: Olyan dramlasérzékeldkhdz, amelyek analdg
jele egyenesen ardnyos a mért dramldssal.

1-Négyzetes: Alkalmas kalibralt furaton és
nyomaskiilonbség-érzékeldvel felszerelt méréperem vagy
2 nyomésérzékeld segitségével végzett
dramlasszabélyozdsra, ahol a mért érték négyzetesen
ardnyos az dramldssal.

P05.1.50 Analdg mikodtetselem Az akkor hasznalandé mikadtetGelem-profil tipusdnak Default = Hydrovar HVL
kivalasztdsa, amikor a mikddtetGelem-mod alapjele
analdg bemenetre van allitva.

0-Hydrovar HVL (L ): A profil egyezik a Hydrovar HVL
modellnél hasznalt profillal; lasd a kiilon diagramot
1-Manualis: A profil az erre hasznalt paramétereken
keresztiil allithatd be.
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6.5.3 S05.2 Digitalis bemenetek

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P05.2.03 Digitalis bemenet A digitalis bemenethez tartozd funkcié kivélasztasa. Default = Fiiggetlen futtatds
3, funkcid

0-Letiltva (d 15): hasznalaton kivili funkcio

1-Alapjelvaltas (SES): A digitalis bemenettel lehet véltani az alapjelek kézott.
2-Erzékeld kivalasztésa 1/2 (S 2): A digitalis bemenettel lehet véltani az 1-es
ésa 2-es analdg érzékeld kozott.

3-Min. sebesség (7 in): A digitdlis bemenet zarasa, hogy a motor minimalis
sebességgel fusson

4-Max. sebesség (1RR): A digitdlis bemenet zardsa, hogy a motor maximalis
sebességgel fusson

5-Fliggetlen futtatds (Srn): A digitélis bemenet zarasa, hogy a motor
maximalis sebességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtébb hibat.
6-Hiba-visszadllitds (-£5): A digitalis bemenet zdrdsa a hibaallapot
visszadllitdsahoz

7-Kiils6 hiba (EEC): A digitalis bemenet nyitdsa az ,E16 Kiils§ DB-hiba"
hibaallapot aktivaldsahoz

8-KiilsG riasztas (EREC): A digitalis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiils6 DB-riasztds"
riasztasi dllapot aktivalasahoz

P05.2.04 (X+) Digitalis bemenet A digitalis bemenethez tartozo funkcid kivalasztasa. Default = Letiltva
4, funkcid

0-Letiltva: hasznalaton kivili funkcié
1-Alapjelvaltas: A digitdlis bemenettel lehet valtani az alapjelek kdzott.
2-Erzékel6 kivalasztésa 1/2: A digitélis bemenettel lehet valtani az 1-es és a
2-es analdg érzékeld kozott.
3-Min. sebesség: A digitalis bemenet zarasa, hogy a motor minimalis
sebességgel fusson
4-Max. sebesség: A digitalis bemenet zardsa, hogy a motor maximélis
sebességgel fusson
5-Fiiggetlen futtatas: A digitalis bemenet zardsa, hogy a motor maximalis
sebességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtdbb hibat.
6-Hiba-visszadllitds: A digitalis bemenet zdrdsa a hibaéllapot
visszadllitdsdhoz
7-Kiilsg hiba: A digitalis bemenet nyitdsa az ,E16 Kiilsé DB-hiba" hibaallapot
aktivéldsahoz
8-Kiilsd riasztas: A digitélis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiils§ DB-riasztds”
riasztdsi dllapot aktivalasahoz

P05.2.05 (X+) Digitélis bemenet A digitalis bemenethez tartozo funkcid kivélasztasa. Default = Letiltva
5, funkcid

0-Letiltva: haszndlaton kiviili funkcié

1-Alapjelvaltas: A digitalis bemenettel lehet valtani az alapjelek kdzdtt.
2-Erzékel6 kivalasztésa 1/2: A digitalis bemenettel lehet valtani az 1-es és a
2-es analdg érzékeld kozott.

3-Min. sebesség: A digitalis bemenet zérdsa, hogy a motor minimalis
sebességgel fusson

4-Max. sebesség: A digitalis bemenet zdrdsa, hogy a motor maximélis
sebességgel fusson

5-Fiiggetlen futtatds: A digitalis bemenet zrdsa, hogy a motor maximalis
sebességgel fusson, és figyelmen kiviil hagyja a legtébb hibat.
6-Hiba-visszadllitas: A digitalis bemenet zrdsa a hibaéllapot
visszaallitdsdhoz

7-Kiilsg hiba: A digitélis bemenet nyitdsa az ,E16 Kiilsé DB-hiba" hibaallapot
aktivalasdhoz

8-Kiilsd riasztas: A digitélis bemenet nyitdsa az ,A16 Kiilsé DB-riasztds"
riasztasi dllapot aktivalasahoz
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6.5.4 S05.3 Analég kimenet

Paraméter

Tipus

Név

Lefras Erték

P05.3.01

Analdg kimenet funkcid

Az Analdg kimenet (AK) funkcid kivalasztésa. Default = Motor
fordulatszima

0-Aktualis érték (UAL): Az AK megismétli az ténylegesen

mért értéket.

1-Tényleges igényelt érték (EFF): Az AK megismétli az

ténylegesen igényelt értéket.

2-Motor fordulatszama (5P): Az AK megismétli a motor

aktudlis fordulatszamat

3-Motorterhelés (Pur): Az AK megismétli az aktualis

motorteljesitményt.

4-Motor dramerdssége (Cur): Az AK megismétli a motor

tényleges kimend dramerdsségét.

5-ANT -érték: Az AK megismétli az 1-es analég bemeneten

olvasott értéket.

6-AN2 -érték: Az AK megismétli az 2-es analég bemeneten

olvasott értéket.

7-AN3 -érték: Az AK megismétli az 3-es analég bemeneten

olvasott értéket.

8-AN4 -érték: Az AK megismétli az 4-es analég bemeneten

olvasott értéket.

9-Hémérséklet: Az AK megismétli az aktudlisan mért

folyadék-hdmérsékletet.

10-Araml4si sebesség: Az AK megismétli az ténylegesen

mért dramldsi sebességet.

11-Alapjeleltolds bemeneti értéke: Az AK megismétli az

Alapjeleltolds funkciéhoz hasznalt analdg bemenet aktualis

értékét

P05.3.02

Analdg kimenet tipusa

6.5.5 S05.4 Digitalis kimenetek

Paraméter

Tipus

Név

Az analdg kimenet tipusanak kivélasztsa. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Leirds Erték

P05.4.01

Relé 1 funkcié

ARelé funkciojénak kivalasztasa. Default = Hiba

0-Ki (3FF): a Relé le van tiltva.

1-Aramellétas (Pur): a relé akkor aktiv, amikor az egység
dramforrashoz csatlakozik.

2-Futds (-un): a relé akkor aktiv, amikor a motor fut.
3-Motorfiités (MhE): a relé akkor aktiv, amikor a motorf(itd
funkci6 aktiv

4-Hiba (E-r): a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv hiba.
5-Riasztas vagy hiba (RLR): a relé akkor aktiv, amikor nincs
aktiv riaszts vagy hiba.

6-Be (8n): a relé akkor aktiv, amikor az egység éllapota
.bekapcsolt” (nem fut, de Gizemkész).

7-Hiba-visszaéllitas (~E5): a relé akkor aktiv, amikor az
,Automatikus hibavisszadllitds" paraméter értéke IGEN, és
a rendszer elérte az automatikus visszaéllitdsok maximalis
szamat
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P05.4.02 Relé 2 funkcié ARelé funkciojénak kivalasztasa. Default = Futds

0-Ki (BFF): a Relé le van tiltva.

1-Aramellatas (Pur): a relé akkor aktiv, amikor az egység
dramforrashoz csatlakozik.

2-Futds (~Uf): a relé akkor aktiv, amikor a motor fut.
3-Motorfiités (nE): a relé akkor aktiv, amikor a motorf(itG
funkcio aktiv

4-Hiba (E-r): a relé akkor aktiv, amikor nincs aktiv hiba.
5-Riasztds vagy hiba (RLR): a relé akkor aktiv, amikor nincs
aktiv riasztds vagy hiba.

6-Be (Gn): a relé akkor aktiv, amikor az egység allapota
.bekapcsolt” (nem fut, de Gizemkész).

7-Hiba-visszaéllitas (-£5): a relé akkor aktiv, amikor az
Automatikus hibavisszaallitds” paraméter értéke IGEN, és
a rendszer elérte az automatikus visszadllitdsok maximalis
szamat
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6.5.6 S05.8 Kalibralasok

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P05.8.01 Analdg bemenet 1 eltoldsa Az eltolds kivalasztasa az Analég bemenet 1 nulla Min =-10
értékénél. Max =10
Default=0
P05.8.02 Analdg bemenet 1 erésitése Az Analég bemenet 1 erdsitésének kivalasztasa. Min=0
Max=1,5
Default =1
P05.8.11 Analdg bemenet 2 eltoldsa Az eltolds kivalasztasa az Analég bemenet 1 nulla Min =-10
értékénél. Max =10
Default=0
P05.8.12 Analdg bemenet 2 erésitése Az Analég bemenet 1 erdsitésének kivalasztasa. Min=0
Max=1,5
Default =1
P05.8.21 (X+) Analég bemenet 3 eltoldsa Az eltolds kivalasztasa az Analég bemenet 1 nulla Min =-10
értékénél. Max =10
Default=0
P05.8.22 (X+) Analdg bemenet 3 erdsitése Az Analdg bemenet 1 erdsitésének kivalasztasa. Min=0
Max=1,5
Default =1
P05.8.31 (X+) Analég bemenet 4 eltoldsa Az eltolds kivalasztasa az Analég bemenet 1 nulla Min =-10
értékénél. Max =10
Default=0
P05.8.32 (X+) Analdg bemenet 4 erdsitése Az Analdg bemenet 1 erdsitésének kivalasztasa. Min=0
Max=1,5
Default =1
P05.8.40 (X+) Aramlésérzékeld eltolasa Az eltolds kivélasztésa a beagyazott dramlésérzékel6hoz ~ Min =-10
Max =10
Default=0
P05.8.41 (X+) Aramlasérzékeld erdsitése Az erdsités kivélasztasa a beagyazott sramlasérzékelshoz ~ Min =0
Max=1,5
Default =1
P05.8.42 (X+) Homérséklet-érzékeld Az eltolds kivélasztasa a beagyazott hdmérséklet- Min =-10°C
eltolasa érzékelGhoz Max =10°C
Default=0°C
P05.8.43  (X+) HEmérséklet-érzékeld Az er6sités kivalasztdsa a bedgyazott hémérséklet- Min=0°C
ergsitése érzékelGhoz Max =1,5°C
Default=1°C
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6.6 M06 Tobbszivattyus rendszer
6.6.1 S06.0 Konfiguracié

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P06.0.01  (G) Rendszerkonfiguracid Rendszer konfigurdciojanak kivélasztasa. Default = Egyetlen szivatty(

0-Egyetlen szivatty(i (Snb): az egység 6néllé miikodésre
van beallitva, és nincs interakcidban més egységekkel.
1-Soros kaszkad (1SE): ennél a konfiguracional tobb olyan
egység mikodik egyitt, amelyek az RS485 interfészen
keresztlil egymashoz vannak csatlakoztatva. Csak az
utoljara inditott egység valtoztatja a sebességét, a mar futd
egységek pedig teljes sebességgel futnak.

2-Szinkron kaszkad (RS3): ennél a konfiguraciénél tébb
olyan egység mikddik egyitt, amelyek az RS485
interfészen keresztiil egymashoz vannak csatlakoztatva.
Minden m{ikddd egység azonos, valtoztathatd
fordulatszammal iizemel.

P06.0.02  (G) Egységek max. szama Atobbszivattyds rendszerben egyidejlleg miikodé Min =1

egységek maximalis szamanak kivélasztasa. Max = -
Default =6

P06.0.03 Tobbszivattyds rendszer, cim Az elektromos szivattyd cimének kivélasztasa Min =1
tobbszivattyds rendszernél. Max =8
Tobbszivattyls rendszerben minden egységnek egyedi ~ Default =1
cime van, 1 és 8 kdzotti értékkel.

P06.0.04 (R) Tobbszivattyds térkép Atobbszivattyls rendszer részét képezhetd egységek

(A) térképének megjelenitése
P06.0.05 (R) Tobbszivattyls rendszer-  Tdbbszivattyds rendszer prioritdsanak megjelenitése
Prioritds

6.6.2 S06.1 Szabdlyozas

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P06.1.11 (G) Nyomés - Nov. érték A tobbszivattyds rendszer tényleges értéknovekedésének  Min = 0 bar”)
kivélasztasa. Max = P05.0.12
Tobbszivattyas rendszerben ez az érték, valamint a Default = 0,35 bar”

tényleges értékcsokkenés sziikséges a tényleges igényelt
érték kiszamitdsahoz.

P06.1.12  (G) Nyomés - Csokk. érték A tobbszivattyds rendszer tényleges értékcsokkenésének  Min = 0 bar”)
kivalasztasa. Max = P05.0.12
Tobbszivattyts rendszemél az aktualis csokkenési értékkel Default = 0,15 bar"
egylitt ezt az értéket hasznaljdk fel a tényleges igényelt
érték kiszdmitdséhoz.

P06.1.21 (G) Aramlés - Nov. érték Atobbszivattyds rendszer tényleges értéknovekedésének ~ Min =0 1/min®
(X+) kivalasztasa. Max = P05.0.22
Tébbszivattyls rendszerben ez az érték, valamint a Default = 0,35 l/min®

tényleges értékcsokkenés sziikséges a tényleges igényelt
érték kiszamitdsahoz.

P06.1.22  (G) Aramlés - Csokk. érték Atobbszivattyds rendszer tényleges értékcsokkenésének — Min = 0 1/min®
(X+) kivalasztasa. Max = P05.0.22
Tobbszivattyls rendszernél az aktudlis csokkenési értékkel Default = 0,15 l/min®
eqyltt ezt az értéket haszndljdk fel a tényleges igényelt
érték kiszdmitdséhoz.
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Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P06.1.31 (G) Hémérséklet - Nov. érték  Atobbszivattyis rendszer tényleges értékndvekedésének Min=0°C
(X+) kivélasztasa. Max = P05.0.32
Tobbszivattyts rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default=1,5°C
értékesokkenés sziikséges a tényleges igényelt érték kiszamitasahoz.
P06.1.32  (G) Hémérséklet - Csok. érték  Atobbszivattyds rendszer tényleges értékeskkenésének Min=0°C
(X+) kivalasztasa. Max = P05.0.32

Tobbszivattyds rendszemél az aktudlis csokkenési értékkel egyiitt ezt Default=1,5°C
az értéket haszndljék fel a tényleges igényelt érték kiszamitésahoz.

P06.1.41  (G) Szint - Nov. érték Atdbbszivattyds rendszer tényleges értéknovekedésének Min=0m?"
(X+) kivélasztasa. Max = P05.0.42
Tobbszivattyds rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default = 0,35 m"
értékesokkenés sziikséges a tényleges igényelt érték kiszamitasahoz.
P06.1.42  (G) Szint - Csokk. érték Atobbszivattyis rendszer tényleges értékcskkenésének Min=0m"
(X+) kivélasztasa. Max = P05.0.42

Tobbszivattyts rendszernél az aktudlis csokkenési értékkel egyiitt ezt Default=0,15 m”
az értéket haszndljék fel a tényleges igényelt érték kiszamitésahoz.

P06.1.51 (X+) Altaldnos - Nov. érték Atobbszivattyis rendszer tényleges értékndvekedésének Min=0
kivdlasztésa. Max = P05.0.52
Tobbszivatty(s rendszerben ez az érték, valamint a tényleges Default=1,5
értékesokkenés sziikséges a tényleges igényelt érték kiszamitasahoz.

P06.1.52  (X+) Altalénos - Csokk. érték Atdbbszivattys rendszer tényleges értékeskkenésének Min=0
kivalasztasa. Max = P05.0.52

Tobbszivattyds rendszemél az aktudlis csokkenési értékkel egyiittezt Default=1,5
az értéket haszndljék fel a tényleges igényelt érték kiszamitésahoz.

P06.1.61 (G) Tobbszivatty(s bekapcsolasi — Akivant kioldasi sebesség kivalasztasa a kdvetkezd szivattyikhoz. ~ Min=P04.2.31
sebesség Akovetkezd szivattyt akkor indul, amikor a kivetkez6 feltételek Max = P04.2.32
teljesiilnek: Default = 3000 rpm”
- amotor fordulatszama eléri a TOBBSZIVATTYUS BEKAPCSOLASI
SEBESSEG paramétert
- atényleges érték az ALAPJEL-TENYLEGES ERTEKCSOKKENES al4
esik.
P06.1.71 (G) Korlatozas szinkronizalt Fordulatszam-korlatozés kivalasztasa tobbszivattyds szinkron Min =0 rpm”
tizemmaodnél kaszkdd médnal. Max = 3600 rpm”
AP2 prioritésii szivattyd kikapcsol, ha a fordulatszima ez ald az érték Default = 840 rpm”
ald esik.
P06.1.72 (G) Szinkronizalasi ablak Fordulatszam-ablak kivélasztasa tobbszivattyls szinkron kaszkdd ~ Min=0rpm
modnal. Max = P04.2.32
AP3 prioritast szivatty( kikapcsol, amikor a fordulatszama a Default =150 rpm

SZINKRONHATAR + SZINKRONABLAK aIa'I csokken, a P4 akkor,
amikor a fordulatszama a SZINKRONHATAR + 2 x SZINKRONABLAK
ala csokken, és igy tovabb.

P06.1.81  (G) Automatikus dtkapcsoldsi  Azautomatikus kapcsolds iddtaillépésének kivalasztasa: ez teszi Min=0h
id6koz lehet6vé a REFERENCIA szivattyti és a segédszivattydk automatikus ~ Max =250h
cseréjét. Default=24h

Amikor letelt az id6tallépés szerinti id6, a kovetkezd szivattyli lesz a
REFERENCIA, és a szamlal6 djraindul, hogy a szivattydk
egyenletesen hasznélddjanak el a hasonld izemiddk miatt. A
cserére hasznalhatd idd a REFERENCIA ledllédsaig marad érvényben.

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen
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6.7 MO7 Inverter

6.7.1 S07.0 Kapcsolasi frekvencia beallitasai

Paraméter  Tipus

Név

Lefrds Erték

P07.0.01

Max. kapcsolasi frekvencia

Az inverter moduldcié maximalis kapcsoldsi Default = 16 kHz
frekvencidjdnak kivalasztasa.
Tartomany: 2-16 kHz

P07.0.02

Min. kapcsoldsi frekvencia

Az egység dltal haszndlandé minimalis kapcsoldsi Default = 4 kHz
frekvencia kivalasztésa. Tlmelegedés esetén az egység

automatikusan lecsokkenti a kapcsolasi frekvenciat erre az

értékre.

6.7.2 S07.1 Elkerulendé fordulatszdm funkcid

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P07.1.01  (G) Elkeriilendé fordulatszam- A fordulatszam-sav kozéppontjanak kivalasztasa, amelyeta Min = P04.2.31
kézéppont motor elkeriil. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P07.1.02 (G) Elkeriilend6 fordulatszam- A fordulatszdm-sév azon tartomanyanak kivélasztasa, Min =0 rpm
tartomany amelyet a motor elkeriil. Max = 300 rpm

Default =0 rpm

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen

6.7.3 S07.2 Motorfiités

Paraméter  Tipus

Név

Leirds Erték

P07.2.01 (G)

Motorf(itG funkcio

A motorfiitG funkcid aktivalasanak kivalasztdsa. Amikor eza Default = Ki
funkcio aktiv, ha a motor nem fut és az inverter

hémérséklete a motorf(itési hdmérséklet (7.2.03) ald esik,

a motor dramot kap a befagyas megel6zésére. Ettél az

dramtol a motor forgdsa nem indul el.

0-Ki (BFF): a motorfiitd funkcid le van tiltva

1-Be (8n): a motorfiit funkcid aktivalva van, és akkor
indul, amikor a motor nem fut, és az inverter hdmérséklete
a Motorfiitési h6mérséklet (7.2.03) ala esik

2-Mindig BE (RGn): amikor a motor nem fut, a motorf(it6
funkcié mindig be van kapcsolva az inverter
hémérsékletétdl fiiggetlendl.

P07.2.02

Motorflitéssel kapcsolatos
dramerdsség

Azon dramer6sséq kivélasztasa a maximalis dramerdsség ~ Min = 0 %"
szazalékos értéke szerint, amely a motorf(itd funkcié Max = 100 %"
mikodése kozben thalad a motoron. Default = 50 %"

P07.2.03  (G)

Motorfiitési hmérséklet

Annak a hémérsékletnek a kivalasztasa, amely alatt a Min =-5°C
motorf(itd funkcié makadni fog. Ez a paraméter csak akkor Max = 30 °C
aktiv, ha a Motorf(itG funkcid (7.2.01) Be értékre van éllitva. Default=0°C

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen
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6.8 M08 Kommunikacidé
6.8.1 S08.0 Portok

Paraméter  Tipus Név

Leirds

Erték

P08.0.01 Kom. 1 funkcié

Az 1. kommunikécids port funkciojanak kivélasztésa (RS
485.1).

0-Letiltva (g 45): A kommunikéciés port nem aktiv
1-Modbus RTU (flad): AMODBUS RTU protokoll van
kivalasztva, és az egység Modbus-kiszolgéléegységként
mikodik.

2-BACnet MS/TP (5RC): A BACnet MS/TP protokoll van
kivélasztva

3-Tobbszivattyus (7°): A Hydrovar X Multipump” protokoll
van kivélasztva

Default = Tobbszivattyds

P08.0.02 Kom. 2 funkcid

6.8.2 S08.1 Modbus RTU

Az 2. kommunikécids port funkciéjanak kivélasztasa (RS
485.2).

0-Letiltva (g 15): A kommunikdciés port nem aktiv
1-Modbus RTU (fiad): AMODBUS RTU protokoll van
kivalasztva, és az egység Modbus-kiszolgéléegységként
mikodik.

2-BACnet MS/TP (5RC): A BACnet MS/TP protokoll van
kivalasztva

Default = Modbus RTU

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P08.1.01 Modbus RTU cim Az egység cimének kivalasztdsa a Modbus RTU hélézatban. Min =0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Modbus RTU étviteli Az egység haldzati atviteli sebességének kivalasztasa, hogy Default = 115200
sebesség megfeleljen a Modbus RTU master atviteli sebességének.
P08.1.08 Modbus RTU formatum Az eqység haldzati formatumanak kivélasztasa, hogy Default = 8N1
megfeleljen a Modbus RTU master formatuménak.
6.8.3 508.2 Bacnet MS/TP
Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P08.2.01 BACnet MS/TP MAC-cim Az egység cimének kivalasztdsa az RS-485 héldézatban. Min=0
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 BACnet MS/TP étviteli Az egység halézati dtviteli sebességének kivalasztésa, hogy Default = 38400
sebesség megfeleljen a hdlézathoz csatlakoztatott tobbi BACnet
MS/TP eszkoz atviteli sebességének.
P08.2.03 BACnet MS/TP formatum Az egység halézati formatumanak kivélasztasa, hogy Default = 8N1
megfeleljen a haldzathoz csatlakoztatott tobbi BACnet
MS/TP eszkéz formatumanak.
P08.2.04 BACnet MS/TP A BACnet MS/TP eszkdzazonositd kivdlasztasa Min = -
eszkdzazonositd Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max. Master A referenciaszivattyik BACnet MS/TP szerinti maximélis ~ Min = P08.2.01
szdmdnak a kivalasztdsa Max = 127
Default = 127
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6.8.4 S08.3 Vezeték nélkuli kommunikacid

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték
P08.3.01 Vezeték nélkili A vezeték nélkiili kommunikacids szolgaltatds Default = Be
kommunikdcié aktivalasanak kivlasztasa.
engedélyezése

0-Ki (2FF): A vezeték nélkili kommunikacid le van tiltva, és
az egység nem csatlakoztathato okostelefonhoz.

1-Be (On): A vezeték nélkiili kommunikécio aktiv, és az
egység okostelefonhoz csatlakoztathatd a megfelelé
alkalmazassal.

6.9 M09 Altaldnos bedllitasok
6.9.1 S09.0 Honositas

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P09.0.01 (X+) Nyelv Akijelz6 nyelvének kivalasztasa. Default = English
P09.0.11 (G) Datum Az egység naptdri ddtumanak kivalasztasa.
(X+)
P09.0.12  (G) ld§ Az egység drdjanak beallitasa.
(X+)
6.9.2 S09.1 Kijelz6
Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P09.1.01 Akijelz6 energiatakarékos A kijelzd energiatakarékos funkciéja allapotdnak Default = Be
funkciéja kivalasztasa.

0-Ki (BFF): Az egység kijelz6je folyamatosan bekapcsolva
marad.

1-Be (3n): Az egyséq kijelz6je az ENERGIATAKAREKOSSAGI
IDO paraméterben megadott id6 leteltével sotétebb lesz

P09.1.02 Energiatakarékossdgiid6 ~ Annak azidének a kivalasztésa percekben, amelynek a Min=60s
billenty(izeten végzett utolsé miivelettél szamitva el kell ~ Max =999 s
telnie a kijelzd elsotétiiléséig. Default = 600 s
P09.1.10 Akijelz6 tajolasa Akijelz6 tajolasanak kivalasztasa. Default = 6 ORA"
0-6 ORA (5): A kijelz6 tajolasa vizszintes szivatty(ihoz
megfeleld
1-12 ORA( '2): A kijelz téjoldsa fiiggéleges szivattyihoz
megfeleld
P09.1.11 Max. tizedesjegy A kezddoldalon legfeljebb ennyi tizedesjeggyel jelenjenek Min =0
meg az értékek Max =3

Default = 3

") a szivattyt modelljétdl fiiggGen

62 hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

6.9.3 S09.3 Gyari beallitasok

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték

P09.3.01 Hibanapl¢ visszaallitasa Ahibanapld visszaallitaséhoz vélassza az IGEN lehetdséget. Default = Nem

P09.3.02 Uzemidé-szamlalo Az izemidG-szamlal6 visszadllitdsahoz valassza az IGEN Default = Nem
visszadllitdsa lehetdséget

P09.3.03 Motorm{kédési szamlalo Az motorm(ikodési szamlalo visszaallitasdhoz valasszaaz ~ Default = Nem
visszaallitdsa IGEN lehetéséget

P09.3.04 Energiaszamlalg Az energiaszamlalé visszaallitdsahoz valassza az IGEN Default = Nem
visszadllitdsa lehetdséget

P09.3.05 Gydri bedllitasok A gyari alapértelmezett paraméterek visszaallitaiséhozaz ~ Default = Nem
visszadllitdsa egységen valassza az IGEN lehetdséget

P09.3.06  (G) Uzembe helyezés befejezve  Vélassza ki, hogy a Genie eljaras befejezddott-e. Default = Nem

(X+)

P09.3.07 Kotott eszkozlista A Bluetooth-szal csatlakozé eszkdzok listdjanak Default = Nem
visszadllitdsa visszaallitdsahoz valassza az lgen lehetséget

P09.3.10 VezérlGkartya frissitése Vezérl6kartya frissitése Default = Nem

6.9.4 S09.4 Biztonsag

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P09.4.01 Jelszébevitel Jelsz0 megadasa. Az alapértelmezett felhasznaldijelszo ~ Min=0
06" Max = 999
Default =0
P09.4.02 (R) Kijelentkezés Logout
P09.4.03 Jelszé bedllitasa Uj jelsz6 bedllitdsa. A meniit csak jelszoval lehet hasznalni. Min =0
Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Billenty(izar Abillenty(izar aktivalasdnak kivalasztasa. Default = Nem

Alehetséges valasztasok:

0-Nem (2): A billenty(ik mindig aktivak.

1-lgen (4€5): Az energiatakarékossagi id6 leteltével a
nyilbillenty(k és a vezeték nélkili kommunikacié
billenty(ii zarolva lesznek. A fékapcsold aktiv marad.

2-Igen - Jelszé (YES): Az energiatakarékossagi idd leteltével
minden billenty(i zarolva lesz. A billentyiket csak a jelszd
megaddsaval lehet ismét hasznalni. Figyelem: a fkapcsold
is zarolva lesz, ezért ajanlott kiilsg indité-
/ledllitékapcsolatrél gondoskodni.
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7 Modbus RTU

7.1 Kommunikacié

Az egység az RS485 soros interfészt hasznélja, amely a kbvetkezSket hatdrozza meg:

A csatlakozésok érintkezétit

A vezetékezést

A jelszinteket

Az adatétviteli sebességet

A paritasellendrzést.

A vezérlSk olyan mester-kliens (master-client) megoldéssal kommunikélnak, ahol csak a master
kezdeményezhet atvitelt vagy lekérdezést. A tobbi eszkdz (kliens/client) tgy vélaszol, hogy
megadja a master szdmara a kért adatokat, vagy ledllitja a lekérdezésben kért miveletet.

7.2 Atvitel

A funkcié nem tdmogatott.

7.3 Adatvédelem

A standard Modbus soros hélézatok kétféle hibaellendrzést hasznalnak:

o A paritasellen8rzés (paros vagy paratlan), amely tetszélegesen alkalmazhaté barmilyen
karakterre

o Akeretellen8rzés (LRC vagy CRC) a teljes lizenetre vonatkozik.

A paritasellenérzés és a keretellen8rzés egyarant a master szintl eszkdzben generalddik, és az

Uzenet tartalmara vonatkozik, az atvitel elétt.

A client eszk6z vétel kdzben az 6sszes karaktert és a teljes Gzenetkeretet ellendrzi.

7.4 Protokoll atviteli mdédok

Az egység éltal kezelt adatok a Modbus virtuélis meméridbdl érheték el, amely az dsszes
értékhez tartozé Holding regisztereket tartalmazza.

Az S08.0 Portok menl paramétereinek bedllitdsakor a Modbus RTU protokoll szerinti atviteli
mod all rendelkezésre.

A soros port kommunikacids paraméterei:

e P08.0.01 Cim

e P08.0.02 Atviteli sebesség

e P08.0.08 Formatum

a héaldzati konfiguracionak megfelelSen kell kivalasztani.

MEGJEGYZES:

A mddnak és a soros paramétereknek azonosaknak kell lennitik a Modbus hélézathoz tartozé
valamennyi eszk6zénél.

A P08.0.08 Formatum paraméter bedllitdsakor a kovetkezé modok allnak rendelkezésre:
e 8N1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, nincs parités

e 8N2 1 start bit, 8 adatbit, 2 stop bit, nincs parités

e 8E1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paros paritas

e 801 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paratlan paritas.

A soros port alapértelmezett konfiguracidja:

e P08.0.01 Cim=1

e P08.0.02 Atviteli sebesség=115200

e P08.0.08 Formatum=8N1.
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7.5 Tdmogatott funkciékédok

Az egységgel kapcsolatos Modbus protokoll funkcidkédok a kdvetkez8k:

e Holding regiszterek olvasasa (0x03 hexadecimaélis kdd) a paraméterekkel és az
informécidkkal kapcsolatos regiszterek olvasdséhoz

o Tobb regiszter irdsa (0x10 hexadecimalis kdd) a paraméterekkel kapcsolatos Holding
regiszterek irdsédhoz.

7.5.1 1.példa

0x03 Holding regiszterek olvasasa - A READ COMMAND beolvassa a Holding regiszterek
binéris tartalmat a kliensben (client).

Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatdl kezdédik, példaul a OxBBA-ként indexelt
Holding regisztert 0XBB9-ként kell cimezni.

Példa: Az aktudlis nyomas leolvasésa

Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03 Holding regiszterek olvasasa
Kezddcim, Magas 0x0B
Kezddcim, Alacsony 0xB9 => 3001 DEC => Az aktualis nyomés Modbus cime (FLOAT32)
Pontok szama, Magas 0x00

Pontok szdma, Alacsony 0x02 Két regiszter olvasasa FLOAt32-ként
CRCHibaellengrzés-Magas ~ 0x17
CRCHibaellendrzés-Alacsony 0xCA CRC-Ellenérzd dsszeg generdlva

Vélasz
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03
Bajtszam 0x04
Adat, Magas 0x40
Adat, Alacsony 0xA0
Adat, Magas 0x00
Adat, Alacsony 0x00

CRCHibaellendrzés-Magas  OXEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Aktualis érték = 5,2 bar
CRC Hibaellendrzés-Alacsony 0xD1 CRC-Ellendrzé dsszeg generalva
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7.5.2 2.példa

0x10 Tobb regiszter irdsa - A WRITE COMMAND értékeket ir egy szomszédos regiszter

blokkjaba.

Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatél kezdédik, példaul a 0x1074-ként indexelt

Holding regisztert 0x1073-ként kell cimezni.

Példa: 1. rdmpa és 2. rdmpa 25 s-ra, 3. rdmpa és 4. rdmpa 100 s-ra torténd bedllitésa.

Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcié 0x10 T6bb regiszter irdsa
Kezddcim, Magas 0x10

Kezddcim, Alacsony

Regiszterek mennyisége, Magas
Regiszterek mennyisége, Alacsony
Béjtszam

Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony
Regiszterérték, Magas
Regiszterérték, Alacsony

CRC Hibaellendrzés-Magas

CRC Hibaellendrzés-Alacsony

0x74 => 4211 DEC => az els regiszter: 1. rdmpa

0x00

0x04 Gsszesen 4 regiszter (1. rdmpa - 4. rdmpa) irandd

0x08 2 * Regiszterek mennyisége

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 1. rdampa beallitdsa 25 sec-ra
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 2. rampa beallitdsa 25 sec-ra
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 3. rampa beallitdsa 100 sec-ra
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 4. rampa beallitdsa 100 sec-ra
OxED

0x6D CRC-Ellenérzg dsszeg generdlva

Regiszterek mennyisége, Alacsony
CRC Hibaellendrzés-Magas
CRC Hibaellendrzés-Alacsony

Vélasz
Klienscim 0x01
Funkcié 0x10
Kezddcim, Magas 0x00
Kezddcim, Alacsony 0xCA
Regiszterek mennyisége, Magas 0x00

0x04 6sszesen 4 regiszter (1. rampa - 4. rdmpa) irva
OxF4
0xE1 CRC-Ellendrz8 6sszeg generdlva
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7.6 Csatlakozasok és adatkezelés, Modbus RTU

Az egység telepitésével, bekotésével és konfiguraldsaval kapcsolatos részletes informacidkért
olvassa el a Tovabbi telepitési, Uzemeltetési és karbantartési utasitdsok cimd dokumentumot.

Amikor aktiva Modbus RTU kommunikacié a meghajtdéegység és egy kilsé eszkdz kozott,
vildgitani kezd a meghajtdegység kijelzjének kapcsolat-allapotjelzéje.

Allitsa a P04.1.60 Alapjel mentésének korldtozdsa paramétert lgen-re a felejtd
memdriaterlletre torténd irdshoz és a nem felejtd EEPROM memdria élettartamanak
meghosszabbitdséhoz.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozza a vezérl8panel (C) kapcsat kilénb6z8 fesziltségpotencidlokhoz vagy
PE-hez.

Egyetlen elektromos szivattyu csatlakoztatéasa kiilsé eszk6zh6z

1.

Tévolitsa el a hajtas fedelét, és tekintse &t a benne taldlhatd kapcsolési rajzokat.

2. Csatlakoztassa hozzé a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsokat a kiilsé eszkdzhdz, példaul PLC,

BMS készilélkez stb.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Tobbszivattyus rendszer csatlakoztatasa kiilsé eszk6zh6z

A tobbszivattyds izemmadd lehetdvé teszi két vagy hdrom motoros hajtas csatlakoztatasat
Multi-Master tdbbszivattyus konfiguréacidban.

A nyomasfokozd készlet minden egyes egysége sajat egyedi Modbus cimmel rendelkezik,
és a regiszterek teljes listdjat elérhetévé teszi a kiilsé eszkdz szamara

A P08.1.01 Cim paramétert egyedi értékre kell beéllitani a nyoméasfokozd készlet minden
egyes egységén. A P08.1.01 Cim paraméter a Modbus hélézat egységazonositdé szamat
tartalmazza.

A 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsok alapértelmezés szerint kiilsé vezérlGeszkdzzel (példaul
PLC, BMS stb.) folytatandé kommunikaciéhoz hasznélatosak.

Az RS485 portjelek kaszkddcsatlakozdsdnak megkonnyitése érdekében az egyes portokhoz
tartozé kapcsok két csatlakozdsorban is megtalalhatdk.

Az RS485.2 port jelei a 31-31-33-as és a 37-38-39-es kapocskombinacidn is
megismétiédnek.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Mivel a hajtas tdbbszivattyus rendszerben is csatlakozik, kiilénds figyelmet kell forditani arra az
esetre, ha egy kiilsé eszkdz (Modbus protokollon keresztiil) a hajtdsparaméterek olvasésat és
irésat kéri.

Kilénosen:

e Egy tébbszivattyus rendszernél a Modbuson keresztili ,Regiszterek olvasédsa” kérésre
vélaszul minden egység csak a sajat paramétereit juttatja vissza a kilsé eszkdz szdméra, a
nyomasfokozd készlethez tartozd tobbi csatlakoztatott hajtasét nem.

e Tobbszivattyus rendszernél a Modbuson keresztilli ,Regiszterek irdsa” kéréseket el kell
kildeni a kiilsé eszkdzrél az 6sszes csatlakoztatott egység szamara, még abban az esetben
is, ha a beirand6 paraméterek mindsitése ,Globalis” (a nyomasfokozé készlet
szempontjabal).

7.7 Regiszterek listaja

Modbus Meniiazonosité Név R/W (olvasas/iras) Tipus Méret Min Max
regiszter
Indités/ledllitds:
0 - 0-Leallités RIW ENUM - 0 1
1-Inditds
1 - Hibavisszaallitdsi parancs RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 1. hiba (legutébbi) R UINT16 - - -
2002 - 1. hiba - Datum R UINT32
2004 - 1. hiba - 1d6 R UINT32
2006 - 1. hiba - Befejezési détum R UINT32
2008 - 1. hiba - Befejezési idd R UINT32
2010 - Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16
2011 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2013 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2015 - Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2017 - LogSpeed R UINT32
2019 - Napld: Hibakéd R UINT32 -
2021 - Naplo: Aramlss R loarsy PO40.12-Azdramids
mértékegysége
203 - Naplo: Prevalencia R FLoaTsy o011 -A nyomés
mértékegysége
i " P04.0.13-A
2025 E?p'f’:/{rame”atom(’d“' R FLOAT32 homérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2027 - Napld: A motor drameréssége R FLOAT32 A
2029 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
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Napld: Az inverter P94'(,)'1?)_A
2031 N R FLOAT32 h&mérséklet
hémérséklete - )
mértékegysége
2033 LogPower R FLOAT32 -
2035 Naplé: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2037 - Naplé: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 2. hiba R UINT16
2040 - 2. hiba - Détum R UINT32
2042 2. hiba - 1dé R UINT32
2044 2. hiba - Befejezési datum R UINT32
2046 2. hiba - Befejezési idd R UINT32
2048 Naplé: Hibaszamlalg R UINT16
2049 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2051 Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2053 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2055 LogSpeed R UINT32
2057 Naplé: Hibakdd R UINT32 -
2059 Napl6: Aramlds R FLoar3p F040.12- Azdramlds
mértékegysége
2061 Napld: Prevalencia R FLOAT32 P0,4.(?.11-A1nyomas
mértékegysége
- - P04.0.13-A
2063 Napl6: Aramelldté modul FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete -~ .
mértékegysége
2065 Napld: A motor drameréssége R FLOAT32 A
2067 Naplé: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P04.0.13-A
2069 hémérséklet R FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2071 LogPower R FLOAT32 -
2073 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2075 - Naplé: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2077 P02.0.03 3. hiba R UINT16
2078 3. hiba - Ddtum R UINT32
2080 3. hiba - 1dé R UINT32
2082 3. hiba - Befejezési datum R UINT32
2084 3. hiba - Befejezési idé R UINT32
2086 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16
2087 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2089 Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2091 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2093 LogSpeed R UINT32
2095 Naplé: Hibakéd R UINT32 -
2097 Napl6: Aramlss R FLoAT3p TOM012 - Azédramias
mértékegysége
2099 Naplé: Prevalencia R FLoaT3g PO40.11-Anyomds
mértékegysége
i " P04.0.13-A
2101 w?p'9:/§rame"at°m°d“' R FLOAT32 hémérséklet
Gmérséklete - )
mértékegysége
2103 Napld: A motor drameréssége R FLOAT32 A
2105 Naplé: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?)_A
2107 R R FLOAT32 h&mérséklet
hémérséklete - )
mértékegysége
2109 LogPower R FLOAT32 -
2111 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
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2113 - Naplé: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 4. hiba R UINT16
2116 - 4. hiba - Détum R UINT32
2118 - 4. hiba - 1dé R UINT32
2120 - 4. hiba - Befejezési détum R UINT32
2122 - 4. hiba - Befejezési idd R UINT32
2124 - Napld: Hibaszamldlé R UINT16
2125 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2127 - Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2129 - Naplé: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2131 - LogSpeed R UINT32
2133 - Napld: Hibakéd R UINT32 -
2135 - Naplo: Aramlds R Floarsp POA0.12- Az dramids
mértékegysége
2137 - Naplo: Prevalencia R FLoaTsy o011 -A nyomés
mértékegysége
. " P04.0.13-A
2139 Naplo: Aramellgté modul o FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete - )
mértékegysége
2141 - Napld: A motor drameréssége R FLOAT32 A
2143 - Naplé: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1,3 A
2145 N R FLOAT32 h&mérséklet
hémérséklete -~ .
mértékegysége
2147 - LogPower R FLOAT32 -
2149 - Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2151 - Naplé: Halozati fesziiltség R FLOAT32 V
2153 P02.0.05 5. hiba R UINT16
2154 - 5. hiba - Ddtum R UINT32
2156 - 5. hiba - Id6 R UINT32
2158 - 5. hiba - Befejezési datum R UINT32
2160 - 5. hiba - Befejezési idd R UINT32
2162 - Napld: Hibaszamlélé R UINT16
2163 - Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2165 - Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2167 - Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2169 - LogSpeed R UINT32
2171 - Naplé: Hibakéd R UINT32 -
2173 - Naplo: Aramlss R loarsy POA0.12-Azdramids
mértékegysége
2175 - Napld: Prevalencia R FLOAT32 P0,4.(?.11-A1nyomas
mértékegysége
L - P04.0.13-A
2177 E?p'f’:/{rame”atom(’d“' R FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2179 - Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A
2181 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P04.0.13-A
2183 hémerséklet R FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2185 - LogPower R FLOAT32 -
2187 - Naplé: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2189 - Napld: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2191 P02.0.06 6. hiba R UINT16
2192 - 6. hiba - Ddtum R UINT32
2194 - 6. hiba - 1d8 R UINT32
2196 - 6. hiba - Befejezési datum R UINT32
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2198 6. hiba - Befejezési idd R UINT32
2200 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16
2201 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2203 Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2205 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2207 LogSpeed R UINT32
2209 Napld: Hibakéd R UINT32 -
211 Naplé: Aramlds R FLoAT32 TOR0.12 - Az dramids
mértékegysége
2213 Naplé: Prevalencia R FLoaT3g PO40.11-Anyomds
mértékegysége
q " P04.0.13-A
2215 E?p'f’:/{rame”atom(’d“' R FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2217 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A
2219 Naplé: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?)_A
2221 o R FLOAT32 h&mérséklet
hémérséklete - )
mértékegysége
2223 LogPower R FLOAT32 -
2225 Naplé: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2227 - Naplé: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 7. hiba R UINT16
2230 - 7. hiba - Ddtum R UINT32
2232 7. hiba - 1d6 R UINT32
2234 7. hiba - Befejezési datum R UINT32
2236 7. hiba - Befejezési idd R UINT32
2238 Naplé: Hibaszamlalg R UINT16
2239 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2241 Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2243 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Naplé: Hibakdd R UINT32 -
2249 Naplé: Aramlds R FLoAT32 "OM012-Azdramias
mértékegysége
2251 Napld: Prevalencia R FLOAT32 P0,4.(?.11-A1nyomas
mértékegysége
- - P04.0.13-A
2253 Naplo: Aramelldté modul o FLOAT32 hgmérséklet
hémérséklete -~ .
mértékegysége
2255 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A
2257 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P04.0.13-A
2259 hémérséklet R FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2261 LogPower R FLOAT32 -
2263 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2265 - Napld: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 8. hiba R UINT16
2268 8. hiba - Ddtum R UINT32
2270 8. hiba - 1d6 R UINT32
2272 8. hiba - Befejezési datum R UINT32
2274 8. hiba - Befejezési idd R UINT32
2276 Napld: Hibaszamlélé R UINT16
2277 Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2219 Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2281 Napld: 1. riasztas, Bitfield R UINT32
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2283 LogSpeed R UINT32
2285 Naplé: Hibakéd R UINT32
2287 Naplé: Aramlds R FLoAT32 FO40.12- Az dramls
mértékegysége
2289 Napld: Prevalencia R FLOAT32 P0,4.(?.11-A1nyomas
mértékegysége
L - P04.0.13-A
2291 E?p'f’:/{rame”atom(’d“' R FLOAT32 homérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2293 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A
2295 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P04.0.13-A
2297 hémerseklet R FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2299 LogPower R FLOAT32 -
2301 Naplé: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2303 - Naplé: Haldzati fesziiltség R FLOAT32 V
2305 P02.0.09 9. hiba R UINT16
2306 9. hiba - Ddtum R UINT32
2308 9. hiba - Id6 R UINT32
2310 9. hiba - Befejezési datum R UINT32
2312 9. hiba - Befejezési idd R UINT32
2314 Napld: Hibaszamlélé R UINT16
2315 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2317 Napl: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2319 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2321 LogSpeed R UINT32
2323 Naplé: Hibakdd R UINT32 -
2325 Napl6: Aramlss R FLoAT3p TOM0:12 - Azédramias
mértékegysége
2327 Naplé: Prevalencia R FLoa3g "O40.11-Anyomés
mértékegysége
L - P04.0.13-A
2329 Naplo: Aramelldté modul o FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete - )
mértékegysége
2331 Napld: A motor drameréssége R FLOAT32 A
2333 Naplé: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
Napl6: Az inverter P04.0.13-A
2335 hémerseklet R FLOAT32 hdmérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
2337 LogPower R FLOAT32 -
2339 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V
2341 - Naplé: Halozati fesziiltség R FLOAT32 V
2343 P02.0.10 10. hiba R UINT16
2344 10. hiba - Datum R UINT32
2346 10. hiba - 1dd R UINT32
2348 10. hiba - Befejezési ditum R UINT32
2350 10. hiba - Befejezési idé R UINT32
2352 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16
2353 Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32
2355 Napld: 2. hiba, Bitfield R UINT32
2357 Napld: 1. riasztds, Bitfield R UINT32
2359 LogSpeed R UINT32
2361 Naplé: Hibakéd R UINT32 -
2363 Naplé: Aramlds R Foar3y PO40.12-Azdramlis
mértékegysége
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2365

Napld: Prevalencia R

FLOAT32

P04.0.11 - A nyomds

mértékegysége

2367

Naplé: Aramellaté modul
hémérséklete

FLOAT32

P04.0.13-A
hémérséklet
mértékegysége

2369

Naplé: A motor dramerdssége R

FLOAT32

A

2371

=

Napld: A motor fesziiltsége

FLOAT32

Vv

2373

Napld: Az inverter
hémérséklete

FLOAT32

P04.0.13-A
hdmérséklet
mértékegysége

2375

LogPower

FLOAT32 -

2377

Napld: DC-busz fesziiltsége

FLOAT32

Vv

2379

Napld: Héldzati fesziiltség

FLOAT32

Vv

2381

Osszes hiba szamlaléja

UINTT6

2382

(|| |=

Osszes riasztas szamléléja

UINTT6

2383

1. hiba, Bitfield:

0-1GBT tdlmelegedés
1-IGBT belsé tilmelegedés
2-IGBT tlaram

3-Motor tuldrama
A-Tulfesziiltség, DC-Bus
5-Fesziiltségcsdkkenés, DC-
Bus

6-Motorinditasi hiba
7-Altalédnos firmware hiba
8-Kiils6 Flash-meghaijt. hibdja
9-Kiilsd Eeprom hibdja
10-A motor tilmelegedése
11-12T hiba
12-PowerClassRestrict
13-Az inverter tilmelegedése
14-*Fenntartva

15-A motor csatlakoztatasa
16-*Fenntartva

17-Kiils6 hiba

18-Sensor1 hiba
19-Sensor2 hiba
20-Sensor3 hiba
21-Sensor4 hiba
22-Alapjel 1 hiba
23-Alapjel 2 hiba
24-Alapjel 3 hiba
25-Alapjel 4 hiba
26-*Fenntartva
27-Tobbszivattyts busz
idGtullépése

28-Belsd kommunikacid,
MOC

29-A0C hardverhiba
30-*Fenntartva
31-*Fenntartva

UINT32

2385

Error2 BitField:

0-*Fenntartva
1-Foldzarlatveszteség
2-*Fenntartva R
3-Haldzati talfesziiltség
4-Aramkimaradas

5-Minimalis kiiszobérték

UINT32
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6-Vlizhidny

7-*Fenntartva

8-Hianyzd konfiguracids fajlok
9-Héldzati
fesziiltségcsokkenés

10-Hibés visszacsatoldsi
konfigurécio
11+31-*Fenntartva

Alarm1 Bitfield:

0-Altalanos firmware riasztas
1-Kiils6 riasztas
2-*Fenntartva
3-Tébbszivattyts komm.
Megszakadt
A-Tobbszivattyds cimiitkozés
5-Tobbszivattyus
inkompatibilitds

6-Belsé kommunikécié, MOC
7-Hibas visszacsatoldsi konfig.
8-Hibas alapjel-konfig.
9-Megszakadt terepibusz-

2387 komm. R UINT32
10-Cs6toltési riasztas
11-IGBT hémérséklet-
csokkenés
12-Belsd kommunikacid, Ul-
AOC
13-Al1 riasztés
14-AI12 riasztas
15-Al3 riasztés
16-Al4 riasztés
17-Belsé kommunikacid, Ul-
BLE
18-A gyari fajlok nincsenek a
kiilsé Flash-meghajt.-ban
3001 P03.0.01 Aktudlis nyomds R FLoarsp PO40.11-Anyomds
mértékegysége
3003 P03.0.02 Tenyleges dramlas R rLoaT3y POM012- Az dramlds
mértékegysége
P04.0.13-A
3005 [Pffjo'(’?’ Aktudlis folyadék-hgm. R FLOAT32  hémérséklet
mértékegysége
3007 03004 Tényleges szint R FLOAT32 0014 -Aszint
(X+] mértékegysége
3009 P03.0.10 Tényleges igényelt érték R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 Igényelt érték R FLOAT32 -
3013 P03.0.30 A szivattyd dllapota R ENUM
3014 g?fjo.os Aktuslis dlalanos R FLOAT3 -
3016 F)?fjo'% Aktudlis eltolds R FLOAT32 -
3101 P03.1.01 Az egység mikodtetésiideje R UINT32 h
3103 P03.1.02 Motor futdsi ideje R UINT32 h
3105 P03.1.05 Energiaszamlalé R FLoaT3y "O40.16-Azenergia
mértékegysége
3201 P03.2.01 Motor fordulatszdma R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Motor fordulatszdma % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 A'motor dramerdssége R FLOAT32 A
74 hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

P04.0.15-A
3206 P03.2.06 Motor teljesitmény R FLOAT32 teljesitmény
mértékegysége
3208 P03.2.07 A motor feszilltsége R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Haldzati fesziiltség R UINT16 V
3211 P03.2.09 DC-busz fesziiltsége R UINT16  V
P04.0.13-A

3220 P03.2.20 Aramellatd modul R FLOAT32 hémérseklet
hémérséklete

mértékegysége
P04.0.13-A
3222 P03.2.21 Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 h&mérséklet
mértékegysége
3224 P03.2.22 Motor Ptc R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 /I\digita'lis be-/kimenetek R UINT16
dllapota
3302 P033.1 Analog bemenet 1 értéke R FLoats oo 02 Aeldg
emenet 1, tipus
3304 P033.12 Analég bemenet 2 értéke R FLoATs o112 Analog
emenet 2, tipus
3306 [03313 Analég bemenet3 értéke R FLoaT32 F05-1:22-Analég
[X+] bemenet 3, tipus
3308 [03314 Analég bemenet4 értéke R FLoat3p F03-1:32-Analég
[X+] bemenet 4, tipus
3310 P03320  Analdg kimenet értéke R FLoATsy | 0o-302- Analdg
Imenet tipusa
3401 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16 -
3402 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3403 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3404 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3405 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3406 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3407 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3408 P03.4.01 Az egység cikkszdma R UINT16
3409 P03.4.02 Az egység gyartdsi ddtuma R UINT32
3411 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3412 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3413 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3414 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3415 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3416 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3417 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3418 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
3419 P03.4.05 A hajtds gydrtdsi ddtuma R UINT32
3421 P03.4.06 A'hajtés sorozatszama R UINT16
3422 P03.4.06 A'hajtés sorozatszama R UINT16
3423 P03.4.06 A'hajtés sorozatszama R UINT16
3424 P03.4.06 A'hajtés sorozatszama R UINT16
3425 P03.4.06 A'hajtds sorozatszdma R UINT16
3426 P03.4.06 A'hajtds sorozatszdma R UINT16
3427 P03.4.06 A hajtas sorozatszdma R UINT16
3428 P03.4.06 A'hajtéds sorozatszdma R UINT16
3429 P03.4.10 A Hmi firmware verzija R UINT32
3431 P03.4.11 A Hmi-Bt firmware verziéja R UINT32
3433 P03.4.12 Atdpkdrtya firmware verzidja R UINT32
3435 PO3413 Avezéridlirtya firmware UINT32
verzidja
3437 P03.4.14 Térképfajl verzidja R UINT32
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3439 P03.4.15 Alapértelmezett fajlverzié R UINT32
3441 P03.4.16 Paraméterfajl verzigja R UINT32
P03.4.17 s
3443 X+] Nyelvi féjl verziéja R UINT32
3445 P03.4.19 Firmware-verzid R UINT32
3447 - Hajtés tipusa R ENUM - -
4001 P04.0.01 Rendszer tipusa RIW ENUM 0 3
4002 P04.0.02 Vezérlési méd RIW ENUM 0 7
P04.0.03 e
4003 X+] Szabélyozasi méd RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 KezdGérték RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Autom. inditds RIW ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 Konfiguracid min. RIW ENUM 0 1
sebességnél
4007 P04.0.09 A mértékegység kivalasztdsa  R/W ENUM 0 1
4008 P04.0.11 A nyomés mértékegysége RIW ENUM 0 8
4009 [P)?ijJZ Az dramlds mértékegysége RIW ENUM 0 4
1010 P04.0.13 A hon{wersekl{et RIW ENUM - 0 )
[X+] mértékegysége
4011 F)?fjo'm A'szint mértékegysége RIW ENUM - 0 3
4012 &)jjms Ateljesitmény mértskegysége RIW ENUM - 0 3
4013 [P)?jjo'% Az energia mértékegysége RIW ENUM - 0 5
4014 [P)?fjo'w Fajl. energia mértékegysége  R/W ENUM 0 4
4021 P04.0.21 Az alapjel 1 kivélasztésa RIW ENUM - 0 1
4022 P04.0.22 Az alapjel 2 kivélasztdsa RIW ENUM - 0 2
4023 F)?ileQB Az alapjel 3 kivdlasztdsa RIW ENUM 0 2
4024 F)?fjo'u Az alapjel 4 kivdlasztasa RIW ENUM - 0 2
P04.2.31-  P04.2.32-
4101 P04.1.01 Sebesség, alapjel 1 RIW UINT16  rpm Min. Max.
sebesség sebesség
P04.2.31-  P04.2.32-
4102 P04.1.02 Sebesség, alapjel 2 RIW UINT16  rpm Min. Max.
sebesség sebesség
P04.1.03 P04.2.31-  P04.2.32-
4103 [X+j ' Sebesség, alapjel 3 RIW UINT16  rpm Min. Max.
sebesség sebesség
P04.1.04 , . PQ4.2.31 - P04.2.32-
4104 X+] Sebesség, alapjel 4 RIW UINT16  rpm Min. Max.
sebesség sebesség
. P05.0.11-  P05.0.12-
A1 P41 Nyomds, alapjel 1 RIW FLOAT3? Enoé‘t'tgi: ' S‘\é”iomas Nyomds-  Nyomds-
9y5€9 Nulla érték  Teljes skala
. P05.0.11-  P05.0.12-
413 P04.1.12 Nyomds, alapjel 2 RIW FLoaT3g POROT1-Anyomds e Nyomds-
mértékegysége o S
Nulla érték  Teljes skala
. P05.0.11-  P05.0.12-
4115 g?fj1'13 Nyomds, alapjel 3 RIW FLOAT3? Pmoézt.tgijg ANVOMS Nyomas- Nyoms -
9y5¢9 Nulla érték  Teljes skala
. P05.0.11-  P05.0.12-
417 PO4114 Nyomds, alapjel 4 RIW FLoaT3g PO -Anyomds e Nyomds-
[X+] mértékegysége

Nullaérték  Teljes skala
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. ... P05.021-  P05.0.22-
Mn21 g?ff’m Aramls, alapjel 1 RIW FLOAT32 PmOélt.t(;ijeZ-é-\ézzlramlas Aramls - Aramlas -
9y5¢9 Nulla érték  Teljes skala
. ... P05.021-  P05.0.22-
4123 &)jleZ Aramlas, alapjel 2 RIW FLOAT32 Ilanélt.tgijeZ-é-\ézaeramlas Aramlas - Aramlds -
9y5€9 Nulla érték  Teljes skala
... P05.021-  P05.0.22-
1125 [Pfff'n Aramlds, alapjel 3 RIW FLOAT3? Enoé‘t'tgijez'fgfam'as Aramlas-  Aramlés-
9y5¢9 Nulla érték  Teljes skala
. ... P05.021-  P05.0.22-
4127 F)?ff'u Aramlés,alapjel4 RIW FLOAT32 PmOélt.t(;ijeZ-é-\ézzlramlas Aramlds - Aramlés -
9y5¢9 Nulla érték  Teljes skala
P04.1 31 P04.0.13-A P05.0.31-  P05.0.32-
4131 - Hém. alapjel 1 RIW FLOAT32 h&mérséklet Hémérséklet HEmérséklet
[X+] - ) o . ,
mértékegysége -Nulla érték  -Teljes skéla
P04.132 P04.0.13-A P05.0.31-  P05.0.32-
4133 - Hém. alapjel 2 RIW FLOAT32 h&mérséklet Homérséklet HEmérséklet
[X+] -~ . - N
mértékegysége -Nulla érték  -Teljes skala
P04.133 P04.0.13-A P05.0.31-  P05.0.32-
4135 - Hém. alapjel 3 RIW FLOAT32 h&mérséklet Homérséklet HEmérséklet
[X+] - ) o . )
mértékegysége -Nulla érték  -Teljes skéla
P04.1 34 P04.0.13-A P05.0.31-  P05.0.32-
4137 - Hém. alapjel 4 RIW FLOAT32 h&mérséklet Hémérséklet HEmérséklet
[X+] . ) L . ,
mértékegysége -Nulla érték  -Teljes skéla
. P05.0.41 - P05.0.42 -
pag POHIH Szint, alapjel 1 RIW Foarsp POROTA-Aszint ot Nl Szint-Teljes
[X+] mértékegysége - )
érték skala
. P05.0.41-  P05.0.42-
41g3  TOH142 Szint, alapjel 2 RIW FLoaT3g POA0.14-Aszint Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
[X+] mértékegysége - )
érték skala
. P05.0.41-  P05.0.42-
g1a5  PO4143 Szint, alapjel 3 RIW FLOAT32 "04-0.14-Aszint Szint-Nulla  Szint-Teljes
[X+] mértékegysége . .
érték skala
. P05.0.41 - P05.0.42 -
g1a7  TOH144 Szint, alapjel 4 RIW Foarsp POROTA-Aszint ot Nl Szint-Teljes
[X+] mértékegysége L .
érték skala
4155 P04.1.60 Az alapjel mentésének RIW ENUM 0 1
korldtozdsa
P04.1 51 ] P05.0.51-  P05.0.52-
4156 - Altalénos alapjel 1 RIW FLOAT32 - Altaldnos-  Altalénos -
(X+] - L
Nulla érték  Teljes skala
P04.1 52 ) P05.0.51-  P05.0.52-
4158 - Altaldnos alapjel 2 RIW FLOAT32 - Altaldnos-  Altaldnos -
[X+] - N
Nulla érték  Teljes skala
P01 53 ) P05.0.51-  P05.0.52-
4160 - Altaldnos alapjel 3 RIW FLOAT32 - Altaldnos-  Altaldnos -
(X+] - L
Nulla érték  Teljes skala
P01 54 ] P05.0.51-  P05.0.52-
4162 - Altalénos alapjel 4 RIW FLOAT32 - Altaldnos-  Altalénos -
(X+] - L
Nulla érték  Teljes skala
4201 P04.2.01 Ablak RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hiszterézis RIW UINT16 % 1 100
P04.2.31-  P04.2.32-
4203 P04.2.06 Emelési sebesség RIW UINT16  rpm Min. Max.
sebesség sebesség
4204 P04.2.07 Linedris emelési mennyiség  R/W UINT16 % 0 200
4205 F)?sz% Négyzetes em. menny. RIW UINT16 % 0 999
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4211 P04.2.11 1.rdmpa RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 2.rdmpa RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 3. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 4. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rampasebesség, min. RIW FLOAT32 s 0,1 25
gyorsulds
4217 P04.2.16 Rampasebesség, min. RIW FLOAT32 s 0,1 25
lassulds
4231 P04.2.31 Min. sebesség RIW UINTT6  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Max. sebesség RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 :\é'(')” sebességgel kapcsolatos  py UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatikus hiba-visszadllitds R/W ENUM 0 1
. L . P05.0.11 - P05.0.12 -
4301 P04.3.01 Nyomas - Minimélis RIW FLoAT32 OO T1-ANYOMES e Nyomis -
kiiszobérték mértékegysége " o
Nulla érték  Teljes skdla
; . s ) ) P05.0.21 - P05.0.22 -
4303 F)?ilj&OZ ﬁgi%lszr_té'\ﬁlmmahs RIW FLOAT32 Pmoézt.tgijez -é—\éz Zramlas Aramlas - Aramlds -
9y5¢9 Nulla érték  Teljes skala
P S P04.0.13-A P05.0.31 - P05.0.32 -
4305 F04303 Homérseklet - Minimalis g FLOAT32 homérséklet Homérséklet  Hémérséklet
[X+] kiiszobérték - ) - . ,
mértékegysége -Nulla érték - Teljes skéla
. P05.0.41 - P05.0.42 -
s307  FO4304 Szint - Minimélis kiiszobérték ~ RIW FLoAT3y o014 A szint Szint-Nulla ~ Szint- Teljes
[X+] mértékegysége - )
érték skala
4310 P04.3.10 Minimalis kiszobérték, RIW UINT16 s 1 100
késleltetés
4311 P04.3.11 Vizhidny késleltetés RIW UINT16 s 1 100
Ty S P05.0.51 - P05.0.52 -
4317 PO4305 Altalanos - Minimlis RIW FLOAT32 - Altalénos-  Altaldnos -
[X+] kiiszobérték o . p
Nulla érték  Teljes skala
Prébaiizem szerinti P04.2.32-
4401 P04.4.01 . RIW UINTT6  rpm 0 Max.
fordulatszém .
sebesség
4402 P04.4.02 Probaizemmel kapcsolatos o UINT16 b 0 255
idétallépés
4403 P04.4.03 A prébaiizem ideje RIW UINT16 s 0 180
4404 PO4.4.05 Probatizemre vonatkozs RIW ENUM 0 1
parancs
4501 F)?ff'm Alapjeleltolas funkcid RIW ENUM 0 3
4502 F)?ij.OZ Alapjeleltolds bemenete RIW ENUM 0 5
4503 [Pfff'% Alapjeleltolds 1. ERTEK RIW FLOAT32 -
4505 [Pfff'o"’ Alapjeleltolds 2. ERTEK RIW FLOAT32 -
P04.5.11 -
4507 P4.5.10 Alapjeleltolds X 1 RIW FLOAT32 - Alapjeleltolds
[X+] X2
PO45 11 P04.5.10 - P04.5.12 -
4509 - Alapjeleltolds X 2 RIW FLOAT32 - Alapjeleltolds  Alapjeleltolds
(X+]
X1 X3
P04.512 P04.5.11 - P04.5.13 -
4511 . Alapjeleltolds X 3 RIW FLOAT32 - Alapjeleltolds Alapjeleltolds
(X+]
X2 X4
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P04.5.12 -
4513 PO4513 Alapjeleltolds X 4 RIW FLOAT3? - Alapjeleltolds -
[X+] X3
4601 P04.6.01 Csotoltési funkcid RIW ENUM 0 2
004011 Amomas 705011+ P05.0.12-
4602 P04.6.03 CsGtoltési kiiszobérték RIW FLOAT32  ° Y Nyomds - Nyomds -
mértékegysége o o
Nulla érték  Teljes skala
4604 P04.6.05 CsGtoltésiid6 RIW UINT16 s 0 999
P06.0.02 -
4605 P04.6.06 Max. cs6tolt. szivattyik RIW UINT16 1 Egységek
max. szdma
4606 PO46I0  Csdtoltésidllands id6 R UNTI6 s i PO4.6.05-
Cs6toltésiidé
4607 P04.6.15 Csotoltési sebességfok. RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Aktudlis értékforrds RIW ENUM 0 5
5001 P05.0.01 Mikddtetdelem - Nulla érték  R/W UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Mikddtetdelem - Teljes skdla  R/W UINT16  rpm 0 9999
5003 P05.0.11 Nyomis - Nulla érték RIW FLoaTsy TOnO11-Anyomas g 10
mértékegysége
5005 P05.0.12 Nyomés - Teljes skéla RIW FLoaTsy TO0-11-Anyomas 100
mértékegysége
s7 002 Aramlds - Nulla érték RIW FloaTsp TORO12-Azdramlds 9999
[X+] mértékegysége
soo9 0022 Aramlss - Teljes skala RIW loars PO40.12-Ardramlds 9999
[X+] mértékegysége
P05.0.31 P04.0.13-A
501 [X+j ' Hémérséklet - Nulla érték RIW FLOAT32 h&mérséklet -100 9999
mértékegysége
P05.0.32 P04.0.13-A
5013 [X+j ' Hémérséklet - Teljes skala RIW FLOAT32 hdmérséklet -100 9999
mértékegysége
sor5 o0 Szint - Nulla érték RIW FLoAT3y o014 A szint 999 9999
[X+] mértékegysége
sor7  Lo>042 Szint - Teljes skdla RIW FLoAT3y o014 A szint 999 9999
[X+] mértékegysége
5021 P05.0.67 Alapjeleltolas-nyomas, Nulla RIW FLOAT3? P0,4.Q.11 -A’nyomas 1 99
[X+] érték mértékegysége
5023 P05.0.62 Alépjeleltolas-nyomas, Teljes RIW FLOAT3? P0{4.Q.11 -A’nyomas 0 999
[X+] skdla mértékegysége
P05.0.51 Ty -~
5025 X+] Altalanos - Nulla érték RIW FLOAT32 - -1000 1000
5027 F)?fjo.sz Altal4nos - Teljes skla RIW FLOAT32 - 1000 1000
5101 P05.1.01 Analég bemenet 1 funkcidja ~ RIW ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Analdg bemenet 1, tipus RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Analég bemenet 2 funkcidja ~ RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Analdg bemenet 2, tipus RIW ENUM 0 3
5105 [F))?+511 21 Analdg bemenet 3 funkciéja ~ R/W ENUM 0 7
5106 [P)?f]1 22 Analég bemenet 3, tipus RIW ENUM 0 3
5107 F)?f]1 31 Analég bemenet 4 funkcidja ~ R/W ENUM 0 7
5108 B?ff 32 Analég bemenet 4, tipus RIW ENUM 0 3
5109 F)?f]1 40 Erzékel§ gorbe RIW ENUM 0 1
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5110 P05.1.50 Analdg mikddtetselem RIW ENUM - 0 1
5203 P05.2.03 Digitalis bemenet 3, funkcid  R/W ENUM - 0 8
5204 F)?ij.M Digitalis bemenet 4, funkcié ~ R/W ENUM 0 8
5205 F)?ij.OS Digitalis bemenet 5, funkcié ~ R/W ENUM 0 8
5301 P05.3.01 Analég kimenet funkcid RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Analdg kimenet tipusa RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Relé 1 funkcié RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Relé 2 funkcié RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analdg bemenet 1 eltoldsa RIW FLOAT32 - -10 10
5803 P05.8.02 Analdg bemenet 1 erésitése  R/W FLOAT32 - 0 1,5
5805 P05.8.11 Analdg bemenet 2 eltoldsa RIW FLOAT32 - -10 10
5807 P05.8.12 Analdg bemenet 2 erésitése ~ R/IW FLOAT32 - 0 1,5
5809 [P)?fjs'm Analdg bemenet 3 eltoldsa RIW FLOAT32 - 10 10
5811 [P)?ij.ZZ Analég bemenet 3 erésitése  R/W FLOAT32 - 0 1,5
5813 F)?fj&ﬂ Analég bemenet 4 eltoldsa RIW FLOAT32 - -10 10
5815 F)?fj8'32 Analég bemenet 4 erésitése  R/W FLOAT32 - 0 1,5
6001 P06.0.01 Rendszerkonfiguracié RIW ENUM - 0 2
6002 P06.0.02 Egységek max. szdma RIW UINT16 1 -
6003 P06.0.03 Tobbszivattyds rendszer, cim ~ R/W UINT16 1 8
6004 P06.0.04 TobbszivattyUs térkép R UINT16
6005 P06.0.05 Tobbszivattyds rendszer - UINT16
Prioritds
. P05.0.12 -
6111 P06.1.11 Nyomés - Nov. érték RIW FLoaTsy o011 -A nyomés Nyomés -
mértékegysége S
Teljes skéla
. P05.0.12 -
6113 P06112  Nyomds- Csokk. értek R LT3z On0:11 A nyomés Nyomis -
mértékegysége o
Teljes skéla
. ) P05.0.22 -
6115 POOT21 s - Nov. ertek RIW Floarsy POA012-Azdramids Aramls -
[X+] mértékegysége . )
Teljes skala
. . P05.0.22 -
o117 00122 Aramlss - Csokk. érték RIW loarsy PO40.12-Aedramlds Aramlds -
[X+] mértékegysége . )
Teljes skala
PO6.1.31 P04.0.13-A P05.0.32 -
6119 [X+j ' Hémérséklet - Nov. érték RIW FLOAT32 h&mérséklet 0 Hémérséklet
mértékegysége - Teljes skala
P06.1.32 P04.0.13-A P05.0.32 -
6121 [X+j ' Hémérséklet - Csok. érték RIW FLOAT32 h&mérséklet 0 Hémérséklet
mértékegysége -Teljes skala
. P05.0.42 -
s123  TO6141 Szint - Nov. érték RIW FLoaT3g POA0.14-Aszint 0 Szint - Teljes
[X+] mértékegysége skdla
. P05.0.42 -
g125 106142 Szint - Csokk. érték RIW FLoaT3p POA0.14-Aszint 0 Szint - Teljes
[X+] mértékegysége skila
i , L P04.2.31- P04.2.32 -
6129 P06.1.61 Tobbszivattyds bekapcsoldsi g,y UINT16  rpm Min, Max.
sebesség . .
sebesség sebesség
6130 P06.1.71 Korldtozds szinkronizdl RIW UINT16  rpm 0 3600

izemmadnal
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P04.2.32 -
6131 P06.1.72 Szinkronizaldsi ablak RIW UINT16  rpm 0 Max.
sebesség
6132 P06.1.81 ﬁj“gl‘(’g;a“kus dtkapesoldsi UINTI6  h 0 250
6133 MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
P06.1 51 , , 02,002+
6134 Altaldnos - Nov. érték RIW FLOAT32 - 0 Altalanos -
[X+] . p
Teljes skala
P06.1.52 -y N P05.0.52-
6136 Altalanos - Csokk. érték RIW FLOAT32 - 0 Altalanos -
[X+] X p
Teljes skéla
7001 P07.0.01 Max. kapcsolasi frekvencia RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Min. kapcsolasi frekvencia RIW ENUM 0 5
Elkeriilendd fordulatszdm- P0.4'2'31 - P4232-
7101 P07.1.01 K26 RIW UINT16  rpm Min. Max.
ozéppont , ,
sebesség sebesség
7102 P07.1.02 Elkertlendg fordulatszam- o UINT16  rpm 0 300
tartomany
7201 P07.2.01 Motorf(itd funkcié RIW ENUM 0 2
8001 P08.0.01 Kom. 1 funkcié RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Kom. 2 funkcid RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU ¢im RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU étviteli sebesség  R/W ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formatum RIW ENUM 0 3
P08.2.05 -
8201  P08.2.01 BACnetMS/P MACcim R UINT16 0 BACnet
MS/TP Max.
Master
8202 P08.2.02 BACnet MS/TP dtviteli RIW ENUM 0 8
sebesség
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP formétum RIW ENUM 0 3
8204  P08.2.04 BACnet MS/TP. RIW UINT32 4194304
eszkdzazonosito
P08.2.01 -
8206 P08.2.05 BACnet MS/TP Max. Master RIW UINT16 BACnet 127
MS/TP MAC-
cim
8210 Keretinformaciék, BACnet RIW UINT16 1 255
8211 BACnet Reinit RIW ENUM 0 1
Vezeték nélkiili
8301 P08.3.01 kommunikacié RIW ENUM 0 1
engedélyezése
9001 [P)?Zjo'm Nyelv RIW ENUM 0 28
9011 P09.0.12 Id6 RIW UINT32
(X+]
9013 P09.0.11 Détum RIW UINT32
(X+]
9201 P09.1.01 Akijelz6 energiatakarékos gy ENUM 0 1
funkcidja
9202 P09.1.02 Energiatakarékossagi idé RIW UINTT6 s 60 999
9210 P09.1.10 Akijelz6 tdjoldsa RIW ENUM 0 1
9211 P09.1.11 Max. tizedesjegy RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Hibanaplé visszadllitasa RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Uzemidé-szamldlg RIW ENUM 0 1

visszaallitasa
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Motormiikodési szamlalo

9303 P09.3.03 s RIW ENUM 0 1
visszadllitdsa

9304 P09.3.04 Energiaszdmlalé visszadllitdsa  R/W ENUM 0 1

9305 P09.3.05 Gydri bedllitdsok visszadllitdsa  R/W ENUM 0 1

9306 F)?zf'% Uzembe helyezés befejezve  R/W ENUM 0 1

9307 P09.3.07 Kottt eszkbelista R ENUM - 0 1
visszadllitdsa
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8 BACnet MS/TP

8.1 Protokollvégrehajtasi megfeleléségi nyilatkozat (PICS)

Megfeleléségi nyilatkozat

Détum 29/03/2023
Ertékesitd neve XYLEM INC
Termék neve HYDROVAR X

Termék modellszama

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Alkalmazasszoftver verzioja

01.00.00 (FW_PackVersion)

Firmware-valtozat

01

BACnet protokoll verzidja

19

BACnet standard eszkdzprofil (L melléklet)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet egyuttm(ikédési blokkok (K melléklet)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

1} Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Halbzati eszkdzkezelés

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OoOojo|jojo|jojojoooooooooooooooononoOoN

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Tamogatott standard objektumok

Objektum Tamogatott Dinamikusan Témogatott opciondlis  |irési tulajdonségok
|étrehozvaltdrdlve tulajdonsagok
Analog Input | O
Analog Value | O Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue |4 O
Adatkapcsolati szint
| BACnet IP, (Annex J)
O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
a ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
: ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
o MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) o 1200 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tallépés lehetdsége)
e 2400 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tallépés lehetdsége)
e 4800 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tallépés lehetdsége)
e 9600
e 19200
o 38400 (javasolt)
e 57600
o 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
a Egyéb
Eszkdzcim-korlatozas
Témogatottal-e azok az eszkézok, amelyekre statikus korldtozasok vonatkoznak? O igen |M nem
Sziikséges az MS/TP slave és mds eszkézokkel kapcsolatos kétirdnyti kommunikdciéhoz.

Tovabbi funkcidk

Halbzati funkcidk:
Halozatbiztonsagi funkcidk:
Tamogatott karakterkészlet:
Szegmentalasi képességek:
Halozatkezelés:

Riasztés- és eseménykezelés:
Utemezés és programozas:

Napldék kezelésének képessége (trendeld):

Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
Nem elérhetd.
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8.2 BACnet eszk6z és BACnet eszkdz objektumazonositdja

A HVX és a HVX+ modellek BACnet eszk6zdk, mivel a BACnet protokollon keresztil
tdmogatjék a digitalis kommunikaciét.

Minden egyes BACnet eszkdz tartalmaz egy eszkdzobjektumot. Ez egy standard objektum,
amelynek tulajdonséagai a kiviilrél lathatd jellemz8ket reprezentaljak.

A helyi MS/TP hélézathoz csatlakoztatott egységek lokalizélasa a kdvetkezd mddon torténik:
e a Eszkdz objektumazonositdja, vagy

e aMAC-cim.

BACnet eszk6z objektumazonositdja

MAC-cim

A gyérilag beéllitott érték 84003.

Az érték modositdsdhoz hasznélja a Write Property szolgaltatast az eszkdzobjektum
Object_ldentifier tulajdonsdgaban, vagy a kijelz8n elérhets P08.2.04 BACnet MS/TP
eszkbzazonositd paramétert.

A gyarilag beéllitott érték 1.
Ellendrizze, hogy minden egyes, az MS/TP héaldzathoz csatlakoztatott egységet més cim
azonosit-e a P08.2.01 MAC-cim, BACnet MS/TP paraméterben.

8.3 Csatlakozasok és adatkezelés, BACnhet MS/TP

Az egység telepitésével, bekdtésével és konfiguralasaval kapcsolatos részletes informacidkért

olvassa el a Tovabbi telepitési, Uzemeltetési és karbantartési utasitdsok cimd dokumentumot.

e Amikor aktiva BACnet MS/TP kommunikécié a meghajtdegység és egy kiilsé eszkoz kozott,
vildgitani kezd a meghajtdegység kijelzjének kapcsolat-allapotjelzéje.

o Allitsa a P04.1.60 Alapjel mentésének korlatozdsa paramétert Igen-re a felejté
memdriaterlletre torténd irdshoz és a nem felejtd EEPROM memdria élettartamanak
meghosszabbitdsédhoz.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozza a vezérl8panel (C) kapcsat kilénb6z8 fesziltségpotencidlokhoz vagy
PE-hez.

Egyetlen elektromos szivattyu csatlakoztatéasa kiilsé eszk6zh6z

1. Tavolitsa el a hajtas fedelét, és tekintse at a benne taldlhatd kapcsolési rajzokat.
2. Csatlakoztassa hozzé a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsokat a kiilsé eszkdzhodz, példaul PLC,
BMS készilélkez stb.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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8.4 BACnet karakterldancok TABLAZATA

Objektumazonosité Meniiazonositd Paraméternév BACnet obj. neve Tipus

0 P03.4.01 Az egység cikkszdma Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03 Az egység sorozatszdma Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 A'hajtas sorozatszama Drive Serial Number UINT16 -

8.5 BACnet analég bemenetek TABLAZATA

Objektumazonosité Meniiazonositd Paraméternév BACnet obj. neve Tipus  Méret Min Max
0 P02.0.01 1. hiba (legutébbi) Error T(Most Recent) UINT16 - - -
1 - 1. hiba - Ddtum Error 1- Date UINT32
2 1. hiba-1dd Error 1-Time UINT32
3 1. hiba - Befejezési détum Error 1- End Date UINT32
4 1. hiba - Befejezési idd Error 1-End Time UINT32
5 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 1 UINT16
6 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 - LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 - Naplé: Hibakéd Log: Error Code 1 UINT32 -
P04.0.12 - Az
1 - Naplé: Aramlés Log: Flow 1 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
12 - Napld: Prevalencia Log: Head 1 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
Napl6: Aramellaté modul P04.0.13-A
13 hémérséklet Log: Power Module Temp 1~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
14 - Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 - Napld: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
Napld: Az inverter P94'(,)'1§-A
16 hémérséklet Log: Inverter Temperature 1~ FLOAT32  h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
17 - LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 - Napld: DC-busz fesziiltsége  Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Napld: Hélozati fesziiltség Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 2. hiba Error2 UINT16 -
21 - 2. hiba - Ddtum Error2 - Date UINT32
22 - 2. hiba - 1d8 Error2-Time UINT32
23 - 2. hiba - Befejezési datum Error 2 - End Date UINT32
24 - 2. hiba - Befejezési id6 Error2 - End Time 1 UINT32
25 - Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 2 UINT16
26 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Naplé: Hibakdd Log: Error Code 2 UINT32 -
P04.0.12 - Az
31 Napl6: Aramlés Log: Flow 2 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
32 Napld: Prevalencia Log: Head 2 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
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Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
33 hémersekl Log: Power Module Temp 2~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
34 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Naplé: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
Napld: Az inverter P94'(,)'1?_A
36 hémérséklet Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete -~ .
mértékegysége
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V
39 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 3. hiba Error 3 UINT16
M - 3. hiba - Ddtum Error 3- Date UINT32
42 3. hiba - Id6 Error 3-Time UINT32
43 3. hiba - Befejezési datum Error 3 - End Date UINT32
44 3. hiba - Befejezési id6 Error3- End Time 1 UINT32
45 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 3 UINT16
46 Naplé: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Napl: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Naplé: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Napld: Hibakéd Log: Error Code 3 UINT32 -
P04.0.12 - Az
51 Naplé: Aramlés Log: Flow 3 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
52 Napld: Prevalencia Log: Head 3 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
53 hémerséklet Log: Power Module Temp 3~ FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
54 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Napld: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?_A
56 hémérseklet Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
58 Napld: DC-busz fesziiltsége  Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V
59 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 4. hiba Error4 UINT16
61 - 4. hiba - Ddtum Error 4 - Date UINT32
62 4. hiba - 1d6 Error4-Time UINT32
63 4. hiba - Befejezési datum Error 4 - End Date UINT32
64 4. hiba - Befejezési id6 Error4 - End Time 1 UINT32
65 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 4 UINT16
66 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Napld: Hibakéd Log: Error Code 4 UINT32 -
P04.0.12 - Az
" Naplé: Aramlés Log: Flow 4 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
72 Napld: Prevalencia Log: Head 4 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
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Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
73 hémersekl Log: Power Module Temp 4~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
74 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 4 FLOAT32 A
75 Napld: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V
Napld: Az inverter P94'(,)'1?_A
76 hémérséklet Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete -~ .
mértékegysége
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
78 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V
79 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 5. hiba Error 5 UINT16
81 - 5. hiba - Ddtum Error 5- Date UINT32
82 5. hiba - Id6 Error 5-Time UINT32
83 5. hiba - Befejezési datum Error 5 - End Date UINT32
84 5. hiba - Befejezési id6 Error5-End Time 1 UINT32
85 Naplé: Hibaszamlalg Log: Error Counter 5 UINT16
86 Naplé: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 Napl: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 Naplé: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Napld: Hibakéd Log: Error Code 5 UINT32 -
P04.0.12 - Az
91 Naplé: Aramlés Log: Flow 5 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
92 Napld: Prevalencia Log: Head 5 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
Napl6: Aramellaté modul P04.0.13-A
93 hémerséklet Log: Power Module Temp 5 FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
94 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Napld: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?_A
96 hémérsékl Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V
99 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 6. hiba Error 6 UINT16
101 - 6. hiba - Ddtum Error 6 - Date UINT32
102 6. hiba - 1d6 Error 6 -Time UINT32
103 6. hiba - Befejezési datum Error 6 - End Date UINT32
104 6. hiba - Befejezési id6 Error 6 - End Time 1 UINT32
105 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 6 UINT16
106 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Napld: Hibakéd Log: Error Code 6 UINT32 -
P04.0.12 - Az
11 Naplé: Aramlés Log: Flow 6 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
112 Naplé: Prevalencia Log: Head 6 FLOAT32 nyomés
mértékegysége
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Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
113 hémersekl Log: Power Module Temp 6~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
114 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Napld: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
Napld: Az inverter P94'(,)'1?_A
116 hémérséklet Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 hémérséklet
dmérséklete -~ .
mértékegysége
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V
119 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 7. hiba Error 7 UINT16
121 - 7. hiba - Ddtum Error 7 - Date UINT32
122 7. hiba - 1d6 Error 7 - Time UINT32
123 7. hiba - Befejezési datum Error 7 - End Date UINT32
124 7. hiba - Befejezési id6 Error 7 - End Time 1 UINT32
125 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 7 UINT16
126 Naplé: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Napl: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
128 Naplé: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Napld: Hibakéd Log: Error Code 7 UINT32 -
P04.0.12 - Az
131 Naplé: Aramlés Log: Flow 7 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
132 Napld: Prevalencia Log: Head 7 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
Napl6: Aramellaté modul P04.0.13-A
133 hémerséklet Log: Power Module Temp 7~ FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
134 Napld: A motor drameréssége Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Naplé: A motor fesziiltsége  Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?_A
136 hémérsékl Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete - .
mértékegysége
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 8. hiba Error 8 UINT16
141 - 8. hiba - Ddtum Error 8 - Date UINT32
142 8. hiba - Id6 Error 8- Time UINT32
143 8. hiba - Befejezési datum Error 8 - End Date UINT32
144 8. hiba - Befejezési id6 Error 8- End Time 1 UINT32
145 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 8 UINT16
146 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Napld: Hibakéd Log: Error Code 8 UINT32 -
P04.0.12 - Az
151 Naplé: Aramlés Log: Flow 8 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
152 Naplé: Prevalencia Log: Head 8 FLOAT32 nyomés
mértékegysége
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Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
153 hémersekl Log: Power Module Temp 8~ FLOAT32 hémérséklet
Gmérséklete - .
mértékegysége
154 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Naplé: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
Napld: Az inverter P94'(,)'1?_A
156 hémérséklet Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 h&mérséklet
dmérséklete -~ .
mértékegysége
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 9. hiba Error 9 UINT16
161 - 9. hiba - Ddtum Error 9 - Date UINT32
162 9. hiba - Id6 Error 9-Time UINT32
163 9. hiba - Befejezési datum Error 9 - End Date UINT32
164 9. hiba - Befejezési id6 Error 9 - End Time 1 UINT32
165 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 9 UINT16
166 Naplé: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Napl: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Naplé: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Napld: Hibakéd Log: Error Code 9 UINT32 -
P04.0.12 - Az
171 Naplé: Aramlés Log: Flow 9 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
172 Napld: Prevalencia Log: Head 9 FLOAT32 nyomds
mértékegysége
Napl6: Aramellaté modul P04.0.13-A
173 hémerséklet Log: Power Module Temp 9 FLOAT32 h&mérséklet
Gmérséklete - .
mértékegysége
174 Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Naplé: A motor fesziiltsége Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P94'(,)'1?_A
176 hémérseklet Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 hémérséklet
Gmérséklete - .
mértékegysége
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
178 Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 10. hiba Error 10 UINT16
181 - 10. hiba - Ddtum Error 10 - Date UINT32
182 10. hiba - 1d§ Error 10 - Time UINT32
183 10. hiba - Befejezési ddtum  Error 10 - End Date UINT32
184 10. hiba - Befejezési id§ Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Naplé: Hibaszamlalé Log: Error Counter 10 UINT16
186 Napld: 1. hiba, Bitfield Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Napld: 2. hiba, Bitfield Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Napld: 1. riasztds, Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Napld: Hibakéd Log: Error Code 10 UINT32 -
P04.0.12 - Az
191 Naplé: Aramlés Log: Flow 10 FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P04.0.11-A
192 Naplé: Prevalencia Log: Head 10 FLOAT32 nyomés
mértékegysége
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Naplé: Aramellaté modul P04.0.13-A
193 o Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete o .
mértékegysége
194 - Naplé: A motor dramerdssége  Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 - Naplé: A motor fesziiltsége  Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
Naplé: Az inverter P04.0.13-A
196 apio- A Log: Inverter Temperature 10~ FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete -~ .
mértékegysége
197 - LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 - Napld: DC-busz fesziiltsége ~ Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT32 V
199 - Napld: Héldzati fesziiltség Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 - Osszes hiba szamlélja Total Error Counter UINT16
201 - Osszes riasztés szamlaléja Total Alarm Counter UINT16

1. hiba, Bitfield:
0-1GBT tdlmelegedés
1-IGBT belsé tilmelegedés
2-IGBT tlaram
3-Motor tuldrama
A-Tulfesziiltség, DC-Bus
5-Fesziiltségcsdkkenés, DC-
Bus
6-Motorinditasi hiba
7-Altalédnos firmware hiba
8-Kiils6 Flash-meghaijt. hibdja
9-Kiilsd Eeprom hibdja
10-A motor tiImelegedése
11-12T hiba
12-PowerClassRestrict
13-Az inverter tilmelegedése
14-*Fenntartva

202 : 15-Amotor csatlakodatdsa g1 pitfelg UINT32
16-*Fenntartva
17-Kiils6 hiba
18-Sensor1 hiba
19-Sensor?2 hiba
20-Sensor3 hiba
21-Sensor4 hiba
22-Alapjel 1 hiba
23-Alapjel 2 hiba
24-Alapjel 3 hiba
25-Alapjel 4 hiba
26-*Fenntartva
27-Tobbszivattyls busz
idGtullépése
28-Belsd kommunikacid,
MOC
29-A0C hardverhiba
30-*Fenntartva
31-*Fenntartva
Error2 BitField:
0-*Fenntartva
1-Foldzarlatveszteség
2-*Fenntartva

203 - 3-Halozati talfesziiltség Error2 Bitfield UINT32
4-Aramkimaradas
5-Minimalis kiisz6bérték
6-Vlizhidny
7-*Fenntartva
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8-Hianyz6 konfiguracids fajlok

9-Halozati
fesziiltségcsokkenés
10-Hibas visszacsatoldsi
konfigurécio
11+31-*Fenntartva

Alarm1 Bitfield:

0-Altalanos firmware riasztas
1-KiilsG riasztas
2-*Fenntartva
3-Tébbszivattyts komm.
Megszakadt
4-Tobbszivattyds cimiitkdzés
5-Tobbszivattyus
inkompatibilitds

6-Belsé kommunikécio, MOC
7-Hibés visszacsatolasi konfig.

8-Hibas alapjel-konfig.
9-Megszakadt terepibusz-

204 komm. Alarm1 Bitfield 1 UINT32
10-Cs6toltési riasztas
11-1GBT hdmérséklet-
csikkenés
12-Belsé kommunikacid, Ul-
AOC
13-Al1 riaszts
14-AI12 riasztas
15-A13 riasztés
16-Al4 riasztés
17-Belsd kommunikacid, Ul-
BLE
18-A gyari fajlok nincsenek a
kiilsé Flash-meghajt.-ban
P04.0.11-A
205 P03.0.01 Aktualis nyomés Actual Pressure FLOAT32 nyomas
mértékegysége
P04.0.12 - Az
206 F)?jj0.0Z Tényleges dramlds Actual Flow FLOAT32 dramlds
mértékegysége
P03.0.03 . . P04.0.13-A
207 X+] Aktualis folyadék-hém. Actual Fluid Temperature FLOAT32 hd&mérséklet
mértékegysége
208 P03.0.04 Tényleges szint Actual Level FLoAT3y o0.14-Aszint
[X+] mértékegysége
209 P03.0.10 Tényleges igényelt érték Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Igényelt érték Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 A'szivattyd dllapota Pump Status ENUM -
212 P03.1.01 Az egység mikddtetési ideje  Unit Powered Time UINT32 h
213 P03.1.02 Motor futdsi ideje Motor Running Time UINT32 h
P04.0.16 - Az
214 P03.1.05 Energiaszdmlalé Energy Counter FLOAT32 energia
mértékegysége
215 P03.2.01 Motor fordulatszdma Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Motor fordulatszdma % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 A motor dramerdssége Motor Current FLOAT32 A
P04.0.15-A
218 P03.2.06 Motor teljesitmény Motor Power FLOAT32 teljesitmény
mértékegysége
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219 P03.2.07 A motor fesziiltsége Motor Voltage FLOAT32 V

220 P03.2.08 Haldzati fesziiltség Grid Voltage UINT16 V

221 P03.2.09 DC-busz fesziiltsége DC Bus Voltage UINT16  V
P04.0.13-A

222 P03.2.20 AEam,eIIz’atomoduI Power Module Temperature ~ FLOAT32 hémérséklet
hémérséklete

mértékegysége
P04.0.13-A
223 P03.2.21 Az inverter hémérséklete Inverter Temperature FLOAT32 hd&mérséklet
mértékegysége
224 P03.2.22 Motor Ptc Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Adigitalis be-/kimenetek — puviot 10 Status UINT16
dllapota
226 P03.3.11 Analog bemenet 1 értéke  Analog Input 1 Value Foarsy P03-1.02- Analég
bemenet 1, tipus
227 P03.3.12 Analdg bemenet 2 értéke Analog Input 2 Value FLOAT32 P05.1.12 -Ar}alog
bemenet 2, tipus
P03.3.13 ) o P05.1.22 - Analég
228 X+] Analdg bemenet 3 értéke Analog Input 3 Value FLOAT32 bemenet 3, tipus
P03.3.14 ) o P05.1.32 - Analég
229 [X+] Analég bemenet 4 értéke Analog Input 4 Value FLOAT32 bemenet 4, tipus
230 P03.3.20 Analég kimenet értéke Analog Output Value FLOAT32 E.O5 302 Analdg
imenet tipusa
231 P03.4.02 Az egység gyartasi datuma Unit Production Date UINT32 -
232 P03.4.05 Ahajtas gyartdsi ddtuma Drive Production Date UINT32
233 - Hajtds tipusa Drive type ENUM
234 P06.0.04 TobbszivattyUs térkép Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Tobbszivattyds rendszer- i mo Priority UINT16
Prioritds
236 P03.4.13 /\;\e\;;z(;ajgokartya firmware Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Atdpkdrtya firmware verziéja  Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 A Hmi firmware verzija Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 A Hmi-Bt firmware verziéja Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Térképfajl verzigja Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Alapértelmezett fajlverzié Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Paraméterfajl verzigja Parameter File Version UINT32
243 F)?E]M / Nyelvi féjl verzidja Language File Version UINT32
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8.6 BACnet analég értékek TABLAZATA

Objektum Meniiazon Paraméternév BACnet obj. neve Tipus Méret Min Max
azonosité  osité
Inditas/ledllitds:
0 0-Ledllitas On/Off Set ENUM 0 1
1-Inditds
1 Hibavisszadlitési — gppoRRESTCMD ENUM 0 1
parancs
2 P04.0.01  Rendszertipusa  System Type ENUM 0 3
3 P04.0.02  Vezérlési mdd Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  Szabalyozésiméd  Regulation Mode ENUM - 0 1
5 P04.0.05  Kezddérték Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Autom. inditds Auto Start ENUM 0 1
7 poagoy  Konfiguradomin. o ooeod Configuration ENUM 0 1
sebességnél
8 P04.0.09 ﬁ.n]erteklegyseg Measuring Unit Selection ENUM 0 1
ivalasztasa
9 P04.0.11 A nyomas Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
mértékegysége
10 P04.0.12 Az/ara,mlas . Flow Measuring Unit ENUM 0 4
[X+] mértékegysége
1 PO4.013 A hor,nersekllet Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
[X+] mértékegysége
12 PO3O.IE - Astint oyl Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] mértékegysége
13 PO40.T5  Ateljesitmény o o \easuring Unit ENUM 0 3
[X+] mértékegysége
P04.0.16  Azenergia . .
14 [X+] ménékegysége Energy Measuring Unit ENUM 0 5
P04.0.17  Fajl. energia s .
15 [X+] ménékegysége Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
16 P09.1.11  Max. tizedesjegy  Max Decimals UINT16 0 3
17 Po4021  AzalapielT Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
kivdlasztésa
18 Pos0y  Azalapiel2 Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
kivdlasztésa
19 P04.023 A.Z glapjell 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
[X+] kivalasztasa
20 P04.0.24 A.Z qlapjell 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
[X+] kivalasztasa
21 P04101  SePeSEO Aapiel oo Setooint 1 UINT16  rpm P04.2.31-Min. P03.2.32-
sebesség Max. sebesség
22 P04102  oDESEOAaPIEl oo Setnoint2 UINT16  rpm P04.2.31-Min. P03.2.32-
sebesség Max. sebesség
P04.1.03  Sebesség, alapjel . P04.2.31-Min. P04.2.32-
23 [X+] Speed Setpoint 3 UINT16  rpm sebesség Max. sebesséq
P04.1.04  Sebesség, alapjel : P04.2.31-Min. P04.2.32-
24 X+] 1 Speed Setpoint 4 UINT16 rpm sebesség Max. sebesség
P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12 -
25 P04.1.11  Nyomds, alapjel T Pressure Setpoint 1 FLOAT32  nyomds Nyomés-Nulla Nyomds -
mértékegysége érték Teljes skéla
P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 -
26 P04.1.12  Nyomds, alapjel 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32  nyomds Nyomés-Nulla Nyomds -
mértékegysége érték Teljes skdla
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P04.113 P04.0.11-A  P05.0.11- P05.0.12 -
27 [X+j ' Nyoméds, alapjel 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  nyomds Nyomés-Nulla Nyomds -
mértékegysége érték Teljes skala
PO4.1.14 P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 -
28 [X+j ' Nyomads, alapjel 4 ~ Pressure Setpoint 4 FLOAT32  nyomds Nyomds - Nulla  Nyomés -
mértékegysége érték Teljes skéla
04121 P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
29 [X+j ' Aramlas, alapjel 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  éramlds Aramlds - Nulla  Aramlés -
mértékegysége érték Teljes skéla
04122 P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
30 [X+j ' Aramlas, alapjel 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  éramlds Aramlds - Nulla  Aramlés -
mértékegysége érték Teljes skala
POA123 P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
31 [X+j ' Aramlas, alapjel 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  dramlas Aramlds - Nulla Aramlds -
mértékegysége érték Teljes skdla
04124 P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
32 [X+j ' Aramlas, alapjel 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  éramlds Aramlds - Nulla  Aramlés -
mértékegysége érték Teljes skala
P04.131 P04.0.13-A  P05.0.31- P05.0.32 -
33 - Hom. alapjel 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  hémérséklet ~ HEmérséklet-  HEmérséklet -
(X+] A o o
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
P04.132 P04.0.13-A  P05.0.31- P05.0.32-
34 - Hém. alapjel 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  hémérséklet ~ HEmérséklet-  HEmérséklet -
(X+] A e L
mértékegysége Nulla érték Teljes skala
P04.133 P04.0.13-A  P05.0.31- P05.0.32-
35 - Hém. alapjel 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  hémérséklet ~ Homérséklet-  Homérséklet -
(X+] A o o
mértékegysége Nulla érték Teljes skéla
P04.1 34 P04.0.13-A  P05.0.31- P05.0.32 -
36 - Hom. alapjel 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  hémérséklet ~ HEmérséklet-  HEmérséklet -
(X+] A o o
mértékegysége Nulla érték Teljes skéla
P04.1.41 P04.0.14-A  P05.0.41- P05.0.42 -
37 [X+j ' Szint, alapjel 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skdla
PO4.1.42 P04.0.14 - A P05.0.41- P05.0.42 -
38 [X+j ' Szint, alapjel 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skdla
PO4.143 P04.0.14 - A P05.0.41- P05.0.42 -
39 [X+j ' Szint, alapjel 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skala
P04.1 44 P04.0.14-A  P05.0.41- P05.0.42 -
40 [X+j ' Szint, alapjel 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  szint Szint-Nulla  Szint-Teljes
mértékegysége érték skdla
POA1ST P05.0.51- P05.0.52 -
41 - Altalanos alapjel 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Altalanos - Altalanos -
(X+] - N
Nulla érték Teljes skédla
04152 P05.0.51- P05.0.52 -
42 - Altalanos alapjel 2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Altalanos - Altalanos -
(X+] - o
Nulla érték Teljes skéla
PO4153 P05.0.51- P05.0.52-
43 - Altalanos alapjel 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Altalanos - Altalanos -
(X+] - o
Nulla érték Teljes skéla
PO41SA P05.0.51- P05.0.52 -
44 - Altalanos alapjel 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Altalanos - Altalanos -
(X+] - o
Nulla érték Teljes skédla
45 P04.2.01  Ablak Window UINTT6 % 1 100
46 P04.2.02  Hiszterézis Hysteresis UINTT6 % 1 100
47 P04.2.06  Emelésisebesség Lift Speed UINT16  rpm P04.2.31-Min. P03.2.32-
sebesség Max. sebesség
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Linedris emelési

48 P04.2.07 - Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
mennyiség
49 P04.208  Negyzetesem. ) g (it Amount UINTI6 % 0 999
[X+] menny.
50 P04.2.11  1.rdmpa Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  2.rdmpa Ramp 2 UINTT6 s 1 250
52 P04.2.13  3.rdmpa Ramp 3 UINTT6 s 1 999
53 P04.2.14  4.rdmpa Ramp 4 UINT16 s 1 999
54 Po4215  RAMPaseDESseq, o cheed Min Acceleration FLOAT32 s 0,1 25
min. gyorsulds
55 P04216  NIMPASeDESSE], . oooed Min Deceleration FLOAT32 s 0,1 25
min. lassulds
56 P04.2.31  Min. sebesség Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Max. sebesség Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 poaz3s  Min-sebesseagel oo rine UINT16 s 0 100
kapcsolatos id6
59 pos 300 Automatikushiba- o Error Reset ENUM 0 1
visszaallitds
Nyomés - P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 -
60 P04.3.01  Minimalis Pressure - Minimum Threshold FLOAT32  nyomés Nyomds - Nulla  Nyomés -
kiiszdbérték mértékegysége érték Teljes skédla
P04.3.02 Aramlés - P04.0.12-Az  P05.0.21- P05.0.22 -
61 [X+j ' Minimalis Flow - Minimum Threshold FLOAT32  éramlds Aramlds - Nulla  Aramlés -
kiiszobérték mértékegysége érték Teljes skala
P04.3.03 Homérséklet - P04.0.13-A  P05.0.31- P05.0.32-
62 . Minimalis Temperature - Minimum Thresho FLOAT32  hémérséklet ~ HEmérséklet-  HEmérséklet -
[X+] .l g, -~ ) - . .
kiiszdbérték mértékegysége Nulla érték Teljes skédla
. S P04.0.14-A P05.0.41- P05.0.42 -
63 P04.3.04 S%mt.._ er}lmalls Level - Minimum Threshold FLOAT32  szint Szint-Nulla Szint - Teljes
[X+] kiisz6bérték L , - )
mértékegysége érték skdla
poa305  Altalinos - P05.0.51-  P05.0.52-
64 [X+j ' Minimalis Generic- Min. Threshold FLOAT32 Altalanos - Altalanos -
kiiszobérték Nulla érték Teljes skéla
Minimalis
65 P04.3.10  kiiszObérték, Minimum Threshold Delay UINT16 s 1 100
késleltetés
66 Po43qq  VizhiEny Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
késleltetés
Prébaiizem
67 P04.4.01  szerinti Test Run Speed UINT16  rpm 0 P04.2.32- .
) Max. sebesség
fordulatszam
Prébalizemmel
68 P04.4.02  kapcsolatos Test Run Timeout UINT16  h 0 255
id6tullépés
69 P04.4.03 ﬁjgjrgbauzem Test Run Time UINTI6 s 0 180
70 Pos40s  0balzeme - popinCommand ENUM 0 1
vonatkozd parancs
71 P04.6.01  Csétéltésifunkcié  Pipe Filling Function ENUM 0 2
Csétoltési P04.0.11-A P05.0.11- P05.0.12 -
72 P04.6.03 e Pipe Filling Threshold FLOAT32  nyomas Nyomds - Nulla  Nyomés -
kiiszobérték o L S
mértékegysége érték Teljes skédla
73 P04.6.05  Cs6toltésiidd Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
Max. cs6tolt P06.0.02-
74 P04.6.06 szivattyik Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 Eglysegek max.
szama
75 Pogs10  CoOwMEsiallandd oo i Steady Time UNTI6 s 1 P04.6.05-

idd

Cs6toltési idd
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Cs6toltési R 0
76 P04.6.15 sebességfok. Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
77 P05.0.00 Akt’ualls . Actual Value Source ENUM 0 5
értékforrds
78 05,001  MKodtetGelem = tor-zero Value UNT16  rpm 0 9999
Nulla érték
79 05,002 MUKGAetGelem = 4 ator- Full Scale UNTI6  rpm 0 9999
Teljes skéla
Nyomas - Nulla PO4.0.11-A
80 P05.0.11 éxék Pressure - Zero Value FLOAT32  nyomas -5 10
mértékegysége
Nyomés - Teljes PO4.0.11-A
81 P05.0.12 sk{éla ) Pressure - Full Scale FLOAT32  nyomds 0 100
mértékegysége
i . P04.0.12 - Az
82 PO5.021  Avarmlds-Nulla 10, 7er0 Value FLOAT32  dramlés 0 9999
[X+] érték - ,
mértékegysége
o . P04.0.12 - Az
83 P5.022 Aramlés-Telies o ki scale FLOAT32  dramlés 0 9999
[X+] skéla . ,
mértékegysége
i P04.0.13-A
84 POS.031  Homérseklet- oo ture-Zero Value FLOAT32  hémérséklet  -100 9999
[X+] Nulla érték o )
mértékegysége
P P04.0.13-A
85 P05.032  Homérseklet- o e ture- Full Scale FLOAT32  hémérséklet  -100 9999
[X+] Teljes skéla -~ )
mértékegysége
PO5.0.41 P04.0.14-A
86 [X+j ' Szint- Nulla érték  Level - Zero Value FLOAT32  szint -999 9999
mértékegysége
P04.0.14-A
87 [P)?+5j0'42 Szint-Teljes skala  Level - Full Scale FLOAT32  szint -999 9999
mértékegysége
88 PO5.0.51  Altaldnos-Nulla G oric7ero Value FLOAT32 1000 1000
[X+] grtek
89 P05.0.52  Ateldnos-Telles o oricpull Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] skéla
90 Pos.1.01  Analdg bemenetT .\ input1 Function ENUM 0 7
funkciéja
91 P05.1.02 ?”&L"ibeme”et Analog Input 1 Type ENUM 0 3
92 Po5.1.11  Analbgbemenet2 o Input 2 Function ENUM 0 7
funkciéja
93 P05.1.12 éngLol?sbeme”et Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 P05.1.21 Analo.g“bemenet 3 Analog Input 3 Function ENUM 0 7
[X+] funkciéja
P05.1.22  Analég bemenet
95 X+] 3, tipus Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 P05.1.31 Analo.g“bemenet4 Analog Input 4 Function ENUM 0 7
[X+] funkciéja
P05.1.32  Analég bemenet
97 X+] 4, tipus Analog Input 4 Type ENUM 0 3
98 [P)?+511 A0 trbkels gérbe  Sensor Curve ENUM 0 1
P05.1.50  Analég
99 X+] miikédtetéelem Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 Po5203  Digitdlisbemenet o it ot 3 Function ENUM 0 8
3, funkcid
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P05.2.04  Digitalis bemenet .. . .
101 X+] 4 funkeio Digital Input 4 Function ENUM 0 8
P05.2.05  Digitdlishemenet . . .
102 X+] 5, funkeio Digital Input 5 Function ENUM 0 8
103 P05.3.01 Analog kimenet Analog Output Function ENUM 0 12
funkcié
104 P05.3.02 ﬁgz';g Kimenet  » alog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01  Relé 1 funkcié Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Relé 2 funkcié Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 é\l’:g:ggabeme”et 1 Analog Input 1 Offset FLOAT32 10 10
108 Pos.goy  AnalégbemenetT 1o input1 Gain FLOAT32 0 15
erdsitése
109 P05.8.11 Qﬂs:ggabeme”etz Analog Input 2 Offset FLOAT3? 10 10
110 pos.gq2  Analbgbemenet2 1o input2 Gain FLOAT32 0 15
erdsitése
P05.8.21  Analég bemenet 3
m X+] eltolésa Analog Input 3 Offset FLOAT32 -10 10
112 P058.22  Analog bemenet3 1o jnout3 Gain FLOAT32 0 15
[X+] ergsitése
113 PO5.8.31  Analog bemenetd 1o input 4 Offset FLOAT32 10 10
[X+] eltolasa
114 P05832  Analég bemenetd ) 10 1nout Gain FLOAT32 0 15
[X+] ergsitése
115 P06.0.01 Eggdszerkonflgur System Configuration ENUM 0 2
16 P06.002  EOVSCUCKMAL  y Uit UINT16 1
szama
Tobbszivattyts .
117 P06.0.03 ; Multipump Address UINT16 1 8
rendszer, cim
Nvomis - Név P04.0.11-A P05.0.12 -
118 PO61I1 00 ' Pressure - Inc. value FLOAT32  nyomds 0 Nyomés -
érték L . C
mértékegysége Teljes skéla
Nvomis - Csikk P04.0.11-A P05.0.12 -
119 P06.1.12 VO " Pressure- Dec. value FLOAT32  nyomas 0 Nyomés -
érték o . S
mértékegysége Teljes skala
e P04.0.12 - Az P05.0.22 -
120 P06.1.21 Ara}mlas— Nov. Flow - Inc. value FLOAT32  éramlds 0 Aramlés -
[X+] érték . , . ,
mértékegysége Teljes skala
f . P04.0.12 - Az P05.0.22 -
121 P06.1.22  Aramlds-Cs0kk- o pec. value FLOAT32  dramlds 0 Aramlds -
[X+] érték - , . )
mértékegysége Teljes skéla
i P04.0.13-A P05.0.32 -
122 Po6.1.31 HEngrsgklet— Temperature - Inc. value FLOAT32  hémérséklet 0 Homérséklet -
[X+] Nov. érték - ) . .
mértékegysége Teljes skéla
o P04.0.13-A P05.0.32 -
123 P06.1.32 Honmerselklet— Temperature - Dec. value FLOAT32  hémérséklet 0 Hémérséklet -
[X+] Csok. érték o ) N
mértékegysége Teljes skala
P06.1.41 P04.0.14 - A P05.0.42 -
124 [X+j ' Szint- Nov. érték  Level - Inc. value FLOAT32  szint 0 Szint - Teljes
mértékegysége skala
. ) P04.0.14-A P05.0.42 -
125 P06.1.42  Szint-Csokk ol Dec. value FLOAT32  szint 0 Szint - Teljes
[X+] érték - . .
mértékegysége skala
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G . P05.0.52 -
126 P06.1.51 Altz?lanos— Nov. Generic- Inc. value FLOAT32 0 Altaldnos -
[X+] érték . p
Teljes skédla
G . P05.0.52 -
127 P06.1.52 Alti?lanos—Csokk. Generic - Dec. value FLOAT32 0 Altalanos -
[X+] érték X p
Teljes skéla
Tobbszivattyds .
128 P06.1.61  bekapcsolasi Multipump Enable Speed UINT16  rpm P04'2'3,1-Mm' P04.2.32- )
. sebesség Max. sebesség
sebesség
Korlatozas
129 P06.1.71  szinkronizélt Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
lizemmadnal
130 P06.1.72 Szinkronizalasi Synchronous Window UINT16 rpm 0 P04.2.32- ,
ablak Max. sebesség
Automatikus
131 P06.1.81  dtkapcsoldsi Automatic Switchover Interval UINT16  h 0 250
id6koz
132 P07.0.01 ][V'ax' kapesoldsi 1 Switching Frequency ENUM 0 5
rekvencia
133 P07.0.02 ][V"”' apesoldsi i Suitching Frequengy ENUM 0 5
rekvencia
Elkeriilendd .
134 P07.1.01  fordulatszém- Skip Speed Center UINT16  rpm P04.231-Min. P04.2.32-
k628 sebesség Max. sebesség
0zéppont
Elkeriilendd
135 P07.1.02  fordulatszam- Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
tartomany
136 P07.2.01  Motorfiitd funkcid  Motor heating function ENUM 0 2
137 P08.0.01 Kom. 1 funkcio Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Kom. 2 funkcid Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01  ModbusRTUcim  Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 pog.1 0z  ModbusRIU G RTU Baudrate ENUM 0 8
atviteli sebesség
141 P08.1.08 ][V'Odt,’us RTU Modbus RTU Format ENUM 0 3
ormatum
P08.2.05 -
142 p08.2.01  BACRELMSITP . et MS/TP Mac Address UINT16 0 BACnet MS/TP
MAC-cim
Max. Master
143 P08.202  DACRELMSITP b et MS/TP Baudrate ENUM 0 8
atviteli sebesség
144 P08.2.03 fBAC”,et MSITP - Bacnet MS/TP Format ENUM 0 3
ormatum
145 P08.2.04 BAeret MS/TFi . Bacnet MS/TP Device Id UINT32 4194304
eszkdzazonositd
P08.2.01 -
146 P08.2.05 BACnet MS/TP Bacnet MS/TP Max Master UINT16 BACnet MS/TP 127
Max. Master ‘
MAC-cim
147 Keretinformaciok, o ot 1nfo Frames UINT16 1 255
BACnet
148 BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM 0 1
Vezeték nélkili
149 P08.3.01  kommunikécio Enable Wireless Communication ENUM 0 1
engedélyezése
P09.0.01
150 X+] Nyelv Language ENUM 0 28
151 P09.012 ld6 Time UINT32
(X+]
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P09.0.11

152 Ddtum Date UINT32
[X+]
Akijelz6
153 P09.1.01  energiatakarékos  Display Energy Saving ENUM - 0 1
funkciéja
154 P09.1.02 ggfi’géataka’ekoss Energy Saving Time UINT16 s 60 999
155 P09.1.10  Akijelz6 téjoldsa  Display Orientation ENUM - 0 1
156 P09.301  Hibanaplé Error Log Reset ENUM - 0 1

visszadllitasa
UzemidG-szamlélo

157 P09.3.02 T Operating Time Couter Reset ENUM - 0 1
visszadllitdsa
Motorm(ikddési

158 P09.3.03  szamldlé Motor Running Counter Reset ENUM - 0 1

visszadllitdsa
Energiaszdml4lé

159 P09.3.04 . " ° © Energy Counter Reset ENUM - 0 1
visszadllitdsa

160 po9.305  Oydribedllitdsok .\ pectore ENUM - 0 1
visszadllitdsa

161 P09.3.06 Ezembehe'yezes Commissioning Completed ENUM - 0 1
efejezve

162 P93 07  KOtOMeszhOelista g 1 1ei Device List Reset ENUM - 0 1
visszadllitdsa
Az alapjel

163 P04.1.60  mentésének Limit setpoint saving ENUM - 0 1
korltozasa
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9 Karbantartas

9.1 Ovintézkedések

> BB

A munka megkezdése el6tt ellendrizze, hogy elolvasta és megértette az Bevezetd és biztonsag
6. oldalon olvashaté fejezet biztonséagi utasitasait.

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellendrizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerllje az egység, a vezérlSpult és a segéd-vezérlé dramkor véletlenszerl bekapcsolasat.

VESZELY: Aramités veszélye
Az dramelldtas rendszerrdl levélasztasa utan varjon 2 percet a maradékaram kistlésére!

FIGYELMEZTETES:

A karbantartast a hatélyos szabalyozdsban meghatarozott miszaki-szakmai kévetelményeknek
megfelels technikusnak kell elvégeznie.

FIGYELMEZTETES:

Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

FIGYELMEZTETES:
Mindig hasznéljon megfelel8 munkaeszkézoket.

FIGYELMEZTETES:
Tulsdgosan forrd vagy hideg folyadékok esetén forditson figyelmet a sériilés kockazatara.

A motor hdzadban a forgdrész szétszerelése vagy beszerelése erds magneses mezét hoz létre:

VESZELY: Magneses veszély

A magneses mezd veszélyes lehet azokra a személyekre, akik szivritmusszabalyozdt, vagy
barmely més, a magneses mezSkre érzékeny orvosi berendezést viselnek.

MEGJEGYZES:

El&fordulhat, hogy a magneses mezd a fém térmeléket a rotor fellletére vonzza, ami
karosithatja azt.
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9.2 A meghajtéegység cseréje

B és C méret

PDS_MO0014_A_ph

Motor
Meghajtéegység
Régzitécsavarok
Tomités
Tavtartok

abrwN =

Tévolitsa el a meghajtdéegységet; a csavarokat Torx-kulccsal csavarja ki.

Kenje meg a tomitést alkohollal.

Ellendrizze, hogy az Uj meghajtdéegység tavtartdi megfeleld poziciokon vannak-e és épek-e.
Szerelje be a meghajtdegységet, és hizza meg a csavarokat.

Meghuzasi nyomaték: 6 Nm (55 Ibf-in) = 15%.

PN =
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D méret

PDS_MO0015_A_ph

Motor

Oldalsé roégzitécsavarok
Meghajtéegység

A fedél csavarjai
Burkolat

Kozépsé rogzitéesavar
Tomités

Tavtartd

©NOo A WN =

1. Téavolitsa el a fedelet.
2. Vélassza le a motor fazisvezetékeit.
3. Tavolitsa el a meghajtéegységet; az oldalsé és k6zépss csavarokat Torx-kulccsal csavarja ki,
és Ugyeljen ra, hogy ne ejtse a kézépsd csavart a motorba.
4. Kenje meg a tomitést alkohollal.
5. Ellendrizze, hogy az Uj meghajtéegység tavtartdi megfeleld pozicidkon vannak-e és épek-e.
6. Szerelje be a meghajtéegységet, és hizza meg a csavarokat.
Meghuzasi nyomaték: 8 Nm (70 Ibf-in) £ 15%.
7. Csatlakoztassa vissza a fazisvezetékeket.
8. Szerelje fel a fedelet, és hizza meg a csavarokat.
Meghtzési nyomaték: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.
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9.3 Hosszan tartd inaktivitdsi iddszakok

1. Nyomja meg a f6kapcsold gombot a meghajtéegység kijelzéjén, vagy nyissa meg a
mellékelt engedélyez&érintkezét (ha van).

Kdsse le a tapellatast.

Zérja el a szivé- és nyomdoldali elzérészelepeket.

Tartsa be a Tarolas fejezet utasitdsait (10. oldal).

Az egység inditasa elétt ellendrizze az elektromos vezetékek csatlakozéasainak allapotat az
egységen és a vezérlSpulton, valamint hogy a csavarok megfelel6en vannak-e meghuzva.
6. Inditsa az egységet az elektromos szivattyl utasitasai szerint.

ablwn

9.4 A poétalkatrészek azonositasa

Azonositsa a pétalkatrészeket kdzvetlenll a termékkddokkal a spark.xylem.com.
Tovéabbi miszaki informécidkkal kapcsolatban forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos
forgalmazdhoz.
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10 Hibaelharitas

FIGYELMEZTETES:

A karbantartast a hatélyos szabalyozdsban meghatarozott miszaki-szakmai kévetelményeknek
megfelelS technikusnak kell elvégeznie.

FIGYELMEZTETES:

Ha a hiba nem javithatd ki, vagy nincs feltiintetve, vegye fel a kapcsolatot a Xylemmel vagy a
hivatalos forgalmazéval.

10.1 Riasztasok listaja

Kod Név Ok Megoldds
A0S Adatmemoria sériilt Akonfigurdcids féjloknem | 1. Kapcsolja ki az egységet
egyeznek, vagy nem 2. Vérjon 1 mdsodpercet
megfelelgen lettek betdltve | 3. Kapcsolja be az egységet
A08 Aktiv csdkkentés A kapcsolasi frekvencia a o Tisztitsa meg az egységet
magas kormnyezeti o Ellendrizze a motorventilator allapotét
hémérséklet kovetkeztében | o  Ellendrizze a telepités kirnyezeti feltételeit
lecsdkkent
AN Analdg bemenet 1, riasztds  |Az analdg bemenet értéke Ellendrizze:
A2 Analég bemenet 2, riasztgs ~ |tUlsdgosan magas vagy o Azanalég bemenethez csatlakoztatott
p — . |tllsdgosan alacsony eszkdz miikodését
A13 Analdg bemenet 3, riasztds . e
- — o Azanaldg bemenet helyes konfiguraciéjat
A14 Analdg bemenet 4, riasztas
A15 Aramlas-/hém.-érzékeld A beépitett dramlds- Ellendrizze az érzékeld csatlakozasat
riasztasa Thémérséklet-érzékel6
hibdsan mikadik.
A16 Kiils6 DI-hiba A digitalis bemenet riasztdsa |Ellendrizze a digitalis bemenethez
aktiv csatlakoztatott eszkéz miikddését
A17 Abelsd kommunikacid Kommunikéciés problémaa | 1. Kapcsolja ki az egységet
megszakadt meghajtékartyak kozott 2. Vérjon 1 mdsodpercet
3. Kapcsolja be az egységet
A18 Atdbbsziv. rendsz. komm.  |Az egység tobbszivattytsként | Ellendrizze:
megszak. van konfigurlva, de nincs o Atdbbszivattyls rendszer csatlakozasait
kommunikécié més o Akommunikaciés portok megfeleld
egységekkel konfigurdcidjat
A19 Cimtkozés a tobbsz. Avrendszeren beliil vannak  |Ellendrizze, hogy minden egység rendelkezik-e
rendszerben més olyan egységek is, egyedi tébbszivattyds cimmel
amelyeknek ugyanaz a
tobbszivattyds cime
A20 Inkompat. a tébbsziv. Atdbbszivattyls rendszerhez | o Ne vélassza ki az inkompatibilis funkciét,
rendszerben csatlakoztatott egység vagy
inkompatibilis funkcidkkal | o Allitsa az 8sszes egységet ugyanazon a
vagy eltérd tdbbszivattyts firmware verziora
protokollal rendelkezik
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Kéd

Név

Ok

Megoldas

A24

Helytelen alapjel-konfigurécio

Egyetlen kivélasztott alapjel
sem felel meg a vezérlési
mdd mért méretének

Ellendrizze az M04 és MOS menii
paramétereinek helyes konfigurdciojat

A28

A Fieldbus komm.
megszakadt

Aterepibusz-kommunikécié
megszakad a tavoli eszkdzzel

EllenGrizze:

o Acsatlakoztatott eszkoz éllapotat

o Akommunikécids protokoll paramétereinek
helyes konfiguracidjat

A29

Cs6toltési riasztas

Nem érték el a csdtotési
kiiszobértékparaméter dltal
jelzett nyomasértéket a
csotdltési iddparaméterben
bedllitott iddn belil

Ellendrizze:
o Arendszer allapotat
o Acsétoltési funkcid paramétereit

A35

A HMI-kommunikdcié
megszakadt

Kommunikacids hiba a
felhasznal6i kezeldfelilet és a
vezérldkartya kozott

Kapcsolja ki az egységet
Vérjon 1 mdsodpercet
Kapcsolja be az egységet

A36

A BTLE-kommunikacid
megszakadt

Kommunikaciés hiba a
felhasznaléi kezelGfeliilet és a
vezeték nélkili
kommunikdcios kartya kdzott

Kapcsolja ki az egységet
Vérjon 1 mdsodpercet
Kapcsolja be az egységet

10.2 A hibak listdja

Kéd

Név

Ok

Megoldas

EO1

Fordulatszam-hatarérték
tallépése

A motor fordulatszdma
meghaladja a tervezett
hatarértéket

1. Kapcsolja ki az egységet
2. Vérjon 1 masodpercet
3. Kapcsolja be az egységet

E02

Tuldram

A motor aktualis bemeneti
dramerdssége meghaladja a
hatdrértéket

Ellendrizze:
o Amotor llapotat
o Ahajtas és a motor kézétti kapcsolatot

E03

Fesziiltségcsokkenés

Minimalis hatarérték alatti
fesziiltség

Ellendrizze, hogy a tapfesziiltség a
hatérértékeken beliil van-e, amikor az
elektromos szivattyd maximalis teljesitménnyel
miikadik

E04

Zarolt rotor

A rotor le van zarva, és nem
tud forogni

Ellendrizze, hogy az elektromos szivattyd
mentes-e az olyan szennyezddésektdl vagy
idegen testektdl, amelyek a forgdrész
megakadasat okozhatjék

E05

Adatmemodria sériilt

A memdria egy része nincs
megfelelgen inicializalva,
vagy nem miikddik
megfelelden

1. Kapcsolja ki az egységet
2. Vérjon 1 mdsodpercet
3. Kapcsolja be az egységet

E06

Bemeneti fazis elvesztése

Ataphalézat egy vagy tobb
fazisa le van vélasztva

EllenGrizze:

o Az dsszes fazis jelenlétét

o Azt hogy a tapfesziiltség az eldirt
hatdrértékeken beliil van-e, amikor az
elektromos szivatty( maximalis
teljesitménnyel mikodik
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Kod Név Ok Megoldds
E07 A motor tiImelegedése A motor hémérséklete o Tisztitsa meg az egységet
meghaladja az lizemi e Ellendrizze a motorventilator allapotat
hatarértékeket o Ellendrizze a telepités kormyezeti feltételeit
E08 Talmelegedett inverter Abels6 hajtds h6mérséklete | e Tisztitsa meg az egységet
meghaladja az lizemi e Ellendrizze a motorventilator allapotat
hatarértékeket o Ellendrizze a telepités kormyezeti feltételeit
E09 Motor levalasztva Egy vagy tdbb (hajtas és Ellendrizze:
motor kdzétti) motorfazis e Azt, hogy a motorfazisok impedancidja a
kapcsolata megszakad. harom fazis esetében egyenld legyen
o Ahajtas és a motor kézétti kapcsolatot
ET1 1. érzékeldvel kapcsolatos  |Az analdg bemenet értéke EllenGrizze:
hiba tdlsdgosan magas vagy o Azanaldg bemenethez csatlakoztatott
£12 2. érzékeldvel kapcsolatos tdlsdgosan alacsony eszkdz miikodését
hiba o Azanaldg bemenet helyes konfigurdcidjat
E13 3. érzékelvel kapcsolatos
hiba
E14 4. érzékeldvel kapcsolatos
hiba
E15 Aramlas-/hém.-érzékels Az dramlds-’hémérséklet- Ellendrizze az érzékeld csatlakozésat
hibdja érzékeld hibasan mikadik.
E16 Kiilsg DI-hiba Aktiv a digitalis bemenettel | Ellendrizze a digitalis bemenethez
kapcsolatos hiba csatlakoztatott eszkdz miikodését
E17 Abelsd kommunikdcié Kommunikaciés problémaa | 1. Kapcsolja ki az egységet
megszakadt meghajtékartyak kozott 2. Vdrjon 1 mdsodpercet
3. Kapcsolja be az egységet
E21 Viz hianya (,LOW") Az ALACSONY digitalis Ellengrizze a folyadékhidnyt megakadalyozo
bemenet érintkezdje nyitva | berendezés ((isz6 vagy szondak) éllapotat; ha
van nem hasznalnak ilyeneket, csatlakoztasson egy
jumpert az ALACSONY kapcsokhoz
E22 Minimalis kiiszobérték Nem érték el a minimalis EllenGrizze:
kiiszobértéketa minimdalis | o  Azt, hogy az elektromos szivatty(
kiiszobérték, késleltetés megfelelden van-e feltdltve
paraméterben bedllitottid6 | e A minimalis kiiszébértékekkel kapcsolatos
alatt paraméterek helyes bedllitasat
E23 Analdg bemenet rossz Nincs analég bemenet Ellendrizze, hogy az MO5 menii paraméterei
konfigurécidja konfigurdlva a vezérlésiméd | megfelelGen vannak-e konfigurélva
mért méretéhez
E25 VezérlGkdrtya-ellétasi hiba  |Tapelldtasi probléma a 1. Kapcsolja ki az egységet
tapegyséq és a vezérl6kdrtya |2. Vélassza le az Osszes vezetéketa
kdzott vezérlGkartydrdl
3. Kapcsolja be az egységet
E26 Hardverkonfiguraciés hiba  |Helytelen motor-hajtas 1. Kapcsolja ki az egységet

konfigurcids fajlok

2. Vaélassza le az dsszes vezetéket a
vezérlGkartydrdl

3. Kapcsolja be az egységet

Ha a probléma tovabbra is fennéll, forduljon a

Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz

108

hydrovar X széria - Telepitési, Uzemeltetési és programozasi kézikdnyv




hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Kod Név Ok Megoldds
E27 Aramszivargés a talajba Karosodott a motor foldelési | Ellendrizze:
szigetelése. o Azt, hogy széraz-e a motor
o Azegyes motorfazisok foldelési szigetelését
E29 Cs6toltési hiba Nem érték el a csdtoltesi Ellendrizze:
kiiszobértékparaméter dltal | o Arendszer sértetlen éllapotat
jelzett nyomésértéket a o Acs6toltési funkcid paramétereit
CcsOtoltési iddparaméterben
bedllitott iddn belil
E30 Talterhelés A motor talterhelt Ellendrizze, hogy a szivattytzott folyadék
jellemzéi megfelelGek-e az elektromos szivattyu
szempontjabol
E31 KiilsG referencia 1 hibaja Az analég bemenet értéke Ellendrizze:
F32 Kiils6 referencia 2 hibaja tilsdgosan magas vagy * Azanaldg bemenethez csatlakoztatott
— o tulsdgosan alacson 6z miikodésé
E33 KiilsG referencia 3 hibaja g y eszkbz rpukodeset e
— ———— o Azanaldg bemenet helyes konfiguracijat
E34 KiilsG referencia 4 hibaja
E36 Alacsony halozati fesziiltség  |A tépfesziiltség a Ellendrizze, hogy a tapfesziiltség a
megengedett legkisebb megengedett hatarértékeken beliil van-e
hatéérték alatt van
E43 Tilfesziiltség A DC-busz fesziiltsége EllenGrizze, hogy nincsenek-e a rendszerben
meghaladja a maximalis més olyan elektromos szivattytk, amelyek az
hatarértéket dramlasukkal energia-visszanyerést okozhatnak
E46 Halozati tulfesziiltség Atapfesziiltség a maximélis | Ellendrizze, hogy a tapfesziiltség a
hatarérték felett van megengedett hatarértékeken beliil van-e
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11 Mszaki adatok

11.1 MUkodési kérnyezet

Nem agressziv és nem robbanasveszélyes légkér.
HSémérséklet

-20 és 50°C (-4 és 122°F) kozott.
A levegd relativ paratartalma

< 50% 40°C-on (104°F).

MEGJEGYZES:

Ha a pératartalom meghaladja a megéllapitott hatérértékeket, forduljon a Xylemhez vagy a
hivatalos forgalmazdéhoz.

Paralecsapddas esetén

Ha a kérnyezetben péaralecsapddas all fenn:

1. Aktivélja az automatikus motorfiité funkcidt; lasd S07.2 bekezdés, 60. oldal.

2. Lasd az elektromos szivattyl telepitési, izemeltetési és karbantartasi kiegészit utasitasai,
Megengedett pozicidk” bekezdés

Magassag
< 1000 m (3280 ft) tengerszint felett.

MEGJEGYZES: Az inverter hévédelmének kioldasa

Ha az egységet nem megfelel6 hdmérsékletnek teszik ki, vagy a jelzettnél nagyobb tengerszint
feletti magassagon helyezik Gzembe, szerelik fel, a beépitett automatikus hévédelmi funkcidja
beavatkozhat.

Ha az egységet 2000 m-t (6600 |ab) meghaladd tengerszint feletti magassagban helyezik
Uzembe, forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazdéhoz.

11.2 Mszaki jellemzék

Lasd EXM motorszerkezet adattablaja.
Megengedett tliréshatarok a tapfesziiltség esetén

e 200-240V =10% 50/60 Hz
e 380-480V =10% 50/60 Hz.

Kéboraram (EN 61800-5-1)

< 3,5mA(AC).
Védettségi osztaly/fokozat

IP 55, NEMA 4-es készilékhaztipus
Hatékonysagi osztaly (IEC 61800-9-2)

e |ES2 ateljes PDS (power drive system, motoros meghajtérendszer) egységre
e |E5 a motorokra

Elektromégneses kompatibilités (electromagnetic compatibility, EMC)

EXM motor esetén lasd a megfelel8ségi nyilatkozat 6. és 9. pontjat (Errore. Il segnalibro non &
definito.. oldal) és a kdvetkezd oldalakat.
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Elektromos adatok

Motor névleges teljesitménye, [Motor tipusa Fordulatszdm- Max. bemeneti dramerésség, A
kW (LE) IEC NEMA tartomény 200-240V  [380-480V
(EXM..../3......)|(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM....... [.015B.4..|EXM....... /..0208..4..11500 - 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208..4.. 719-6.7 5.0-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|EXM....... 1..040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM....... 1.040C.4..|EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|EXM....... 1.075C.4.. 21.6-204 11.2-10.2
EXM....... /..055D..4..|EXM......... 1..075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM....... [.075D..4..|EXM...... 1..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM........ 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
3.0(4.0) EXM....... /..030B..2..|[EXM....... /..0408..2..|3000 - 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM....... 1.040B..2..|[EXM....... 1..0558..2.. 17-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|[EXM....... 1.0758..2.. 10.2-8.7
EXM....... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C.2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C.2..|[EXM....... 1..100C..2.. 14.4-12.5
11(15) EXM....... [.110C..2..|[EXM........ 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM....... [.110D..2..|EXM....... 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... [..150D..2..|EXM....... 1..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM....... [.185D..2..|EXM....... 1.250D..2.. 33.5-28.6
22 (30) EXM....... 1.220D..2..|EXM....... 1..300D..2.. 38.9-324
* Fordulatszam-tartomany 3600-4000 rpm
11.3 Radidfrekvencias jellemzék megfelelésége
EU/EEA/GB
Jellemzgk Leirds
Technolégia Bluetooth® 5.2 kis energiafogyasztési vezeték nélkiili technoldgia
Savszélesség 2,4 GHz ISM
Radidfrekvencia <4,5mW(6,5dBm)
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USA

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

A véltoztathatd fordulatszamui meghajtdegység megfelel az FCC-szabélyzat 15. részében

foglaltaknak (FCC 15.247).

A miikddés az aldbbi két feltétel fliggvénye:

1. A berendezés nem okozhat kéros interferenciét.

2. A berendezésnek barmilyen jellegl interferenciat el kell viselnie, beleértve a nem
megfelel6 miikddést okozd interferenciat is.

A véltoztathato fordulatszamd meghajtéegység mobil eszkéznek mindsil, és az FCC-2.
részének 1093-as pontja és a KDB 447498 D01 értelmében megfelel a radiéfrekvencidnak valé
kitettségre vonatkozd biztonsagi kdvetelményeknek, amint azt a raddidfrekvencias kitettség
elemzése is bemutatta.

A telepitének figyelembe kell vennie, hogy (i) a berendezés barmilyen mas antennaval vagy
addegységgel torténd egyittes elhelyezése vagy mikddtetése tilos, kivéve az FCC tébbadds
termékekre vonatkozé eljarasainak megfelel&en, valamint hogy (ii) normal hasznélat soran a
minimalis tdvolsdgnak minden esetben legaldbb 20 cm-nek kell lennie.

A berendezést bevizsgéltdk, és az FCC-szabdlyzat 15. része értelmében megfelel az A"
osztalyu digitélis eszkdzdkre vonatkozd korlatozésoknak. A korlatozasok célja, hogy
kereskedelmi kérnyezetben térténd hasznélat esetén megbizhatd védelmet nydjtsanak a karos
interferencidval szemben.

A berendezés radidfrekvencias energiat hoz létre, hasznél és sugéroz, és ha azt nem a gyartd
Utmutatésai alapjan telepitik és hasznéljék, akkor kéaros interferenciat okozhat a
radidkommunikacidban. A berendezés lakokdrnyezetben torténd hasznélata valdszinlileg
karos interferenciat okoz, amely esetben a felhasznaldnak sajat koltségén kell elhéritania az
interferenciat

A jogosulatlan javitdsok, valtoztatdsok vagy mddositdsok a berendezés maradandd
kdrosodasat okozhatjédk, és érvénytelenithetik a garanciat, valamint a felhasznalénak a
berendezés hasznélatéra vonatkozd jogosultsdgét az FCC-szabalyzat 15. része értelmében.

HVX ISED IC: 26881-XSI02
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

A véltoztathatd fordulatszamu meghajtdegység megfelel az RSS-247 szabvény elSirasainak.

A miikddés az aldbbi két feltétel figgvénye:

1. A berendezés nem okozhat karos interferenciat.

2. A berendezésnek barmilyen jellegi interferenciat el kell viselnie, beleértve a nem
megfelel§ miikddést okozd interferenciat is.

A véltoztathato fordulatszamu meghajtdegység mobil eszkdznek mindsil, és az RSS-102 5.
véltozatanak értelmében megfelel a radidfrekvencias kitettségre vonatkozé biztonségi
kévetelményeknek.

A telepit8knek figyelembe kell vennilk, hogy normal hasznélat sordn a minimdlis tdvolsagnak
minden esetben legaldbb 20 cm-nek kell lennie.

A berendezés megfelel az ISED nem licenszkdteles radidtermékekre vonatkozé RSS
kovetelményeinek.

Az egységen végzett olyan véltoztatdsok vagy médositadsok, amelyeket a megfelel5ségért
felel8s fél kifejezetten jova nem hagyott, érvénytelenithetik a felhasznalénak a berendezés
hasznélatdra vonatkozé jogosultsagat.
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11.4 Egyéb megfeleléségek és jovahagyasok

EU/EEA/GB
EXM motor
CE- és UKCA-jelolések (Lasd ,Megfelel6ségi nyilatkozatok”, Errore. Il segnalibro non é
definito.. oldal, valamint a kovetkez8 oldalak)
USA
HVX, HVX+ meghajtdegység: cURus (iratszam: E529771)
EXM motor: cURus (iratszam: E488280)

11.5 A be- és kimenetek jellemzéi

Jellemzgk Leirds
Kommunikacids portok 2, RS-485
Digitalis bemenetek hydrovar X: 3, hydrovar X+: 5

o Usz6/NPN érintkez6, nyitott eloszté/leereszté a foldelési pont irdnyaba
o +24\DCbelsd polarizicio, max. 6 mA-re korldtozott dramersség
o Védelem-0,5VDC és +30 VDC kézétt, max. =15 mA

Analdg bemenetek hydrovar X: 2, hydrovar X+: 4
o Konfiguralhat6 vagy 0-20 mA dramerdsség, vagy 0-10V fesziltség
o 24\-05 jel az érzékeld tapelldtasdhoz 60 mA-re korldtozott dramerdsséggel

Analdg kimenet Konfigurélhatd 0-20 mA dramerdsséqi jelként vagy 0-10 V fesziiltséq i jelként

Relé 2, NC és NO véltoérintkezdvel:
e Relé 1 max. 250 VAC, 0,25 Avagy 30VDC, 2 A
e Relé 2 max. 30 VAC, 0,25 Avagy 30 VDC, 2 A

FIGYELMEZTETES:

Ha a relé 1 30 VAC-nél nagyobb feszlltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és ne hasznélja a
relé 2 kapcsait.

11.6 Litiumakkumulator

A HVX+ meghajtéegységgel elldtott EXM motor megfelel a szérazféldi, tengeri és égi
széllitdsra vonatkozé nemzetkdzi elSirdsoknak.

11.7 Magneses mez6

Az EXM motor allandé mégnest tartalmaz Ep termék esetén a magneses mezd eréssége a légi
széllitdsra vonatkozd IATA-hatarértéken belil van.
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11.8 Hangnyomas (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

A hangteljesitményt az ISO 9614-2 szerint, egy méterrel az egységtdl és terhelés nélkili
mikodés kdzben mérték, a hangnyomas Gjraszamitasa pedig az ISO 11203 szerint tortént.

Modell mérete Névleges teljesitmény, kW (LE) |Fordulatszam, rpm Hangnyomas, dB(A) 2
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 671
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 19
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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12 Artalmatlanitas
12.1 Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES:

Az egységet a kildnb6z8 tipuslt anyagok: acél, réz, manyag, litium, ferritek stb. azonositésara
szakosodott, engedélyezett vallalatokon keresztil kell artalmatlanitani.

FIGYELMEZTETES:

Tilos kendfolyadékokat és mas veszélyes anyagokat a kdrnyezetben elhelyezni.

12.2 Elektromos és elektronikus berendezések hulladékai (EU/EGT)

{=Z

INFORMACIOK A FELHASZNALOK SZAMARA az Eurdpai Parlament és a Tanacs 2012. jdlius 4-i
elektromos és elektronikus berendezések hulladékairdl szolé 2012/19/EU iranyelv 14. cikkelye
értelmében. Az dthdzott szemeteskuka szimbdlum a berendezésen vagy a csomagon azt
jelenti, hogy a terméket az életciklusa végén kiilon kell artalmatlanitani és nem szabad a
haztartasi hulladékkal egydtt leadni. A leszerelt berendezés ezt kdvetd Ujrahasznositas, kezelés
és kdrnyezetbarat hasznélat céljabdl végzett megfelel§ kilon gy(jtésével elkerilheti az
egészségligyi és kornyezeti kdrokat és el8segiti a kdrnyezetre veszélye anyagok
Ujrahasznélatat és/vagy Ujrahasznositasat.

Elektromos és elektronikus berendezések nem magéanhéaztartdsokbdl szarmazé hulladékais: a
berendezés kilon gy(ijtését az élettartama végén a gyartd* szervezi meg.

Ha egy felhasznald szeretné a berendezést artalmatlanitani, akkor felkeresheti a gyartét és
koteles a gyarto altal elSirt rendszert betartani a berendezés élettartama végén érvényes,
kilon dsszegydijtése céljabdl vagy dnmaga is vélaszthat hulladékkezelési lancot.

3 Az osztélyozds a terméktipustdl és a jelenleg érvényes, helyi torvényektsl fiigg
4 Elektromos és elektronikus berendezések gyértoja a 2012/19/EU irényelv értelmében
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13 Megfeleléségi nyilatkozatok

Lasd a terméken talalhatd speciélis jeldlési nyilatkozatot.

q

EU Megfelel6ségi nyilatkozat (75. sz.)

1.

w

0 o N

RED - radiofrekvencias berendezés: EXM ... (lasd a termék adattébléja vagy az utolsd
oldalon 1évé cimke)
RoHS- EEE egyedi azonositas: EXM

. A gyartd neve és cime:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Olaszorszag

E megfelel8ségi nyilatkozat kiaddsa a gyarto kizardlagos felel6ssége mellett torténik.

A nyilatkozat térgya: allandé mégnessel segitett szinkron reluktanciamotor (permanent-

magnet-assisted synchronous reluctance motor, PMa SynRM), beépitett, valtoztathatd

sebességli meghajtéegységgel (HVX sorozat), vezeték nélkili funkcidkkal.

A fent leirt nyilatkozat tdrgya megfelel a vonatkozé unids harmonizacids jogszabalyoknak:

e 2014. 4prilis 16-i 2014/53/EU irdnyelv és ezt kdvetd mddositadsok (radidberendezések).

e A2011.jdnius 8-i 2011/65/EU irdnyelv és annak késébbi mdédositasai, beleértve az (EU)
2015/863 irdnyelvet (egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus
berendezésekben vald alkalmazasdnak korldtozasa).

Hivatkozasok a megfeleld harmonizalt szabvanyokra vagy egyéb miszaki el&irdsokra,

amelyekkel kapcsolatban megfelel$ségi nyilatkozatot tettek:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
EN IEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018, EN 61000-3-
3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Bejelentett szervezet: - - -

RED - minden tartozék/alkatrész/szoftver: - - -

Tovabbi informaciok:

EMC

EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Kibocséatéas: Kategdria 2 (C2).

- Zavartlrés: a termék megfelel mésodik kategdridba tartozé (pl. ipari) teriileten végzett
hasznalatra

EN 61000-3-2:2014, EN I[EC 61000-3-2:2019+A1:2021

Atermék az ,1 kW-ot meghaladd névleges teljesitmény(i szakmai felszerelés” kategdridba
sorolhaté. Ha nyilvanos dramellaté haldzathoz csatlakoztatjak, az izembe helyezének be
kell tartania a vonatkozd m(szaki szabvanyokat.

RoHS

. melléklet - Korlatozasok alél mentes alkalmazés: az acélban, aluminiumban és sargaréz-
Stvozetekben Slom a kétSelem [6(a), 6(b), 6(c)], hegesztett és elektromos/elektronikus
alkatrészekben [7(a), 7(c)-I].

Oko-design 2009/125/EK iranyelvnek és médositasainak.

Az EXM sorozatl motor integralt valtoztathaté fordulatszami meghajtdéegységet tartalmaz,
és a kettd energiateljesitménye nem vizsgalhaté egymastél fliggetlendl (2019/1781/EU

rendelet, 2. cikk (2) bekezdés b) pont, (3) bekezdés a) pont). A bemutatott jeldlés (IE... -
IES...) megfelel az [IEC 61800-9-2 miszaki szabvanynak.
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Alairas az aldbbi fél nevében:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 23/03/2023

Peter Bjornsson —
Ugyvezeto

rev.00

A Xylem a Xylem Inc. vagy egy leanyvallalatadnak védjegye.

A Hydrovar a Xylem Inc. vagy egy lednyvéllalatanak védjegye.

A Bluetooth® markanév és logdk bejegyzett védjegyek, amelyek a Bluetooth SIG, Inc.
tulajdonét képezik, és hasznélatukra a Xylem Service ltalia S.r.l. engedéllyel rendelkezik.

Az Apple, az Apple logd, az App Store és az iPhone az Apple Inc. védjegyei.

Az |0S® a Cisco Systems, Inc. és/vagy lednyvaéllalatainak bejegyzett védjegye az Egyesilt
Allamokban és bizonyos més orszagokban, amelyet az Apple Inc. licence alapjan hasznélnak.
A Google Play, a Google Play logé és az Android a Google LLC védjegyei.

Az egyéb védjegyek és méarkanevek a megfelel tulajdonosok tulajdonat képezik.
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14 Garancia

A garanciara vonatkozé informécidkkal kapcsolatban olvassa el a kereskedelmi okmanyokat!
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