xylem

Let's Solve Water

Instru¢oes Adicionais de Instalagao,
Operagao e Programacao

o [

Série hydrovar X

Motor com variador de velocidade

integrado
EXM

Versao Firmware: 1.3.0



pt - Tradugdo das instrugdes originais

Indice

T INTrOAUGEO © SEGUIANGA ...ttt ettt ettt ettt ettt a et e bbbt e bt e e b e e eb et e ae e eae e e bt e eb e e sbeesaeesbeeseneeaneenreenreens 6
1.1 INEFOTUGEO ...ttt ettt e bt e h e e bt e e b et e ae e et e e bt e e bt e eb e e e ae e na e e een et e reenre e 6
1.2 Niveis de perigo e simbolos de SEQUIANGa.........eiiiiiiiii e bbb 6
1.3 SegUranGa do ULHIZAAON ......c..eiiiiiii e 7
1.4 o1 LYot To X e (o 3=1 Y o TT=Y oY = RS 7

2 MoOVIMENTACAO € AIMAZENAGEIM ...ueiiiiiiiieieeeittiee e ettt eeeaatteeeeaatteeeeaateeeaeaabeeeeeabeeeeeaabeeeesanbeeeeeanbeeeesantaeeesanseeeesansaeaesns 8
2.1 [ T or= T ot o L= OO OUUR O 8
2.2 INnspecdo da UNidade AaPOS @ ENTIEGA .......uiiiiiiiiiii ittt et sb e she e e sttt nree 8
2.3 EI@VAGA0 COM GrUa ...t bbbttt ettt ettt e e bt e sb e e sae e saeeeaeesareereenneen 8
2.4 F N = F2=T EoT 0 0 T=T 01 o S PP P PP PP PPTPPRRPPP 9

B B LYol g Tor- To X e [N o1 e Y [V o H SO URTRUSSN 10
3.1 LY - Tt LT =y T o= TP PR SPP PP 10
3.2 N TR e T o =T {1 TSP 10
3.3 (O E T o T e [ o= Yot L= T (] o= T PP 11

N 1 1) €= - Tor= 1 R OO O PO U PSR U PO PURPTPPTO 13
4.1 PrECAUGOES ..ottt e ettt e e oottt e e e oo e a b e et e e e e e e e b et et e e e et e e n b b et e et e e e e e nabneeeeee e s 13
4.2 INSTAlAGAO MECANICA ...ttt ettt eb e h e e ettt et et e e st e e neeenaeenan e 13

4.2.1 POSICOES QUIOTIZATAS .......eiiiieiie ettt 13
4.2.2 Y T e LR LA 1= 1 Lot o TP 14
4.3 Ligagdo mecanica com bombas Xylem ...........coiiiiiiiiii e 15
4.3.1 Conexdo com bombas NSCEK @ NSCEX ..ottt 15
4.3.2 Conexdo com bombas NSCSK € NSCSX .......ocoiiiiiiiiiiiee et 17
4.3.3 Conexao com bombas ESHEX ...t e e sneeeeneeens 19
4.3.4 Conexdo com bombas ESHSX ........cciiiiiii e 21
4.3.5 Conexdo com bombas LNEEK, LNEEX, LNTEK @ LNTEX .......ooooiiiiiiiiiieieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 23
4.3.6 Conexdo com bombas LNESK, LNESX, LNTSK @ LNTSX......oooiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 25
4.3.7 Conexao com bombas SVK, SVX, SVIK @ SVIX ...ttt 27
4.4 LigACO@S ElETIICAS ... ettt et 29
441 REQUISTEOS ..ttt et e e et e e e et e e e et e e e aa e e e s anr e e e e s anre e e e aarrneeenan 29
4.4.2 Terra/aterramENtO ... ..o 29
4.4.3 Linhas de orientagao para o quadro de comando .........c.cociiiiiiiiiiiiie i 30
444 Linhas de orientagdo para 0 CoONtrolador.........coiiiiiiiiiiiie e 31
4.5 CONEXOES AUXIIIAIES ...ttt ettt ettt et e e st e e e ee e e emteeeneeeeaeeeanneeeanneeaneeas 34
4.5.1 Terminais de sinal, hydrovar X+ ... e e 34
452 Terminais de sinal, Nydrovar X.........coi ittt e e srae e enee e 36

5 ULtilizag80 € fUNCIONAMENTO .....uiiiiiiiiite ettt ettt s bt e et et saeeneeebesaeetenaeeneennea 38

Lo O 1 o [« S TSSO U PSP U U PO TR PRTORRPRPROPN 39
6.1 Painel de o0peragdo, Nydrovar X+ ... ..o 39

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo



pt - Tradugdo das instrugdes originais

6.1.1 [DI1 oY YV T el ST PR 40
6.1.2 Menu de pardmetros, NYArovar X+ .......ouo it 41
6.1.3 Arranque da unidade utilizando o painel de operacao do acionamento hydrovar X+...................... 41
6.1.4 Alteracdo do modo de funcionamento, hydrovar X+ ........ccccooiiiiiiiiiiic e 41
6.1.5 Reposica0 de erros, NYArovar X+ .....o..i ittt 42
6.2 Painel de operag@o, hydrovar X ... 42
6.2.1 VisU@lIZAGAO PrINCIPAL..... ittt ettt ettt et sb e nb e na e e e 44
6.2.2 Menu de pardmetros, hydrovar X...........cooiiiiiiii ettt 44
6.2.3 Arranque da unidade utilizando o painel de operagao do acionamento hydrovar X............c........... 45
6.2.4 Alteracdo do modo de funcionamento, hydrovar X...........ccccooiiiiiiiiiii e 45
6.2.5 Reposicdo de erros, hydrovar X ...t 45
6.3 Y o o 30 QY7 L= 4o 1 USSR 45
A ¢ e | -0 T- o= [ J PSP PP T OTPPPPPTP 47
7.1 Y (O Y 1T s TV o e o 1= RO PO PPUPPRRNE 47
7.1.1 R O Y o [T =TT TSSO PR USRS 47
7.1.2 ] O B Y=Y o T o - PP PR PSP 50
7.1.3 SOT.2 SEEPOINT ... s e s e e e e e e n e e e s e e s nee e eneeas 51
7.1.4 S01.3 Valores MEAIOS ...c.ueeiiiiiiiiiie ettt ettt h e b nae ettt be b 52
7.1.5 SOT.4 MO0 JOG ...ttt b e bt b ettt ettt h e bt na et reenre e 53
7.1.6 L RS- o U] = Yot T SRR 53
7.2 Y A =T 1) Lo T =Y o o Y-SR 53
7.2.1 L N oL USSP RP PSP 53
7.2.2 S02.9 BItFIEld ...t et n e 54
7.3 MO3 Informagdes sobre @ bomba ..o 55
7.3.1 S03.0 Valores MEAidOs ........eiiiiieee ettt ettt et e et e e et e e e te e e eneeeenteeaneeeeneeeeneeen 55
7.3.2 R 01 T B O] 01 T o] TSSO P TPV 56
7.3.3 L T/ (o] o T U PRSP OTPRPR 56
7.3.4 S03.3 Estado Entradas/Saidas ........cocueiiieiieiiiiie it 57
7.35 Informacgdes sobre 0 Produto SO3.4.. ..ot 57
7.4 MO4 ConfigUuragao DOMDa. ..ottt ettt sh ettt nb e et e e 58
7.4.1 Y0 O @Y o1 {1 [0 =T oF o SRR 58
7.4.2 SOA.T SEEPOINT ... s e e s s e e e e n e e e e e e enee e eneeas 61
7.4.3 S04.2 REGUIAGAO ...ttt ettt ere et 62
7.4.4 S04.3 LIMITES ..ottt ettt et r e ettt h e bR h et E e e bt nr et r e e nns 64
7.4.5 SO4.4 AULO-TEST ...eeiiiiiie ittt bbb e b e e e b e 65
7.4.6 SO04.5 SetpOint SHift.......i i b e 65
7.4.7 S04.6 ENChIMENTO tUDOS ...ttt ettt et et nre e 66
7.5 L [OL oY (] Yot Y=Y L RS RSRPR 68
7.5.1 S05.0 Intervalos de Medida........oouiiiiiiieieiee e e 68
7.5.2 S05.1 ENtradas @analOogiCas......c...oiuiiiiiiiieiiesiee sttt 69
7.5.3 S05.2 ENtradas digitais .......coeeiueiiiiiiieii e 72
7.5.4 YT B Y- T1e - o T=1 1 Yo T or- SRR 73

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo 3



pt - Tradugdo das instrugdes originais

7.5.5 S05.4 Saidas digitais .......ccueeiuieiiiiiiii ettt reenre e 74
7.5.6 YOI S =1 1] o) =Y el 1= SRR 74
7.6 MO6 Bombas MUHIPIAS .........oouiiiiiii et 76
7.6.1 Y0 O @Y o1 T [0 =T oF o TSRS 76
7.6.2 Y0 B =T U] F=Y o T S SRR 76
7.7 Y L TNV Z=Y =T PSR PPPPPRRNE 78
7.7.1 S07.0 Programaces freq. COMULAGCE0 .. .ccveeiuiiiiiiiiii ittt ettt ettt sttt nbe b 78
7.7.2 S07.1 Fungdo salto velocidade ..o e 78
7.7.3 S07.2 AQUECIMENTO O MOTOT ...ttt ettt ereesre e 78
7.7.4 S07.3 FUNGOES ©SPECIATS ..euutiiiutiieitee ittt sttt ettt ettt ettt at e s bt sa e et e e b et e se et e b e e sbneesabe e e anneenaneeens 79
7.8 MO8 COMUNICAGAOD ... e e e e e e e s e e e s m e e s s aee e s e e e s m e e e emeeesemeeeameeeamneeaamneesnneeans 79
7.8.1 S0B.0 POItaS. ...t e et r e e e neenre e 79
7.8.2 S08.T MOABUS RTU ...ttt ettt r e nr e bt nb e e nesr e e nnes 79
7.8.3 S08.2 BACNEt MS/TP ...ttt ettt ettt et e ettt e e bt e e smee e e aeeeete e e emteeeneeeaneeeanneeeaneeeanneeans 80
7.8.4 S08.3 COMUNICACEO SEM TIOS ....uiiiiiiieiiii et ceeetee et e ettt e st e e st e e st eesabeesseeestaeesnteeesseeeasseesnseeessseesnseeans 80
7.9 [0 oY (] YTt ToE R s =Y - 11 RS TRSRP 80
7.9.1 S09.0 LOCAIIZAGAO ...ttt n e nre e 80
7.9.2 S0D.T VISOT .ttt E e e a e r e s e s e e e neenneen 81
7.9.3 S09.2 Perfis PAr8MEtrOS .......coueiiiiuieie ittt sttt ettt ettt h ettt ettt b et nn et et nennes 81
7.9.4 S09.3 Programaces de fADrIiCaA. .. ....cicuiiiiiie ettt ettt eneeen 81
7.9.5 Y0 Y=Y o U] - o Yot TR SRR 82
7.9.6 S09.5 ClONAGEM ...ttt ettt b e b e bt ettt et a e bt b nh e e et nen e e reenre e 82

8 MOABUS RTU ...ttt bbbt s bt et e bt e b e e et e bt et e s b e e bt e e e sbe e e e nneene e e e naeeneenne 83
8.1 L@oT 0 4 V] o Lot- Tor=To T OO O OUR PP 83
8.2 TFANSIMISSE0 ...ttt ettt e e oo e ettt e e e e e s e ettt e e e e e e e e e et et e e e e e s e e e et e e e e e e e nraneeee e e e e e e arrnrreeeeeaaannn 83
8.3 o1 LYot To X e =X e [-Yeo [ Y-SR STSPSRPR 83
8.4 Modos de transmissdo dO ProtOCOIO ........c.eiiiiiiiiiiiiie e e 83
8.5 (@feTe [TeTo TN e [N (VT or- o RN o ToT s £-To Lo TIPS URSPRR 84
8.5.1 =T 0T o] [ T TSRS PRP 84
8.5.2 EXEMPIO 2. ettt b ettt ettt et r e e naeas 85
8.6 Ligacoes e gestdo de dadosmodbus RTU .........coociiiiiiiiii et e e enteesneeans 86
8.7 LiSTa @ FEGISTOS. ...ttt bbbt h ettt e b e bt eh e et e ettt et r e bt et 87
A =7 YO0 1=t Y I TSR 100
9.1 Declaracédo de conformidade da aplicagdo do protocolo (PICS) .........ccceeieeiiiiiiiii i 100
9.2 Dispositivo BACnet e Identificador de Objeto de Dispositivo BACNEt..........cccovieiiiiiiiiiiiiee e 103
9.3 Ligagdes e gestdo de dados, BACNEt MS/TP .......ooiiiiiiiiiieieee e 103
9.4 TABELA SeqQUENCIAS BACNET ... .eiiiiii ettt ettt sat et enne e e eanees 104
9.5 TABELA Entradas analdgicas BACNET ..........ccoiiiiiiiiii e 104
9.6 Tabela de valores analdgicos BACNET .........ooiuiiiie ettt s et e st e e tee e snteeesnaeesnneas 109
10 Y T aTUL £=Ty Tox o OO PR 116
TO.T  Pr@CAUGOES ...t oo s e oo e e ae e e e me e e s e e e e s mee e e me e s me e e eme e e s eme e e emeeesnneeeneeeeneeenneas 116
10.2  HVX ou HVX+ substituicdo da unidade ...........coouiiiiiiiiic et 117

4 EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo



pt - Tradugdo das instrugdes originais

10.2.1  Substituicdo de tamanho B @ C..........ociiiiiiiiii e e e 117
10.2.2  Substituicdo do tamanho D ..........oociiiiiiiie e nes 118
10.3 Periodos prolongados de inatividade...........c.ccoiiiiiiiiiiiiic e 119
10.4 Identificagdo das pecas SObressalentes ...........cco i 119
11 PrOCUIa das @VATIAS ......iiiieitieitie ittt e b e bt e bt eh et e e bt e bt e bt e ehe e ehe e eae e nn bt en b re et e nree 120
I T o =Tt T Lol Y= TSP P ORI 120
L T - e L= oY 4 o T=Y SO OUURURTRRT 121
R T T I o Y o Y-SR 122
12 1Y =Y oy Tt Yot YT SR PRR 124
12,1 Ambiente de fUNCIONAMENTO.......iiiiiiiii ettt b e b e s esate et et ebeentee 124
L A O 1 - T (=Y g1 ] o= T =Y of Yot T RO PRSPPSO 124
12.3 Compatibilidade eletromagnética (CEM)........ccciiiiiiiiiiii e 125
12.4 Conformidade das caracteristicas de radiofreqUENCIa .........ccceeiieiiiiiiiii e 125
12.5 Outras conformidades @ QPIrOVACOES ..........eiuiiuiirierieitieie sttt ettt ettt ettt sttt et sre e et et eeesbeaneeneenees 127
12.6 Caracteristicas das entradas @ SAIAS .......c.cuiiiiiiiiiie e 127
B A =T =Y 4 - = [ XSS 127
12.8  CamPOs MAGNELICOS ........ooiiiiii et e e e e e ae e s s e e e e s e e s emeeesmeeesne e e emneesanneeanneas 127
12.9 Pressdo sonora (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)......uuuuuuuuuuiuiriuiiieieeeeeiererererererererersrerererereree..————————————. 128
13 EIIMINAGAO ...ttt b e bt e bttt ettt b e b e b e e na et reenre e 129
S TR B o =Y o T oo 1= SRR 129
13.2  REEE (UE/EEE) ... ettt ittt ettt h e h ettt ekt b e bt eh e e e et e et et e bt e s beeeaeeeneeenteenneeteen 129
14 Declaragdes de coNfOrmMidade ..... ..ottt 130
15 LCE 11 0| (- T PP TSP O PP OU PO UPPOTRRURP 132

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo 5



pt - Tradugdo das instrugdes originais

1 Introducao e seguranca

1.1 Introducgao

Objetivo deste manual

Este manual complementa e néo substitui os manuais fornecidos com o produto. Este manual
fornece informacdes sobre como realizar corretamente os procedimentos que seguem:

e Instalagdo

e Funcionamento

e Programacéo.

Nomenclatura utilizada no documento

e hydrovar X: Motor EXM com acionamento HVX
e hydrovar X+: Motor EXM com acionamento HVX+

Instrugdes complementares

As instrucdes e as adverténcias fornecidas neste manual referem-se a unidade standard, tal
como descrito na documentacgdo de venda. Podem ser fornecidos modelos especiais de
bombas com manuais de instru¢des suplementares. Para situa¢des ndo contempladas no
manual ou no contrato de venda, contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado.

1.2 Niveis de perigo e simbolos de seguranca

Antes de usar a unidade, o utilizador deve ler, compreender e cumprir com as indica¢des dos
avisos de perigo para evitar os seguintes riscos:

e Lesdes e riscos para a saude

e Danos no produto

e Mau funcionamento da unidade.

Niveis de perigo

Nivel de risco Indicacdo

PERIGO: Identifica uma situacdo perigosa que, se ndo for evitada, provoca
lesdes graves ou mesmo a morte.

ADVERTENCIA: Identifica uma situado perigosa que, se ndo for evitada, pode
provocar lesdes graves ou mesmo a morte.

ATENCAO: Identifica uma situacdo perigosa que, se ndo for evitada, pode
provocar lesdes de nivel médio ou pequeno.

NOTA: Identifica uma situacdo que, se nao for evitada, pode causar danos a
propriedade, mas ndo a pessoas.

6 EXM - Instru¢cdes Adicionais de Instalacdo, Operacédo e Programacao
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Simbolos complementares

Simbolo Descricdo

Perigo elétrico

Perigo de superficie quente

Perigo de atmosfera explosiva

AN

Perigo de radiacdo ionizante

»

Perigo magnético

>

1.3 Seguranca do utilizador

Cumprimento estrito das normas de salde e seguranga.
Pessoal qualificado

A'instalagdo, operagao, manutencao e resolugdo de problemas da unidade estdo reservadas
apenas a pessoal qualificado. Os utilizadores qualificados sdo capazes de reconhecer e evitar
perigos durante a instalagdo, a utilizacdo, a manutencéo e a resolucdo de problemas da
unidade.

Equipamento de protecao individual

Durante o manuseamento, instalacdo, operacdo, manutencao e resolucdo de problemas,
utilizar equipamento de protecdo pessoal conforme necessério. Exemplos de equipamento de
protecdo individual incluem, mas n&o se limitam a, capacete, luvas e calcado de seguranca.

Locais expostos a radiagdes ionizantes

ADVERTENCIA: Perigo de radiagdo ionizante

Se a unidade tiver sido exposta a radia¢des ionizantes, implementar as medidas de seguranca
necessarias para a protecdo das pessoas. Se a unidade precisar de ser expedida, informe a
operadora e o beneficidrio em conformidade, de modo a que as medidas de seguranca
podem ser implementadas.

1.4 Protecdo do ambiente

Eliminacdo da embalagem e produto

Respeitar os regulamentos em vigor sobre classificagdo de residuos.

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo 7
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2 Movimentacao e Armazenagem

2.1 Precaucgoes

Antes de iniciar qualquer trabalho, deve-se ler e entender as instru¢des de seguranca na
Introducdo e seguranca.

ATENCAO: Riscos decorrentes da movimentacdo manual de cargas

Movimente a unidade em conformidade com os regulamentos vigentes sobre "manuseio
manual de carga", a fim de evitar condi¢bes ergondmicas indesejaveis, causando riscos de
lesdes na coluna vertebral.

ADVERTENCIA: Risco de esmagamento e corte
Utilizar sempre equipamento de protecdo individual.

2.2 Inspecao da unidade apds a entrega

Inspecdo da embalagem

1.
2.
3.

Verificar se a quantidade, descri¢des e cdédigos de produto coincidem com a encomenda.

Verificar a embalagem para qualquer dano ou falta de componentes.

No caso de danos detetaveis imediatamente ou pegas em falta:

e Aceitar a mercadoria com reserva, indicando quaisquer conclusées no documento de
transporte, ou

e Rejeitar as mercadorias, indicando o motivo no documento de transporte.

Em ambos os casos, entre imediatamente em contacto com a Xylem ou com o distribuidor

autorizado de quem o produto foi comprado.

Desembalagem e inspecao da unidade

arwn =

Remover a embalagem.

Eliminar os materiais da embalagem de acordo com os regulamentos aplicéveis.
Retirar a unidade, removendo os parafusos e/ou cortando as correias, se existirem.
Verificar a integridade da unidade e certificar-se de que ndo hd componentes em falta.
Em caso de danos ou componentes em falta, entre imediatamente em contacto com a
Xylem ou com o distribuidor autorizado.

2.3 Elevagcao com grua

ADVERTENCIA: Perigo de esmagamento

Utilizar cordas, ganchos, barras de suporte ou olhais que estejam em conformidade com os
regulamentos atuais e que sejam adequados para a utilizacdo especifica.
Utilizar os parafusos de olhal aparafusados ao motor apenas para levantar o préprio motor.

PN

oo

Fixar as cordas nos parafusos de olhal do motor.

Fixar as cordas na grua.

Levantar a grua e colocar as cordas em tensdo sem levantar a unidade.

Levantar e deslocar a unidade lentamente, segurando o eixo do motor com uma mao para
equilibrar a carga

Abaixar lentamente a unidade.

Soltar as cordas dos olhais.

EXM - Instru¢cdes Adicionais de Instalacdo, Operacédo e Programacao
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A figura mostra como levantar a unidade.

)

o
™
—
o
o
2I
(%]
[a]
o

2.4 Armazenamento

Armazenamento da unidade embalada

A unidade deve ser armazenada:

e Em local coberto e seco

Longe de fontes de calor

Protegidas contra a sujidade

Protegida de vibragdes

A uma temperatura ambiente entre -40°C e +70°C (-40°F e 158°F) e uma humidade relativa
maéaxima entre 90% a 30°C (86°F).

NOTA:

e Na&o colocar cargas pesadas em cima da unidade.
e Proteger a unidade de colisées.

Armazenamento prolongado da unidade

Seguir as instru¢des indicadas para o armazenamento da unidade embalada.
Para obter mais informagdes sobre o armazenamento prolongado, contactar a sociedade de
vendas Xylem ou o Distribuidor Autorizado.

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo 9
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3 Descricao do produto

3.1 Caracteristicas

O produto é um motor sincrono de relutancia assistida por iman permanente com inversor
eletrénico de velocidade varidvel HVX ou HVX+.
O produto pode ser fornecido nas seguintes configuragdes:

Uso previsto

Utilizacdo incorreta

Pré-montado com bomba integrada

Como peca sobresselente compativel para um motor Exm do mesmo tipo

Como um componente destinado ao acoplamento a uma bomba Xylem: neste caso, toda a
montagem constitui um novo produto, pelo qual a parte que conclui a integracdo assume
total responsabilidade legal em todos os aspetos.

Produto destinado ao uso comercial, empresarial, artesanal ou profissional para acionamento
de eletrobombas de superficie da Xylem, onde é necessério variar o desempenho com base
nos requisitos.

Sempre respeitar os limites de funcionamento em EspecificagGes.

PERIGO: Risco de atmosfera potencialmente explosiva

E proibido arrancar a unidade em ambientes com atmosferas potencialmente explosivas ou
com pds combustiveis.

Acionamento de eletrobombas de diferentes tipos e/ou fabricantes, bem como
equipamentos ou dispositivos ndo incluidos no escopo da utilizacdo pretendida
Utilizacdo do motor Exm como substituicdo de um tradicional motor assincrono de uma
eletrobomba.

3.2 Nomes das partes

ONO A WN =

_Aph

PDS_MO0001_A

Unidade HVX ou HVX+

Painel de operagédo

Autocolante de aprovagao de equipamento de radio da unidade HVX ou HVX+
Autocolante de aviso da unidade HVX ou HVX+

Entradas de cabos de alimentacgéo e de sinal

Placa de dados do conjunto do motor EXM

Motor EXM

Placa de dados da unidade

10
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3.3 Chapas de caracteristicas

Placa de dados do conjunto do motor EXM

___________

IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Modelo
Valores nominais na saida
Cédigo de identificagéo
Marcas
Numero de série
Eficiéncia da unidade a plena carga
Valores nominais na entrada
Grau de protegao IP
Tipo de caixa NEMA
. Massa da unidade
. Gama de temperatura ambiente
. Modelo de rolamento
. Fator de servico
. Capacidade méxima dos fusiveis de prote¢do

WO N, WN =

Cédigo de identificagdo

Nome da série

Altura do eixo 90, 112, 132, 160 ou 180 mm
Flange tipo B3, B5, B14, HM, CEA ou CA
Tipo de chave SV, HA, HB ou normalizada [ ]

Tensdo de alimentagdo 3x208 V, ..., 240 V [03] ou 3x380 0V, ...,
Poténcia nominal do motor em kWx10

Modelo tamanho B, C ou D

acionamento hydrovar X [S] ou hydrovar X+ [H]

VNGO RWN =

. Acionamento standard [ ] ou sem filtros [W]
. Motor com pé [F]ou sem pé[ ]
. Motor standard [ ] ou motor sobredimensionado [R]

PDS_MO0004_A_sc

Extensdo especial do veio tipo S1, S2, S3 ou S4 ou normalizada [ ]

480V [04]

. Gama de velocidades a poténcia nominal 3000 a 4000 min"' ou 3600 a 4000 min' [2] ou 1500 a 2000 min-" [4]

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo
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Placa de caracteristicas do acionamento HVX ou HVX+

XM_M0022_A_ot

Modelo

Limites de funcionamento da entrada
Cdédigo de identificagéo

Limites de funcionamento da saida
Ndmero de série

Gama de temperatura ambiente

cuhALWN =

Autocolante de aviso da unidade HVX ou HVX+

T @ 2= A CAUTION TARNTNG WARNTNG
A p “L{ § imention ZA Rt ssenen| A
% |5 ey | VERTISSENENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

Autocolante de aprovacédo de equipamento de radio da unidade HVX ou HVX+
O

1. Estados Unidos da América
2. Canada
3. Outros paises

XM_M0024_B_ot

XM_MO0025_A ot

12 EXM - Instru¢cdes Adicionais de Instalacdo, Operacédo e Programacao



pt - Tradugdo das instrucdes originais

4 Instalacao

4.1 Precaucgodes

Antes de iniciar qualquer trabalho, deve-se ler e entender as instru¢des de seguranca na
Introducdo e seguranca.

PERIGO: Perigo elétrico

Antes de iniciar os trabalhos, verificar que a fonte de alimentac&o elétrica esta desligada e
cortada, para evitar o arranque involuntério da unidade, do quadro de comando e do circuito
de controlo auxiliar.

ADVERTENCIA: Riscos fisicos e térmicos

e Utilizar sempre equipamento de protecdo individual.
e Utilize sempre ferramentas de trabalho adequadas.

Nota

O motor Exm n&o é fornecido para os seguintes modelos de bomba:
o HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Instalacdo mecanica

4.2.1 Posigdes autorizadas

As figuras mostram as posi¢des permitidas apenas para o acionamento: ver também as
posicdes permitidas no manual da eletrobomba.
Para as outras posi¢des, contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado.

_| _B_ph

PDS_MO0007_B
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@%@g@@

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Area de instalacio

1. Seguir as disposi¢cdes em Ambiente de funcionamento na pégina 124.

NOTA:
Se a humidade exceder os limites estabelecidos, contactar a Xylem ou o Distribuidor
Autorizado.

Colocar a unidade numa posicao elevada em relagdo ao chéo.
Certifique-se de que eventuais perdas ndo causem inundagdo da area de instalacéo ou

submergir a unidade.
4. Em caso de instalacdo ao ar livre, proteger a unidade da luz solar direta, chuva e neve com

tampas adequadas.

W

_A _ph

PDS_MO0006_A

Espaco livre entre a parede e as superficies externas da unidade

e Para assegurar uma ventilagdo adequada: = 100 mm (4 in)
e Para permitir os trabalhos de inspecédo e a remogdo do motor: = 300 mm (12 in)
e Se o espago disponivel for inferior, consulte a documentagdo técnica da eletrobomba.

Ambientes com tendéncia para a condensagéo

Em condi¢des ambientais propensas a condensacéo, ative o modo de aquecimento
automético do motor. Para mais detalhes, ver S07.2 Aquecimento do motor.

14 EXM - Instru¢cdes Adicionais de Instalacdo, Operacédo e Programacao
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4.3 Ligacao mecanica com bombas Xylem

Conexdo mecénica da unidade hydrovar X ou hydrovar X+ com bombas do catdlogo Xylem.

4.3.1 Conexao com bombas NSCEK e NSCEX

1. unidade hydrovar X ou hydrovar X+

2. Parafusos de fixagdo do corpo da bomba

3. Adaptador bomba-motor

4. Parafusos de fixagdo do adaptador da bomba-
p motor

5. Chave do impulsor

6. -

7. Encaixe do vedante

8. Vedante mecanico

9. Arruela

10. Tampao de drenagem
11. O-ring

12. Impulsor
13. Porca de seguranca do impulsor
14. Corpo da bomba

_A_ph

PDS_MO0017_A

Operacdes preliminares

1. Fechar as vélvulas de aspiracgéo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.
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Desmontagem da unidade

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacéo.
Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.
Remover a caixa de vedagao.

Retirar o adaptador bomba-motor, desapertando os parafusos.

Nouhswh =

Nova montagem da unidade

1. Instalar o adaptador bomba-motor no motor.
Binérios do parafuso:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

2. Encaixe a caixa de vedacdo no flange, certificando-se de que o O-ring esteja posicionado
corretamente.

3. Lubrifique o vedante mecénico com éalcool.

4. Coloque cuidadosamente o vedante mecénico no eixo.

5. Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.

6. Insira a arruela e aperte a porca.

Torques de aperto:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%
o M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) £ 15%.
7. Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.
Binarios do parafuso:
o M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
o M10X30 e M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Operacdes finais

1. Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.
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4.3.2 Conexao com bombas NSCSK e NSCSX

unidade hydrovar X ou hydrovar X+

Parafusos para fixar o flange do motor ao adaptador
Flange do motor

Parafusos sem cabeca de bloqueio acoplamento
Parafusos de fixagdo do corpo da bomba

Parafusos de fixacdo do adaptador da bomba-motor
Chave do eixo do motor

Adaptador do motor lateral

Acoplamento rigido

10. Chave do impulsor

11. Adaptador da bomba lateral

12. O-ring

13. Vedante mecénico

14. Arruela

15. Tampao de drenagem

16. -

17. Encaixe do vedante

18. Impulsor

19. Porca de segurancga do impulsor

20. Corpo da bomba

W NO AW =
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Operacdes preliminares

1. Fechar as valvulas de aspiracéo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.
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Desmontagem da unidade

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacéo.

Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.

Remover a caixa de vedagao.

Retirar a flange, desapertando os parafusos.

Desapertar parcialmente um dos parafusos que prendem a flange ao adaptador e

desapertar totalmente todos os outros.

9. Remover o adaptador batendo suavemente com um martelo na cabega do parafuso
parcialmente desapertado.

10.Desapertar completamente o parafuso.

11.Desapertar os parafusos sem cabeca do acoplamento.

12.Retirar o acoplamento utilizando o extrator.

N W =

Nova montagem da unidade

Operacoes finais

1. Posicione a chave e introduza o acoplamento no eixo.
2. Fixar o acoplamento apertando os parafusos sem cabeca.
Torque de aperto: 13 Nm (115 lbf-in) = 15%.
3. Montar o adaptador do lado do motor na flange do motor.
Binério de aperto do parafuso:
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Colocar o adaptador do lado da bomba no adaptador do lado do motor.
Binario de aperto do parafuso:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Encaixar a caixa de vedacgédo no adaptador, certificando-se de que o O-ring esteja
posicionado corretamente.
Torque de aperto: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.
Lubrifique o vedante mecéanico com alcool.
Coloque cuidadosamente o vedante mecéanico no eixo.
Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.
Insira a arruela e aperte a porca.
Torques de aperto:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
10.Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.
Binarios do parafuso:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Fixar os o tamp&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 © N o

1. Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.

18
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4.3.3 Conexao com bombas ESHEX

1. unidade hydrovar X ou hydrovar X+

2. Parafusos de fixagdo do corpo da bomba

3. Flange da bomba adaptador do motor-bomba

4. Parafusos de fixagdo do adaptador do flange da
motor-bomba

5. Chave do impulsor

6. -

7. Encaixe do vedante

8. Vedante mecanico

9. Arruela

10. Tampao de drenagem
11. O-ring

12. Impulsor

13. Porca de seguranga do impulsor
14. Corpo da bomba

15. Pés

_A_ph
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Operacgdes preliminares

1. Fechar as vélvulas de aspiragéo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.

Desmontagem da unidade

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacéo.
Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.
Remover a caixa de vedacao.

Desapertar os parafusos para retirar o adaptador do motor-bomba.

Noahswh =
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Nova montagem da unidade

Operacdes finais

1.

N

o hew

Instalar o adaptador bomba-motor no motor.
Binarios do parafuso:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

Encaixe a caixa de vedagdo no adaptador do motor-bomba, certificando-se de que o O-

ring esteja posicionado corretamente.

Lubrifique o vedante mecéanico com élcool.
Coloque cuidadosamente o vedante mecénico no eixo.
Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.
Insira a arruela e aperte a porca.

Torques de aperto:

e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.
Binarios do parafuso:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30 e M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Fixar os o tampa&o de drenagem.

Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

. Fixar os o tampao de drenagem.

Torque de aperto: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%.
Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.

20
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4.3.4 Conexao com bombas ESHSX

unidade hydrovar X ou hydrovar X+
Parafusos para fixar a flange ao adaptador
Flange do motor

Parafusos sem cabeca de bloqueio acoplamento
Parafusos de fixagdo do corpo da bomba
Parafusos de fixagao da flange

Chave do eixo do motor

Adaptador do motor

Acoplamento

10. Chave do impulsor

11. Flange da bomba

12. O-ring

13. Vedante mecénico

14. Arruela

15. Tampao de drenagem

16. -

17. Encaixe do vedante

18. Impulsor

19. Porca de segurancga do impulsor

20. Corpo da bomba

21. Pés

VNGO RWN =
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Operacgdes preliminares

1. Fechar as vélvulas de aspiracéo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.
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Desmontagem da unidade

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacéo.

Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.

Remover a caixa de vedagao.

Retirar a flange, desapertando os parafusos.

Desapertar parcialmente um dos parafusos que prendem a flange ao adaptador e

desapertar totalmente todos os outros.

9. Remover o adaptador batendo suavemente com um martelo na cabega do parafuso
parcialmente desapertado.

10.Desapertar completamente o parafuso.

11.Desapertar os parafusos sem cabeca do acoplamento.

12.Retirar o acoplamento utilizando o extrator.

N W =

Nova montagem da unidade

Operacoes finais

1. Posicione a chave e introduza o acoplamento no eixo.
2. Fixar o acoplamento apertando os parafusos sem cabeca.
Torque de aperto: 13 Nm (115 lbf-in) = 15%.
3. Instale o adaptador no motor.
Binério de aperto do parafuso:
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Encaixar a flange no adaptador.
Binario de aperto do parafuso:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Encaixe a caixa de vedacdo no flange, certificando-se de que o O-ring esteja posicionado
corretamente.
Torque de aperto: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.
Lubrifique o vedante mecéanico com alcool.
Coloque cuidadosamente o vedante mecéanico no eixo.
Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.
Insira a arruela e aperte a porca.
Torques de aperto:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
10.Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.
Binarios do parafuso:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 © N o

1. Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.
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4.3.5 Conexdo com bombas LNEEK, LNEEX, LNTEK e LNTEX

unidade hydrovar X ou hydrovar X+
Parafusos de fixacdo do corpo da bomba
Adaptador bomba-motor

Parafusos de fixacdo do adaptador da bomba-motor
Chave do impulsor

Vélvula de purga

Encaixe do vedante

Vedante mecénico

Arruela

10. Tampao de drenagem

11. O-ring

12. Impulsor

13. Porca de seguranca do impulsor

14. Corpo da bomba

VNG RWN =
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Operacgdes preliminares

1. Fechar as vélvulas de aspiracéo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.

Desmontagem da unidade

Desapertar a valvula de alivio de pressao.

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacdo.
Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.
Remover a caixa de vedagao.

Retirar o adaptador bomba-motor, desapertando os parafusos.

©ONO AW =
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Nova montagem da unidade

1. Instalar o adaptador bomba-motor no motor.

Binarios do parafuso:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

2. Encaixe a caixa de vedac&o no adaptador do motor-bomba, certificando-se de que o O-
ring esteja posicionado corretamente. O orificio de conexdo da vélvula de alivio deve
coincidir com o orificio na flange.

3. Aplicar um pouco de Teflon na rosca da valvula de alivio e enroscar a vélvula na posicéo.

Torque de aperto: 20 Nm (177 lbf-in) = 25%.

Lubrifique o vedante mecénico com élcool.

Coloque cuidadosamente o vedante mecénico no eixo.

Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.

Insira a arruela e aperte a porca.

Torques de aperto:

e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

8. Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.

Binarios do parafuso:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%

e M10X30 e M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

9. Fixar os o tampé&o de drenagem.

Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

No s

Operacdes finais

1. Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%.
2. Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.
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4.3.6 Conexao com bombas LNESK, LNESX, LNTSK e LNTSX

unidade hydrovar X ou hydrovar X+

Parafusos para fixar o flange do motor ao adaptador
Flange do motor

Parafusos sem cabeca de bloqueio acoplamento
Parafusos de fixagdo do corpo da bomba

Parafusos de fixagdo do adaptador da bomba-motor
Chave do eixo do motor

Adaptador do motor lateral

Acoplamento rigido

10. Chave do impulsor

11. Adaptador da bomba lateral

12. O-ring

13. Vedante mecénico

14. Arruela

15. Tampa&o de drenagem

16. Vélvula de purga

17. Encaixe do vedante

18. Impulsor

19. Porca de segurancga do impulsor

20. Corpo da bomba

W NO AW =
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Operacgdes preliminares

1. Fechar as vélvulas de aspirac¢éo e descarga.
2. Esvaziar a unidade, removendo a tampé&o de drenagem.
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Desmontagem da unidade

Desapertar a valvula de alivio de pressao.

Desmontar o corpo da bomba desapertando os parafusos de fixacéo.

Remover o motor.

Desapertar a porca do impulsor e remover a anilha.

Retirar o impulsor e a chave.

Remova o vedante mecénico cuidadosamente com a ajuda de alavancas.

Remover a caixa de vedagao.

Retirar a flange, desapertando os parafusos.

Desapertar parcialmente um dos parafusos que prendem a flange ao adaptador e

desapertar totalmente todos os outros.

10.Remover o adaptador batendo suavemente com um martelo na cabeca do parafuso
parcialmente desapertado.

11.Desapertar completamente o parafuso.

12.Desapertar os parafusos sem cabeca do acoplamento.

13.Retirar o acoplamento utilizando o extrator.

VWHONOoTA~WN =

Nova montagem da unidade

Operagdes finais

1. Posicione a chave e introduza o acoplamento no eixo.

2. Fixar o acoplamento apertando os parafusos sem cabeca.
Torque de aperto: 13 Nm (115 lbf-in) = 15%.

3. Instale o adaptador no motor.

Binério de aperto do parafuso:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

4. Encaixar a flange no adaptador.
Binario de aperto do parafuso:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

5. Encaixe a caixa de vedacdo no flange, certificando-se de que o O-ring esteja posicionado
corretamente. O orificio de conexdo da vélvula de alivio deve coincidir com o orificio na
flange.

Torque de aperto: 20 Nm (177 lbfin) = 25%.

6. Aplicar um pouco de Teflon na rosca da vélvula de alivio e enroscar a vélvula na posicao.

Torque de aperto: 20 Nm (177 Ibfin) = 25%.

Lubrifique o vedante mecénico com élcool.

Coloque cuidadosamente o vedante mecénico no eixo.

. Posicione a chave e coloque o impulsor no eixo.

0.Insira a arruela e aperte a porca.

Torques de aperto:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.

11.Montar o conjunto do motor no corpo da bomba.

Binarios do parafuso:

e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
12.Fixar os o tampé&o de drenagem.

Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

=0 ® N

1. Fixar os o tampé&o de drenagem.
Torque de aperto: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Escorvar a eletrobomba antes de a ligar. Ver o manual da eletrobomba.
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4.3.7 Conexao com bombas SVK, SVX, SVIK e SVIX

Excluindo modelos 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

unidade hydrovar X ou hydrovar X+
Flange do motor

Protec¢do da junta

Parafusos de acoplamento

Bomba

Acoplamento

Adaptador

Parafusos de fixacdo do motor
Calco pilha de impulsores

WO NorWN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

unidade hydrovar X ou hydrovar X+
Flange do motor

Protec¢do da junta

Parafusos de acoplamento

Bomba

Acoplamento

Adaptador

Parafusos de fixacdo do motor
Calco pilha de impulsores

WO NorWN =

Desmontagem da unidade

Retirar as protegdes.

Insira o espacador do garfo fornecido com a eletrobomba.
Desaparafusar o acoplamento, desapertando os parafusos.
Desapertar os parafusos que fixam a flange ao adaptador.
Remover o motor.

arwN =
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Nova montagem da unidade

1. Montar o motor no adaptador.
Binario de aperto do parafuso:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibf-in) = 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) = 15%.
2. Montar a junta.
Binério de aperto do parafuso:
e M8 — 25Nm (221 Ibfin) = 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
3. Remover o calco do garfo.
4. Montar as protec¢des de acoplamento.
Binario de aperto do parafuso:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

4.4 Ligacoes elétricas

4.4.1 Requisitos

1. Verificar se os cabos elétricos estdo protegidos contra:
e Temperatura alta

e Vibracdes
e |Impactos
e Liquidos.

2. Verificar se a linha de alimentacgdo é fornecida com:
e Um dispositivo de protecdo contra curto-circuitos de dimensdes apropriadas
e Um seccionador de rede com distancia de abertura dos contactos que garante uma
desconexdo completa em condi¢des de categoria de sobrevoltagem lIl.

Redes de tipo isolado (IT)

Instalagdo em redes de distribuicdo onde o neutro é isolado do solo (sistemas de Tl):

e Deve ser avaliado de acordo com a corrente de fuga declarada e o nimero de unidades a
serem conectadas;

e Pode exigir o uso de unidades hydrovar X e hydrovar X+ na variante ‘W' (sem filtros EMI),
dedicada a aplicagBes na categoria C4, conforme definido pelas normas de produtos
relevantes EN 61800-3:2004+A1:2012 e EN IEC 61800-3:2018.

Para mais informacdes, contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado.

4.4.2 Terra/aterramento

PERIGO: Perigo elétrico

e Antes de tentar fazer outras ligacdes elétricas, ligar sempre o condutor de protegdo externa
(terra) ao terminal de terra.

e Ligar aterra todos os acessorios elétricos da unidade a terra.

e Verificar que o condutor de protecdo externa (terra) é mais longo do que os condutores de
fase. Em caso de desconex3o acidental da unidade dos condutores de fase, o condutor de
protecdo deve ser o Ultimo a soltar-se do terminal.

¢ Instalar sistemas apropriados de prote¢do contra contactos indiretos, por forma a evitar
choques elétricos que podem ser fatais.
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4.4.3 Linhas de orientacdo para o quadro de comando

NOTA:
O quadro de comando deve corresponder as caracteristicas indicadas na placa de dados.

Fusiveis e/ou interruptores automaticos

Uma funcdo do controlador ativada eletronicamente garante protecdo contra a sobrecarga.
A fungdo de protecdo contra a sobrecarga calcula o nivel de incremento para ativar a
temporizacao da fungdo de gatilho (paragem do motor).

Quanto maior a corrente absorvida, mais rapida ¢ a resposta. A fungdo fornece uma
protecdo de Classe 20 ao motor.

O controlador deve estar equipado com protecdo contra a sobrecarga e o curto-circuito,
para evitar o sobreaquecimento dos cabos de alimentacdo. Devem ser instalados fusiveis
de linha ou interruptores autométicos para garantir esta protecdo. Os fusiveis e os
interruptores automaticos devem ser fornecidos pelo instalador pois que fazem parte da
instalagao.

Utilizar fusiveis e/ou interruptores autométicos recomendados no lado de alimentacéo
como protecdo em caso de avaria Interna de componentes (primeira avaria). Utilizar
fusiveis e interruptores automaticos recomendados garante que possiveis danos no
controlador sejam limitados ao interior do mesmo. Para outros tipos de protec&o, verificar
que a energia passante seja igual ou inferior a dos modelos recomendados.

A conformidade com os requisitos UL s6 é assegurada através da utilizagdo de fusiveis
aprovados da categoria JDDZ.2/8 tipo T e com as caracteristicas indicadas abaixo e na
tabela.

Os fusiveis mostrados na tabela sdo adequados para o uso num circuito capaz de libertar
5000 Arms (simétricos), maximo 480 V. Com os fusiveis indicados, o valor nominal da
corrente de curto-circuito (SCCR) para o controlador é 5000 Arms.

Consulte a corrente indicada na placa de dados para a selecdo do dispositivo de protegcéo
e cumpra os regulamentos locais e nacionais para o seu dimensionamento.

A tabela mostra os fusiveis e interruptores recomendados.

Tamanho [MotorXylem  |Tenséode  |Fusiveis  |Fusiveis UL tipo T, fabricante e modelo Interruptores
da unidade alimentaggo [ndoUL,  |Bussmann |Edison Littelfuse | Ferraz- ABB modelo
HVX ou elétrica tipo gG, A Shawmut  |MCBS203
HVX+ trifésica, Vac

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM..73...C. 30 JIN-30 TIN(30) JLIN 30 A3T130 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Co3

B EXM.../4...B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16

C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJS(30) JLLS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 1J5(60) JLLS 60 A6T60 Co3

Disjuntor de corrente residual

Se estiver instalado um interruptor para proteger as pessoas contra fugas para a terra,
verifique-o:
E adequadamente dimensionado para a configuracdo do sistema e o ambiente de
utilizagdo
Tem um atraso no arranque para evitar avarias causadas por correntes de terra
transitorias
Pode detetar corrente alternada ou continua e estd marcado com os simbolos
indicados na figura.
Ao utilizar um interruptor automatico de fuga a terra ou um interruptor para falha a terra,
acerte-se de tomar em consideragdo a corrente de fuga a terra total de todos os
dispositivos elétricos do sistema.
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4.4.4 Linhas de orientacdo para o controlador

NOTA:

A seccéo transversal do cabo deve ser dimensionada de acordo com a corrente nominal da
unidade. Observar os regulamentos locais e nacionais para o dimensionamento dos cabos.

Caracteristicas de entrada do cabo

Consultar Chapas de caracteristicas para verificar o tamanho do drive.

Tipo de prensa-cabos  |Diametro do cabo, Bindrio de aperto da  |Bindrio de apertodo  |Ndmero de entradas de acordo
mm (in) placa de apoio, prensa-cabos, Nm com o tamanho da unidade HVX
Nm (Ibf-in) (Ibf-in) ou HVX+
B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) 1
NOTA:

e Durante a instalacdo, verificar se os prensa-cabos da placa de suporte estdo corretamente

apertados, de acordo com os valores indicados na tabela.

e Ao substituir os prensa-cabos e/ou instalar adaptadores, utilizar componentes aprovados

adequados para manter os graus de protecdo IP55 e NEMA 4.

Caracteristicas dos terminais e condutores de poténcia

Consultar Chapas de caracteristicas para verificar o tamanho do drive.

Tamanho da unidade |Tipo de ligagdo Tipo e seccdo transversal dos condutores instaldveis

Comprimento de

Flexivel: 2.5-25 mm?

Terminais de cabo sem bainha de plastico: 2.5-25 mm?
Terminais de cabo com bainha de plastico: 2.5-25 mm?
Conformidade com UL/CSA: AWG 14-2

HVX ou HVX+ decapagem, mm
(in)
BeC Mola o Rigido: 1.5-10 mm? 15(0.6)
e Flexivel: 1.5-6 mm?
o Terminais de cabo sem bainha de plastico: 1.5-6 mm?
o Terminais de cabo com bainha de plastico: 1.5-4 mm?
o Conformidade com UL/CSA: AWG 16-8
D Com parafuso Rigido: 2.5-35 mm?
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Ligagdo do controlador

WO NO AW =

A ph

DS_MO012_A

g

Controlador

Bornes

Parafusos da tampa
Condutores de fase
Sujeitador de cabos

Cabo de alimentagao
Condutor de protecéo (terra)
Tampa

Ligagdo a terra adicional

. Retirar a tampa e observar os esquemas de ligacdo elétrica no interior.
. Verificar o tamanho do drive; consultar Chapas de caracteristicas.

Introduzir o cabo de alimentagdo no prensa-cabos de alimentacao:

Tamanho da unidade HVX ou [Tipo de prensa-cabos
HVX+

B M20

C M25

D M40

Ligar os condutores com firmeza, verificando que o de protegdo seja mais longo do que os

de fase. Em modelos de tamanho:

e B e C, abrir as molas com uma chave de fendas com uma largura maxima de 2,5 mm
(0,98 in)

e D, aperte os parafusos dos terminais com uma chave de fendas Pozidriv e um binéario de
aperto de 4 Nm (35 Ibf-in).

Nota: Para os modelos de tamanho D, é aconselhavel utilizar terminais de cabo com uma

bainha de plastico.

5.

Apertar o prensa-cabos.

Torque de aperto:

e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)

e M25—7Nm(71 Ibfin)

o M40 — 12 Nm (106 Ibfin).

Colocar a tampa e apertar os parafusos.
Torque de aperto: 2.5 Nm (22 |bf-in) + 15%.
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4.5 Conexdes auxiliares

PERIGO: Risco de choque elétrico:
N&o utilizar o relé 2 se o relé 1 estiver ligado a uma tenséo superiora 30 V.

Recomenda-se que as blindagens dos cabos de sinal sejam ligadas a terra através dos
terminais metélicos de mola disponiveis perto dos terminais de sinal.

_A_ph

PDS_MO0009_A

NOTA:

e Mantenha os cabos de sinal a pelo menos 200 mm (8 in) de disténcia do cabo de
alimentacdo

e Na&o cruzar os cabos de alimentagdo; se ndo for possivel evitd-lo, é permitido um dngulo de
interseccao de 90°.

Caracteristicas dos terminais

Posicao Nome Tipo e secgdo transversal Comprimento de Bindrio de aperto,
dos cabos instaldveis  |decapagem, Nm (Ibfin) + 15%
mm (in)
1-39 Entradas e saidas o 02-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
analdgicas e digitais o AWG2816
40-45 Relé e 0.34-25mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Terminais de sinal, hydrovar X+

RS 4851 RS 4852

] ®ro®po

REL. 1 EL. 2829 3013 2 3
w0 BooT

250 VAC

w0
30 VAC

_A_ph
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Nimero de [Nome Descrigdo Configuracao default
posicao
1 Entrada analdgica 1|Fonte de alimentagdo +24 VDC, max. 60 mA (total, terminais 1 + 5) Sensor de pressdo 1
2 Entrada analdgica configuravel 1
3 GND eletrénica
4 Reservado Para uso interno, nao ligar
5 Entrada analdgica 2 |Fonte de alimentacdo +24 VDC, max. 60 mA (total, terminais 1 + 5) Néo selecionado
6 Entrada analdgica configuravel 2
7 GND eletrénica
8 Arranque/Paragem |Entrada digital de arranque/paragem, pull-up interno +24 VDC, corrente
Externa de contacto 6 mA
9 GND eletrénica
10 Falta externade  |Entrada digital de nivel de dgua baixo, pull-up interno +24 VDC, corrente |-
dgua de contacto 6 mA
11 GND eletrénica
12 Entrada digital 3 |Entrada digital configuravel 3, pull-up interno +24 VDC, corrente de Arranque de emergéncia a
contacto 6 mA velocidade méaxima
13 GND eletrénica
14 Saidaanaldgica  [Saida analdgica configurvel Velocidade do motor
15 GND eletrénica
16 Entrada analdgica 3 |Fonte de alimentado +24 VDC, max. 60 mA (total, terminais 16 e 19) Néo selecionado
17 Entrada analdgica configuravel 3
18 GND eletrénica
19 Entrada analdgica 4 |Fonte de alimentagdo +24 VDC, max. 60 mA (total, terminais 16 e 19) Néo selecionado
20 Entrada analdgica configuravel 4
21 GND eletrénica
22 Entrada digital 4 |Entrada digital configuravel 4, pull-up interno +24 VDC, corrente de N&o selecionado
contacto 6 mA
23 GND eletrénica
24 Entrada digital 5 |Entrada digital configuravel 5, pull-up interno +24 VDC, corrente de N&o selecionado
contacto 6 mA
25 GND eletrénica
26 Fonte de Fonte de alimentacdo +10 VDC, max. 3 mA
27 alimentagdo de 10 {GND eletrgnica
VDC
28 Bus de Porta 1 RS485: RS485-1B N (-) Bombas mdiltiplas
29 comunicagao 1 Iporta 1 RS485: RS485-1AP (+)
30 Porta 1RS485: RS485-COM
31 Bus de Porta 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus
32 comunicag@o 2 {porta 2 RS485: RSA85-2A P (+)
33 Porta 2 RS485: RS485-COM
34 Bus de Porta 1 RS485: RS485-1B N (-) Bombas miltiplas
35 comunicag@o 1 {porta 1 RS485: RSA85-1A P (+)
36 Porta 1RS485: RS485-COM
37 Bus de Porta 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus
38 comunicacd 2 Iporta 2 RS485: RS485-2A P (+)
39 Porta 2 RS485: RS485-COM
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Nimero de [Nome Descrigdo Configuracao default
posicao

40 Relé 1 Relé configurével 1: normalmente aberto Relatério de erros

4 Relé configurdvel 1: normalmente fechado

42 Relé configurdvel 1: contacto comum

43 Relé 2 Relé configuravel 2: normalmente aberto Arranque do motor
44 Relé configurdvel 2: normalmente fechado

45 Relé configuravel 2: contacto comum

Bus de comunicacéo 1

Pré-configurado para conexdo de até 8 unidades hydrovar X+ em configura¢des multi-bomba.
O interruptor (1) ativa o resistor de terminagdo RS485; ajuste para ligado, se necessério.

Bus de comunicacdo 2

Configurado para o protocolo Modbus RTU, permite a conexdo a dispositivos externos (PLC,
BMS, PC) e atualizagdo de firmware usando a Ferramenta de Firmware Xylem. O interruptor (2)
ativa o resistor de terminacao RS485; ajuste para ligado, se necessério.

4.5.2 Terminais de sinal, hydrovar X

RS 4851 RS 4852
257 e H TE0|0>0
REL. 1 2829 3013 2 3

250 VAC

_A ph
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Nimero de [Nome Descrigdo Configuracao default
posicao
1 Entrada analégica 1|Fonte de alimentaco +24 VDC, méx. 60 mA (total, terminais 1 + 5) Sensor de pressdo 1
2 Entrada analdgica configuravel 1
3 GND eletrénica
4 Reservado Para uso interno, nao ligar
5 Entrada analdgica 2 |Fonte de alimentacdo +24 VDC, mdx. 60 mA (total, terminais 1 + 5) Néo selecionado
6 Entrada analdgica configuravel 2
7 GND eletrénica
8 Arranque/Paragem |Entrada digital de arranque/paragem, pull-up interno +24 VDC, corrente
Externa de contacto 6 mA
9 GND eletrénica
10 Faltaexternade  |Entrada digital de nivel de dgua baixo, pull-up interno +24 VDC, corrente
dgua de contacto 6 mA
M GND eletrénica
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Nimero de [Nome Descrigdo Configuracao default

posicao

12 Entrada digital 3 |Entrada digital configuravel 3, pull-up interno +24 VDC, corrente de Arranque de emergéncia a
contacto 6 mA velocidade méxima

13 GND eletrénica

14 Saidaanaldgica  [Saida analdgica configurvel Velocidade do motor

15 GND eletrénica

28 Bus de Porta 1 RS485: RS485-1B N (-) Bombas mdiltiplas

29 comunicagao T |porta 1 RS485: RS485-1A P (+)

30 Porta 1 RS485: RS485-COM

31 Bus de Porta 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

3 comunicacdo 2 |porta 2 RS485: RS485-2A P (+)

33 Porta 2 RS485: RS485-COM

34 Bus de Porta 1 RS485: RS485-1B N (-) Bombas miltiplas

35 comunicacdo 1 |porta 1 RS485: RS485-TAP (+)

36 Porta 1 RS485: RS485-COM

37 Bus de Porta 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

38 comunicagdo 2 |porta 2 RS485: RS485-2A P (+)

39 Porta 2 RS485: RS485-COM

40 Relé 1 Relé configurével 1: normalmente aberto Relatdrio de erros

4 Relé configuravel 1: normalmente fechado

42 Relé configuravel 1: contacto comum

43 Relé 2 Relé configuravel 2: normalmente aberto Arranque do motor

44 Relé configuravel 2: normalmente fechado

45 Relé configuravel 2: contacto comum

Bus de comunicacéo 1

Pré-configurado para ligacdo de até 8 unidades hydrovar X em configuragées multi-bomba. O
interruptor (1) ativa o resistor de terminacédo RS485; ajuste para ligado, se necessario.

Bus de comunicacdo 2

Configurado para o protocolo Modbus RTU, permite a conex&o a dispositivos externos (PLC,
BMS, PC) e atualizacdo de firmware usando a Ferramenta de Firmware Xylem. O interruptor (2)
ativa o resistor de terminacao RS485; ajuste para ligado, se necessério.
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5 Utilizacao e funcionamento

Antes de colocar a unidade em funcionamento, verificar se a

e instrucbes de seguranca em Introducéo e seguranca e

e asinstrugdes de utilizagdo e operagdo do manual da eletrobomba

foram lidas e compreendidas e que as instru¢des em Instalagdo foram seguidas corretamente.

Nota: a unidade tem protecdo térmica de reposi¢cdo automatica.

ADVERTENCIA: Perigo de lesdes
A unidade pode reiniciar inadvertidamente depois de arrefecer: risco de lesdes fisicas.
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6 Controlo

Introducéo

PERIGO: Perigo elétrico
Se o painel de operacéo estiver danificado, contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado

ADVERTENCIA: Perigo de superficie quente

Tocar apenas nos botdes do painel de operacéo. Prestar atencdo a alta temperatura libertada
pela unidade.

Consoante o modelo, respeitar as indicagdes dos paragrafos Painel de operacdo, hydrovar X+
na pagina 39 ou Painel de operacgédo, hydrovar X na pégina 42.

6.1 Painel de operacgao, hydrovar X+

.

4)»

O

-

<
(®)
=
Nimero de «
o Nome Funcdo
posicdo
1 Exibir
2 Botdo ON/OFF o Arranque e paragem da unidade
o Reposicao dos erros pressionando durante 5 sequndos.
3 Teclas de seta PARA | e Deslocar-se verticalmente entre as opgdes de menu
CIMA e PARA e Executar o switchover manual num sistema de bombas mltiplas pressionando seta PARA BAIXO
BAIXO (pressdo prolongada)
o Rodar o visor de 180° pressionando simultaneamente ENTER e seta PARA CIMA (presséo
prolongada).
4 Teclas de seta o Deslocar-se horizontalmente para navegar nos homescreen e nos menus
DIREITA e o Bloquear e desbloguear o visor pressionando simultaneamente as setas DIREITA e ESQUERDA
ESQUERDA (pressao prolongada).
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Namero de <
- Nome Funcdo
posicdo
5 Botao ENVIAR o Avangar nos niveis de menu
o Confirmar a selecdo de um pardmetro
o Confirmar o valor de um pardmetro.
6 LED da unidade | Indica que a unidade estd alimentada.
aceso
7 LED do estado da  |Indica:
unidade o Motor no alimentado (desligado)
o Alarme ativo e motor desligado (amarelo)
o Erro da unidade e motor parado (vermelho)
o Motor arrancado (verde)
o Alarme ativo e motor arrancado (amarelo alternado verde)
8 LED do estado das | Indica:
conexdes o Comunicacdo BMS desativada (desligada)
o Comunicacdo BMS ativa (verde)
o Comunicagdo sem fios com dispositivo movel estabelecida (azul fixo)
o Comunicagdo sem fios com dispositivo mével sendo estabelecida (azul intermitente)
o Comunicagdo sem fios e comunicacdo BMS ativa (azul alternado verde).
9 Botdo multifungdes |e  Acesso ao menu de pardmetros ou as funcdes adicionais de acordo com o ecra no visor.
o Ativara unidade para um dispositivo movel (pressdo alargada)

6.1.1 Display grafico

=
@4 A | Home - Real Time Data
@_/ System Configuration %2
Single Pump , '“.eo
Control Mode 9'10
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
2300 rpm )
|
W Ri <
g un é
. E‘
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;
Nimero de -
o Nome Descrigdo
posicdo
1 Barra do cabecalho |Mostra informagges estaticas e mensagens relacionadas com as condigdes de funcionamento, como:
o Alarmes
o Erros
e Funcionamento multi-bombas.
2 Ecrd principal Mostra as informagdes principais e permite modificar os pardmetros de funcionamento.
Ha um maximo de 5 ecrds, navegaveis pressionando as teclas de seta DIREITA e ESQUERDA.
0simbolo £ perto de uma entrada indica um pardmetro modificével.
3 Barra inferior Apresenta:
o Aesquerda, as informagBes essenciais de funcionamento, como o valor real de ajuste e a
percentagem de velocidade a que a unidade esta a funcionar
o Adireita, os botdes com os quais se pode interagir no ecra principal.
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6.1.2 Menu de parametros, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Nimero de -
- Nome Descricdo
posicdo
1 Barra do cabegalho [Mostra o percurso do parametro a nivel de menu e submenu.
2 Lista de parametros | Apresenta:
o Oindice,
e Onome,
o Apré-visualizagdo do valor
dos pardmetros relativos ao nivel de menu atual.
Para avangar de nivel ou modificar o valor, pressionar ENVIAR ou botdo seta DIREITA.
3 Barra inferior Apresenta:
o Aesquerda, as informacBes essenciais de funcionamento, como o valor real de ajuste e a
percentagem de velocidade a que a unidade esta a funcionar
o Adireita, 0s botdes com os quais se pode interagir no ecra principal.

O menu estéd subdividido em 3 niveis:
e Geral

e Submenu

e Parametros.

Para visualizar ou modificar um pardmetro:
1. Pressionar o botdo de funcéo no ecra principal.
2. Inserir a password usando as teclas seta.
3. Pressionar ENVIAR.
Nota: passados 10 minutos de inatividade é preciso inserir novamente a password.
4. Pressionar a tecla de seta DIREITA ou ENVIAR para avancar entre os niveis, ou a seta
ESQUERDA para voltar.

6.1.3 Arranque da unidade utilizando o painel de operacdo do acionamento hydrovar X+

1. Verificar a conexdo entre START/STOP e as entradas GND na placa de terminais.

2. Pressionar ON/OFF para arrancar a unidade.
Nota: se o parémetro 1.0.45 Autostart estad configurado “Sim”, ao arranque sucessivo ndo
serd necessario pressionar novamente ON/OFF.

3. Com a unidade em funcionamento, é possivel modificar o setpoint de trabalho passando
para o segundo ecra.

6.1.4 Alteracdo do modo de funcionamento, hydrovar X+

Os parédmetros da unidade sdo configurados na fabrica e a unidade esta pronta para o uso.
Para modificar os pardmetros e as funcionalidades avancadas, entrar no menu de
configuragdo.

1. Pressionar o botdo multifuncdes.

2. Inserir a password usando as teclas seta.

3. Pressionar ENVIAR.

4. Navegar pelos menus para localizar o pardmetro ou a fungdo a alterar.
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6.1.5 Reposicao de erros, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm
A Error
.
910bar| A0% | Move @ Menu @

No caso em gue ocorra um erro,

XM_MO0007_A_tc

a unidade executa automaticamente, onde consentido,

algumas tentativas de reset: se as tentativas ndo forem bem sucedidas, a unidade para e o

visor mostra o cédigo do erro.
Para eliminar o erro:
1. Abrir o primeiro ecra principa

| pressionando ENVIAR.

Ler a descricdo do erro no ecra.

2.
3. ldentificar a causa e seguir as
4.

instrucdes de resolugdo de problemas

Pressionar ON/OFF durante 3 segundo para repor o erro: a unidade volta ao estado

anterior ao erro.

6.2 Painel de operacao, hydrovar X

<
g
Nimero de .
o Nome Funcdo
posi¢ao
1 Indicador menu  |Indica:
o Navegacdo entre os itens de menu (luz fixa)
o Visualizacdo de um valor do parametro (luz intermitente).
2 Visor de sete
segmentos
3 Barra de velocidade
4 Indicador
comunicagao multi-
bombas
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Nimero de <
- Nome Funcdo
posicdo
5 Indicador de
medida da unidade
6 Botdo ON/OFF o Arranque e paragem da unidade
o Reposicdo dos erros pressionando durante 5 segundos.
7 Teclas de seta PARA [e  Modificacao rapida do setpoint no visor principal
CIMA e PARA o Navegacdo entre os submenus e modificacdo do pardmetro visualizado no menu pardmetros
BAIXO e Executar o switchover manual num sistema de bombas mdltiplas pressionando seta PARA BAIXO
(pressao prolongada)
o Rodar o visor de 180° pressionando simultaneamente ENTER e seta PARA CIMA (presséo
prolongada).
8 Teclas de seta o Mostrar alternativamente velocidade e pressdo no visor principal
DIREITA e e Navegagdo entre os niveis do menu pardmetros
ESQUERDA o Apenas tecla de seta ESQUERDA, confirmar o valor modificado
o Bloquear e deshloquear o visor pressionando simultaneamente as setas DIREITA e ESQUERDA
(pressao prolongada).
o Apenastecla de seta DIREITA, navegar através dos cddigos de erro ativo, se houver mais de um
9 Botao ENVIAR o Avangar nos niveis de menu
o Confirmar o valor de um pardmetro
e Entrar no menu de configuragdo dos parametros (pressao prolongada).
10 LED da unidade  |Indica que a unidade estd alimentada.
aceso
11 LED do estado da  |Indica:
unidade o Motor no alimentado (desligado)
o Alarme ativo e motor desligado (amarelo)
o Erro da unidade e motor parado (vermelho)
o Motor arrancado (verde)
o  Alarme ativo e motor arrancado (amarelo alternado verde)
12 LED do estado das | Indica:
conexdes o Comunicacdo BMS desativada (desligada)
o Comunicagdo BMS ativa (verde)
o Comunicagdo sem fios com dispositivo movel estabelecida (azul fixo)
o Comunicagdo sem fios com dispositivo mével sendo estabelecida (azul intermitente)
o Comunicacdo sem fios e comunicacao BMS ativa (azul alternado verde).
13 Botdo de Associar a unidade a um dispositivo mével.
comunicacdo
através da
tecnologia sem fios
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6.2.1 Visualizagao principal

Glifo Nome Descricdo
== |OFF Unidade parada com o botdo ON/OFF ou BMS.
Nota: prioridade inferior em relao a STOP.
N (e Entradas digitais START/STOP e GND abertas.
it |Pedidode Pedido de arranque da unidade com o botao ON/OFF. Fica ativo durante alguns sequndos, em sequida
aranque aparece:
¢ Unidade em funcionamento, ou
o Alarme, ou
o Ero.
S [Marme Cédigo de alarme da unidade em estado de alarme, em alternativa com o visor principal.
O LED do estado da unidade pode ser:
o Amarelo = motor parado
o Amarelo alternado com verde = motor arrancado.
=i [Eno Codigo de erro da unidade em estado de erro.
= ==, |Unidade em Unidade em funcionamento e visualizacdo da unidade de medida selecionada:
’ funcionamento  |e  Velocidade, 10xRPM
o Pressdo em bar ou psi.
- i+= |Visorblogueado |Visor bloqueado pelo operador e funcionamento do boto inibido.

6.2.2 Menu de parametros, hydrovar X

O menu esta subdividido em 3 niveis:

e Geral
e Submenu
e Pardmetros.

Para visualizar ou modificar um pardmetro:
1. Pressionar o botdo ENVIAR (pressao prolongada).
2. Inserir a password usando as teclas seta.

3. Pressionar ENVIAR.

Nota: passados 10 minutos de inatividade é preciso inserir novamente a password.
4. Pressionar as teclas de seta PARA CIMA e PARA BAIXO para navegar através dos menus.
5. Pressionar ENVIAR ou a seta DIREITA para entrar no sub-nivel dos menus até atingir o valor

do parametro.

6. Pressionar as teclas de seta PARA CIMA e PARA BAIXO para aumentar ou diminuir os
valores dos parametros.

7. Pressionar ENVIAR ou a seta ESQUERDA para confirmar.
Nota: passados 5 segundos de inatividade, o pardmetro volta ao valor configurado

anteriormente.

Glifo Nome

Notas

1Sy [Menu principal

e Menus numeradosde 1a 9.
Indicador menu: luz fixa.

=%t |Submenu

Submenus numerados de 1a 9.
Indicador menu: luz fixa.

“) 11y |Parametro

Navegagdo no nivel parametro.

o Pardmetros numerados de 0a 99.
e Submenus numerados de 1a 9.
o Indicador menu: luz fixa.

™t |Valor do pardmetro

Modificacdo do valor do pardmetro.
o Indicador menu: luz intermitente.
o Valor do pardmetro durante a modificagdo: intermitente.
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6.2.3 Arranque da unidade utilizando o painel de operacdo do acionamento hydrovar X

1. Verificar a conexdo entre START/STOP e as entradas GND na placa de terminais.

2. Pressionar ON/OFF para arrancar a unidade.
Nota: se o parémetro 1.0.45 Autostart estad configurado “Yes” (Sim), ao arranque sucessivo
nao serd necessario pressionar novamente ON/OFF.

3. Com a unidade em funcionamento, é possivel modificar o setpoint de controlo com efeito
imediato usando as teclas de seta PARA CIMA e PARA BAIXO.

6.2.4 Alteracdo do modo de funcionamento, hydrovar X

Os parédmetros da unidade sdo configurados na fabrica e a unidade esté pronta para o uso.
Para modificar os pardmetros e as funcionalidades avancadas, entrar nos pardmetros de
configuracgao.

1. Pressionar o botdo ENVIAR (pressao prolongada).

2. Inserir a password usando as teclas seta.

3. Pressionar ENVIAR.

4. Selecionar o pardmetro a ser alterado no menu MO1.

6.2.5 Reposicao de erros, hydrovar X

No caso em que ocorra um erro, a unidade executa automaticamente, onde consentido,

algumas tentativas de reset: se as tentativas ndo forem bem sucedidas, a unidade para e o

visor mostra o cédigo do erro. Para eliminar o erro:

1. Identificar a causa e seguir as instru¢des de resolucdo de problemas

2. Pressionar ON/OFF durante 3 segundo para repor o erro: a unidade volta ao estado
anterior ao erro.

6.3 App Xylem X

Introducéo

Disponivel para os dispositivos mdveis com sistema operativo equipado com tecnologia sem
fios.

Utilizar a App para:

e Controlar o estado da unidade

Configurar parémetros

Interagir com a unidade e obter dados durante a instalacdo e a manutencéo

Criar um relatério para uma intervencgao

Contactar o servico de assisténcia.

Descarregar a app e associar o dispositivo mével com a unidade

1. Descarregar no dispositivo mével a App Xylem X da App Store ' ou Google Play ? lendo o
cédigo QR:

E-'."

' Compativel com os sistemas operativos i0S® da versdo 15.0 e superiores
2 Compativel com os sistemas operativos Android da versdo 10.0 e superiores
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2. Efetuar o registo.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. No painel de operacéo, premir o botdo para comunicagdo sem fios.
4. Adicionar a unidade ao perfil utilizador.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Quando a ligacdo estiver estabelecida, a luz de ligacdo torna-se azul fixa: agora é possivel
controlar a unidade usando o dispositivo mével.

ot i -
o Menvienss
Home unit
s, .
4.5.
o% 100%
Flow ()
" [E=en]
Power (W)
aw
SystemType  Application  Control Mode
Singlep Heating ape
ORun
[$)
ol
<o <(‘
o
Connected | &75% | 4.5bar S
o
|
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/ Programacao

Versao Firmware

A versdo do firmware pode ser mostrada através do pardmetro P03.4.19.
A parametrizacdo aqui descrita refere-se a versio na capa.

Simbolos utilizados

Simbolo | Descri¢do

(G) Global. Aalteracdo deste pardmetro numa unidade de um sistema com vérias bombas € transmitida a todas as outras
unidades. Se o simbolo nao estiver presente, o parametro s6 é aplicado a unidade em que é apresentado.

(X+) Apenas disponivel em HVX+

(X) Apenas disponivel em HVX

(A) Apenas disponivel no HVX quando se utiliza a aplicagdo Xylem X.

R) Apenas leitura. O pardmetro ndo pode ser alterado.

Se o simbolo ndo estiver presente, 0 parametro pode ser alterado.

7.1 M0O1 Menu Home

Parametros frequentemente utilizados ou os seus pseuddnimos.

7.1.1 S01.0 Aplicacao

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P01.0.01 (X+) Lingua Selecionar a lingua de visualizacdo. Default = English
P01.0.05  (G) Tipo de Sistema Selecionar o tipo de sistema. Default = Pressurizagao

0-Pressurizagao (P-5): para sistemas com circuito aberto,
ex. instalacGes para o fornecimento de dgua aos pisos altos
de um edificio

1-Circulacdo (legado HV): para sistema HVAC de circulacdo
usando Hydrovar Ramps Control

2-Circulagdo (€ w): para Circulagdo HVAC usando controle
Pl
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor

P01.0.06 (G) Modo de Controlo Selecionar o modo de controlo para a bomba. Default = Pressdo constante

0-Actuador (RCt): A unidade opera como um acionador a
velocidade constante. Pode ser utilizada apenas para uma
unidade em funcionamento Unico.

1-Pressao constante (EP): A unidade mantém a pressdo
constante independentemente da variacdo do Caudal.
2-Pressao proporcional (PP): A unidade aumenta o setpoint
de pressdo de modo linearmente proporcional ao caudal.
3-Pressdo quad. prop.: A unidade aumenta o setpoint de
pressao (valor requerido efetivo) de modo
quadraticamente proporcional ao caudal.

4-Caudal constante: A unidade varia a velocidade do motor
para manter o caudal constante.

5-Temp. constante: A unidade varia a velocidade do motor
para manter a temperatura constante.

6-Nivel constante: A unidade varia a velocidade do motor
para manter o nivel constante (por exemplo, de um
reservatdrio ou pogo).

7-Genérico: A unidade varia a sua velocidade para manter
constante uma grandeza genérica medida.

P01.0.10  (G) Configuracdo de Sistema  Selecionar a configuragdo do sistema. Default = Bomba Unica

0-Bomba Unica (55): A unidade esta programada para
funcionar sozinha, sem interacdes com outras unidades.
1- Cascata Serial: Nesta configuracdo vérias unidades
funcionam juntas, ligadas através da interface RS485.
Apenas a dltima unidade varia a sua velocidade, enquanto
que as unidades ja em funcionamento operam a mesma
velocidade.

2- Cascata Sincrona: Nesta configuragdo vérias unidades
funcionam juntas, ligadas através da interface RS485.
Todas as unidades em funcionamento operam a mesma
velocidade varidvel.

P01.0.11 Endereco Bombas mdltiplas - Selecionar o endereco da bomba num sistema de bombas  Min =1
mdltiplas. Max = -
Num sistema de bombas mdltiplas cada unidade tem um  Default = 1
endereco univoco, com umvalorde 1a 8.

P01.0.15  (G) Valor de arranque Selecionar o valor de arranque depois da paragem do Min =0%
sistema para o setpoint atingido, como percentagemdo ~ Max = 100 %
setpoint. Default = 100 %

P01.0.20  (G) Atraso falta de dgua Selecionar o tempo de atraso da protecdo falta de dgua Min=1s
(Low). Max=100s
Este atraso é o tempo que passa entre a abertura da Default=2s
entrada digital LOW e a ativagdo efetiva do erro "E21 falta
de dgua (LOW)".
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P01.0.31 (G) Presséo - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob ~ Min = P05.0.11
pressao: se este valor no for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.12
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = 0 bar
minimo"
P01.0.32 (G) Caudal - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlosob ~ Min = P05.0.21
(X+) pressdo: se este valor ndo for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.22
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = 0 I/min
minimo"
P01.0.33 (G) Temperatura - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob ~ Min = P05.0.31
(X+) pressao: se este valor ndo for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.32
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default =-50 °C
minimo"
P01.0.34 (G) Nivel - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob ~ Min = P05.0.41
(X+) pressao: se este valor no for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.42
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default=0m
minimo"
P01.0.35 (G) Genérico - Limite Min. Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob ~ Min = P05.0.51
(X+) pressao: se este valor nao for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.52
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = P05.0.51
minimo"
P01.0.40 (G) Atraso Limite minimo Selecionar o tempo de atraso da prote¢ao limite minimo.  Min =15
Este atraso é o tempo dado a bomba para atingir o valor de Max =100s
limite minimo: se ndo for atingido, a unidade paracom  Default=2s
erro "E22 limite minimo".
P01.0.45  (G) Arranque auto Selecionar o estado da bomba ao reacendimento apés uma Default = Sim
falta de alimentagdo elétrica.
0-N&o (13): quando a alimentacdo elétrica volta, o sistema
estd em OFF
1-Sim (4€5): quando a alimentacdo elétrica volta, o sistema
volta ao estado em que se encontrava antes da desconexao
P01.0.46 Definicdo On/Off Selecionar o estado ON ou OFF da bomba. Correspondea  Default = Off
acdo do botdo ON/OFF.
0-ON
1-Apagado
P01.0.50 (G) Data Selecionar a data de calenddrio para a unidade.
(X+)
P01.0.51 (G) Horas Ajustar o relégio da unidade.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Sensores

Pardmetro  Tipo Nome

Descricdo

Valor

P01.1.00  (G)

Selecdo Unidade de Medida

Selecionar o set de unidade de medida utilizado pela
unidade.

0-Unidades Sl

1-Unidades Imperiais

Default = Unidades Sl

P01.1.01 (X+) Acionador - Valor Zero

Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado
como feedback.

Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Default =0 rpm

P01.1.02 (X+) Acionador - Valor Maximo

Selecionar a escala completa do sensor utilizada como
feedback, quando a unidade estd programada num dos
modos de controlo sob PRESSAQ.

Min =0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P01.1.11 (G) Presséo - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-5 bar”
como feedback. Max = 10 bar”
Default = 0 bar?
P01.1.12  (G) Pressao - Valor Méaximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min = 0 bar?
feedback, quando a unidade estd programada numdos ~ Max = 100 bar”
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 10 bar”
P01.1.21 (G) Caudal - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min = 0 /min®
(X+) como feedback. Max = 9999 |/min®
Default = 0 I/min®
P01.1.22 (G) Caudal - Valor Maximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min = 0 [/min”
(X+) feedback, quando a unidade estd programadanumdos  Max = 9999 I/min®
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Temperatura - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-100°C
(X+) como feedback. Max = 9999 °C
Default=0°C
P01.1.32 (G) Temperatura - Valor Méximo  Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-100°C
(X+) feedback, quando a unidade estd programada numdos ~ Max = 9999 °C
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 100 °C
P01.1.41 (G) Nivel - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-999 m*
(X+) como feedback. Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42 (G) Nivel - Valor Maximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-999 m*
(X+) feedback, quando a unidade esté programada numdos ~ Max = 9999 m"
modos de controlo sob PRESSAQ. Default =10 m”
P01.1.51 (G) Genérico - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-1000
(X+) como feedback. Max = 1000
Default =10
P01.1.52 (G) Genérico - Valor Maximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-1000
(X+) feedback, quando a unidade estd programadanumdos ~ Max = 1000
modos de controlo sob PRESSAQ. Default =100
P01.1.61  (G) SPS Pressao - Valor Zero Selecionar valor zero para pressao Min = -1 bar
(X+) Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62 (G) SPS Pressao - Escala Selecionar escala completa do sensor de pressdo Min = 0 bar
(X+) Completa Max = 999 bar

Default = 10 bar

*) consoante 0 modelo da bomba
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7.1.3 S01.2 Setpoint

Pardmetro

Tipo

Nome

Descri¢do

Valor

P01.2.01

(G)

Velocidade - SP1

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.02

Velocidade - SP2

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03

Velocidade - SP3

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Velocidade - SP4

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Pressdo - Setpoint 1

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Pressao - Setpoint 2

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Pressao - Setpoint 3

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Pressdo - Setpoint 4

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Caudal - Setpoint 1

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.22

Caudal - Setpoint 2

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.23

Caudal - Setpoint 3

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Caudal - Setpoint 4

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Temperatura - SP1

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Temperatura - SP2

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

Temperatura - SP3

*) consoante 0 modelo da bomba

Selecionar o valor para o setpoint

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P01.2.34  (G) Temperatura - SP4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Nivel - Setpoint 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42  (G) Nivel - Setpoint 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Nivel - Setpoint 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Nivel - Setpoint 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Genérico-SP 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Genérico - SP 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Genérico-SP 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Genérico-SP 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

*) consoante 0 modelo da bomba

7.1.4 S01.3 Valores Medidos

Default = P05.0.51

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P01.3.01 (R) Presséo atual Valor atual de pressao
P01.3.02 (R) Caudal atual Valor atual de Caudal
P01.3.03 (R Temp. do fluido Atual Valor atual da temperatura do fluido
(X+)
P01.3.04 (R) Nivel atual Valor atual do nivel
(X+)
P01.3.05 (R) Actual Genérico Medicao actual de valor genérico
(X+)
P01.3.10  (G) Valor efetivo requerido Valor efetivo requerido atual.
(R) Este valor é o resultado dos calculos relativos a curva de
pressao proporcional ou quadrética, da compensagao das
perdas de carga ou da fungao offset.
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7.1.5 S01.4 Modo Jog

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor

P01.4.01 Velocidade Jog Selecionar a velocidade para o modo Jog. Min =0 rpm
0 modo Jog € usado para fazer girar a bomba a uma Max = P04.2.32
velocidade especifica para a ferragem dabomba e para ~ Default = 0rpm
determinar a velocidade minima

P01.4.02 (G) Velocidade minima Selecionar a velocidade minima Min =0 rpm"

*) consoante 0 modelo da bomba

7.1.6 S01.5 Seguranca

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P01.5.10 Introducdo Password Inserir a password. O valor predefinido ¢ 66. Min=0
Max = 999
Default=0
P01.5.11 (R) Logout Logout
P01.5.12 Definicdo Password Definir uma password nova. A password € necessaria para  Min =0
ter acesso ao menu. Max = 999
Default = 66
7.2 M02 Registo erros
7.2.1 502.0 Erros
Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P02.0.01 (G) Erro 1 (mais recente)
(R)
P02.0.02  (G) Erro 2
(R)
P02.0.03  (G) Erro 3
(R)
P02.0.04 (G) Erro 4
(R)
P02.0.05 (G) Erro 5
(R)
P02.0.06 (G) Erro 6
(R)
P02.0.07 (G) Erro 7
(R)
P02.0.08  (G) Erro 8
(R)
P02.0.09 (G) Erro 9
(R)
P02.0.10 (G) Erro 10
(R)

EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo

53



pt - Tradugdo das instrugdes originais

7.2.2 S02.9 Bitfield

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P02.9.01 (R) Erro Bitfield 1 Erro 1 Campo de bits:
(A) 0-Sobretemperatura do IGBT

1-Sobretemperatura interna do IGBT
2-Sobrecorrente do IGBT
3-Sobrecorrente do motor
4-Sobretensdo do barramento DC
5-Sobretensdo do barramento DC
6-Erro de arranque do motor
7-Incompatibilidade do protocolo Multibomba
8-Erro de flash externo

9-Erro de eprom externo
10-Sobretemperatura do motor
11-Erro de 12T
12-PowerClassRestrict
13-Sobretemperatura do inversor
14-*Reservado

15-Conexdo do motor
16-*Reservado

17-Erro externo

18-Erro do sensor1

19-Erro do sensor2

20-Erro do sensor3

21-Erro do sensor4

22-Erro do ponto de ajuste 1
23-Erro do ponto de ajuste 2
24-Erro do ponto de ajuste 3
25-Erro do ponto de ajuste 4
26-*Reservado

27-Tempo limite do barramento multi-bomba
28-Comunicagao interna MOC
29-Erro de hardware do COA
30-*Reservado

31-*Reservado

P02.9.02 (R) Erro Bitfield 2 Erro2 Campo de bits:
(A) 0-*Reservado

1-Fuga a terra
2-*Reservado
3-Sobretensdo da rede
4-Falta de energia
5-Limiar minimo
6-Falta de dgua
7-*Reservado
8-Arquivos de configuracdo em falta
9-Subtensao da rede
10-Configuracdo de feedback errada
11-Incompatibilidade de arquivos de configuragdo
12-Drive é uma pega de reposicdo
13-0 cartdo de controle é uma peca sobressalente
14-Hydrovar X conectado ao X+
15-Curvas hidrdulicas ausentes
16+31-*Reservado
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P02.9.05 (R) Alarme Bitfield 1 Alarme1 Campo de bits:
(A) 0-Alarme de Firmware Genérico

1-Alarme Extenal

2-*Reservado

3-Comunicagao Multi-bomba Perdida
4-Conflito de endereco de bombas miltiplas
5-Incompatibilidade de bombas maltiplas
6-Comunicacdo interna MOC
7-Configuragdo de feedback errada
8-Configuragdo de ponto de ajuste errada
9-Comunicacdo FieldBus perdida

10-Alarme de enchimento de tubo
11-Derivacdo de temperatura IGBT
12-Comunicacdo interna UI-AOC

13-Al1 Alarme

14-A12 Alarme

15-AI3 Alarme

16-Al4 Alarme

17-Comunicacdo interna Ul-BLE

18-Arquivos de fabrica ndo estdo na Ext-Flash
19-Arquivo de idiomas errado

20-F possivel atualizar o cartdo de controle
21-Falha na clonagem na IU

22 - Falha na Clonagem no Barramento Multibombas
23+31-*Reservado

7.3 M0O3 Informacoes sobre a bomba

7.3.1 S03.0 Valores Medidos

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor

P03.0.00 (R) Valor real estimado O valor real é estimado utilizando as curvas hidraulicas
armazenadas na unidade e verificando a velocidade e 0
consumo de energia sem usar sensores externos

P03.0.01 (R) Pressdo atual Valor atual de pressao
P03.0.02 (R) Caudal atual Valor atual de Caudal
P03.0.03 (R Temp. do fluido Atual Valor atual da temperatura do fluido
(X+)
P03.0.04 (R) Nivel atual Valor atual do nivel
(X+)
P03.0.05 (R) Actual Genérico Medicdo actual de valor genérico
(X+)
P03.0.06 (R) Mudanca real Medicao actual do valor de entrada de alteracdo de
(X+) setpoint
P03.0.10 (G) Valor efetivo requerido Valor efetivo requerido atual.
(R) Este valor é o resultado dos calculos relativos a curva de

pressao proporcional ou quadrética, da compensagao das
perdas de carga ou da fungdo offset.
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Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P03.0.20 (G) Valor requerido Valor requerido atual.
(R) Este valor é o setpoint atual, sem os célculos relativos a

curva de pressdo proporcional ou quadratica, a
compensacdo das perdas de carga e a funcao offset.

P03.0.30 (G) Estado da bomba Visualiza o estado atual da unidade.

0-Off (3FF): a unidade esta programada para estar parada
(OFF).

1-Funcionamento (-un): a unidade estd em funcionamento
(motor em rotagdo).

2-Alarme, unidade em stop: a unidade ndo estd em
funcionamento porque o contacto START/STOP estd aberto
e um alarme esta ativo.

3-Alarme, unidade em funcionamento: a unidade estd em
funcionamento (motor em rotacdo) e um alarme esta ativo.
4-Alarme, unidade em On (3n): a unidade ndo estd em
funcionamento, mas esta pronta para partir (ON) e um
alarme estd ativo.

5-Alarme, unidade em off: a unidade esta programada
para estar parada (OFF) e um alarme esta ativo.

6-Erro (Er): a unidade ndo esta em funcionamento
porque um erro esta ativo.

7-Stop: a unidade néo esta em funcionamento porque o
contacto START/STOP esté aberto.

8-On: a unidade ndo esta em funcionamento, mas esta

pronta para partir (ON).
7.3.2 S03.1 Contadores
Parametro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P03.1.01 (G) Tempo de alimentacdo Visualiza 0 tempo total que a unidade passou alimentada
(R) pela rede elétrica.
(A)
P03.1.02  (G) Tempo de funcionamento  Visualiza o tempo total que o motor passou em
(R) funcionamento.
(A)
P03.1.05  (G) Contador de energia Visualiza o total de energia usado pela unidade.
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Motor
Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P03.2.01 (G) Velocidade do motor Visualiza a velocidade atual do motor em rotagdes por
(R) minuto
P03.2.02  (G) Velocidade Motor % Visualiza a velocidade atual do motor em percentagem
(R)
P03.2.05 (G) Corrente do motor Visualiza a corrente atual absorvida pelo motor
(R)
P03.2.06  (G) Poténcia do motor Visualiza a poténcia atual absorvida pelo motor
(R)
P03.2.07 (G) Tensédo do motor Visualiza a tensdo atual fornecida ao motor
(R)
P03.2.08  (G) Tensao de rede Visualiza a tensao atual fornecida pela rede aos terminais
(R) da unidade
P03.2.09 (G) Tensédo DC Bus Visualiza a tensao atual do DC Bus
(R)
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P03.220 (G) Temp. Mddulo De Poténcia  Visualiza atemperatura atual do médulo de poténcia. £ a
(R) temperatura do componente eletrénico responsével pela
corrente fornecida ao motor.
P03.2.21 (G) Temp. Inverter Visualiza a temperatura interna atual do controlador. E a
(R) temperatura do ar dentro do controlador, medida na placa
eletrénica

7.3.4 S03.3 Estado Entradas/Saidas

Parametro Tipo Nome Descricao Valor
P03.3.01 (R) Estado I/0 digitais Visualiza o estado das entradas e saidas digitais
(A)
P03.3.11 (R) Valor Ent. Analégica 1 Visualiza o valor puro da entrada analégica.
P03.3.12 (R) Valor Ent. Analdgica 2 Visualiza o valor puro da entrada analégica.
P03.3.13 (R) Valor Ent. Analégica 3 Visualiza o valor puro da entrada analégica.
(X+)
P03.3.14 (R) Valor Ent. Analdgica 4 Visualiza o valor puro da entrada analégica.
(X+)
P03.3.20 (R) Valor Saida Analdgica Visualiza o valor da saida analdgica

7.3.5 Informacgdes sobre o produto S03.4

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor

P03.4.01 (R) Cédigo Produto unidade Visualiza o Cédigo Produto (PN) da homba completa
(A)

P03.4.02 (R Data de producdo unidade  Visualiza a Data de Producdo (PD) da bomba completa
(A)

P03.4.03 (R) Nimero de série unidade  Visualiza o Ndmero de Série (SN) da bomba completa
(A)

P03.4.05 (R) Data de producéo Visualiza a Data de Producéo (PD) do controlador
(A) controlador

P03.4.06 (R) Ndm de série controlador  Visualiza o Ndmero de Série (SN) do controlador
(A)

P03.4.10 (G) Versao Firmware Visor Visualiza a versdo do firmware da placa de interface
(R) utilizador
(A)

P03.4.11 (G) Versdo Firmware Hmi-BT Visualiza a versdo do firmware da placa de comunicagao
(R) wireless
(A)

P03.412  (G) Versdo Firmware Poténcia  Visualiza a versdo do firmware da placa de poténcia
(R)
(A)

P03.4.13 (G) Versdo Firmware Controlo  Visualiza a versdo do firmware da placa de controlo
(R)
(A)

P03.4.14 (R) Versdo Ficheiros Mapas Visualizar a versao do ficheiro dos mapas
(A)
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Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P03.4.15 (R) Versdo Ficheiros Default Visualizar a versio do ficheiro default

(A)
P03.4.16 (R) Versdo Ficheiros Pardmetros Visualizar a versao do ficheiro dos parametros

(A)
P03.4.17 (R) Versao Ficheiros Linguas Visualizar a versdo do ficheiro das linguas

(X+)
P03.4.19 (R) Versao Firmware Visualiza a versdo cumulativa de firmware do dispositivo
P03.4.25 (R) Curvas Hidrdulicas Este pardmetro indica se as curvas hidrdulicas estao

Armazenadas

armazenadas na memoria.

7.4 M04 Configuracdo bomba

7.4.1 S04.0 Configuracao

Parametro  Tipo  Nome Descri¢do Valor
P04.0.01 (G) Tipo de Sistema Selecionar o tipo de sistema. Default =
Pressurizacdo

0-Pressurizagdo (PrS): para sistemas com circuito aberto, ex. instalagdes
para o fornecimento de dgua aos pisos altos de um edificio

1-Circulacdo (legado HV): para sistema HVAC de circulacdo usando Hydrovar
Ramps Control

2-Circulagdo (C w): para Circulacdo HVAC usando controle Pl

P04.0.02 (G) Modo de Controlo

Selecionar o modo de controlo para a bomba. Default = Pressao
constante

0-Actuador (RCt): A unidade opera como um acionador a velocidade

constante. Pode ser utilizada apenas para uma unidade em funcionamento

unico.

1-Pressao constante (EP): A unidade mantém a pressdo constante

independentemente da variacdo do Caudal.

2-Pressao proporcional (PP): A unidade aumenta o setpoint de pressao de

modo linearmente proporcional ao caudal.

3-Pressdo quad. prop.: A unidade aumenta o setpoint de pressao (valor

requerido efetivo) de modo quadraticamente proporcional ao caudal.

4-Caudal constante: A unidade varia a velocidade do motor para manter o

caudal constante.

5-Temp. constante: A unidade varia a velocidade do motor para manter a

temperatura constante.

6-Nivel constante: A unidade varia a velocidade do motor para manter o

nivel constante (por exemplo, de um reservatorio ou pogo).

7-Genérico: A unidade varia a sua velocidade para manter constante uma

grandeza genérica medida.
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Parametro

Tipo

Nome

Descri¢do Valor

P04.0.03

(G)
(X+)

Modo de Regulagdo

Selecionar o modo de regulacdo. Default = Normal

0-Normal: A velocidade do motor aumenta quando o valor medido € inferior
ao setpoint

1-Inversa: A velocidade do motor aumenta quando o valor medido é
superior ao setpoint

P04.0.05

Valor de arranque

Selecionar o valor de arranque depois da paragem do sistema para o Min=0%
setpoint atingido, como percentagem do setpoint. Max =100 %
Default = 100 %

P04.0.06

Arranque auto

Selecionar o estado da bomba ao reacendimento apds uma falta de Default = Sim
alimentacdo elétrica.

0-N&o (1B): quando a alimentacao elétrica volta, o sistema estd em OFF
1-Sim (4€5): quando a alimentacdo elétrica volta, o sistema volta ao estado
em que se encontrava antes da desconexao

P04.0.07

Configuracdo velocidade
minima

Selecionar o comportamento da bomba quando sao atingidos o setpointe a Default = Velocidade
velocidade minima. nula

0-Velocidade nula (3): A bomba atinge a velocidade 0 e para
1-Velocidade minima: A bomba continua a manter a velocidade minima

P04.0.09

Selecdo Unidade de
Medida

Selecionar o set de unidade de medida utilizado pela unidade. Default = Unidades
0-Unidades Sl SI
1-Unidades Imperiais

P04.0.11

Unidade Pressao

Selecionar a unidade de medida Default = bar
0-bar

1-psi

2-t

3-kPa

4-MPa

5-mbar

6-m

7-cm

8-in

P04.0.12

Unidade Caudal

Selecionar a unidade de medida Default = m3/h
0-l/min

1-m3/s

2-m3/h

3-g/min

4-|/s

P04.0.13

Unidade Temperatura

Selecionar a unidade de medida Default =°C
0-°C
1-°F
2-K

P04.0.14

Unidade Nivel

Selecionar a unidade de medida Default=m
1-m

2-ft

3-cm

4-in
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Pardmetro  Tipo

Nome

Descri¢do

Valor

P04.0.15  (G)
(X+)

Unidade de medicao de

poténcia

Selecionar a unidade de medida
1-W

2-kw

3-MW

4-Hp

Default = kW

P04.0.16  (X+)

Unidade de medicao de

energia

Selecionar a unidade de medida
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

Selegdo Setpoint 1

Selecionar a origem da referéncia para o setpoint 1.

0-Analdgica: A referéncia do setpoint é fornecida através de uma das
entradas analdgicas

1-Pardmetro (PRr): A referéncia do setpoint é fornecida através de um dos
parametros dedicados

Default = Pardmetro

P04.0.22

Sele¢do Setpoint 2

Selecionar a origem da referéncia para o setpoint.

0-Off (3FF): O setpoint ndo é utilizado

1-Analdgica: A referéncia do setpoint é fornecida através de uma das
entradas analdgicas

2-Parametro (PAr): A referéncia do setpoint é fornecida através de um dos
parametros dedicados

Default = Pardmetro

P04.0.23  (X+)

Selecdo Setpoint 3

Selecionar a origem da referéncia para o setpoint.

0-Off: O setpoint ndo é utilizado

1-Analdgica: A referéncia do setpoint é fornecida através de uma das
entradas analdgicas

2-Parametro: A referéncia do setpoint é fornecida através de um dos
parametros dedicados

Default = Pardmetro

P04.0.24  (X+)

Sele¢do Setpoint 4

Selecionar a origem da referéncia para o setpoint.

0-Off: O setpoint ndo é utilizado

1-Analdgica: A referéncia do setpoint é fornecida através de uma das
entradas analdgicas

2-Parametro: A referéncia do setpoint é fornecida através de um dos
parametros dedicados

Default = Pardmetro
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7.4.2 S04.1 Setpoint

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P04.1.01 (G) Velocidade - SP1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.02 (G) Velocidade - SP2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.03 (G) Velocidade - SP3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) Velocidade - SP4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) Pressao - Setpoint 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.12  (G) Pressao - Setpoint 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.13  (G) Pressao - Setpoint 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.14  (G) Pressao - Setpoint 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.15  (G) Tipo de ponto de ajuste de  Este pardmetro especifica se o setpoint deve estar em Default = Ponto de ajuste
pressao Vazéo Zero (ver pardmetro 4.2.06) ou na vazdo maxima em fluxo zero
(Curva Mdxima). A opcdo Max Curve esta disponivel
somente se a unidade possuir as curvas hidraulicas
armazenadas na memdria
P04.1.16  (G) Pressdo HO Se "Tipo de ponto de ajuste de pressdo" (Pardmetro Min = P05.0.11
04.1.15) estiver definido como "Ponto de ajuste nacurva  Max = P05.0.12
méxima" e a compensacdo linear ou quadratica estiver Default = 0.5 bar
ativada, este parametro é usado para calcular o ponto de
ajuste de pressao em vazao zero.
P04.1.21  (G) Caudal - Setpoint 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.22  (G) Caudal - Setpoint 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.23  (G) Caudal - Setpoint 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.24  (G) Caudal - Setpoint 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.31 (G) Temperatura - SP1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.32  (G) Temperatura - SP2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.31

(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C

*) consoante 0 modelo da bomba
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.1.33  (G) Temperatura - SP3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34  (G) Temperatura - SP4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41  (G) Nivel - Setpoint 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42 (G) Nivel - Setpoint 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43 (G) Nivel - Setpoint 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44  (G) Nivel - Setpoint 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) Genérico - SP 1 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Genérico-SP 2 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Genérico-SP 3 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Genérico-SP 4 Selecionar o valor para o setpoint Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Limitar a economia do ponto A funcdo limita o niimero de salvamentos na memdria Default = Nao
de ajuste interna. A ser habilitada em caso de escrita continua do
setpoint pelo fieldbus.
*) consoante 0 modelo da bomba
7.4.3 S04.2 Regulacao
Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.2.00 (G) Tipo de regulacdo ou Este parametro especifica se a regulacdo é baseada no Default = Hidrovar
controle controlo Hydrovar Ramps ou no controlo PI. Veja
parametro no submenu 04.2.xx
P04.2.01 (G) Janela Selecionar a janela de regulacdo. Min=1%
Este parametro define uma faixa a volta do setpoint como  Max = 100 %
percentagem do préprio setpoint. Quando o valor medido Default = 20 %
estd fora da janela, o sistema utiliza as rampas 1 e 2;
quando o valor medido esta dentro da janela, o sistema
utiliza as rampas 3 e 4.
P04.2.02 (G) Histerese Selecionar a faixa de histerese de regulagdo. Min=1%
Este parametro define uma faixa, a volta do setpoint, que ¢ Max =100 %
uma percentagem da janela de regulacdo. Os limitesda ~ Default = 90 %
faixa de histerese definem onde o sistema muda entre
rampas de aceleracdo e rampas de desaceleragao.
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.2.06 (G) Velocidade aumento Selecionar o valor de velocidade ao qual o valor do setpoint Min = P04.2.31
inicia a aumentar, se foi definido um valor de aumento ~ Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.2.07 (G) Valor aumento linear Selecionar o valor de aumento linear do setpoint a Min=0%
velocidade méxima, como percentagem do préprio Max = 200 %
setpoint, de modo a compensar as perdas de carga. O Default=0%
aumento é linear, a comecar de 0% quando o motor estd a
Velocidade de aumento, até ao Valor de aumento linear
quando o motor esté a velocidade maxima
P04.2.08  (G) Valor aumento quad. Selecionar o valor de aumento quadratico do setpointa ~ Min=0%
(X+) velocidade méxima, como percentagem do préprio Max = 999 %
setpoint, de modo a compensar as perdas de carga. O Default=0%
aumento é quadratico, a comegar de 0%, quando o motor
estd a Velocidade de aumento até ao Valor de aumento
linear quando o motor esté a velocidade méaxima
P04.2.11 (G) Rampa 1 Selecionar o tempo de rampa de aceleragdo répida. Min=1s"
Esta rampa é usada quando a velocidade do motor é Max = 250"
superior a Velocidade minima e o valor medido estéd fora  Default= 10"
da janela de regulacdo.
P04.2.12  (G) Rampa 2 Selecionar o tempo de rampa de desaceleracdo répida. Min=1s"
Esta rampa é usada quando a velocidade do motor é Max = 250"
superior a Velocidade minima e o valor medido estéd fora  Default= 10"
da janela de regulacdo.
P04.2.13  (G) Rampa 3 Selecionar o tempo de rampa de aceleragdo lenta. Min=1s"
Esta rampa é usada quando o valor medido esté dentroda Max = 999 s
janela de regulacdo. Default =70 5"
P04.2.14  (G) Rampa 4 Selecionar o tempo de rampa de desaceleracdo lenta. Min=1s"
Esta rampa é usada quando o valor medido esté dentroda  Max = 999s”
janela de regulacdo. Default=70s"
P04.2.15  (G) Rampa acel. Velocidade Selecionar o tempo de rampa de aceleraco é inferiora ~ Min=0.15s"
minima velocidade minima. Esta rampa é utilizada quando a Max = 255"
velocidade do motor é inferior a velocidade minima Default=2¢"
P04.2.16  (G) Rampa red. Velocidade Selecionar o tempo de rampa de desaceleracdo inferiora  Min =0.1s"
minima velocidade minima. Esta rampa é utilizada quando a Max = 25"
velocidade do motor é inferior a velocidade minima Default=2"
P04.2.21 (G) KP - Controlo Pl Selecionar a constante proporcional para o controlo Pl Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25 (G) Tl - Controlo PI Ti é a variavel de tempo integral utilizada com o ganho (Kp) Min = 05"

*) consoante 0 modelo da bomba

Max = 10000 s*
Default=0.55"

para definir a regulagao Pl (Proporcional-Integral).

- Se o sistema de controle estiver "oscilante" ou instvel,
vocé pode estabiliza-lo reduzindo o ganho (Kp) ou
aumentando o tempo integral (Ti).

- Se o sistema for muito lento para reagir, vocé podera
tornd-lo mais responsivo aumentando o ganho (Kp).
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Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P04.2.31 (G) Velocidade minima Selecionar a velocidade minima Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32 (G) Velocidade maxima Selecionar a velocidade maxima Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Tempo velocidade minima ~ Selecionar o tempo em que o motor passa paraa Min=0s
velocidade minima, antes de parar completamente. Este  Max =100's
parametro esta ativo s se o parametro Configuracao Default=1s
Velocidade Minima esté programado para “Velocidade
nula”
*) consoante 0 modelo da bomba
7.4.4 S04.3 Limites
Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.3.00 (G) Reset automatico erros Selecionar o tipo de reset dos erros. Default = Sim
0-Nao (13): Em caso de erro a unidade fica parada, a espera
de um reset do erro comandado pelo utilizador.
1-Sim (4€5): A unidade ird repor o erro automaticamente,
se possivel, até um méaximo de 5 vezes em 1 hora.
P04.3.01 (G) Pressao - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlosob ~~ Min = P05.0.11
pressdo: se este valor ndo for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.12
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = 0 bar
minimo"
P04.3.02 (G) Caudal - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob ~ Min = P05.0.21
(X+) pressdo: se este valor ndo for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.22
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = 0 I/min
minimo"
P04.3.03 (G) Temperatura - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlosob ~ Min = P05.0.31
(X+) pressao: se este valor no for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.32
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default =-50 °C
minimo"
P04.3.04 (G) Nivel - Limite minimo Selecionar o valor de limite minimo para o controlo sob Min = P05.0.41
(X+) pressao: se este valor no for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.42
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default=0m
minimo"
P04.3.05 (G) Genérico - Limite Min. Selecionar o valor de limite minimo para o controlosob ~ Min = P05.0.51
(X+) pressdo: se este valor ndo for atingido no tempo Atraso Max = P05.0.52
Limite Minimo, a unidade para com o erro "E22 limite Default = P05.0.51
minimo"
P04.3.10 (G) Atraso Limite minimo Selecionar o tempo de atraso da protecdo limite minimo.  Min=1s
Este atraso é o tempo dado a bomba para atingir o valor de Max =100s
limite minimo: se ndo for atingido, a unidade paracom  Default=2s
erro "E22 limite minimo".
P04.3.11 (G) Atraso falta de dgua Selecionar o tempo de atraso da protecdo falta de dgua Min=1s
(Low). Max=100s
Este atraso é o tempo que passa entre a abertura da Default=2s
entrada digital LOW e a ativagao efetiva do erro "E21 falta
de dgua (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Auto-teste

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.4.01 (G) Velocidade auto-teste Selecionar a velocidade do motor durante o auto-teste. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm®
P04.4.02  (G) Intervalo auto-teste Selecionar o tempo que deve passar para que o auto-teste Min=0h
inicie. Max = 255 h
Abomba deve estar parada pelo tempo definido neste Default =100 h
pardmetro para que o auto-teste inicie. Para permitir o
auto-teste os terminais START/STOP devem estar fechados
P04.4.03 (G) Duracdo auto-teste Selecionar a duragdo do auto-teste. Min=0s
Max =180s
Default=5s
P04.4.05 Comando auto-teste Selecionar ON para iniciar imediatamente o auto-teste. Default = Off
*) consoante 0 modelo da bomba
7.4.6 S04.5 Setpoint Shift
Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.5.01 (G) Funcdo SP Shift Selecionar o tipo de Funggo SP Shift Default = Off
(X+)
P04.5.02  (G) SP Shift Input Selecionar a magnitude de referéncia paraa Fungdo SP Default = Setpoint Shift
(X+) Shift Pressio
P04.5.05 (G) SP Shift VALOR 1 Selecionar o valor de setpoint desejado paraa primeira ~ Min =-
(X+) sec¢do da Funcdo Setpoint Shift Max = -
Default =0
P04.5.06  (G) SP Shift VALOR 2 Selecionar o valor de setpoint desejado paraasegunda ~ Min=-
(X+) sec¢do da Funcdo Setpoint Shift Max = -
Default=0
P04.5.10  (G) SP Shift X 1 Selecionar o valor a partir do qual SP Shift VALOR 1 comega Min =-
(X+) a aproximar-se do Setpoint Max = P04.5.11
Default =0
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.5.11  (G) SP Shift X 2 Selecionar o valor de Setpoint Shift a partir do qual Min = P04.5.10
(X+) Setpoint é utilizado Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12  (G) SP ShiftX 3 Selecionar o valor de Setpoint Shift a partir do qual o Min = P04.5.11
(X+) setpoint comeca a aproximar-se de SP Shift VALOR 2 Max = P04.5.13
Default=0
P04.513  (G) SP ShiftX 4 Selecionar o valor de Setpoint Shift a partir do qual SP Shift Min = P04.5.12
(X+) VALOR 2 é utilizado Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Enchimento tubos

Parametro

Tipo

Verificar o enchimento do sistema hidraulico quando n&o estéa pressurizado, para evitar golpes

de ariete.

Quando ativada, esta funcdo é iniciada se a pressdo medida for inferior ao /imiar de

enchimento do tubo e ocorrer um dos seguintes casos:

e Aunidade esté ligada

e O contacto de arranque/paragem muda de aberto para fechado

* A unidade esté definida para ON

e Erepostoum erro.

Quando a fungdo estd ativa, a unidade funciona a velocidade minima durante o tempo de

estabilizacdo do enchimento de tubo e a pressdo é monitorizada:

e Se, durante o tempo de estabilizacdo, a pressdo se mantiver constante, a velocidade é
aumentada pelo valor de aumento da velocidade de enchimento de tubo e a presséo é
novamente monitorizada durante outro tempo de estabilizacio, etc.

e Seapressdo ndo for constante, a velocidade ndo aumenta

e Se o /limiar de enchimento do tubo for atingido durante o tempo de enchimento do tubo,
a unidade muda para o controlo padrdo definido.

O parametro da fungdo de enchimento de tubos permite desativar a funcdo ou selecionar o

estado da unidade se o /imiar de enchimento de tubos néo for atingido dentro do tempo de

enchimento de tubos.

Nome Descri¢do Valor

P04.6.01

(G)

Funcdo ench. tubos Este parametro permite desativar a fungao Enchimento de  Default = Desabilitado
Tubagem ou selecionar o estado da unidade no caso em

que o limite de Enchimento de Tubagem n&o seja atingido.

0-Desabilitado (d 1S): a funcdo Enchimento de Tubagem
estd desativada

1-Alarme (RLR): a falha da funcdo Enchimento de
Tubagem produz o alarme A29 Alarme de Enchimento de
Tubagem e a unidade continua o procedimento.

2-Erro (E-r): a falha da funcdo Enchimento de Tubagem
produz o erro E29 Erro de Enchimento de Tubagem e a
unidade para.

Enquanto a fungdo Enchimento de Tubagem estd ativa o
limite minimo de pressao esta desativado.

P04.6.03

(G)

Limite ench. tubos Min = P05.0.11
Max = P05.0.12

Default = 2 bar

Selecionar a pressao que o sistema deve atingir para sair
da funcdo enchimento tubos.
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P04.6.05  (G) Tempo ench. tubos Selecionar o tempo dado a funcdo enchimento tubos para  Min =05
atingir o Limite enchimento tubos Max =999 s
Default=180's
P04.6.06  (G) N. bombas enchi. tubos Selecionar quantas bombas giram simultaneamente Min =1
enquanto a funcdo ench. tubos esta ativa Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Tempo estabiliz. ench. tubos Selecionar o tempo dado a unidade para verificar se a Min=1s
pressdo medida é estavel. A pressdo é considerada estdvel Max = P04.6.05
se 0 seu valor estd dentro da janela calculada no setpoint, Default=55
centrada na pressdo medida no inicio do tempo atual de
estabilizacdo.
P04.6.15 (G) Aumen. velocidade ench.  Selecionar o valor de velocidade, em percentagem da Min=5%
tubos Velocidade méxima, que a unidade adicionard a Max =100 %

velocidade atual se a pressdo medida resultar estével para  Default=10 %

o tempo de estabilizacao.
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7.5 MO5 Definigoes I/0
7.5.1 S05.0 Intervalos de medida

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.0.00 Origem valor controlado Selecionar o tipo de entrada para o valor controlado. Default = Auto Al
0-Al Auto: O valor atual é tomado automaticamente da
entrada analdgica definida com a mesma grandeza do
modo de controlo
1-Al Diferencial: O valor atual é o valor absoluto resultante
da diferenca de 2 entradas analdgicas definidas com a
mesma grandeza do modo de controlo
2-Al Auto - Menor: O valor atual é tomado do mais baixo
das entradas analdgicas definidas com a mesma grandeza
do modo de controlo
3-Al Auto - Maior: O valor atual é tomado do mais alto das
entradas analdgicas definidas com a mesma grandeza do
modo de controlo
4-Selecdo DI (g #1): O valor analégico é selecionado através
do estado da entrada digital programada para "Selecao
sensor 1/2"
5-Pressdo ou Vazao Delta sem Sensor: O valor real é
estimado utilizando as curvas hidraulicas armazenadas na
memdria, se disponiveis.
6-Pressdo Delta Sensorada ou Sem Sensor (5dF): O valor
real é automaticamente vinculado a entrada analdgica
configurada como “Pressdo”. Caso a entrada analdgica ndo
esteja disponivel, o valor real serd estimado utilizando as
curvas hidrdulicas armazenadas na meméria, se
disponiveis.
P05.0.01 Acionador - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =0 rpm
como feedback. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Acionador - Valor Mdximo  Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =0 rpm
feedback, quando a unidade esta programada numdos ~ Max = 9999 rpm
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Pressao - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min = -5 bar"
como feedback. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12 (G) Presséo - Valor Maximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min = 0 bar”
feedback, quando a unidade estd programada num dos ~ Max = 100 bar"
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Caudal - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min = 0 |/min®
(X+) como feedback. Max = 9999 I/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Caudal - Valor Mdximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min = 0 I/min")
(X+) feedback, quando a unidade estd programada numdos ~ Max = 9999 I/min®
modos de controlo sob PRESSAQ. Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatura - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-100°C
(X+) como feedback. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatura - Valor Mdximo  Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-100°C
(X+) feedback, quando a unidade esta programada numdos ~ Max = 9999 °C

modos de controlo sob PRESSAQ.

Default = 100 °C

*) consoante 0 modelo da bomba
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.0.41 (G) Nivel - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-999 m*
(X+) como feedback. Max = 9999 m*
Default =0 m™
P05.0.42 (G) Nivel - Valor Méximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-999 m"
(X+) feedback, quando a unidade esté programada numdos  Max = 9999 m"
modos de controlo sob PRESSAQ. Default=10m"
P05.0.51 (G) Genérico - Valor Zero Selecionar o valor minimo da escala do sensor utilizado ~ Min =-1000
(X+) como feedback. Max = 1000
Default=0
P05.0.52 (G) Genérico - Valor Maximo Selecionar a escala completa do sensor utilizada como Min =-1000
(X+) feedback, quando a unidade estd programadanumdos ~ Max = 1000
modos de controlo sob PRESSAQ. Default =100
P05.0.61  (G) SPS Pressao - Valor Zero Selecionar valor zero para pressao Min = -1 bar
(X+) Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) SPS Presséo - Escala Selecionar escala completa do sensor de pressdo Min = 0 bar
(X+) Completa Max = 999 bar

Default = 10 bar

*) consoante 0 modelo da bomba

7.5.2 S05.1 Entradas analdgicas

Pardmetro  Tipo

Nome

Descri¢do

Valor

P05.1.01

Func¢ao Al 1

Selecionar a fungdo da entrada analdgica.

0-Off (3FF): A entrada analdgica esta desativada
1-Pressao (Pr£): Um sensor de pressao estd ligado a
entrada analdgica

2-Setpoint (SEE): Uma referéncia para o setpoint estd
ligada a entrada analdgica

3-Caudal: Um sensor de Caudal estd ligado a entrada
analdgica

4-Temperatura: Um sensor de temperatura estd ligado a

entrada analdgica

5-Nivel: Um sensor de nivel estd ligado a entrada analdgica
6-Genérico: Uma entrada genérica estd ligada a entrada

analdgica
7-Setpoint Shift: Uma entrada usada para a funcéo
Setpoint Shift esta ligada a entrada analdgica

Default = Pressdo

P05.1.02

Tipo Al

Selecionar o tipo de entrada analdgica ligada a entrada
analdgica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Default = 4+20 mA
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.1.11 Fungdo Al 2 Selecionar a fungdo da entrada analdgica. Default = Off
0-Off (3FF): A entrada analdgica esta desativada
1-Pressdo (PrE): Um sensor de presséo estd ligado a
entrada analdgica
2-Setpoint (SEE): Uma referéncia para o setpoint estd
ligada a entrada analdgica
3-Caudal: Um sensor de Caudal esté ligado a entrada
analdgica
4-Temperatura: Um sensor de temperatura estd ligado a
entrada analdgica
5-Nivel: Um sensor de nivel estd ligado a entrada analdgica
6-Genérico: Uma entrada genérica estd ligada a entrada
analdgica
7-Setpoint Shift: Uma entrada usada para a funcéo
Setpoint Shift esta ligada a entrada analdgica
P05.1.12 Tipo Al 2 Selecionar o tipo de entrada analdgica ligada aentrada ~ Default = 4+20 mA
analdgica.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V
P05.1.21  (X+) Funcdo Al 3 Selecionar a fungdo da entrada analdgica. Default = Off
0-Off: A entrada analdgica esta desativada
1-Pressao: Um sensor de pressao estd ligado a entrada
analdgica
2-Setpoint: Uma referéncia para o setpoint estd ligada a
entrada analdgica
3-Caudal: Um sensor de Caudal estd ligado a entrada
analdgica
4-Temperatura: Um sensor de temperatura esté ligado a
entrada analdgica
5-Nivel: Um sensor de nivel estd ligado a entrada analdgica
6-Genérico: Uma entrada genérica estd ligada a entrada
analdgica
7-Setpoint Shift: Uma entrada usada para a fungdo
Setpoint Shift esta ligada a entrada analdgica
P05.1.22  (X+) Tipo Al 3 Selecionar o tipo de entrada analdgica ligada a entrada ~ Default = 4+20 mA
analdgica.
0-0+20 mA
1-4+-20 mA
2-0=10V
3-2+10V
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.1.31  (X+) Funcdo Al 4 Selecionar a fungdo da entrada analdgica. Default = Off

0-Off: A entrada analdgica esta desativada

1-Pressdo: Um sensor de pressdo esté ligado a entrada
analdgica

2-Setpoint: Uma referéncia para o setpoint esta ligada a
entrada analdgica

3-Caudal: Um sensor de Caudal esté ligado a entrada
analdgica

4-Temperatura: Um sensor de temperatura estd ligado a
entrada analdgica

5-Nivel: Um sensor de nivel estd ligado a entrada analdgica
6-Genérico: Uma entrada genérica estd ligada a entrada
analdgica

7-Setpoint Shift: Uma entrada usada para a fungdo
Setpoint Shift esta ligada a entrada analdgica

P05.1.32 (X+) Tipo Al'1 Selecionar o tipo de entrada analégica ligada a entrada Default = 4+20 mA
analdgica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3210V
P05.1.50 Tipo acionador analdgico  Selecionar o tipo de perfil para 0 modo acionador, quando  Default = Hydrovar HVL
a referéncia é através da entrada analdgica.

0-Hydrovar HVL (h'): O perfil é o mesmo usado no
Hydrovar HVL, ver esquema dedicado

1-Manual: O perfil pode ser regulado através dos
parametros de configuracdo
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7.5.3 S05.2 Entradas digitais

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P05.2.03 Funcdo DI 3 Selecionar a fundo da entrada digital. Default = Solo Run

0-Desativado: fungdo ndo utilizada

1-Selecdo setpoint: a entrada digital é utilizada para selecionar o Setpoint
atual.

2-Selecdo sensor 1/2 (5 i2): a entrada digital é utilizada para passar da
Entrada Analdgica 1 para a Entrada Analégica 2

3-Velocidade minima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
minima

4-Velocidade maxima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
maxima

5-Solo Run (Srn): O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade maxima
contornando a maior parte dos erros. ATENCAO: o motor girard também se a
bomba esta em Off ou se os contactos Start/Stop ou LOW estdo abertos
6-Reset erro (~£5): O fecho do DI repde a condicdo de erro

7-Erro externo (E2E): A abertura do DI ativa o erro "E16 Erro DI externo”
8-Alarme externo (£=R): A abertura do Dl ativa o alarme "A16 Alarme DI
externo”

9-Selegdo do conjunto de parametros: feche a entrada digital para alternar o
conjunto de pardmetros

P05.2.04  (X+) Fun¢ioDI4 Selecionar a fundo da entrada digital. Default = Desabilitado

0-Desativado: fungdo ndo utilizada

1-Selecdo setpoint: a entrada digital é utilizada para selecionar o Setpoint
atual.

2-Selecdo Sensor 1/2: a entrada digital é utilizada para passar da Entrada
Analdgica 1 para a Entrada Analdgica 2

3-Velocidade minima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
minima

4-Velocidade maxima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
maxima

5-Solo Run: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade méxima
contornando a maior parte dos erros. ATENCAO: o motor girard também se a
bomba esta em Off ou se os contactos Start/Stop ou LOW estdo abertos
6-Reset Erro: O fecho do DI repde a condigdo de erro

7-Erro externo: A abertura do Dl ativa o erro "E16 Erro DI externo”

8-Alarme externo: A abertura do DI ativa o alarme "A16 Alarme DI externo”
9-Selegdo do conjunto de parametros: feche a entrada digital para alternar o
conjunto de pardmetros
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Parametro

Tipo

Nome

Descri¢do Valor

P05.2.05

(X+)

Funcdo DI 5

Selecionar a fundo da entrada digital. Default = Desabilitado

0-Desativado: fungdo ndo utilizada

1-Selecdo setpoint: a entrada digital é utilizada para selecionar o Setpoint
atual.

2-Selecdo Sensor 1/2: a entrada digital é utilizada para passar da Entrada
Analdgica 1 para a Entrada Analdgica 2

3-Velocidade minima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
minima

4-Velocidade maxima: O fecho de DI obriga o motor a girar a velocidade
maxima

5-Solo Run: O fecho de DI obriga 0 motor a girar a velocidade méxima
contornando a maior parte dos erros. ATENCAO: o motor girard também se a
bomba esta em Off ou se os contactos Start/Stop ou LOW estdo abertos
6-Reset Erro: O fecho do DI repde a condigdo de erro

7-Erro externo: A abertura do Dl ativa o erro "E16 Erro DI externo”

8-Alarme externo: A abertura do DI ativa o alarme "A16 Alarme DI externo”
9-Selegdo do conjunto de parametros: feche a entrada digital para alternar o
conjunto de pardmetros

7.5.4 S05.3 Saida analégica

Parametro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P05.3.01 Funcdo saida analdgica Selecionar a fungdo da saida analdgica. Default = Velocidade do
motor

0-Valor atual (URL): A saida analdgica repete o valor atual
medido

1-Valor efetivo requerido (EFF): A saida analdgica repete o
valor efetivo requerido

2-Velocidade do motor (SPd): A saida analdgica repete a
velocidade atual do motor

3-Poténcia do motor (PUr): A saida analdgica repete a
poténcia absorvida pelo motor

4-Corrente do motor (£ur): A saida analdgica repete a
corrente atual absorvida pelo motor

5-Valor AN1 (R 1): Asaida analdgica repete o valor lido na
entrada analdgica 1

6-Valor AN2 (Rnc): Asaida analdgica repete o valor lido na
entrada analdgica 2

7-Valor AN3: Asaida analégica repete o valor lido na
entrada analdgica 3

8-Valor AN4: A saida analdgica repete o valor lido na
entrada analdgica 4

9-Temperatura: A saida analdgica repete a temperatura
medida atual do fluido

10-Caudal: A saida analégica repete o Caudal medido atual
11-Valor de Entrada SPS: A Saida Analdgica replica o valor
actual da entrada analdgica usada para a funcdo Setpoint
Shift
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.3.02 Tipo saida analdgica Selecionar o tipo de sinal para a saida analgica. Default = 4+20 mA
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
7.5.5 S05.4 Saidas digitais
Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P05.4.01 Funcdo relé 1 Selecionar a fungdo do Relé. Default = Erro
0-Off (3FF): o relé estd desativado.
1-Alimentacdo (Pur): 0 relé esté ativo quando a unidade
estd alimentada pela rede elétrica
2-Funcionamento (run): o relé estd ativo quando o motor
estd a girar
3-Aquecimento motor: o relé esta ativo quando a fungéio
aquecimento motor estd ativa
4-Erro (Err): o relé estd ativo quando nenhum erro estd
ativo
5-Alarme ou erro (RLR): o relé estd ativo quando nenhum
alarme ou erro estd ativo
6-0n (3n): 0 relé estd ativo quando a unidade estd no
estado On (parada, mas pronta a girar)
7-Reset erro (~ES): 0 relé esté ativo quando o pardmetro
Reset automatico erros estd programado para Sim e o
niimero maximo de reset automaticos foi atingido
P05.4.02 Funcdo relé 2 Selecionar a fungdo do Relé. Default = Funcionamento

7.5.6 S05.8 Calibracoes

0-Off (3FF): o relé estd desativado.

1-Alimentagdo (Pur): o relé estd ativo quando a unidade
estd alimentada pela rede elétrica

2-Funcionamento (~un): o relé estd ativo quando o motor
estd a girar

3-Aquecimento motor: o relé esta ativo quando a fungdo
aquecimento motor estd ativa

4-Erro (Err): o relé estd ativo quando nenhum erro estd
ativo

5-Alarme ou erro (ALR): o relé estd ativo quando nenhum
alarme ou erro esta ativo

6-0n (3n): 0 relé estd ativo quando a unidade estd no
estado On (parada, mas pronta a girar)

7-Reset erro (~ES): o relé esté ativo quando o parametro
Reset automatico erros estd programado para Sim e 0
niimero maximo de reset automaticos foi atingido

Os parametros neste menu sédo usados para calibrar a medicdo dos sensores conectados as
entradas analdgicas, bem como a atuacdo da saida analdgica.

Entradas analdgicas - hydrovar X, hydrovar X+

O procedimento de calibracdo de entrada analdgica envolve comparar o valor medido pela
unidade (hydrovar X ou hydrovar X+) com o valor medido por um sensor de referéncia

externo.

A medicdo deve ser efetuada em dois pontos, correspondendo idealmente a 10% e 90% da
escala completa do sinal analégico.

Exemplo de configuragdo:
e PO05.1.01 =1 - Pressédo

. P05.0.11 =0 bar
. P05.0.12 =10 bar
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Definigdes:

e "Valores efetivos 1 e 2": valores de pressdo medidos pelo sensor externo a 10% e 90% da
escala completa

e "lLerValores 1 e 2": valores lidos por hydrovar X ou hydrovar X+ através do pardmetro

"P03.0.1 - Pressao de Corrente" nos mesmos pontos.

Definicdes a concluir:

. P05.8.02 (Ganho de Al 1) = (Valor efetivo 2 - Valor efetivo 1) + (Valor de Leitura 2 - Valor
de Leitura 1)

. P05.8.01 (Desvio de Al 1) = Valor efetivo 1 - (Valor de Leitura 1 x P05.8.02).

Saida analégica - hydrovar X+

O procedimento de calibracdo para a saida analdgica envolve a comparacdo do valor real de

tensdo ou corrente medido nos terminais AO1 (14) e GND (15) com o valor lido através do

parametro P03.3.20.

Exemplo de calibragéo:

. P05.8.45 (Ganho de Saida Analégica) = (Valor efetivo 2 - Valor efetivo 1) + (Valor de
Leitura 2 - Valor de Leitura 1)

e P05.8.44 (Desvio de saida analdgica) = Valor efetivo 1 - (Valor de Leitura 1 x P05.8.45).

Tabela de parametros

Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P05.8.01 Offset Al 1 Selecionar o valor de offset ao valor zero da entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default =0
P05.8.02 Ganho Al 1 Selecionar o valor de ganho da entrada analdgica. Min=0
Max =15
Default = 1
P05.8.11 Offset Al 2 Selecionar o valor de offset ao valor zero da entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default =0
P05.8.12 Ganho Al 2 Selecionar o valor de ganho da entrada analdgica. Min=0
Max =15
Default = 1
P05.8.21 (X+) Offset Al 3 Selecionar o valor de offset a0 valor zero da entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Ganho Al 3 Selecionar o valor de ganho da entrada analdgica. Min=0
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31 (X+) Offset Al 4 Selecionar o valor de offset ao valor zero da entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) Ganho Al 4 Selecionar o valor de ganho da entrada analdgica. Min=0
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 0 pardmetro OFFSET é uma constante aditiva aplicadaao ~ Min =-100 mA
sinal de saida analdgico, deslocando toda a faixa de saida. Max = 100 mA
Ajustar OFFSET corrige erros de ponto zero no sinal de Default = 0 mA
saida
P05.8.45 Gain AO 1 0 pardmetro GAIN é um multiplicador aplicado ao sinal de Min =0
saida analdgico, controlando a inclinacdo da saida. Ajustar Max=1.5
GAIN corrige erros de escala no sinal de saida. Default =1
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7.6 M06 Bombas multiplas

7.6.1 S06.0 Configuracao

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor

P06.0.01 (G) Configuracdo de Sistema  Selecionar a configuragao do sistema. Default = Bomba Unica
0-Bomba Unica (5n5): A unidade esta programada para
funcionar sozinha, sem interagdes com outras unidades.

1- Cascata Serial: Nesta configuracdo vérias unidades
funcionam juntas, ligadas através da interface RS485.
Apenas a dltima unidade varia a sua velocidade, enquanto
que as unidades ja em funcionamento operam a mesma
velocidade.

2- Cascata Sincrona: Nesta configuragdo vérias unidades
funcionam juntas, ligadas através da interface RS485.
Todas as unidades em funcionamento operam a mesma
velocidade varidvel.

P06.0.02  (G) Unidade méx Selecionar o nimero maximo de unidades que podem Min =1
funcionar simultaneamente no sistema de bombas Max = -
miltiplas Default =6

P06.0.03 Endereco Bombas mdltiplas - Selecionar o endereco da bomba num sistema de bombas  Min =1
mdltiplas. Max = -

Num sistema de bombas mdltiplas cada unidade tem um  Default = 1
endereco univoco, com umvalorde 1a 8.
P06.0.04 (R) Mapa bombas multiplas  Visualiza o mapa das unidades relacionadas com o sistema -
(A) de bombas mdltiplas

P06.0.05 (R) Prioridade bombas muiltiplas Visualiza a prioridade das unidades no sistema de bombas -
maltiplas

7.6.2 S06.1 Regulacao

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor

P06.1.11 (G) Presséo - Aum. valor Selecionar o valor de aumento no sistema de bombas Min = 0 bar”
multiplas. Max = P05.0.12
Este valor, junto com o valor de reducio, é utilizado para  Default = 0.35 bar”
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.

P06.1.12 (G) Presséo - Red. valor Selecionar o valor de reducéo no sistema de bombas Min = 0 bar?
multiplas. Max = P05.0.12
Este valor, junto com o valor de aumento, é utilizado para  Default = 0.15 bar”
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.

P06.1.21 (G) Caudal - Aum. valor Selecionar o valor de aumento no sistema de bombas Min = 0 |/min”

(X+) multiplas. Max = P05.0.22
Este valor, junto com o valor de reducdo, é utilizado para  Default = 0.35 I/min®
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.22  (G) Caudal - Red. valor Selecionar o valor de reducédo no sistema de bombas Min = 0 |/min”
(X+) multiplas. Max = P05.0.22

*) consoante 0 modelo da bomba

Este valor, junto com o valor de aumento, € utilizado para
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
maltiplas.

Default = 0.15 I/min®
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P06.1.31 (G) Temperatura - Aum.valor  Selecionar o valor de aumento no sistema de bombas Min =0°C
(X+) multiplas. Max = P05.0.32
Este valor, junto com o valor de redugdo, ¢ utilizado para  Default = 1.5°C
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.32 (G) Temperatura - Red. valor Selecionar o valor de reducdo no sistema de bombas Min=0°C
(X+) multiplas. Max = P05.0.32
Este valor, junto com o valor de aumento, é utilizado para  Default = 1.5°C
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.41 (G) Nivel - Aum. valor Selecionar o valor de aumento no sistema de bombas Min=0m"
(X+) maltiplas. Max = P05.0.42
Este valor, junto com o valor de redugdo, € utilizado para ~ Default = 0.35 m"
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.42  (G) Nivel - Red. valor Selecionar o valor de reducéo no sistema de bombas Min =0 m"
(X+) maltiplas. Max = P05.0.42
Este valor, junto com o valor de aumento, é utilizado para  Default = 0.15 m"
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.51 (G) Genérico - Aum. valor Selecionar o valor de aumento no sistema de bombas Min=0
(X+) maltiplas. Max = P05.0.52
Este valor, junto com o valor de redugdo, é utilizado para  Default=1.5
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.52 (G) Genérico - Red. valor Selecionar o valor de reducéo no sistema de bombas Min =0
(X+) maltiplas. Max = P05.0.52
Este valor, junto com o valor de aumento, é utilizado para  Default=1.5
calcular o valor efetivo requerido num sistema de bombas
mdltiplas.
P06.1.61 (G) Velocidade ativacdo bombas Selecionar a velocidade de ativacdo para as bombas Min = P04.2.31
mdltiplas sucessivas. Max = P04.2.32
A proxima bomba arranca quando as condicdes sequintes  Default = 3000 rpm®
sao verdadeiras:
-a velocidade do motor é igual ou superior a velocidade de
ativacdo das bombas multiplas
-0 valor atual desce abaixo do Setpoint - Valor de reducao
P06.1.71 (G) Limite sincrono Selecionar a velocidade limite para 0 modo cascata Min =0 rpm"
sincrona. Max = 3600 rpm"
A'bomba com prioridade P2 desliga-se quando a sua Default = 840 rpm”
velocidade desce abaixo deste valor.
P06.1.72 (G) Janela sincrona Selecionar a janela de velocidade para 0 modo cascata Min =0 rpm
sincrona. Max = P04.2.32

*) consoante 0 modelo da bomba

A'bomba com prioridade P3 desliga-se quando a sua
velocidade desce abaixo do valor Limite sincrono + Janela
sincrona, a bomba com prioridade P4 quando a sua
velocidade desce abaixo do valor Limite sincrono + 2 x
Janela sincrona, e assim de seguida.

Default = 150 rpm
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P06.1.81 (G) Intervalo comutacéo Selecionar o intervalo de tempo para a comutagdo Min=0h
automdtica automatica: permite uma comutacdo automatica de Max =250 h

prioridade entre a bomba master e as outras bombas. Default =24 h
No fim deste intervalo de tempo a bomba sucessiva torna-
se master e o timer recomeca; isto permite distribuir
uniformemente as horas trabalhadas entre as bombas. 0
intervalo de comutacdo automética é ativo s se a bomba
master nunca chegar a parar.

*) consoante 0 modelo da bomba

7.7 MO7 Inverter

7.7.1 S07.0 Programacdes freq. comutacao

Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor

P07.0.01 Freq. maxima Comutacdo  Selecionar a frequéncia maxima de comutagdo para a Default = 16 KHz
modulagdo do inverter.
Faixa: 2 + 16 KHz

P07.0.02 Freq. minima Comutagdo  Selecionar a frequéncia de comutagdo minima. Em caso de Default = 4 KHz

7.7.2 S07.1 Funcao salto velocidade

sobreaquecimento, a unidade reduz automaticamente a
frequéncia de comutagdo até este valor.

Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P07.1.01 (G) Centro salto velocidade Selecionar o centro da faixa de velocidade que serd saltada Min = P04.2.31
pelo motor. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02 (G) Faixa salto velocidade Selecionar a largura da faixa de velocidade que sera Min =0 rpm
saltada pelo motor. Max = 300 rpm

*) consoante 0 modelo da bomba

7.7.3 S07.2 Aquecimento do motor

Parametro  Tipo Nome

Descricdo

Default = 0 rpm

Valor

P07.2.01 (G)

Funcdo aquec. motor

*) consoante 0 modelo da bomba

Selecionar a ativacdo da funcdo aquecimento motor.
Quando esta fungao esta ativa é injetada uma corrente no
motor para evitar a formacéo de condensagdo ou gelo. A
corrente injetada ndo faz girar o motor.

0-Off (3FF): Afuncdo aquecimento motor esta desativada
1-On (8n): Afuncdo aquecimento motor estd ativada e
inicia a funcionar quando o motor estd parado e a
temperatura do inverter desce abaixo da temperatura
aquecimento motor (7.2.03).

2-Sempre ativa (RCn): A fungdo aquecimento motor estd
sempre ativa quando o motor estd parado,
independentemente da temperatura do inverter

Default = Off
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Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P07.2.02 Corrente aquec. motor Selecionar a corrente em percentagem, em relagdo a Min =0 %"
corrente maxima do motor, que serd injetada no motor ~ Max = 100 %"
quando a funcdo aquecimento motor esta ativa. Default = 50 %"
P07.2.03  (G) Temperatura aquec. motor ~ Selecionar a temperatura abaixo da qual a funcdo Min =-5°C
aquecimento motor esta ativa. Este pardmetro estd ativo s6 Max = 30 °C
se 0 parametro Fun¢do aquec. motor (7.2.01) estd Default = 0°C
programado para On.
*) consoante 0 modelo da bomba
7.7.4 S07.3 Funcoes especiais
Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P07.3.01 Funcdo FeedForward Funcdo FeedForward Default = Off
7.8 M08 Comunicacao
7.8.1 S08.0 Portas
Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P08.0.01 Funcdo COM 1 Selecionar a fungdo da porta de comunicagdo 1 (RS 485.1). Default = Bombas miltiplas
0-Desativada: A porta de comunicacdo ndo estd ativa
1-Modbus RTU (7ag): O protocolo selecionado é Modbus
RTU slave
2-BACnet MS/TP (5RC): O protocolo selecionado é BACnet
MS/TP
3-Bombas maltiplas ("P): O protocolo selecionado é
bombas multiplas Hydrovar X
P08.0.02 Funcdo COM 2 Selecionar a funcéo da porta de comunicagdo 2 (RS 485.2). Default = Modbus RTU

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

0-Desativada: A porta de comunicagdo ndo estd ativa
1-Modbus RTU (7ad): O protocolo selecionado é Modbus
RTU slave

2-BACnet MS/TP (5RC): O protocolo selecionado é BACnet
MS/TP

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P08.1.01 Endereco Modbus RTU Selecionar o endereco da unidade na rede Modbus RTU. ~ Min =0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Baudrate Modbus RTU Selecionar o baudrate correspondente ao baudrate da Default = 115200
unidade Modbus master
P08.1.08 Formato Modbus RTU Selecionar o formato de rede correspondente ao formato ~ Default = 8N

da unidade Modbus master
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP Selecionar o endereco da unidade na rede RS 485. Min=10
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Baudrate BACnet MS/TP Selecionar o baudrate correspondente ao baudrate das Default = 38400
outras unidades na rede BACnet MS/TP
P08.2.03 Formato BACnet MS/TP Selecionar o formato de rede correspondente ao formato ~ Default = 8N1
das outras unidades na rede BACnet MS/TP
P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP Selecionar o device ID da unidade Min = -

Max = 4194304
Default = 84003

P08.2.05 Max master BACnet MS/TP Selecionar o nimero maximo de master na rede BACnet ~ Min = P08.2.01
MS/TP Max =127
Default =127

7.8.4 S08.3 Comunicacado sem fios

Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P08.3.01 Funcdo comunicacdo sem  Selecionar a ativagao da comunicagao sem fios da unidade. Default = On
fios

0-Off (OFF): A comunicacdo sem fios esta desativada e a
unidade ndo pode ligar-se a um smartphone

1-On (3n): A comunicacdo sem fios estd ativada e um
smartphone com a app especifica em funcionamento pode
ligar-se a unidade

7.9 M09 Definigbes gerais
7.9.1 S09.0 Localizagao

Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor
P09.0.01 (X+) Lingua Selecionar a lingua de visualizacdo. Default = English
P09.0.11 (G) Data Selecionar a data de calenddrio para a unidade.
(X+)
P09.0.12  (G) Horas Ajustar o relégio da unidade.
(X+)
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7.9.2 S09.1 Visor

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P09.1.01 Poupanca energética visor  Selecionar a ativagdo da fungdo poupanca energéticado  Default = On
visor.
0-Off (3FF): A unidade mantém o visor sempre ativo
1-On (3n): A unidade desliga o visor no fim do intervalo de
poupanca energética
P09.1.02 Intervalo poupanca Selecionar os minutos que devem passar desde a Gltima ~ Min=60's
energética acdo no teclado para o desligamento do visor Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Orientacdo visor Selecionar a orientacéo do visor. Default = 6 horas”
0 - Horas 6: O visor tem a orientacao indicada para uma
bomba horizontal
1-Horas 12: O visor tem a orientacdo indicada para uma
bomba vertical
P09.1.11 Decimais max. Definir o nimero maximo de pontos decimais para 0s Min =0
valores a mostrar na homepage Max =3
Default = 3
*) consoante 0 modelo da bomba
7.9.3 S09.2 Perfis parametros
Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P09.2.01 (G) Selecdo set parametros Selecionar o set de pardmetros a ativar Default = Set Param. 1
(X+)
P09.2.02  (X+) Guardar set parametros Guarda o set de parametros atual Default = Aguarde accao
Salvar
P09.2.03  (X+) Carregar set pardmetros Carrega o set de pardmetros de fabrica Default = Aguarde acgdo

7.9.4 S09.3 Programacdes de fabrica

Carregar

Parametro  Tipo Nome Descricdo Valor

P09.3.01 Reset log erros Selecionar Sim para repor o log dos erros Default = Néo

P09.3.02 Reset horas alimentacdo Selecionar Sim para repor o contador das horas passadas ~ Default = N&o
pela unidade alimentada pela rede elétrica

P09.3.03 Reset horas funcionamento  Selecionar Sim para repor o contador das horas passadas ~ Default = Nao
pela unidade com o motor em funcionamento

P09.3.04 Reset contador de energia ~ Selecionar Sim para repor o contador de energia Default = Néo

P09.3.05 Reset de fabrica Selecionar Sim para repor unidade aos pardmetros de Default = Néo
fabrica

P09.3.06  (G) Arranque rapido completado Selecionar Sim se o procedimento de arranque rapido Default = Néo

(X+) Genie foi completado
P09.3.07 Restabelecer lista Selecionar Sim para restabelecer lista dispositivos Default = Néo
dispositivos conectados conectados por bluetooth
P09.3.10 Cartdo de controle de Descarregue o arquivo de configuragdo da IHM para a Default = Néo

atualizagdo

placa de controle
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7.9.5 509.4 Seguranca

Pardmetro  Tipo Nome Descri¢do Valor
P09.4.01 Introducdo Password Inserir a password. O valor predefinido ¢ 66. Min=0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Logout Logout
P09.4.03 Definicdo Password Definir uma password nova. A password € necessaria para  Min =0
ter acesso ao menu. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Bloqueio teclado Selecionar a ativagdo do bloqueio teclado. Default = Néo
0-N&o (13): Os botdes estdo sempre ativos.
1-Sim (4€5): Depois do intervalo de poupanca energética
ter passado, os botdes de seta e comunicagdo sem fios sédo
desativados. O botdo ON/OFF permanece ativo.
2-Sim-Password: Depois do intervalo de poupanca
energética ter passado, os botGes de seta e comunicagao
sem fios sdo desativados. E necessério inserir a password
para ativar os botdes.
Atencdo: O botdo ON/OFF também é desativado, pelo que
é recomendada a existéncia de um contacto externo
Start/Stop.
7.9.6 S09.5 Clonagem
Pardmetro  Tipo Nome Descricdo Valor
P09.5.01 (X+) Comecar Iniciar a CLONAGEM ird baixar o firmware desta unidade  Default = Nao
especifica em todas as outras unidades conectadas.
0 processo serd realizado independentemente da versdo
do firmware desta unidade ser mais ou menos recente das
demais unidades.
P09.5.02 (R) Versao Firmware Visualiza a versdo cumulativa de firmware do dispositivo
(X+)
P09.5.03 (R Progresso Este valor mostra a percentagem de progressao da
(X+) CLONAGEM uma vez iniciado o processo
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8 Modbus RTU

8.1 Comunicacao

A unidade utiliza a interface de série RS485, que define:

e Os pinos de ligagédo

A cablagem

Os niveis de sinal

As taxas de transmissédo baud

O controlo de paridade.

Os controladores comunicam com uma solugdo mestre-cliente, em que apenas o mestre pode
iniciar uma transferéncia, ou polling. Os outros dispositivos (cliente) respondem fornecendo
ao mestre os dados solicitados ou terminando a acdo solicitada na consulta.

8.2 Transmissao

Funcdo ndo suportada.

8.3 Protecao de dados

As redes Modbus série standard utilizam dois tipos de verificagdes de erros:

e O controlo de paridade (par ou impar), que pode ser aplicado opcionalmente a cada
caracter

e O controlo da estrutura (LRC ou CRC), aplicado a toda a mensagem.

Tanto a verificagdo da paridade como a verificagdo da estrutura sdo geradas no dispositivo

principal e aplicadas ao conteddo da mensagem antes da transmiss&o.

O dispositivo cliente verifica cada caracter e todo o quadro da mensagem durante a rececéo.

8.4 Modos de transmissao do protocolo

Os dados geridos pela unidade podem ser acedidos considerando a meméria virtual Modbus,
que consiste em registos de retencdo para todos os valores.

Ao definir os pardmetros do menu Portas S08.0, o modo de transmissdo do protocolo Modbus
RTU esté disponivel.

Os parametros de comunicacdo da porta de série:

e Endereco P08.0.01

e Taxa de transmissdo P08.0.02

e Formato P08.0.08

deve ser selecionado de acordo com a configuracdo da rede.

NOTA:

O modo e os pardmetros de série devem ser os mesmos para todos os dispositivos na rede
Modbus.

Ao definir o parédmetro Formato P08.0.08, estdo disponiveis os seguintes modos:
e 8N1 1 bitde arranque, 8 bits de dados, 1 bit de paragem, sem paridade

e 8N2 1 bit de arranque, 8 bits de dados, 2 bits de paragem, sem paridade

e 8E1 1 bitde arranque, 8 bits de dados, 1 bit de paragem, paridade par

e 801 1 bitde arranque, 8 bits de dados, 1 bit de paragem, paridade impar.

A configuragdo predefinida da porta série é:

e Endereco P08.0.01=1

e Taxa de transmissdo P08.0.02=115200

e Formato P08.0.08=8N1.
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8.5 Cddigos de funcao suportados

Os cddigos de funcdo do protocolo Modbus implementados na unidade séo:

e Lerregistos de espera (codigo hexadecimal 0x03), para ler ambos os registos de espera
que representam parametros e informacdes

e Escrever Registos Mdultiplos (cédigo hexadecimal 0x10), para escrever Registos de
Retencao que representam os Parametros.

8.5.1 Exemplo 1

0x03 Ler Registos de Retencdo - O COMANDO READ |é o conteldo binario dos registos de
retencdo no cliente.

Nota: Os registos Modbus sdo enderecados a partir de zero, por exemplo, um Registo de
Retencdo indexado como 0xBBA deve ser enderegado como 0XBB9.

Exemplo: Leitura da presséo atual

Consulta
Endereco do cliente 0x01
Funcdo 0x03 Ler Registo de Retencéo
Enderego inicial Alto 0x0B
Enderego inicial Low 0xB9 => 3001 DEC => Endereco Modbus da pressao atual (FLOAT32)
Nimero de pontos Alto 0x00
Nimero de pontos Baixo 0x02 Leitura de dois registos como FLOAt32

Verificacdo de erro CRCalto  0x17
Verificacdo de erros CRC baixa 0xCA CRC-Checksum gerado

Resposta
Endereco do cliente 0x01
Funcdo 0x03
Contagem de bytes 0x04
Dados elevados 0x40
Dados baixos 0xA0
Dados elevados 0x00
Dados baixos 0x00

Verificacdo de Erro CRC-Alto  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Valor efetivo = 5.0 bar
Verificacdo de erros CRC-Baixo 0xD1 CRC-Checksum gerado
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8.5.2 Exemplo 2

0x10 Escrever registos multiplos - O COMANDO WRITE escreve valores num bloco de registos
contiguos.

Nota: Os registos Modbus sdo enderecados a partir de zero, por exemplo, um Registo de
Retencdo indexado como 0x1074 deve ser enderecado como 0x1073.

Exemplo: definir a Rampa 1 e a Rampa 2 para 25 s, a Rampa 3 e a Rampa 4 para 100 s.

Consulta
Endereco do cliente 0x01
Funcéo 0x10 Escrever registos multiplos
Enderego inicial Alto 0x10
Endereco inicial Low 0x74 => 4211 DEC => o primeiro registo é a rampa 1

Quantidade de registos Alto ~ 0x00
Quantidade de registos Baixo 0x04 um total de 4 registos (Rampa 1 a Rampa 4) a escrever

Contagem de bytes 0x08 2 * Quantidade de registos

Valor do registo Alto 0x00

Valor do registo alto 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => definir rampa 1 a 25 seg
Valor do registo Alto 0x00

Valor do registo alto 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => definir rampa 2 a 25 seg
Valor do registo Alto 0x00

Valor do registo baixo 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => definir rampa 3 a 100 seg
Valor do registo Alto 0x00

Valor do registo baixo 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => definir rampa 4 a 100 seg

Verificacdo de erro CRCalto  0x18
Verificacdo de erro CRC baixa  0x6A CRC-Checksum gerado

Resposta

Endereco do cliente 0x01

Funcao 0x10

Enderego inicial Alto 0x10

Enderego inicial Baixo 0x73

Quantidade de registos Alto 0x00

Quantidade de registos Baixo 0x04 um total de 4 registos (Rampa 1 a Rampa 4) escritos
Verificagdo de erro CRC elevado 0x34

Verificado de erros CRC--Baixo 0xD1 CRC-Checksum gerado
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8.6 Ligacdes e gestao de dadosmodbus RTU

e Quando a comunicagdo Modbus RTU entre o conversor e um dispositivo externo esta ativa,
a luz de estado da ligagdo do painel de operacdo do conversor acende-se.

e Defina o pardmetro P04.1.60 Limitar a Gravacédo do Ponto de Ajuste para Sim para escrever
na drea de memédria volétil e prolongar a vida Gtil da memdria EEPROM n3o volatil.

NOTA:
N3o ligar o terminal (C) da placa de controlo a potenciais de tensdo diferentes ou a PE.

Ligar uma Unica eletrobomba a um dispositivo externo

1. Retire a tampa da unidade e observe os diagramas de cablagem no interior.
2. Ligar os terminais 31 (B), 32 (A) e 33 (C) ao dispositivo externo, por exemplo, PLC, BMS, etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Ligacdo de um sistema multi-bomba a um dispositivo externo

O modo Multi-bomba permite a ligacdo de dois ou trés acionamentos de motor na

configuragdo Multi-Mestre Multi-bomba.

e Cada unidade do grupo de pressédo tem o seu préprio endereco Modbus Unico e fornece
uma lista completa de registos ao dispositivo externo

e O parametro P08.1.01 Endereco deve ser definido para um valor Gnico em cada unidade
do grupo de presséo. O parametro P08.1.01 Endereco consiste no nimero de identificagdo
da unidade na rede Modbus.

e Osterminais 31 (B), 32 (A) e 33 (C) sdo utilizados por defeito para a comunicagdo com um
dispositivo de controlo externo (por exemplo, PLC, BMS, etc.).

e Para facilitar as ligagdes em cascata dos sinais das portas RS485, os terminais de cada porta
sdo replicados em duas filas de conectores.

e Os sinais da porta RS485.2 sdo replicados na combinacéo de terminais 31-31-33 e na
combinacdo de terminais 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Como o variador de velocidade também esté ligado a um sistema com vérias bombas, é
necessario ter um cuidado especial no caso de um dispositivo externo (através do protocolo
Modbus) pedir para ler e escrever os pardmetros do variador de velocidade.

Em particular:

e Num sistema com vérias bombas, em resposta a um pedido de "Ler Registos" no Modbus,
cada unidade apenas devolve os seus préprios paréametros ao dispositivo externo, e ndo os
das outras unidades ligadas no grupo de pressao.

e Num sistema com varias bombas, os pedidos de "Escrita de registos" no Modbus devem
ser enviados do dispositivo externo para todas as unidades ligadas, mesmo que os
parametros a escrever sejam "Globais" (para o grupo de presséo).

8.7 Lista de registos

Registo 1D do Nome RIW Tipo Dimensdo Min Méx
Modbus  menu
0 Selecionar o estado ON ou OFF da

bomba. Corresponde a acao do botdo

ON/OFF. RIW ENUM 0 1

0-ON

1-Apagado
1 - Comando de reposicio de erros RIW ENUM 0 1
2001 P02.0.01 Erro 1 (mais recente) R UINT16
2002 - Erro 1-Data R UINT32
2004 Erro 1-Hora R UINT32
2006 Erro 1-Data de fim R UINT32
2008 Erro 1-Hora de fim R UINT32
2010 Log: Contador de erros R UINT16
2011 Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32
2013 Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32
2015 Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Log: Cédigo de erro R UINT32 -
2021 Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal
2023 Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressao
2025 Log: Temp. Médulo De Poténcia R FLOAT32 $°4'°'13 “Unidade

emperatura
2027 Log: Corrente do motor R FLOAT32 A
2029 Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V
2031 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura
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2033 - LogPower R FLOAT32

2035 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2037 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Erro2 R UINT16

2040 - Erro 2 - Data R UINT32

2042 - Erro 2 - Hora R UINT32

2044 Erro 2 - Data de fim R UINT32

2046 Erro 2 - Hora de fim R UINT32

2048 Log: Contador de erros R UINT16

2049 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2051 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2053 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2055 - LogSpeed R UINT32

2057 - Log: Cddigo de erro R UINT32 -

2059 Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2061 - Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo

2063 Log: Temp. Médulo De Poténcia R FLOAT32 $°4'°'13 “Unidade
emperatura

2065 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2067 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2069 Log: Temp. Inverter R FoaT3g P040.13- Unidade
Temperatura

2071 - LogPower R FLOAT32 -

2073 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2075 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Erro3 R UINT16

2078 Erro 3-Data R UINT32

2080 - Erro 3-Hora R UINT32

2082 - Erro 3 - Data de fim R UINT32

2084 Erro 3-Hora de fim R UINT32

2086 - Log: Contador de erros R UINT16

2087 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2089 Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2091 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2093 - LogSpeed R UINT32

2095 - Log: Cddigo de erro R UINT32 -

2097 - Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2099 Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo

2101 Log: Temp. Médulo De Poténcia R FLOAT32 $°4'°'13 “Unidade
emperatura

2103 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2105 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2107 Log: Temp. Inverter R Foat3g P040.13- Unidade
Temperatura

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2113 - Log: Tensao de rede R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Erro4 R UINT16

2116 Erro 4 - Data R UINT32

2118 Erro 4 - Hora R UINT32

2120 - Erro 4 - Data de fim R UINT32

2122 - Erro 4 - Hora de fim R UINT32

2124 Log: Contador de erros R UINT16

2125 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2127 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2129 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32
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2133 Log: Cédigo de erro R UINT32

2135 Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2137 Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressao

2139 Log: Temp. Modulo De Poténcia R FLoAT32 FO40.13- Unidade
Temperatura

2141 Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2143 Log: Tensao do motor R FLOAT32 V

2145 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura

2147 LogPower R FLOAT32 -

2149 Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2151 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Erro5 R UINT16

2154 - Erro 5-Data R UINT32

2156 Erro 5-Hora R UINT32

2158 Erro 5 - Data de fim R UINT32

2160 Erro 5 - Hora de fim R UINT32

2162 Log: Contador de erros R UINT16

2163 Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2165 Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2167 Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2169 LogSpeed R UINT32

2171 Log: Cédigo de erro R UINT32 -

2173 Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2175 Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressao

277 Log: Temp. Modulo De Poténcia R FLoAT32 FO40.13- Unidade
Temperatura

2179 Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2181 Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2183 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura

2185 LogPower R FLOAT32 -

2187 Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2189 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Erro 6 R UINT16

2192 - Erro 6 - Data R UINT32

2194 Erro 6 - Hora R UINT32

2196 Erro 6 - Data de fim R UINT32

2198 Erro 6 - Hora de fim R UINT32

2200 Log: Contador de erros R UINT16

2201 Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2203 Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2205 Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Log: Cédigo de erro R UINT32 -

2211 Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2213 Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressao

2215 Log: Temp. Modulo De Poténcia R FLoAT32 FO0.13- Unidade
Temperatura

2217 Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2219 Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2221 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura

2223 LogPower R FLOAT32 -

2225 Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2227 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Erro7 R UINT16
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2230 - Erro 7 - Data R UINT32

2232 - Erro 7 -Hora R UINT32

2234 - Erro 7 - Data de fim R UINT32

2236 - Erro 7 - Hora de fim R UINT32

2238 - Log: Contador de erros R UINT16

2239 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2241 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2243 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2245 - LogSpeed R UINT32

2247 - Log: Cédigo de erro R UINT32 -

2249 - Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2251 - Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo

2253 Log: Temp. Mdulo De Poténcia R FLOAT3? $°4'°'13 -Unidade
emperatura

2255 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2257 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2259 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura

2261 - LogPower R FLOAT32 -

2263 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2265 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Erro8 R UINT16

2268 - Erro 8- Data R UINT32

2270 - Erro 8- Hora R UINT32

2272 - Erro 8 - Data de fim R UINT32

2274 - Erro 8- Hora de fim R UINT32

2276 - Log: Contador de erros R UINT16

2277 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2279 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2281 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2283 - LogSpeed R UINT32

2285 - Log: Cddigo de erro R UINT32 -

2287 - Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2289 - Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo

2291 Log: Temp. Médulo De Poténcia R FLOAT32 $°4'°'13 “Unidade
emperatura

2293 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2295 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2291 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04'0'13 -Unidade
emperatura

2299 - LogPower R FLOAT32 -

2301 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2303 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Erro 9 R UINT16

2306 - Erro 9-Data R UINT32

2308 - Erro 9-Hora R UINT32

2310 - Erro 9 - Data de fim R UINT32

2312 - Erro 9 - Hora de fim R UINT32

2314 - Log: Contador de erros R UINT16

2315 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2317 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2319 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2321 - LogSpeed R UINT32

2323 - Log: Cddigo de erro R UINT32 -

2325 - Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2327 - Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo
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29 Log: Temp. Modulo De Poténcia R loaTsy PO40.13- Unidade
Temperatura

2331 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2333 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2335 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

2337 - LogPower R FLOAT32 -

2339 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2341 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Err0 10 R UINT16

2344 - Erro 10 - Data R UINT32

2346 - Erro 10 - Hora R UINT32

2348 - Erro 10 - Data de fim R UINT32

2350 - Erro 10 - Hora de fim R UINT32

2352 - Log: Contador de erros R UINT16

2353 - Log: Erro 1 Campo de bits R UINT32

2355 - Log: Erro 2 Campo de bits R UINT32

2357 - Log: Alarme 1 Campo de bits R UINT32

2359 - LogSpeed R UINT32

2361 - Log: Cddigo de erro R UINT32 -

2363 - Log: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

2365 - Log: Altura man. R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressao

2367 Log: Temp. Médulo De Poténcia R rLoary FO40-13 - Unidade
Temperatura

2369 - Log: Corrente do motor R FLOAT32 A

2371 - Log: Tensdo do motor R FLOAT32 V

2373 Log: Temp. Inverter R FLOAT32 ?04.0.13-Un|dade
emperatura

2375 - LogPower R FLOAT32 -

2377 - Log: Tensdo DC Bus R FLOAT32 V

2379 - Log: Tensdo de rede R FLOAT32 V

2381 - Contador de erros totais R UINT16

2382 - Contador de alarmes total R UINT16

2383 P02.9.01 Erro Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Erro Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Alarme Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Valor real estimado R ENUM -

3001 P03.0.01 Pressao atual R FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo

3003 P03.0.02 Caudal atual R FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal

3005 P03.0.03 Temp. do fluido Atual R FLOAT3? P04.0.13 - Unidade

[X+] Temperatura

3007 [P)?_fjo'm Nivel atual R FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel

3009 P03.0.10 Valor efetivo requerido R FLOAT32

3011 P03.0.20 Valor requerido R FLOAT32

3013 P03.0.30 Estado da bomba R ENUM

3014 [F;?fjo'% Actual Genérico R FLOAT32

3016 [F;?fjo'% Mudanca real R FLOAT32

3101 P03.1.01 Tempo de alimentacdo R UINT32 s

3103 P03.1.02 Tempo de funcionamento R UINT32 s

3105 p03.1.05 Contador de energia R Foarsg 104016 - Unidade de
medicdo de energia

3201 P03.2.01 Velocidade do motor R UINT16  rpm

3202 P03.2.02 Velocidade Motor % R FLOAT32 %

3204 P03.2.05 Corrente do motor R FLOAT32 A
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3206 P03.2.06 Poténcia do motor R FLOAT32 P04.Q.~15-Un|d?d§ de
medicdo de poténcia

3208 P03.2.07 Tensédo do motor R FLOAT32 V

3210 P03.2.08 Tensao de rede R UINT16 V

3211 P03.2.09 Tensdo DC Bus R UINT16 V

3220 p03220 Temp. Médulo De Poténcia R Foat3g P040.13- Unidade
Temperatura

3222 P04.0.13 - Unidade

P03.2.21 Temp. Inverter R FLOAT32
Temperatura
3224 P03.2.22 Ptc Motor R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Estado I/0 digitais R UINT16 -
3302 P03.3.11 Valor Ent. Analdgica 1 R FLOAT32 P05.1.02 - Tipo Al 1
3304 P03.3.12 Valor Ent. Analdgica 2 R FLOAT32 P05.1.12-Tipo Al 2
3306 [P)?ij?"w Valor Ent. Analdgica 3 R FLOAT32 P05.1.22 -Tipo Al 3
3308 [P)?_fﬁm Valor Ent. Analdgica 4 R FLOAT32 P05.1.32-Tipo Al1

3310 P05.3.02 - Tipo saida

P03.3.20 Valor Saida Analdgica R FLOAT32 -
analdgica

3401 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16 -
3402 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16
3403 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16
3404 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16
3405 P03.4.01 Cédigo Produto unidade R UINT16
3406 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16
3407 P03.4.01 Cddigo Produto unidade R UINT16
3408 P03.4.01 Cédigo Produto unidade R UINT16
3409 P03.4.02 Data de produgdo unidade R UINT32
3411 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3412 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3413 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3414 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3415 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3416 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3417 P03.4.03 Ndmero de série unidade R UINT16
3418 P03.4.03 Ndamero de série unidade R UINT16
3419 P03.4.05 Data de produgdo controlador R UINT32
3421 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3422 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3423 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3424 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3425 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3426 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3427 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3428 P03.4.06 Nam de série controlador R UINT16
3429 P03.4.10 Versao Firmware Visor R UINT32
3431 P03.4.11 Versao Firmware Hmi-BT R UINT32
3433 P03.4.12 Versao Firmware Poténcia R UINT32
3435 P03.4.13 Versdo Firmware Controlo R UINT32
3437 P03.4.14 Versdo Ficheiros Mapas R UINT32
3439 P03.4.15 Versao Ficheiros Default R UINT32
3441 P03.4.16 Verséo Ficheiros Pardmetros R UINT32
3443 {’)?3]41 ! Versdo Ficheiros Linguas R UINT32
3445 P03.4.19 Versao Firmware R UINT32
3447 - Tipo de acionamento R ENUM
3448 P03.4.25 Curvas Hidrdulicas Armazenadas R ENUM
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4001 P04.0.01 Tipo de Sistema RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Modo de Controlo RIW ENUM 0 7
4003 [P)?_fjo'% Modo de Regulacdo RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Valorde arranque RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Arranque auto RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Configuracdo velocidade minima RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Selecdo Unidade de Medida RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Unidade Pressao RIW ENUM 0 8
4009 [P)?jjo'u Unidade Caudal RIW ENUM 0 4
4010 [P)?jjo'w Unidade Temperatura RIW ENUM 0 2
4o [P)?jjO.M Unidade Nivel RIW ENUM 0 3
4012 [P)?_:l]m > Unidade de medicao de poténcia RIW ENUM 0 3
4013 [P)?_fjo'w Unidade de medicdo de energia RIW ENUM 0 5
4014 [P)?_fjo'” Med. Energia especifica Unidade RIW ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Tipo de ponto de ajuste de pressdo RIW ENUM 0 1
4019 P05.0.11 - E?eisggz '
P01.6.01 Pressdo HO RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo  Pressdo - Valor
Valor Zero ..
Méximo
4021 P04.0.21 Selecdo Setpoint 1 RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Selecdo Setpoint 2 RIW ENUM 0 2
4023 [P)?_fjo'B Selecdo Setpoint 3 RIW ENUM 0 2
4024 [P)?_fjo'm Selecdo Setpoint 4 RIW ENUM 0 2
4101 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01 Velocidade - SP1 RIW UINT16  rpm Velocidade ~ Velocidade
minima maxima
4102 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 Velocidade - SP2 RIW UINT16  rpm Velocidade ~ Velocidade
minima maxima
4103 PO4.1.03 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j " Velocidade - SP3 RIW UINT16  rpm Velocidade  Velocidade
minima méxima
4104 PO4.1.04 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j " Velocidade - SP4 RIW UINT16  rpm Velocidade  Velocidade
minima maxima
o P05.0.11 - E?eisggz '
P04.1.11 Pressdo - Setpoint 1 RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo  Pressdo - Valor
Valor Zero ..
Maximo
P04.1.12 Presséo - Setpoint 2 RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo  Pressao - Valor
Valor Zero ..
Maximo
T 05011 pr
-7 Pressdo - Setpoint 3 RIW FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo  Pressdo -
[X+] Valor
Valor Zero MAximo
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4117 P05.0.12 -
P04.1.14 POSO.11- prcsio-
- Presséo - Setpoint 4 RIW FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressdo  Pressao -
[X+] Valor
Valor Zero y
Maximo
T 05021 (ot
- (Caudal - Setpoint 1 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal ~ Caudal -
[X+] Valor
Valor Zero y
Mdaximo
Y 05021 (oo
-7 Caudal - Setpoint 2 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal  Caudal-
[X+] Valor
Valor Zero y
Maximo
e P04.1.23 P05.0.21- Egﬁdoalz -2_
- Caudal - Setpoint 3 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal ~ Caudal -
[X+] Valor
Valor Zero y
Mdaximo
T 05021 (ot
-7 Caudal - Setpoint 4 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal ~ Caudal -
[X+] Valor
Valor Zero y
Maximo
4131 P05.0.32 -
P04.1.31 P04.0.13 - Unidade P05.0.31- Temperatura
- Temperatura - SP1 RIW FLOAT32 - Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
-Valor Zero y
Mdaximo
4133 P05.0.32 -
P04.1.32 P04.0.13 - Unidade P05.0.31- Temperatura
.77 Temperatura - SP2 RIW FLOAT32 - Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
-Valor Zero y
Mdaximo
4135 P05.0.32 -
P04.1.33 P04.0.13 - Unidade P05.0.31- Temperatura
+ " Temperatura - SP3 RIW FLOAT32 - Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
-Valor Zero y
Maximo
4137 P05.0.32 -
P04.1.34 P04.0.13 - Unidade POS0.31-  yo peratura
- Temperatura - SP4 RIW FLOAT32 - Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
-Valor Zero y
Mdaximo
M4 PO4.1 41 P05.0.41-  P05.0.42-
[X+j “ Nivel - Setpoint 1 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel Nivel - Valor ~ Nivel - Valor
Zero Mdximo
4143 P41 42 P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j " Nivel - Setpoint 2 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel Nivel - Valor  Nivel - Valor
Zero Mdximo
4145 P04 43 P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j “ Nivel - Setpoint 3 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel Nivel - Valor ~ Nivel - Valor
Zero Mdaximo
4147 P04 144 P05.0.41-  P05.0.42-
[X+j “" Nivel - Setpoint 4 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel Nivel - Valor ~ Nivel - Valor
Zero Mdaximo
4155 P04.1.60 Limitara economia do ponto de ajuste  R/W ENUM 0 1
e P04.1.51 P0S.0.51- Zgieonif :
-7 Genérico-SP 1 RIW FLOAT32 Genérico -
[X+] Valor
Valor Zero y
Maximo
4158 P05.0.52 -
P05.0.51- L
PO4.1.52 Gensrico - 5P 2 RW  FLOAT3? Genérico-  Cenerico-
[X+] Valor
Valor Zero y
Maximo
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e P04.1.53 P05.0.51- Egieongj :
27 Genérico-SP 3 RIW FLOAT32 - Genérico -
[X+] Valor
Valor Zero ..
Maximo
4162 P05.0.52 -
P05.0.51 - g
PO154 Gengrico - 5P 4 RW  FLOAT32 - Genérico - CenerieO-
[X+] Valor
Valor Zero .
Méximo
4200 P04.2.00 Tipo de regulagdo ou controle RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Janela RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histerese RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.2.06 Velocidade aumento RIW UINT16  rpm Velocidade  Velocidade
minima méxima
4204 P04.2.07 Valor aumento linear RIW UINT16 % 0 200
4205 [F’)?jj2.08 Valor aumento quad. RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Rampa 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Rampa2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Rampa3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Rampa 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rampa acel. Velocidade minima RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Rampa red. Velocidade minima RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 KP-Controlo Pl RIW FLOAT32 - 0 10000
4225 P04.2.25 TI- Controlo Pl RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Velocidade minima RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Velocidade maxima RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Tempo velocidade minima RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Resetautomatico erros RIW ENUM - 0 1
4301 P05.0.11 - E?eisoagz '
P04.3.01 Pressao - Limite minimo RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo  Pressao - Valor
Valor Zero ..
Maximo
o P04.3.02 P05.0.21- Egﬁdglz .
2% Caudal - Limite minimo RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal ~ Caudal -
[X+] Valor
Valor Zero .
Maximo
4305 P05.0.32 -
P04.3.03 P04.0.13 - Unidade P05.0.31- Temperatura
=77 Temperatura - Limite minimo RIW FLOAT32 " Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
-Valor Zero ..
Maximo
4307 P04 3.04 P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Nivel - Limite minimo RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel Nivel - Valor  Nivel - Valor
Zero Méximo
4310 P04.3.10 Atraso Limite minimo RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Atraso falta de dgua RIW UINT16 s 1 100
4312 P05.0.52 -
P05.0.51 - by
P04.3.05 Genérico - Limite Min. RIW FLOAT32 - Genérico - Genérico -
[X+] Valor
Valor Zero ..
Maximo
4401 P04.2.32 -
P04.4.01 Velocidade auto-teste RIW UINT16  rpm 0 Velocidade
méxima
4402 P04.4.02 Intervalo auto-teste RIW UINT16 h 0 255
4403 P04.4.03 Duracdo auto-teste RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Comando auto-teste RIW ENUM - 0 1
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4501

P04.5.01

Funcdo SP Shift RIW ENUM 0 3
(X+]
4502 [P)?ff'oz 5P Shift Input RW  ENUM 0 5
4503 B?ff'% SP Shift VALOR 1 RW  FLOAT32
4505 [P)?jjs'% SP Shift VALOR 2 RIW FLOAT32
4507 P04.5.10 . P04.5.11-SP
X+] SP Shift X 1 RIW FLOAT32 Shift X 2
4509 P04.5.11 . P04.5.10-SP P04.5.12-SP
X+] SP ShiftX 2 RIW FLOAT32 Shift X 1 Shift X 3
4511 P04.5.12 . P04.5.11-SP P04.5.13-SP
X+] SP ShiftX 3 RIW FLOAT32 Shift X 2 Shift X 4
4513 P04.5.13 . P04.5.12-SP
X+] SP Shift X 4 RIW FLOAT32 Shift X 3 -
4601 P04.6.01 Funcdo ench. tubos RIW ENUM 0 2
4602 05011~ 10012
P04.6.03 Limite ench. tubos RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo  Pressado - Valor
Valor Zero ..
Maximo
4604 P04.6.05 Tempo ench. tubos RIW UINT16 s 0 999
4605 P04.6.06 N.bombas enchi. tubos RIW UINT16 1 PO(.)'O'OZ',
Unidade max
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Tempo estabiliz. ench. tubos RIW UINT16 s 1 Tempo ench.
tubos
4607 P04.6.15 Aumen. velocidade ench. tubos RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Origem valor controlado RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Acionador - Valor Zero RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Acionador - Valor Mdximo RIW UINT16  rpm 0 9999
5003 P05.0.11 Presséo - Valor Zero RIW FLOAT32 P04.0.11- Unidade Pressdo -5 10
5005 P05.0.12 Presséo - Valor Maximo RIW FLOAT32 P04.0.11- Unidade Pressdo 0 100
5007 [F;?fjo'm Caudal - Valor Zero RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal 0 9999
5009 [P)?ij.ZZ Caudal - Valor Maximo RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal 0 9999
0T POSO3T g eratura - Valor Zero RW  Floarsp FO40-13- Unidade 100 9999
[X+] Temperatura
2013 P05.0.32 Temperatura - Valor Méximo RIW FLOAT32 P04.0.13 - Unidade -100 9999
[X+] Temperatura
2015 B?fjo'“ Nivel - Valor Zero RW  FLOAT32 P04.0.14-UnidadeNivel  -999 9999
5017 B?fjo'“ Nivel - Valor Méximo RW  FLOAT32 P04.0.14-UnidadeNivel  -999 9999
5021 [F;?fjo'm SPS Pressao - Valor Zero RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressao -1 99
2023 [P)?fjo'éz SPS Presséo - Escala Completa RIW FLOAT32 P04.0.11- Unidade Pressdo 0 999
5025 [F’)?fj0.51 Genérico - Valor Zero RIW FLOAT32 -1000 1000
2027 [P)E)ij.SZ Genérico - Valor Maximo RIW FLOAT32 -1000 1000
5101 P05.1.01 Fungdo Al 1 RIW ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Tipo Al RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Fungdo Al 2 RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Tipo Al 2 RIW ENUM 0 3
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5105

P05.1.21

Funcdo Al 3 RIW ENUM 0 7
[X+]
2106 P05.1.22 Tipo Al 3 RIW ENUM 0 3
[X+]
5107 P05.1.31 «
X+] Funcao Al 4 RIW ENUM 0 7
5108 P05.1.32 _.
X+] Tipo Al'1 RIW ENUM 0 3
2109 B?fj1'40 Curva sensor RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Tipo acionador analdgico RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 FuncioDI3 RIW ENUM 0 9
2204 P05.2.04 Funcdo DI 4 RIW ENUM 0 9
[X+]
5205 [P)E)ij.OS Funcdo DI 5 RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Funcdo saida analégica RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Tipo saida analégica RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Funcdo relé 1 RIW ENUM 0 i
5402 P05.4.02 Funcdo relé 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 OffsetAl 1 RIW FLOAT32 -100 100
5803 P05.8.02 GanhoAl'1 RIW FLOAT32 0 1.5
5805 P05.8.11 Offset Al 2 RIW FLOAT32 -100 100
5807 P05.8.12 Ganho Al 2 RIW FLOAT32 0 1.5
2809 [F’)?fj8.21 Offset Al 3 RIW FLOAT32 -100 100
o811 [P)?fj&ZZ Ganho Al 3 RIW FLOAT32 0 1.5
2813 [P)?fjg'“ Offset Al 4 RW  FLOAT32 100 100
2815 [P)?fj&?)z Ganho Al 4 RIW FLOAT32 0 1.5
B4 pos.844 OffsetA0 T RW  FLoaTy F0o-3.02-Tiposaida 100 100
analdgica
5846 P05.8.45 Gain AQ 1 RIW FLOAT32 0 1.5
6001 P06.0.01 Configuracdo de Sistema RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Unidade max RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Endereco Bombas miltiplas RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mapa bombas miltiplas R UINT16
6005 P06.0.05 Prioridade bombas miltiplas R UINT16 -
6111 P05.0.12 -
< . < Pressdo -
P06.1.11 Pressdo - Aum. valor RIW FLOAT32 P04.0.11 - Unidade Pressio 0 Valor
Mdximo
6113 P05.0.12 -
< . < Pressao -
P06.1.12 Pressao - Red. valor RIW FLOAT32 P04.0.11-Unidade Pressdo 0 Valor
Mdximo
6115 P05.0.22 -
POO1-21 Caudal - Aum. valor RW  FLOAT32 P04.0.12-Unidade Caudal 0 caudal-
[X+] Valor
Mdximo
6117 P05.0.22 -
P06.1.22 Caudal - Red. valor RIW FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal 0 Caudal-
[X+] Valor
Mdximo
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6119 P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatura - Aum. valor RIW FLOAT3? P04.0.13 - Unidade 0 Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
Mdximo
6121 P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatura - Red. valor RIW FLOAT3? P04.0.13 - Unidade 0 Temperatura
[X+] Temperatura -Valor
Mdaximo
6123 PO6.1.41 P05.0.42 -
[X+j “ Nivel - Aum. valor RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel 0 Nivel - Valor
Mdximo
6125 P06.1.42 P05.0.42 -
[X+j “" Nivel - Red. valor RIW FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel 0 Nivel - Valor
Mdximo
6129 P04.2.31-  P04.2.32-
P06.1.61 Velocidade ativacdo bombas maltiplas  R/W UINT16  rpm Velocidade  Velocidade
minima maxima
6130 P06.1.71 Limite sincrono RIW UINTT6  rpm 0 3600
6131 P04.2.32 -
P06.1.72 Janela sincrona RIW UINT16  rpm 0 Velocidade
maxima
6132 P06.1.81 Intervalo comutacdo automatica RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 P05.0.52 -
PO8.1.51 Genérico - Aum. valor RIW FLOAT32 0 Genérico -
[X+] Valor
Mdximo
6136 P05.0.52 -
POO-1-52 Gengrico - Red. valor RW  FLOAT32 0 Genéico-
[X+] Valor
Mdaximo
7001 P07.0.01 Freq. mdxima Comutacao RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Freq. minima Comutacao RIW ENUM 0 5
7101 P04.2.31-  P04.2.32-
P07.1.01 Centro salto velocidade RIW UINT16  rpm Velocidade  Velocidade
minima maxima
7102 P07.1.02 Faixa salto velocidade RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Funcdo aquec. motor RIW ENUM 0 2
7301 P07.3.01 Funcdo FeedForward RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Funcdo COM 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Funcéo COM 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Endereco Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Baudrate Modbus RTU RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Formato Modbus RTU RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.05 -
P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP RW  UINT16 0 Max master
BACnet
MS/TP
8202 P08.2.02 Baudrate BACnet MS/TP RIW ENUM 0 8
8203 P08.2.03 Formato BACnet MS/TP RIW ENUM 0 3
8204 P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP RIW UINT32 - 4194304
8206 P08.2.01-
P08.2.05 Max master BACnet MS/TP RW  UINTI6 MAC address 45,
BACnet
MS/TP
8210 Informacdes dos quadros BACnet RIW UINT16 1 255
8211 BACnet Reinit RIW ENUM 0 1
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8301 P08.3.01 Funcdo comunicacdo sem fios RIW ENUM - 0 1
9001 P09.0.01 Lingua RIW ENUM - 0 28

[X+]
9011 P09.0.12 Horas RIW UINT32

[X+]
9013 P09.0.11 Data RIW UINT32

[X+]
7101 [P)?sz.m Selegdo set parametros RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Poupanca energética visor RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Intervalo poupanca energética RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Orientacdo visor RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Decimais méx. RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Reset log erros RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Reset horas alimentacéo RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Reset horas funcionamento RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Reset contador de energia RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Reset de fabrica RIW ENUM 0 1
9306 [P)?_Zf'% Arranque rapido completado RIW ENUM 0 1
9307 P09 3.07 Restabelecer lista dispositivos RIW ENUM 0 1

conectados
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9 BACnet MS/TP

9.1 Declaracdo de conformidade da aplicagao do protocolo (PICS)

Declaragdo de Conformidade

Dados 29/03/2023

Nome do fornecedor XYLEM INC

Nome do produto HYDROVAR X

Nimero do modelo do produto HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+
Versao do software da aplicacdo 01.00.00 (FW_PackVersion)

Revisdo do firmware 01

Versdo do protocolo BACnet 19

Perfil de dispositivo normalizado BACnet (anexo L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

] BACnet Smart Actuator (B-SA)
Blocos de interoperabilidade BACnet (anexo K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Gestado de dispositivos de rede

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
0] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
a Device Management - Text Message-A DM-TM-A
O Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
a Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
O Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
a Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-OCD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
a Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
O Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
a Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Objectos standard suportados

Objeto Suportado Criado/eliminado Propriedades opcionais |Propriedades de escrita
dinamicamente suportadas
Analog Input | O
Analog Value ] a - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a
Nivel de ligagdo de dados
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
] MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (funcionalidade limitada, possibilidade de tempo
limite devido a baixa velocidade)
e 2400 (funcionalidade limitada, possibilidade de tempo
limite devido a baixa velocidade)
e 4800 (funcionalidade limitada, possibilidade de tempo
limite devido a baixa velocidade)
e 9600
e 19200
e 38400 (recomendado)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Outros
Restricdo de endereco do dispositivo
Sédo suportados dispositivos com restricdes estaticas? O sim |4 ndo
Necessério para a comunicagdo bidirecional com o slave MS/TP e outros dispositivos.

Caracteristicas adicionais

e Opcodes de rede: N&o presente
e Opcgodes de seguranca da rede: N&o presente
e Conjunto de caracteres suportados: N&o presente
e Capacidades de segmentagao: Nao presente
e Gestdo deredes: N&o presente
e Gestdo de alarmes e eventos: N&o presente
e Planeamento e programagao: Nao presente
e Capacidade de tratamento de registos (tendéncias):  N&o presente
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9.2 Dispositivo BACnet e Identificador de Objeto de Dispositivo
BACnet

O HVX e o HVX+ sao dispositivos BACnet, uma vez que suportam a comunicagao digital
utilizando o protocolo BACnet.

Cada dispositivo BACnet contém um objeto dispositivo. Trata-se de um objeto standard cujas
propriedades representam as caracteristicas que podem ser vistas do exterior.

As unidades ligadas a rede local MS/TP s&o localizadas através de:

e um Identificador de Objeto de Dispositivo, ou

e um endereco MAC.

Identificador de objeto de dispositivo BACnet

O valor definido de fabrica é 84003.

Para alterar o valor, utilizar o servigco Escrever Propriedade na propriedade Object_ldentifier
do Objeto do Dispositivo, ou o parémetro especifico P08.2.04 ID do Dispositivo BACnet
MS/TP disponivel no ecra.

Endereco MAC

O valor definido de fabrica é 1.
Verificar se cada unidade ligada a rede MS/TP ¢ identificada por um endereco diferente no
parédmetro P08.2.01 Endereco MAC BACnet MS/TP.

9.3 Ligacoes e gestdao de dados, BACnet MS/TP

e Quando a comunicacdo BACnet MS/TP entre o conversor e um dispositivo externo esté
ativa, a luz de estado da ligagdo no painel de operacdo do conversor esté acesa.

e Defina o pardmetro P04.1.60 Limitar a Gravacédo do Ponto de Ajuste para Sim para escrever
na drea de memédria volétil e prolongar a vida Gtil da memdria EEPROM n3o volatil.

NOTA:
NZo ligar o terminal (C) da placa de controlo a potenciais de tens&o diferentes ou a PE.

Ligar uma Unica eletrobomba a um dispositivo externo

1. Retire a tampa da unidade e observe os diagramas de cablagem no interior.
2. Ligar os terminais 31 (B), 32 (A) e 33 (C) ao dispositivo externo, por exemplo, PLC, BMS, etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 TABELA Sequéncias BACnet

Identificador ID do Nome Param. Nome Obj. BACnet Tipo
de objeto menu
0 P03.4.01 Cédigo Produto unidade Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03 Numero de série unidade Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 Nim de série controlador Drive Serial Number UINT16 -
9.5 TABELA Entradas analégicas BACnet
Identificador ID do Nome Param. Nome Obj. BACnet Tipo Dimenséo Min Méx
de objeto menu
0 P02.0.01 Erro 1 (mais recente) Error 1 (Most Recent) UINT16
1 - Erro 1- Data Error 1- Date UINT32
2 Erro 1-Hora Error 1-Time UINT32
3 Erro 1- Data de fim Error 1- End Date UINT32
4 Erro 1-Hora de fim Error 1-End Time UINT32
5 Log: Contador de erros Log: Error Counter 1 UINT16
6 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 1 UINT32 - -
11 Log: Caudal Log: Flow 1 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
12 Log: Altura man. Log: Head 1 FLOAT32 P04'0~'11 - Unidade
Pressdo
13 Log: Temp. Médulo De Poténcia Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
14 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 504.0.13-Un|dade
emperatura
17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Erro?2 Error 2 UINT16
21 - Erro 2 - Data Error 2 - Date UINT32
22 Erro 2 - Hora Error 2 -Time UINT32
23 Erro 2 - Data de fim Error 2 - End Date UINT32
24 Erro 2 - Hora de fim Error 2 - End Time 1 UINT32
25 Log: Contador de erros Log: Error Counter 2 UINT16
26 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 2 UINT32 - -
31 Log: Caudal Log: Flow 2 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
32 Log: Altura man. Log: Head 2 FLOAT32 P04'0~'11 -Unidade
Pressdo
33 Log: Temp. Mddulo De Poténcia Log: Power Module Temp2 ~ FLOAT32 504'0'13 - Unidade
emperatura
34 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
36 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 504'0'13 - Unidade
emperatura
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
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38 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Erro3 Error 3 UINT16

41 - Erro 3 - Data Error 3 - Date UINT32

42 Erro 3-Hora Error 3-Time UINT32

43 Erro 3 - Data de fim Error 3 - End Date UINT32

44 Erro 3 - Hora de fim Error3-End Time 1 UINT32

45 Log: Contador de erros Log: Error Counter 3 UINT16

46 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 3 UINT32 - -

51 Log: Caudal Log: Flow 3 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -

»2 Log: Altura man. Log: Head 3 FLoarsz FO40.11-Unidade
Pressdo

>3 Log: Temp. Mddulo De Poténcia Log: Power Module Temp 3~ FLOAT32 504'0'13 -Unidade

emperatura

54 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V

26 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Erro4 Error 4 UINT16

61 - Erro 4 - Data Error 4 - Date UINT32

62 Erro 4 -Hora Error4 -Time UINT32

63 Erro 4 - Data de fim Error4 - End Date UINT32

64 Erro 4 - Hora de fim Error 4 - End Time 1 UINT32

65 Log: Contador de erros Log: Error Counter 4 UINT16

66 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 4 UINT32 - -

71 Log: Caudal Log: Flow 4 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -

72 Log: Altura man. Log: Head 4 FLoarsz FO40.11-Unidade
Pressdo

73 Log: Temp. Médulo De Poténcia Log: Power Module Temp 4~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

74 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 4 FLOAT32 A

75 Log: Tensao do motor Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V

76 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Log: Tensao DC Bus Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Erro5 Error 5 UINT16

81 - Erro 5-Data Error 5 - Date UINT32

82 Erro 5-Hora Error 5-Time UINT32

83 Erro 5- Data de fim Error 5- End Date UINT32

84 Erro 5- Hora de fim Error 5-End Time 1 UINT32

85 Log: Contador de erros Log: Error Counter 5 UINT16

86 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
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89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 5 UINT32 -
91 Log: Caudal Log: Flow 5 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
92 Log: Altura man. Log: Head 5 FLOAT32 P04'0~'H Unidade
Pressdo
%3 Log: Temp. Médulo De Poténcia Log: Power Module Temp 5 FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
94 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Log: Tensao do motor Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
76 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 504.0.13-Un|dade
emperatura
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V
99 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 Erro 6 Error 6 UINT16
101 - Erro 6 - Data Error 6 - Date UINT32
102 Erro 6 - Hora Error 6 -Time UINT32
103 Erro 6 - Data de fim Error 6 - End Date UINT32
104 Erro 6 - Hora de fim Error 6-End Time 1 UINT32
105 Log: Contador de erros Log: Error Counter 6 UINT16
106 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 6 UINT32 - -
1 Log: Caudal Log: Flow 6 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
12 Log: Altura man. Log: Head 6 FLOAT32 P04'0~'H -Unidade
Pressdo
13 Log: Temp. Mddulo De Poténcia Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 TPO4'0'13 -Unidade
emperatura
114 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
1é Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 504.0.13-Un|dade
emperatura
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V
119 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 Erro7 Error 7 UINT16
121 - Erro 7 - Data Error 7 - Date UINT32
122 Erro 7 - Hora Error 7 -Time UINT32
123 Erro 7 - Data de fim Error 7 - End Date UINT32
124 Erro 7 - Hora de fim Error7-End Time 1 UINT32
125 Log: Contador de erros Log: Error Counter 7 UINT16
126 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
128 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 7 UINT32 - -
131 Log: Caudal Log: Flow 7 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
132 Log: Altura man. Log: Head 7 Foarsz FO40.11-Unidade
Pressdo
133 Log: Temp. Mddulo De Poténcia Log: Power Module Temp 7~ FLOAT32 504'0'13 -Unidade
emperatura
134 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
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137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -

138 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V

139 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V

140 P02.0.08 Erro8 Error 8 UINT16

141 - Erro 8- Data Error 8 - Date UINT32

142 Erro 8- Hora Error 8 -Time UINT32

143 Erro 8 - Data de fim Error 8 - End Date UINT32

144 Erro 8 - Hora de fim Error 8- End Time 1 UINT32

145 Log: Contador de erros Log: Error Counter 8 UINT16

146 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32

147 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32

148 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32

149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32

150 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 8 UINT32 - -

151 Log: Caudal Log: Flow 8 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -

152 Log: Altura man. Log: Head 8 Foarsz FO40-11-Unidade
Pressdo

153 Log: Temp. Mddulo De Poténcia Log: Power Module Temp 8~ FLOAT32 504'0'13 -Unidade
emperatura

154 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 8 FLOAT32 A

155 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V

156 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -

158 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V

159 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09 Erro9 Error 9 UINT16

161 - Erro 9 - Data Error 9 - Date UINT32

162 Erro 9-Hora Error 9-Time UINT32

163 Erro 9 - Data de fim Error 9 - End Date UINT32

164 Erro 9 - Hora de fim Error 9 - End Time 1 UINT32

165 Log: Contador de erros Log: Error Counter 9 UINT16

166 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32

167 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32

168 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32

169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32

170 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 9 UINT32 - -

171 Log: Caudal Log: Flow 9 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -

172 Log: Altura man. Log: Head 9 FLoarsz FO40.11-Unidade
Pressdo

173 Log: Temp. Médulo De Poténcia Log: Power Module Temp 9~ FLOAT32 504'0'13 -Unidade
emperatura

174 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 9 FLOAT32 A

175 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V

176 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura

177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -

178 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V

179 - Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V

180 P02.0.10 Erro 10 Error 10 UINT16

181 - Erro 10 - Data Error 10 - Date UINT32

182 Erro 10 - Hora Error 10-Time UINT32

183 Erro 10 - Data de fim Error 10 - End Date UINT32

184 Erro 10 - Hora de fim Error 10 - End Time 1 UINT32

185 Log: Contador de erros Log: Error Counter 10 UINT16

186 Log: Erro 1 Campo de bits Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32

187 Log: Erro 2 Campo de bits Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
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188 Log: Alarme 1 Campo de bits Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Log: Cédigo de erro Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Log: Caudal Log: Flow 10 FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
192 Log: Altura man. Log: Head 10 FLOAT32 P04'0~'11 Unidade
Pressdo
193 Log: Temp. Médulo De Poténcia Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 TPO4'0'13 -Unidade
emperatura
194 Log: Corrente do motor Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Log: Tensdo do motor Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Log: Temp. Inverter Log: Inverter Temperature 10~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Log: Tensdo DC Bus Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Log: Tensdo de rede Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Contador de erros totais Total Error Counter UINT16
201 - Contador de alarmes total Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Erro Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Erro Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Alarme Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.01 Pressdo atual Actual Pressure FLOAT32 P04'0~'” -Unidade
Pressdo
206 F)?ij.OZ Caudal atual Actual Flow FLOAT32 P04.0.12 - Unidade Caudal -
207 P03.0.03 Temp. do fluido Atual Actual Fluid Temperature Foarsy P040.13- Unidade
[X+] Temperatura
208 [P)?j’jo'od' Nivel atual Actual Level FLOAT32 P04.0.14 - Unidade Nivel
209 P03.0.10 Valor efetivo requerido Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Valor requerido Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Estado da homba Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Tempo de alimentagdo Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Tempo de funcionamento Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Contador de energia Energy Counter FLOAT32 P04'.0'~16 . Umdad.e de
medicdo de energia
215 P03.2.01 Velocidade do motor Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Velocidade Motor % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Corrente do motor Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Poténcia do motor Motor Power Foar3y P040.15- Unidade de
medicdo de poténcia
219 P03.2.07 Tensdo do motor Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Tensdo de rede Grid Voltage UINT16  V
221 P03.2.09 Tensdo DCBus DCBus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Temp. Mddulo De Poténcia Power Module Temperature ~ FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
223 P03.2.21 Temp. Inverter Inverter Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Unidade
Temperatura
224 P03.2.22 Ptc Motor Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Estado I/0 digitais Digital I/O Status UINT16 -
226 P03.3.11 Valor Ent. Analdgica 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 P05.1.02 - Tipo Al 1
227 P03.3.12 Valor Ent. Analdgica 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 P05.1.12 - Tipo Al 2
228 F)?ff'w Valor Ent. Analégica 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22-Tipo Al 3
229 F)?ff'm Valor Ent. Analdgica 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.32 - Tipo Al 1
230 P03.3.20 Valor Saida Analdgica Analog Output Value FLOAT32 POS',&QZ -Tipo saida
analégica
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231 P03.4.02 Data de produgdo unidade Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Data de produgdo controlador Drive Production Date UINT32
233 - Tipo de acionamento Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapa bombas multiplas Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Prioridade bombas miiltiplas Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Versao Firmware Controlo Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Versdo Firmware Poténcia Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 Versao Firmware Visor Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Versao Firmware Hmi-BT Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Versao Ficheiros Mapas Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Versao Ficheiros Default Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Versdo Ficheiros Parametros Parameter File Version UINT32
243 P03.4.17 . e , . .
[X+] Versao Ficheiros Linguas Language File Version UINT32
244 [P)?ij.OO Valor real estimado Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Curvas Hidrdulicas Armazenadas EstimationCapability ENUM
9.6 Tabela de valores analégicos BACnet
Identifica 1D do Nome Param. Nome Obj. BACnet Tipo Dimensao Min Max
dor de menu
objeto
0 Selecionar o
estado ON ou OFF
da bomba.
Comespondea g gy ENUM 0 1
acdo do botdo
ON/OFF.
0-ON
1-Apagado
! Comando de ERRORRESTCMD ENUM 0 1
reposicdo de erros
2 P04.0.01  Tipode Sistema  System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Modo de Controlo Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 EAOdO de Regulation Mode ENUM 0 1
egulacdo
5 P04.0.05 Valordearranque StartValue UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Arranque auto Auto Start ENUM 0 1
7 Configuracdo
P04.0.07  velocidade Min Speed Configuration ENUM 0 1
minima
8 P04.0.09 jzlﬁzgig:'dade Measuring Unit Selection ENUM 0 1
9 P04.0.11  Unidade Pressao  Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.0.12 . . .
X+] Unidade Caudal  Flow Measuring Unit ENUM 0 4
" FORORIS S Uiidade Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
[X+] Temperatura
12 [P)?jjO.M Unidade Nivel Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 Unidade de
F)?fjo'w meeligé'o de Power Measuring Unit ENUM 0 3
poténcia
14 Unidade de
[P)?jjo'% medigﬂéo de Energy Measuring Unit ENUM 0 5
energia
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15 Med. Energia
P04.0.17 especifica Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
[X+] .
Unidade
16 P09.1.11  Decimais méx. Max Decimals UINT16 0 3
7 P04.0.21 ?e'e‘?a" Setpoint  oigint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22 gelegao Setpoint Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 [P)?jjo'B gelegao Setpoint Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 F)?fjo'm ielegao Setpoint Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
21 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01  Velocidade-SP1  Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Velocidade Velocidade
minima mdxima
22 P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.02  Velocidade-SP2  Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Velocidade Velocidade
minima méxima
23 P04.1.03 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j ' Velocidade - SP3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Velocidade Velocidade
minima méxima
24 PO4.1.04 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j ' Velocidade - SP4  Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Velocidade Velocidade
minima mdxima
25 Pressio - Setooint P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 1 P Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Unidade Pressdo - Valor  Pressdo - Valor
Pressdo Zero Mdximo
26 Pressio - Setooint P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12 ) P Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Unidade Pressao - Valor  Pressao - Valor
Pressdo Zero Mdximo
27 < . P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.13  Pressdo- Setpoint Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Unidade Pressdo - Valor  Pressao - Valor
[X+] 3 < -
Pressdo Zero Mdximo
28 < . P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.14  Pressdo- Setpoint Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Unidade Pressdo - Valor  Pressdo - Valor
[X+] 4 ~ .
Pressdo Zero Maximo
29 . P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.121  Caudal - Setpoint Flow Setpoint 1 FLOAT32  Unidade Caudal - Valor ~ Caudal - Valor
[X+] 1 (-
Caudal Zero Méximo
30 . P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.22  Caudal - Setpoint Flow Setpoint 2 FLOAT32  Unidade Caudal - Valor ~ Caudal - Valor
[X+] 2 -
Caudal Zero Méximo
31 . P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.23  Caudal - Setpoint Flow Setpoint 3 FLOAT32  Unidade Caudal - Valor ~ Caudal - Valor
[X+] 3 .
Caudal Zero Méximo
32 . P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.24  Caudal - Setpoint Flow Setpoint 4 FLOAT32  Unidade Caudal - Valor  Caudal - Valor
[X+] 4 L
Caudal Zero Méximo
33 PO4131  Temperatura- P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
o P Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Unidade Temperatura-  Temperatura -
[X+] SP1 iy
Temperatura  Valor Zero Valor Méximo
34 PO4132  Temperatura- P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
. P Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Unidade Temperatura-  Temperatura -
[X+] SP2 o
Temperatura  Valor Zero Valor Méximo
35 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
P04.1.33  Temperatura- Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Unidade Temperatura-  Temperatura -
[X+] SP3 iy
Temperatura  Valor Zero Valor Méximo
110 EXM - Instru¢cdes Adicionais de Instalacdo, Operacédo e Programacao



pt - Tradugdo das instrucdes originais

36 PO4134  Temperatura- P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
- P Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Unidade Temperatura-  Temperatura -
[X+] SP4 .
Temperatura  Valor Zero Valor Méximo
37 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.41 Nivel - Setpoint 1 Level Setpoint 1 FLOAT32 POZ.LO'M » Nivel - Valor ~ Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel (.
Zero Maximo
38 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.42 Nivel - Setpoint2  Level Setpoint 2 FLOAT32 POZ.LO'M » Nivel - Valor Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel L
Zero Mdaximo
39 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.43 Nivel - Setpoint 3 Level Setpoint 3 FLOAT32 POZ.LO'M T Nivel - Valor  Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel .
Zero Mdaximo
40 P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.44 Nivel - Setpoint4  Level Setpoint 4 FLOAT32 POZ.LO'M . Nivel - Valor ~ Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel L
Zero Maximo
4 PO4.1 51 P05.0.51 - P05.0.52 -
. Genérico - SP 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Genérico - Genérico -
(X+] .
Valor Zero Valor Méximo
42 PO4.152 P05.0.51- P05.0.52 -
- Genérico-SP2  Generic Setpoint 2 FLOAT32 Genérico - Genérico -
(X+] .
Valor Zero Valor Méximo
43 PO4.1.53 P05.0.51- P05.0.52 -
- Genérico-SP3  Generic Setpoint 3 FLOAT32 Genérico - Genérico -
(X+] .
Valor Zero Valor Maximo
44 P04 154 P05.0.51 - P05.0.52 -
- Genérico-SP4  Generic Setpoint 4 FLOAT32 Genérico - Genérico -
(X+] .
Valor Zero Valor Méximo
45 P04.2.01 Janela Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Histerese Hysteresis UINT16 % 1 100
47 Velocidade P04.2.31- P04.2.32 -
P04.2.06 Lift Speed UINT16  rpm Velocidade Velocidade
aumento e iy
minima maxima
48 04207 °ITMMEMO g rlift Amount UNTI6 % 0 200
4 P04.208  Valoraumento ¢ g it Amount UINT16 % 0 999
[X+] quad.
50 P04.2.11  Rampal Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Rampa2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Rampa3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14  Rampa4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
54 Rampa acel.
P04.2.15  Velocidade Ramp Speed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
minima
55 Rampa red.
P04.2.16  Velocidade Ramp Speed Min Deceleration FLOAT32 s 0.1 25
minima
26 po4231  lelocdade Min Speed UINTI6  rpm 0 2000
minima
> po4 23y  Veloddade Max Speed UINTI6  rpm 2000 4100
maéxima
>8 Po4235  lempoveloddade oo Time UINT16 s 0 100
minima
> P043.00  Neset2UIOMANO  pomatic Eror Reset ENUM 0 1
60 Pressio - Limite P04.0.11 - P05.0.11- P05.0.12 -
P04.3.01 e Pressure - Minimum Threshold FLOAT32  Unidade Pressdo - Valor  Pressao - Valor
minimo < o
Pressdo Zero Maximo
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61 - P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.3.02 CaIUQaI -Limite Flow - Minimum Threshold FLOAT32  Unidade Caudal - Valor  Caudal - Valor
[X+] minimo ‘-
Caudal Zero Méximo
62 PO43.03  Temperatura- P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
= emperatur Temperature - Minimum Thresho FLOAT32  Unidade Temperatura-  Temperatura -
[X+] Limite minimo .
Temperatura  Valor Zero Valor Méximo
63 . . P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.3.04 N|ygl -Limite Level - Minimum Threshold Foarzy  FO40.14- Nivel-Valor  Nivel - Valor
[X+] minimo Unidade Nivel .
Zero Maximo
64 A P05.0.51- P05.0.52 -
P04.3.05 Ge,nerlco -Limite Generic - Min. Threshold FLOAT32 Genérico - Genérico -
[X+] Min. .
Valor Zero Valor Maximo
65 Po43.10  AUasOLIme i um Threshold Delay UNTI6 s 1 100
minimo
66 P04.3.11 2;’3:0 faltade | 1 Of Water Delay UINT16 s 1 100
67 Velocidade auto- P04.2.32 -
P04.4.01 toste Test Run Speed UINT16  rpm 0 Velocidade
maxima
68 P04.4.02 {széva'o AU o5t Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04A03 DR regtRun Time UINT16 s 0 180
70 PO4.4.05 tce"srt‘;a”“ O TostRun Command ENUM 0 1
7 P0a601  HIFOENM e Filng Function ENUM 0 2
72 Limite ench P04.0.11- P05.0.11- P05.0.12 -
P04.6.03 tubos ’ Pipe Filling Threshold FLOAT32  Unidade Pressdo - Valor  Pressdo - Valor
Pressdo Zero Maximo
73 P04.6.05 ISE:)ZO ench. Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 N. bombas enchi. L P06.0.02 -
P04.6.06 tubos Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 Unidade méx
75 Tempo estabiliz P04.6.05-
P04.6.10 P " Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 Tempo ench.
ench. tubos
tubos
76 Aumen.
P04.6.15  velocidade ench.  Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
tubos
77 Origem valor
P05.0.00 Actual Value Source ENUM 0 7
controlado
78 P05.0.01 ?;lr(())nador-Valor Actuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
7 P05.0.02 f\\ﬂc',‘).”ad”'va")’ Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
aximo
80 Pressao - Valor P04.0.11-
P05.0.11 Zero Pressure - Zero Value FLOAT32  Unidade -5 10
Pressao
81 Pressdo - Valor P04.0.11-
P05.0.12 Mixi Pressure - Full Scale FLOAT32  Unidade 0 100
dximo "
Pressdo
82 P04.0.12 -
PO3.0.21  Caudal- Valor Flow - Zero Value FLOAT32  Unidade 0 9999
[X+] Zero
Caudal
83 P04.0.12 -
P05.0.22 Caydal -Valor Flow - Full Scale FLOAT32  Unidade 0 9999
[X+] Maximo
Caudal
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84 P05.0.31  Temperatura - P04.0.13-
. Temperature - Zero Value FLOAT32  Unidade -100 9999
[X+] Valor Zero T
emperatura
85 P04.0.13 -
P050.32 Temperatura- oo ature- Full Scale FLOAT32  Unidade 100 9999
[X+] Valor Mdximo
Temperatura
86 P05.0.41 Nivel - Valor Zero  Level - Zero Value FLOAT32 POZ.LO'M_, -999 9999
[X+] Unidade Nivel
87 P05.0.42  Nivel - Valor P04.0.14 -
X+] Maximo Level - Full Scale FLOAT32 Unidade Nivel -999 9999
68 POS.0.51  Genérico-Valor G oric7ero Value FLOAT32 - 1000 1000
[X+] Zero
89 P05.0.52 Genérico-Valor — Goroie ull Scale FLOAT32 - 1000 1000
[X+] Maximo
90 P05.1.01  FuncdoAl'1 Analog Input 1 Function ENUM - 0 7
91 P05.1.02  TipoAl1 Analog Input 1 Type ENUM - 0 3
92 P05.1.11  Funcdo Al 2 Analog Input 2 Function ENUM 0 7
93 P05.1.12  TipoAl2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 g?ff 21 FungioAl3 Analog Input 3 Function ENUM 0 7
% F)?fj1'22 Tipo Al 3 Analog Input 3 Type ENUM - 0 3
9 F)?Ej1'31 Funcdo Al 4 Analog Input 4 Function ENUM - 0 7
77 [F))?fj1'32 Tipo Al 1 Analog Input 4 Type ENUM - 0 3
78 [F))?fj1'40 Curva sensor Sensor Curve ENUM - 0 1
79 P051.50 Tipo iamipnador Analog Actuator Type ENUM - 0 1
[X+] analdgico
100 P05.2.03  FuncdoDI3 Digital Input 3 Function ENUM - 0 9
101 F)?szm FungioDI4  Digital Input 4 Function ENUM - 0 9
102 F)?_sz'OS Funcdo DI 5 Digital Input 5 Function ENUM - 0 9
103 P05.301  FUnGA0SAida oo Output Function ENUM - 0 12
analégica
104 Pos.307  |1POsaida Analog Output Type ENUM - 0 3
analégica
105 P05.4.01  Funcdorelé 1 Relay 1 Function ENUM - 0 7
106 P05.4.02  Funcdorelé 2 Relay 2 Function ENUM - 0 7
107 P05.8.01  OffsetAl 1 Analog Input 1 Offset FLOAT32 - -100 100
108 P05.8.02  Ganho Al Analog Input 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
109 P05.8.11  OffsetAl2 Analog Input 2 Offset FLOAT32 - -100 100
110 P05.8.12  GanhoAl2 Analog Input 2 Gain FLOAT32 - 0 1.5
i [P)?ffﬂ Offset Al 3 Analog Input 3 Offset FLOAT32 - 100 100
12 F)?fj&zz Ganho Al 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 - 0 15
13 F)?fj8'31 Offset Al 4 Analog Input 4 Offset FLOAT32 - -100 100
14 F)?Ej&?’z Ganho Al'4 Analog Input 4 Gain FLOAT32 - 0 1.5
s P06.0.01 gpnflguragao de System Configuration ENUM - 0 2
istema
116 P06.0.02  Unidade méx Max Units UINT16 - 1
17 P6.0.03  ENderecoBOmbas yy ioyimp Address UNTI6 - 1
mltiplas
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118 Pressio - Aum P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.11 valor ' Pressure - Inc. value FLOAT32  Unidade 0 Pressdo - Valor
Pressao Maximo
119 Pressio - Red P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.12 valor ‘ Pressure - Dec. value FLOAT32  Unidade 0 Pressdo - Valor
Pressao Maximo
120 P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.21  Caudal- Aum. Flow - Inc. value FLOAT32  Unidade 0 Caudal - Valor
[X+] valor L
Caudal Méximo
121 P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.22  Caudal- Red. Flow - Dec. value FLOAT32  Unidade 0 Caudal - Valor
[X+] valor o
Caudal Méximo
122 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31  Temperatura - Temperature - Inc. value FLOAT32  Unidade 0 Temperatura -
[X+] Aum. valor L
Temperatura Valor Mdximo
123 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatura - Temperature - Dec. value FLOAT32  Unidade 0 Temperatura -
[X+] Red. valor .
Temperatura Valor Méximo
124 P05.0.42 -
P06.1.41 Nivel - Aum. valor Level- Inc. value FLOAT32 POZ.LO'M o Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel Mixi
dximo
125 P05.0.42 -
P06.1.42 Nivel - Red. valor  Level- Dec. value FLOAT32 POZ.LO'M o Nivel - Valor
[X+] Unidade Nivel Méxi
aximo
126 L. P05.0.52 -
P06.1.5T  Genérico-Aum. ¢ oric Inc.value FLOAT32 0 Genérico -
[X+] valor .
Valor Maximo
127 L. P05.0.52 -
P06.1.52  Genérico - Red. Generic - Dec. value FLOAT32 0 Genérico -
[X+] valor iy
Valor Maximo
128 Velocidade P04.2.31- P04.2.32 -
P06.1.61  ativacdo bombas  Multipump Enable Speed UINT16  rpm Velocidade Velocidade
multiplas minima méxima
129 P06.1.71  Limitesincrono  Synchronous Limit UINTT6  rpm 0 3600
130 P04.2.32 -
P06.1.72  Janelasincrona  Synchronous Window UINT16  rpm 0 Velocidade
maxima
131 Intervalo
P06.1.81  comutagdo Automatic Switchover Interval UINT16  h 0 250
automatica
132 PO7.0.01  grodk MM ppay Swiching Frequency ENUM 0 5
omutagdo
133 P07.002 (o MM i Switching Frequency ENUM 0 5
omutagdo
134 Centro salto P04.2.31 - P04.2.32 -
P07.1.01 . Skip Speed Center UINT16  rpm Velocidade Velocidade
velocidade L ..
minima méxima
135 Faixa salto .
P07.1.02 velocidade Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
136 P07.2.01 m%ar" 3GUEC Motor heating function ENUM 0 2
137 P08.0.01  Funcdo COM 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Funcdo COM 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 E?Se’eg" Modbus 1 dbus RTU Address UINT16 0 127
140 P08.1.02 E?ﬂd’ate Modbus s 1o dbus RTU Baudrate ENUM 0 8
141 08108 T Modbus v 1odbus RTU Format ENUM 0 3
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142 MAC address P08.2.05-
P08.2.01 BAChet MS/TP BACnet MS/TP Mac Address UINT16 0 Max master
BACnet MS/TP
143 082,02 poeret® A gaChet MS/TP Baudrate ENUM 0 8
144 P08.203 1 oma® BN Bachet Ms/TP Format ENUM 0 3
14 P08.204 e PACE BaChet MS/TP Device d UINT32 4194304
146 Max master P08.2.01-
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master UINT16 MACaddress 127
BACnet MS/TP BAChet MS/TP
147 Informagdes dos g ot 1nfo Frames UINT16 1 255
quadros BACnet
148 BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM 0 1
149 Funcdo
P08.3.017  comunicagdo sem Enable Wireless Communication ENUM 0 1
fios
150 P09.0.01 .
X+] Lingua Language ENUM 0 28
151 P09.0.12 )
[X+] Horas Time UINT32
152 P09.0.11
[X+] Data Date UINT32
153 Poupang¢a . .
P09.1.01 energética visor Display Energy Saving ENUM 0 1
154 Intervalo
P09.1.02  poupanca Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
energética
155 P09.1.10  Orientacdo visor  Display Orientation ENUM 0 1
156 P09.3.01  Resetlog erros Error Log Reset ENUM 0 1
157 P09.3.02 Rgset hora~s Operating Time Couter Reset ENUM 0 1
alimentacdo
158 P09.3.03 Fesgt horas Motor Running Counter Reset ENUM 0 1
uncionamento
159 P09.3.04 eRﬁzféic:ntador de Energy Counter Reset ENUM 0 1
160 P09.3.05 Resetdefébrica  Factory Restore ENUM 0 1
161 P09.3.06 Arranque répido Commissioning Completed ENUM 0 1
completado
162 Restabelecer lista
P09.3.07  dispositivos Bonded Device List Reset ENUM 0 1
conectados
163 Limitar a
P04.1.60  economia do Limit setpoint saving ENUM 0 1
ponto de ajuste
164 PO1.6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Pressao HO Setpoint Zero Flow FLOAT32  Unidade Pressao - Valor  Pressao - Valor
Pressdo Zero Mdximo
165 P04.2.00  Tipo de regulacdo .
X+] ou controle Regulation Type ENUM 0 1
166 P05.3.02 - Tipo
P05.8.44  OffsetAO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  saida -100 100
analégica
167 P05.8.45 GainAO1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 0 1.5
EXM - Instrugdes Adicionais de Instalagdo, Operagdo e Programacéo 115



pt - Tradugdo das instrugdes originais

10 Manutencao

10.1 Precaucoes

PERIGO: Perigo elétrico

e Antes de iniciar os trabalhos, verificar que a fonte de alimentacéo elétrica esté desligada e
cortada, para evitar o arranque involuntério da unidade, do quadro de comando e do
circuito de controlo auxiliar.

e Depois de desconectar o sistema da alimentacao elétrica, aguardar 2 minutos para
consentir o descarregamento da corrente residual.

ADVERTENCIA: Riscos fisicos e térmicos

e Utilizar sempre equipamento de protecdo individual.

e Utilize sempre ferramentas de trabalho adequadas.

e Se o motor estiver instalado na eletrobomba, em caso de liquidos muito quentes ou frios,
ter especial atenc¢do ao risco de ferimentos nas pessoas.

Antes de iniciar os trabalhos:

o Certifique-se de ler e entender as instru¢des de seguranca na Introdugdo e seguranca.

e Deixar arrefecer a eletrobomba e todos os componentes do sistema antes de lhes tocar.

e Certifique-se de que a unidade esté isolada do sistema e que a presséo é zero antes de
desmontar a eletrobomba, remover os tampdes de enchimento e de drenagem ou desligar
o sistema de tubagem.

Campo magnético do motor

A desmontagem ou instalagdo do rotor no cérter do motor gera um forte campo magnético:

PERIGO: Perigo magnético

O campo magnético pode ser perigoso para alguém que use pacemakers, ou quaisquer
outros dispositivos médicos sensiveis a campos magnéticos.

NOTA:

O campo magnético pode atrair detritos metalicos para a superficie do rotor, causando danos
no mesmo.
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10.2 HVX ou HVX+ substituicao da unidade

10.2.1 Substituicao de tamanho B e C

SPXM_MO0Q01_A_ph

1. Motor

2. Controlador

3. Parafuso de fixagao

4. Vedante

5. Espacadores

1. Desligar quaisquer sensores ligados a unidade.

2. Retirar o acionamento, desapertando os parafusos com a chave Torx.
3. Lubrificar a junta com é&lcool.

4. Verificar o posicionamento correto e a integridade dos espagadores da nova unidade.
5. Colocar a nova unidade e apertar os parafusos.

6. Torque de aperto: 6 Nm (55 Ibf-in) + 15%.

7. Reconecte todos os sensores a unidade.
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10.2.2 Substituicdo do tamanho D

ph

SPXM_M0002_A

Motor

Parafusos de fixacdo laterais
Controlador

Parafusos da tampa

Tampa

Parafuso de fixagdo central
Vedante

Espacador

ONO A WN =

Desmontagem da unidade velha

Desligar quaisquer sensores ligados a unidade.

Retirar a tampa.

Desligar os condutores de fase do motor.

Aparafuse um olhal macho Mé a unidade.

Fixar a corda da grua ao olhal.

Tensionar a corda.

Retirar o acionamento, desapertando os parafusos laterais e central com a chave Torx,
tendo o cuidado de n&o deixar cair o parafuso central no interior do motor.

Levantar a unidade lentamente, prestando atengdo a possiveis mudangas bruscas de carga,
e separe-a do motor.

Noohswh =

.
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Novo conjunto da unidade

gl =

o

8.
9.

10.3 Periodos

1.

abrwn

Verificar o posicionamento correto e a integridade dos espagadores da nova unidade.
Aparafuse um olhal macho Mé a unidade.

Fixar a corda da grua ao olhal.

Levantar a unidade lentamente, prestando atengdo a possiveis mudangas bruscas de carga.
Colocar a nova unidade e apertar os parafusos.

Torque de aperto: 15 Nm (132 lbf-in) = 15%.

Remover a corda da grua ao olhal.

Reconectar os condutores de fase respeitando a sequéncia de fase original ao motor:
U = castanho

V = azul

W = preto.

Colocar a tampa e apertar os parafusos.

Torque de aperto: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.

Reconecte todos os sensores a unidade.

prolongados de inatividade

Premir o botdao ON/OFF no painel de operagao ou abrir o contacto de ativagdo previsto (se
utilizado).

Desligue a fonte de alimentacéo.

Fechar a sucgdo e descarregar as vélvulas de seccionamento.

Respeitar as instrugdes na Armazenamento péagina 9.

Antes de fazer arrancar a unidade, verificar o estado das ligagdes dos condutores elétricos
na unidade e no quadro de comando e assegurar que os parafusos estdo corretamente
apertados.

Colocar a unidade em funcionamento de acordo com as instru¢des do manual da
eletrobomba.

10.4 Identificacao das pecas sobressalentes

Identificar as pecas sobressalentes com os cédigos do produto diretamente no site
spark.xylem.com.
Para mais informacdes técnicas, contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado.
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11 Procura das avarias

11.1 Precaucgoes

ADVERTENCIA: Riscos fisicos e térmicos

e Utilizar sempre equipamento de protecdo individual.

o Utilize sempre ferramentas de trabalho adequadas.

¢ No caso de liquidos excessivamente quentes ou frios, ter especial atencéo ao risco de
ferimentos.

Antes de iniciar os trabalhos:

o Certifique-se de ler e entender as instru¢des de seguranca na Introdugdo e seguranca.

e Deixar arrefecer a bomba e todos os componentes do sistema antes de lhes tocar.

e Certifique-se de que a unidade esté isolada do sistema e que a pressédo € zero antes de
desmontar a bomba, remover os tamp&es de enchimento e de drenagem ou desligar o
sistema de tubagem.

Trabalho sem tensdo

PERIGO: Perigo elétrico

e Antes de iniciar os trabalhos, verificar que a fonte de alimentac&o elétrica esta desligada e
cortada, para evitar o arranque involuntério da unidade, do quadro de comando e do
circuito de controlo auxiliar.

e Depois de desconectar o sistema da alimentacao elétrica, aguardar 2 minutos para
consentir o descarregamento da corrente residual.

>

Campo magnético do motor

A desmontagem ou instalacdo do rotor no céarter do motor gera um forte campo magnético:

PERIGO: Perigo magnético

O campo magnético pode ser perigoso para alguém que use pacemakers, ou quaisquer
outros dispositivos médicos sensiveis a campos magnéticos.

>

NOTA:

O campo magnético pode atrair detritos metalicos para a superficie do rotor, causando danos
no mesmo.

Locais expostos a radiacdes ionizantes

ADVERTENCIA: Perigo de radiacio ionizante

Se a unidade tiver sido exposta a radiagdes ionizantes, implementar as medidas de seguranca
necessarias para a protecdo das pessoas. Se a unidade precisar de ser expedida, informe a
operadora e o beneficidrio em conformidade, de modo a que as medidas de seguranca
podem ser implementadas.
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11.2 Lista de alarmes

Cédigo Nome Descrigdo
A0S Configuragdo de arquivos Ha uma incongruéncia nos files de configuracao ou os files ndo sao carregados corretamente.
incorreta Desligue, espere 1 minuto, ligue.
A08 Afrequéncia de mudanca foi reduzida devido a alta temperatura ambiente.
Reducdo ativa Limpe a unidade, verifique o ventilador da unidade e as condicdes do ambiente.
AN 0 valor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Alarme Entrada analégica 1 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
A12 . R .
0 valor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Alarme Entrada analdgica2 ~ |Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuragdo de input analdgico.
A13 . o .
0 valor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Alarme Entrada analdgica3  |Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuragdo de input analdgico.
A4 0 valor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Alarme Entrada analdgicad  |Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuragdo de input analdgico.
A15 Alarme sensor 0 sensor de temperatura/Caudal apresenta falha de funcionamento.
temperatura/Caudal Verifique a conexdo do sensor.
A16 0 alarme externo foi ativado.
Alarme externo DI Verifique o contato do dispositivo externo.
A17 Hé um problema de comunicacdo entre as placas dos acionamentos.
Comunicagdo interna perdida [ Desligue, espere 1 minuto, ligue.
A18 Perda da com. bombas A unidade foi programada em bombas mdltiplas mas ndo ha outras unidades em comunicacdo.
miltiplas Verifique a configuracao das portas de comunicacdo e da conexdo bombas miiltiplas.
A19 Confl. endereco hombas Hé outras unidades no sistema bombas mltiplas com o mesmo enderego bombas maltiplas.
mltiplas Certifique-se que cada unidade possui um enderego bombas mdltiplas.
A20 Incompatibilidade bombas ~ |As unidades conectadas no sistema bombas multiplas tem diferentes protocolos de bombas maltiplas.
miltiplas Atualizar todas as unidades com a mesma versdo de firmware.
A21 Falha na clonagem Falha na clonagem
A23 Config. entrada analdgica Nenhuma das entradas analdgicas estd programada para a quantidade medida do modo controlo.
incorreta Certifique-se que a configuracao dos pardmetros do menu MO5 esteja correta.
A24 Configuragdo do setpoint Nenhum dos setpoints selecionados corresponde a quantidade medida do modo controlo.
incorreta Certifique-se que a configuracdo dos parametros do menu M04, MO5 esteja correta.
A28 Perda da comunicacdo com o dispositivo fieldbus remoto.
Verifique o estado do dispositivo remoto e certifique-se que a configuragdo dos parametros de comunicacdo fieldbus
Perda da comunicacdo Fieldbus [seja correta.
A29 A pressao de enchimento da fungdo de enchimento dos tubos nao foi atingida dentro do tempo de enchimento dos
tubos.
Alarme enchimento dos tubos | Verifique a integridade do sistema e os pardmetros de enchimento dos tubos.
A35 Ha um problema de comunicacdo interna entre a placa de interface utilizador e a placa de controle.
Perda da comunicacdo HMI Desligue, espere 1 minuto, ligue.
A36 Ha um problema de comunicagdo interna entre a placa de interface utilizador e a interface sem fios.
Perda da comunicacdo BTLE  |Desligue, espere 1 minuto, ligue.
A50 Incompatibilidade de revisao de

arquivos

Aplaca IHM e a placa de controle contém diferentes revisoes dos mesmos arquivos de configuragdo.
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11.3 Lista de erros

Cédigo Nome Descricdo
E01 A velocidade do motor esta fora do range previsto.
Limite de velocidade superado  |Desligue, espere 1 minuto, ligue.
E02 Sobrecorrente Acorrente absorvida pelo motor estd acima do limite.
E03 Subtensao Tenso inferior ao limite minimo.
E04 0 rotor estd bloqueado e ndo pode rodar.
Verifique se hd presenga de sujidade ou outros materiais nas partes himidas da bomba, o que pode causar
Rotor bloqueado blogueio do rotor.
E05 Ha uma parte da memdria que foi inicializada de modo incorreto ou nao esta a funcionar.
Memdria de dados corrompida  |Desligue, espere 1 minuto, ligue.
E06 Perda fase entrada Falta uma ou mais fases.
E07 Atemperatura do motor esta fora dos limites de seguranga.
Sobreaquecimento motor Limpe a unidade, verifique o ventilador da unidade e as condigdes do ambiente.
E08 Atemperatura interna do acionamento esta fora dos limites de seguranga.
Sobreaquecimento inverter Limpe a unidade, verifique o ventilador da unidade e as condigdes do ambiente.
E09 Motor desconectado A conexdo de uma ou mais fases do motor (entre acionamento e motor) foi interrompida.
E10 0 acionamento nao detectou agua dentro da bomba.
Funcionamento a seco Certifique-se que a bomba esteja funcionando com dgua, efetue o procedimento de purga do ar.
E1 . R .
Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro sensor 1 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E12 . TS .
Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro sensor 2 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
13 Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro sensor 3 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E14 . T .
Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro sensor 4 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E15 0 sensor de temperatura/Caudal apresenta falha de funcionamento.
Erro sensor temperatura/Caudal ~ |Verifique a conexdo do sensor.
E16 0 erro externo foi ativado.
Erro Dl externo Verifique o contato do dispositivo externo.
E17 Ha um problema de comunicacdo entre as placas dos acionamentos.
Comunicagdo interna perdida  [Desligue, espere 1 minuto, ligue.
E21 Aentrada digital LOW esté aberta.
Falta de dgua (LOW) Verifique o estado do dispositivo de falta de agua, se ndo utilizado, mantenha um circuito entre os terminais LOW.
E22 0 limite minimo definido nao foi atingido dentro do atraso limite minimo.
Certifique-se que a bomba contenha dgua. Certifique-se que as definicdes dos parametros de limite minimo
Limite minimo estejam corretas.
E23 Nenhuma das entradas analdgicas estd programada para a quantidade medida do modo controlo.
Conf. entrada analdgica incorreta |Certifique-se que a configuraco dos parametros do menu MO5 esteja correta.
E25 Erro alimentagdo cartdo controlo [H& um problema de alimentacdo entre a placa de poténcia e a placa de controle.
E26 Os parametros de configuracdo motor-acionamento ndo estdo corretos.
Erro configuragdo hardware Desligue, espere 1 minuto, ligue. Entre em contato com a rede de assisténcia Xylem.
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Cédigo Nome Descricdo
E27 Fuga de corrente a terra Falha no isolamento a terra do motor.
E29 A presséo de enchimento da fungdo de enchimento dos tubos ndo foi atingida dentro do tempo de enchimento dos
tubos.
Erro enchimento tubo Verifique a integridade do sistema e os pardmetros de enchimento dos tubos.
E30 0 motor apresenta sobrecarga.
Sobrecarga Verifique as caracteristicas do liquido bombeado.
E31 . TR .
3 Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro referéncia externa 1 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E32 . TR .
3 Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro referéncia externa 2 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E33 . TR .
Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro referéncia externa 3 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E34 Ovalor do input analdgico é muito baixo ou muito alto.
Erro referéncia externa 4 Verifique o dispositivo conectado ao input analdgico ou a correta configuracao de input analdgico.
E36 Subtensdo de rede Atensdo de alimentacdo estd abaixo do limite minimo admitido.
E4 < (o Lo
3 Atensao DC-Bus estd acima do limite méximo.
Sobrevoltagem Certifique-se que nao ha outras bombas criando Caudal através da bomba, o que causaria nova geracao de energia.
E46 Atensdo de alimentacdo estd acima do limite maximo admitido.
Sobrevoltagem da rede Certifique-se que a tensdo de alimentacdo esteja dentro do range admitido.
E50 Incompatibilidade de arquivos de
configuracdo Ha uma incompatibilidade entre os arquivos de configuragdo da placa IHM e da placa de controle.
EST Drive é uma pega de reposicdo  |A placa IHM e a Placa de Controle ndo contém os arquivos de configuracdo.
E52 Aplaca de controle é uma peca  |a placa de controle é uma pega sobressalente sem arquivos de configuracao. Utilize o pardmetro P09.3.10 para
sobressalente atualizar o cartdo de controle com os arquivos incluidos na placa HMI.
E60 Incompatibilidade do Protocolo ~ [Existe uma incompatibilidade entre o protocolo multibombas entre as unidades, alinhe as unidades com a mesma
Multibomba versao de firmware.
E61 0 Hydrovar X e o Hydrovar X+ ndo podem ser ligados entre si. os dois modelos utilizam protocolos multibombas
Hydrovar X ligado ao X+ diferentes.
E65 As curvas hidrdulicas estao ausentes ou corrompidas. Desative todas as fungdes que requerem curvas hidraulicas,

Curvas Hidraulicas Ausentes

como "Pressédo delta sem sensor".
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12 Especificacoes

12.1 Ambiente de funcionamento

Dados Descricdo

Atmosfera N&o agressiva e ndo explosiva
Temperatura -20a50°C(-4a 122°F)
Humidade relativa do ar < 95% sem condensacao
Humidade absoluta do ar < 30 g/kg (ar seco)

Altitude (acima do nivel do mar)

o Até 1000 m (3280 ft): condicdes dptimas
o De 10002000 m (3280 - 6562 ft): a protecdo térmica automética incorporada pode

disparar

Acima de 2000 m (6562 ft), contactar a Xylem ou o Distribuidor Autorizado

12.2 Caracteristicas técnicas

Dados elétricos

Ver também a placa de dados do conjunto do motor Exm na seccdo Chapas de caracteristicas.

Dados

Descri¢do

Tensdo e frequéncia da fonte de

Dependendo do modelo:

IES para o motor

alimentagdo e 200V, ..,240V 50/60 Hz, ou
e 380V,..,480V50/60 Hz
Tolerancias admissiveis paraa tensdo de  [+10%
alimentacao
Corrente de fuga (EN 61800-5-1) < 3.5mA(corrente alternada, CA)
Grau de protegdo, tipo de caixa IP 55, caixa NEMA tipo 4
Classe de eficiéncia (IEC 61800-9-2) o |ES2 para a unidade completa PDS (Power Drive System)

Poténcia nominal do

Tipo de motor

Gama de velocidades de
rotagdo, min!

Corrente de entrada méxima, A

mator, IEC NEMA 200V, ..., 240V 380V, ..., 480V
kW (hp) (EXM...J3......) [(EXM....4.....)
15(2.0) EXM.......[.015B.4..|EXM......./.020B.4..[1500 ... 2000 57-4.9 40-38
22(3.0) EXM.......[.022B.4..|EXM......./..020B.4. 79-6.7 50-4.6
30(4.0) EXM.......[.030C.4..|EXM......./.040C. 4. 11.0-9.8 79-7.0
40(5.5) EXM.......[.040C.4..|EXM.......J.055C. 4. 140-123 (9285
55(7.5) EXM........[.055C.4..|EXM.......[.075C.4. 216-204  [11.2-10.2
EXM.......[.055D..4. [EXM.......[.075D. 4. 205-188  [153-136
7.5(10) EXM.......[.075D..4..[EXM......./.100D. 4. 21.5-248  |187-174
11(15) EXM.......[.110D..4..[EXM......./.150D. 4. 39.0-345  |245-228
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Poténcia nominal do

Tipo de motor

Gama de velocidades de

Corrente de entrada méxima, A

motor, IEC NEMA fotagdo, min'* 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
kW (hp) (EXM.../3......) ((EXM..../......)
3.0(4.0) EXM....../.0308.2..|EXM....../.040B.2.[3000 ... 4000 107-89*  [67-53
10(55) EXM....../.0408.2. [EXM..... /.0558.2. 77-66
5.5(7.5) EXM....../.0558.2. [EXM....../.075B.2. 102-87
EXM....../.055C.2. [EXM....._/.075C.2. 189-162  [114-110
75(10) EXM....../.075C.2. [EXM..... /.100C.2. 144-125
11(15) EXM....../.110C.2. [EXM....._/.150C.2. : 203-165
EXM....../.110D.2.]EXM....._/.150D.2. 384-301  [245-228
15(20) EXM....../.150D..2. |EXM....../.200D.2. 50.0-44.1%  [30.2-27.1
18.5(25) EXM....../.185D..2.|EXM....._/.250D.2. 335-286
22(30) EXM....../.220D..2.[EXM..... /.300D.2. 389-324

*3600...4000 min™

12.3 Compatibilidade eletromagnética (CEM)

As unidades HVX e HVX+ estdo em conformidade com os requisitos THDi da norma IEC

61000-3-12. A conformidade sé é véalida se o Ssc (poténcia de curto-circuito) no ponto de
ligagcdo entre o sistema e a rede publica for igual ou superior aos valores apresentados na

tabela:

Motor Ssc, kVA
EXM.../3....B... EXM.../4....B.. 2300
EXM.../3...C., EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Assegurar-se de que o dispositivo esté ligado a uma rede com o Ssc a cumprir os valores
minimos: em caso de ddvida, consultar o seu operador de rede.

conformidade, mesmo para harmonicos Unicos e PWHC.

Um filtro harmadnico externo pode permitir a instalagdo em redes com baixo Ssc e garantir a

Em sistemas de Tl (neutro isolado do solo), pode ser necessario o uso da versdo W (sem

filtros EMI) dos hydrovar X e X+, adequados para a categoria C4. Ver também Ligag&es

elétricas .

12.4 Conformidade das caracteristicas de radiofrequéncia

EU/EEA/GB

Para motores da série Exm, consultar os itens 6 e 9 do Declara¢des de conformidade.

Caracteristicas Descrigao

Tecnologia Tecnologia sem fios Bluetooth® Low Energy 5.2
Banda 2.4 GHz ISM

RF <4.5mW (6.5 dBm)
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US.A.

Canada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

O variador de velocidade estd em conformidade com a Parte 15 das regras da FCC (FCC

15.247).

O funcionamento esté sujeito as duas condicdes seguintes:

1. Este dispositivo ndo deve causar interferéncias nocivas.

2. Este dispositivo tem de aceitar quaisquer interferéncias recebidas, incluindo interferéncias
que possam causar um funcionamento indesejado.

O variador de velocidade é considerado um dispositivo mével e cumpre os requisitos de
seguranca para a exposicdo a radiofrequéncias de acordo com a FCC Parte 2.1093 e a KDB
447498 D01, como demonstrado na anélise da exposicdo a radiofrequéncias.

Os instaladores devem certificar-se de que (i) este dispositivo ndo é colocado ou utilizado
juntamente com outras antenas ou transmissores, exceto em conformidade com os
procedimentos da FCC para produtos multi-transmissores, (ii) durante a utilizagdo normal,
existe sempre uma distancia minima de, pelo menos, 20 cm.

Este equipamento foi testado e estd em conformidade com os limites de um dispositivo digital
de Classe A, de acordo com a parte 15 das normas da FCC. Estes limites foram concebidos
para proporcionar uma protecdo razodvel contra interferéncias nocivas quando o
equipamento é utilizado num ambiente comercial.

Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se nao for
instalado e utilizado de acordo com o manual de instrucdes, pode causar interferéncias
prejudiciais nas comunicacgdes via radio. O funcionamento deste equipamento numa area
residencial é suscetivel de causar interferéncias prejudiciais, caso em que o utilizador tera de
corrigir as interferéncias a expensas préprias

As reparacdes, alteragdes ou modificagdes ndo autorizadas podem causar danos permanentes
no equipamento e anular a garantia e a autorizagdo de funcionamento deste dispositivo de
acordo com a Parte 15 das normas da FCC.

HVX ISED IC: 26881-X5102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

O variador de velocidade estd em conformidade com a norma RSS-247

O funcionamento esté sujeito as duas condi¢des seguintes:

1. Este dispositivo ndo deve causar interferéncias nocivas.

2. Este dispositivo tem de aceitar quaisquer interferéncias recebidas, incluindo interferéncias
que possam causar um funcionamento indesejado.

O variador de velocidade é considerado um dispositivo mével e estd em conformidade com os
requisitos de seguranca para a exposi¢do a radiofrequéncias de acordo com a RSS-102 verséo 5.
Os instaladores devem certificar-se de que, durante a utilizagdo normal, haja sempre uma
distdncia minima de pelo menos 20 cm.

Este dispositivo estd em conformidade com os requisitos RSS da ISED para produtos de radio
isentos de licenca.

As alteracdes ou modificacdes a esta unidade ndo expressamente aprovadas pela parte
responsavel pela conformidade podem anular a autoridade do utilizador para operar o
equipamento.

Austrdlia e Nova Zelandia

HVX : em conformidade com as normas da ACMA
HVX+ : em conformidade com as normas da ACMA

Esta lista esté sujeita a atualizacdes.
Para obter informacdes sobre os paises onde o produto esté autorizado para venda e
utilizagdo, e as suas versdes, contacte a Xylem ou o Distribuidor Autorizado.
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12.5 QOutras conformidades e aprovagdes

EU/EEA/GB

Motor EXM
Marcacdes CE e UKCA (ver Declaracées de conformidade)

U.S.A.
Motor EXM: cURus (nimero de ficheiro E488280)

Austrélia e Nova Zelandia

HVX :RCM
HVX+ :RCM
Bacnet
HVX : Certificagdo BTL
HVX+ : Certificagdo BTL

12.6 Caracteristicas das entradas e saidas

Caracteristicas Descricao
Portas de comunicagdo 2, RS-485
Entradas digitais 3 paraa hidrovar X, 5 para a hidrovar X+:

o (Contacto flutuante/NPN, coletor aberto/purga aberta, para GND
o Polarizacdo interna +24 VDC, corrente limitada a 6 mA max.
e Protecdo de-0.5VDCa +30VDC, =15 mA méx.

Entradas analdgicas 2 para a hidrovar X, 4 para a hidrovar X+:
o Configuraveis em corrente 0-20 mA ou tenséo 0-10
o Sinal de 24V para alimentaco do sensor com limitacdo de corrente a 60 mA

Saida analdgica Configurével ou como sinal de corrente 0-20 mA ou de tensao 0-10

Relé 1 ¢ Com contacto de comutacdo NCe NO
o At6250V 0,25 A(corrente alternada, uso genérico) ou 30V 2 A(corrente continua,
carga resistiva)

Relé 2 ¢ Com contacto de comutacdo NCe NO
o A6 30V 0,25A(corrente alternada, uso genérico) ou 30V 2 A(corrente continua, carga
resistiva)

12.7 Bateria de litio

O motor EXM com acionamento HVX+ contém uma bateria de litio que estd em conformidade
com os regulamentos internacionais para o transporte terrestre, maritimo e aéreo.

12.8 Campos magnéticos

O motor EXM contém imanes permanentes. Com o produto intacto, o valor do campo
magnético estd dentro dos limites da IATA para o transporte aéreo.
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12.9 Pressao sonora (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Poténcia sonora medida em campo livre a um metro de disténcia da unidade, com

funcionamento em vazio de acordo com a norma ISO 9614-2 e recélculo da pressédo sonora de

acordo com a norma ISO 11203.

Tamanho da unidade HVX ou  [Poténcia nominal, kW (hp) Velocidade de rotagdo, min-1  |Pressdo sonora, dB(A) + 2
HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 43
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 61
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 05
3600 Al
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 19
1800 52
2000 54
11(15), 15(20), 18.5(25),22  |3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Eliminacao

13.1 Precaucoes

ADVERTENCIA: Risco ambiental
e Aunidade deve ser eliminada por empresas autorizadas e especializadas na identificagdo

dos diversos tipos de materiais: aco, cobre, plastico, litio, ferrite, etc...

e E proibido descarregar liquidos lubrificantes e outras substancias perigosas no ambiente.

13.2 REEE (UE/EEE)

L= X

INFORMACAO PARA OS UTILIZADORES nos termos do art. 14° da Diretiva 2012/19/UE do
Parlamento Europeu e do Conselho, de 4 de julho de 2012, relativa aos residuos de
equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE). O simbolo de contentor de lixo barrado com
uma cruz no equipamento ou na embalagem indica que o produto, no fim do seu ciclo de
vida, deve ser recolhido separadamente e ndo deve ser eliminado com os residuos municipais
mistos. A recolha seletiva apropriada para a sucessiva reciclagem, tratamento e eliminagdo
ecoldgica do equipamento desativado pode evitar efeitos negativos para a salde e para o
meio ambiente e promover a reutilizacdo e/ou reciclagem dos materiais que compdem o

equipamento.

REEE provenientes de utilizadores ndo particulares?: a recolha seletiva deste equipamento no
fim da sua vida util é organizada e gerida pelo produtor®. Um utilizador que deseje eliminar
este equipamento pode entrar em contacto com o produtor e seguir o sistema adotado pelo
mesmo para a recolha seletiva do equipamento no fim da sua vida (til, ou entdo escolher de
forma independente uma entidade gestora licenciada.

3 Classificacao de acordo com o tipo de produto, utilizago e legislacao local
4 Produtor de EEE nos termos da Diretiva 2012/19/UE
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14 Declaracoes de conformidade

Consultar a declaragdo de marcacéo especifica presente no produto.

q

Declaracéo UE de Conformidade (N° 75)

1.

0 00 N

VERMELHO - Equipamento de réddio: EXM... (consultar a etiqueta na Gltima pagina do
manual de “Safety and Other Information”- Seguranca e outras informagdes)

RoHS - Identificagdo Unica do EEE: EXM

Nome e endereco do fabricante:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

. A presente declaracdo de conformidade é emitida sob a exclusiva responsabilidade do

fabricante.

. Objeto da declaragdo: Motor sincrono de reluténcia assistido por imanes permanentes

(PMaSynRM), equipado com variador de velocidade integrado - série HVX - com funcdes

sem fios.

O objeto da declaragdo acima descrito estd em conformidade com a legislagdo de

harmonizagdo da Unido aplicavel:

e Diretiva 2014/53/UE de 16 de abril de 2014 e subsequentes altera¢des (equipamento
radio).

e Diretiva 2011/65/EU de 8 de Junho de 2011 e subsequentes alteracdes, incluindo a
diretiva 2015/863 (UE) (restricdo do uso de determinadas substéncias perigosas em
equipamentos elétricos e eletrénicos).

Referéncias as normas harmonizadas aplicaveis utilizadas ou as especificages técnicas em

relacdo as quais € declarada a conformidade:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Organismo notificado: - - -

RED - Quaisquer acessérios/componentes/software: - - -

. Informacgéo adicional:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018
- Emissdo: Categoria 2 (C2) na verséo padréo, Categoria 4 (C4) na versdo W para
sistemas de Tl
- Imunidade: produto adequado para um segundo ambiente (por exemplo, zonas
industriais).

EN 61000-3-2:2014, EN [EC 61000-3-2:2019+A1:2021

Este produto pode ser classificado como "equipamento profissional com uma
poténcia nominal superior a 1 kW". Em caso de ligagdo a uma rede eléctrica
publica, o instalador deve consultar as normas técnicas aplicaveis.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Consulte as condicdes de instalacdo em 12.2.

RoHS Anexo Il - Aplicagdes isentas de restricdes: chumbo como elemento aglutinador
em aco, aluminio e ligas de cobre [6(a), 6(b), 6(c)], em soldaduras e componentes
elétricos/eletrénicos [7(a), 7(c)-1].

Concecéo ecoldgica 2009/125/CE e alteragdes subsequentes.
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O motor série EXM compreende um variador de velocidade integrado, e os
desempenhos energéticos dos dois componentes ndo podem ser testados de
forma independente um do outro (Regulamento (UE) 2019/1781, Artigo 2(2)(b),

(3)(a)). A marcacédo indicada (IE...-IES...) é aquela requerida pela norma técnica IEC
61800-9-2.

Assinado por e em nome de:
Xylem Service Italia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025

Alessio Vendraminelli < W
Diretor Geral o

rev.00

Xylem é uma marca comercial da Xylem Inc. ou de uma das suas subsidiarias.

Hydrovar é uma marca comercial da Xylem Inc. ou de uma das suas subsidiéarias.

A marca e logotipo Bluetooth® sdo marcas comerciais registradas propriedade da Bluetooth
SIG, Inc. e qualquer utilizagdo das mesma pela Xylem Service Italia S.r.l. é feita mediante
licenca.

Apple, Apple Logo, App Store e iPhone sdo marcas comerciais da Apple Inc..

|IOS® ¢ uma marca registrada da Cisco Systems, Inc. e/ou das suas afiliadas nos Estados
Unidos e alguns outros paises, utilizado sob licenca da Apple Inc..

Google Play, Google Play logo e Android sdo marcas comerciais da Google LLC.

Todas as outras marcas comerciais ou marcas registradas sdo propriedade dos seus
respectivos proprietarios.
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15 Garantia

Para informagdes sobre a garantia, consultar a documentacgdo de venda.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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